EP 1 946 989 B1

Patent Office

(1 9) ) i Hllm”‘ ‘llH H“‘ Hll‘ |H‘| ‘lm ”l’l ‘| |H ‘lm |H|‘ ‘lm ’l”l |H‘| Hll‘
Patentamt
0 European

fesbraveis (11) EP 1 946 989 B1
(12) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT
(45) Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des (51) IntCl.
Hinweises auf die Patenterteilung: B61L 7/06 (2006.01)

30.06.2010 Patentblatt 2010/26
(21) Anmeldenummer: 08100438.4

(22) Anmeldetag: 14.01.2008

(54) Verfahren, Weichensteuerung, mobiles Steuergeritund Anordnung zum Stellen einer elektrisch
ortsgestellten Weiche

Method, points control, mobile control device and assembly for setting a set of points electrically on-site

Procédé, commande d’aiguillage, appareil de commande mobile et agencement destinés a positionner
un aiguillage a positionnement électrique

(84) Benannte Vertragsstaaten: (56) Entgegenhaltungen:
ATBEBG CHCY CZDE DKEE ES FIFR GB GR EP-A- 1 147 966 WO-A-2005/056363
HRHUIEISITLILT LULV MC MT NL NO PL PT DE-A1-10117 387 DE-A1-19 905 916

RO SE SI SKTR
* REISSNER F ET AL: "FUNKFAHRBETRIEB

(30) Prioritat: 16.01.2007 DE 102007003637 TECHNISCHES KONZEPT" SIGNAL + DRAHT,
TELZLAFF VERLAG GMBH. DARMSTADT, DE,
(43) Veroffentlichungstag der Anmeldung: Bd. 89, Nr. 9, 1. September 1997 (1997-09-01),
23.07.2008 Patentblatt 2008/30 Seiten 28-34, XP000779785 ISSN: 0037-4997
¢ KRITTIAN F: "FAHRWEGSTEUERUNG UND
(73) Patentinhaber: SIEMENS -SICHERUNG UEBER DIREKTE
AKTIENGESELLSCHAFT FUNKVERBINDUNG MIT DEM ZUG"
80333 Miinchen (DE) ELEKTRISCHE BAHNEN, OLDENBOURG
INDUSTRIEVERLAG, MUNCHEN, DE, Bd. 103, Nr.
(72) Erfinder: Windolf, Wolfgang 10, 1. Oktober 2005 (2005-10-01), Seiten 473-477,
38179 Schwiilper (DE) XP001235620 ISSN: 0013-5437

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europaischen
Patents im Europaischen Patentblatt kann jedermann nach MaRgabe der Ausfiihrungsordnung beim Europaischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuhr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europaisches Patentiibereinkommen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 1 946 989 B1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Stellen
einer elektrisch ortsgestellten Weiche, bei dem von ei-
nem mobilen Steuergerat Uber eine drahtlose Schnitt-
stelle ein Weichenstellbefehl an eine an die Weiche an-
gebundene Weichensteuerung Gibertragen wird und dar-
aufhin von der Weichensteuerung ein das Stellen der
Weiche auslésendes Stellsignal an die Weiche tbermit-
telt wird.

[0002] Eine elektrisch ortsgestellte Weiche ist eine
elektrisch angetriebene Weiche, die am Ort der Weiche
bedienbarist. Zum Zwecke der Bedienung weisen solche
Weichen in der Regel eine Bedieneinrichtung auf, die
Ublicherweise aus ein bis drei an einem Mast befestigten
Schlagtastern besteht. Eine solche Bedieneinrichtung
wird auch als "vorgezogene Bedienstelle" bezeichnet.
Sofern die Bedieneinrichtung mehrere Schlagtaster auf-
weist, sind diese Ublicherweise in verschiedenen Bedie-
nungshohen angeordnet. In Abhangigkeit von ihrer je-
weiligen Hohe werden die entsprechenden Schlagtaster
auch als Gleisfeld-, Trittbrett- beziehungsweise Fihrer-
raumtaste bezeichnet.

[0003] DieBedieneinrichtungist iiblicherweise in einer
gewissen Entfernung von der spitzen Seite, d.h. der Spit-
ze, der Weiche angeordnet, wobei sie der betreffenden
Weiche fest zugeordnet ist, so dass ein Uber die Bedie-
neinrichtung ausgeldster Weichenstellbefehl eindeutig
die betreffende Weiche adressiert. Bei der Fahrt eines
Fahrzeuges in Richtung der spitzen Seite der Weiche
kann der Schlagtaster beziehungsweise einer der
Schlagtaster der Bedieneinrichtung vom Rangierer be-
ziehungsweise Lokfiihrer betatigt werden, falls die Wei-
che sich nicht in der gewlinschten Lage befindet und da-
her umgestellt werden soll. Als Reaktion auf die Betati-
gung des Schlagtasters veranlasst eine Weichensteue-
rung mittels einer elektrischen Weichenstelleinrichtung
das Umstellen der Weiche.

[0004] Eine Bedieneinrichtung der beschriebenen Art
weist in der Praxis verschiedene Nachteile auf. So ist es
erforderlich, dass ihr Mast mechanisch stabil auRerhalb
des Lichtraumprofils angeordnet ist. Dies ist insbeson-
dere bei beengten Platzverhaltnissen haufig mit be-
trachtlichem Kostenaufwand verbunden. Weiterhin engt
der Mast der Bedieneinrichtung in vielen Fallen die freien
Wege fiir das Rangierpersonal ein und stellt damit ein
Unfallrisiko dar. Dartber hinaus erfordert das elektrische
Verbinden des Schlagtasters beziehungsweise der
Schlagtaster der Bedieneinrichtung mit der Weichen-
steuerung der Weiche in der Regel einen nicht unerheb-
lichen Aufwand fur die Verkabelung, insbesondere hin-
sichtlich der Kosten fur den Kabeltiefbau. Des Weiteren
ist zu beachten, dass gemaR der vorherigen Beschrei-
bung der Schlagtaster durch den Rangierer beziehungs-
weise den Lokfiihrer mechanisch ausgeldst wird. Dies
ist insbesondere bei Triebfahrzeugen des Personenver-
kehrs problematisch, da hier in der Regel keine Méglich-
keit des freien Hinausgreifens aus einem geeignet gele-
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genen Fuhrerstandfenster gegeben ist.

[0005] Neben dem zuvor beschriebenen Verfahren
zum Stellen einer elektrisch ortsgestellten Weiche unter
Verwendung einer stationdren Bedieneinrichtung sind
auch drahtlose Bedienlésungen zum Stellen einer elek-
trisch ortsgestellten Weiche bekannt. So beschreibt die
veroffentlichte deutsche Patentanmeldung DE 199 05
916 A1 ein Verfahren der eingangs genannten Art, bei
dem durch eine zentrale Weichensteuerung Uber eine
drahtlose Schnittstelle ein Weichenstellbefehl empfan-
gen wird. Dabei sind bei dem bekannten Verfahren die
Weichen und/oder die Fahrwege der Gleisanlage mit ver-
schiedenen Codeworten belegt. Zum Stellen einer ein-
zelnen Weiche oder mehrerer Weichen eines Fahrweges
wird nun eines der Codeworte von einem Rangierlokfiih-
rer ausgewahltund Gber ein Funksprechgerat an die zen-
trale Weichensteuerung Ubertragen. Diese weist einen
Fahrwegrechner mit einem Spracherkennungsteil auf, in
demdie Codeworte gespeichert sind. Unter Verwendung
eines Spracherkennungsprogramms wird mittels des
Codewortes ein bestimmtes Signal erzeugt, das an den
Fahrwegrechner weitergegeben wird. Daraufhin 16st der
Fahrwegrechner das Stellen der durch das Codewort
adressierten-Weiche beziehungsweise der durch das
Codewort adressierten Weichen aus.

[0006] Aus der veroffentlichten deutschen Patentan-
meldung DE 101 17 387 A1 ist ferner ein Verfahren zum
Stellen einer elektrisch ortsgestellten Weiche bekannt,
bei dem eine Signaliibertragung zwischen einer Sende-
und einer Empfangseinrichtung mittels kodierter Infrarot-
strahlen erfolgt.

[0007] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe
zugrunde, ein nutzerfreundliches und gleichzeitig siche-
res Verfahren zum Stellen einer elekirisch ortsgestellten
Weiche anzugeben.

[0008] Diese Aufgabe wird flr ein Verfahren der ein-
gangs genannten Art erfindungsgemaf dadurch geldst,
dass das mobile Steuergeréat eine Bestimmung seiner
aktuellen Position durchfiihrt und die bestimmte Position
und den Weichenstellbefehl Uber die drahtlose Schnitt-
stelle an die Weichensteuerung Ubertragt und das Stell-
signal von der Weichensteuerung an die Weiche Uber-
mittelt wird, sofern die Position des mobilen Steuergera-
tes innerhalb eines weichenspezifisch festgelegten Ak-
tivierungsbereichs liegt.

[0009] Gemal dem erfindungsgemafen Verfahren
fihrt das mobile Steuergerat eine Bestimmung seiner
aktuellen Position durch und Ubertragt die bestimmte Po-
sition und den Weichenstellbefehl iber eine drahtlose
Schnittstelle an die Weichensteuerung. Die Ubertragung
der bestimmten Position und des Weichenstellbefehls
kann dabei gemeinsam, d. h. beispielsweise in einem
Signal etwa in Form eines Datenpaketes oder mehrerer
zusammengehdriger Datenpakete, oder aber mittels un-
abhangiger Signale in zeitlich beliebiger Reihenfolge er-
folgen.

[0010] Bei dem mobilen Steuergerat kann es sich um
eine beliebige Art von Steuergerat handeln, das zur
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Ubertragung von Daten (iber eine drahtlose Schnittstelle
ausgebildet ist. Vorzugsweise handelt es sich bei dem
mobilen Steuergerat um ein tragbares Steuergerat oder
um ein in oder an einem Fahrzeug fest montiertes bzw.
montierbares Steuergerat.

[0011] Erfindungsgemal wird nach Empfangen des
Weichenstellbefehls nur dann von der Weichensteue-
rung ein das Stellen der Weiche auslésendes Stellsignal
andie Weiche tbermittelt, wenn die Position des mobilen
Steuergerates innerhalb eines weichenspezifisch fest-
gelegten Aktivierungsbereichs liegt.

[0012] Die Weichensteuerung hat somit Zugriff auf ei-
ne Information dariiber, aus welchem 6rtlichen Bereich,
d. h. Aktivierungsbereich, mittels des mobilen Steuerge-
rates ein Stellen der Weiche zugelassen werden soll. Das
Speichern entsprechender Informationen kann dabei auf
unterschiedliche Arten und Weisen geschehen. Entspre-
chende Verfahren zum Abspeichern entsprechender In-
formationen und zum Abgleich, ob eine bestimmte Posi-
tion innerhalb eines spezifizierten Bereichs liegt, sind als
solche beispielsweise im Zusammenhang mit so ge-
nannten geografischen Informationssystemen (GIS) be-
kannt und werden daher im Folgenden nicht naher be-
schrieben. Es sei jedoch darauf hingewiesen, dass die
Informationen zu dem Aktivierungsbereich einer Weiche
nicht notwendigerweise in einer der zugehdrigen Wei-
chensteuerung zugeordneten Speichereinrichtung ab-
gelegt sein missen; alternativ hierzu kdnnen beispiels-
weise auch die Informationen zu den Aktivierungsberei-
chen mehrerer Weichen in einer zentralen Datenbank
abgespeichert werden.

[0013] Liegt die Position des mobilen Steuergerates
nicht in dem weichenspezifisch festgelegten Aktivie-
rungsbereich, so wird der Weichenstellbefehl von der
Weichensteuerung ignoriert, d. h. ein Stellen der Weiche
erfolgt nicht.

[0014] Das erfindungsgemaRe Verfahren bietet den
Vorteil, dass mittels des mobilen Steuergerates jeweils
nur solche Weichen gestellt werden kénnen, in deren
Aktivierungsbereich sich das mobile Steuergerat aktuell
aufhalt. Ein versehentliches Stellen einer anderen Wei-
che, in deren Aktivierungsbereich sich das Steuergerat
nicht aufhéalt, wird somit vermieden. Dabei ist die Reich-
weite des Uber die drahtlose Schnittstelle an die Wei-
chensteuerung lbertragenen Weichenstellbefehls uner-
heblich, d. h. die Signalstérke des Weichenstellbefehls
kann ausreichend hoch gewahlt werden, um unter allen
auftretenden Bedingungen ein sicheres Stellen der Wei-
che zu gewahrleisten. Dabei ist es nicht von Bedeutung,
dass ein solcher Weichenstellbefehl aufgrund seiner Si-
gnalstéarke mdglicherweise auch von weiteren Weichen-
steuerungen empfangen wird, fiir die das Ubermitteln ei-
nes Stellsignals an die jeweils angebundene Weiche
nicht gewlinscht ist. Darliber hinaus vermeidet das erfin-
dungsgemale Verfahren die zuvor im Zusammenhang
mit der Nutzung stationdrer Bedieneinrichtungen ge-
nannten Nachteile. Entsprechende Bedieneinrichtun-
gen, die aufgrund der erforderlichen Erreichbarkeit an
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wohl definierten Orten neben dem Gleis aufgestellt wer-
den missen, konnen vorteilhafterweise somit entfallen.
Dariiber hinaus kann das Stellen der Weiche mittels des
mobilen Steuergerates auf einfache, sichere und nutzer-
freundliche Art und Weise, beispielsweise aus dem Fiih-
rerhaus einer Rangierlok, ausgeldst werden.

[0015] Im Rahmen des erfindungsgemafen Verfah-
rens kann eine drahtlose Schnittstelle beliebiger Art ver-
wendet werden. So ist beispielsweise die Verwendung
einer optischen Schnittstelle, etwa in Form einer Infra-
rotschnittstelle, moglich. Besonders bevorzugt ist jedoch
die Ausfiihrungsform des erfindungsgemalen Verfah-
rens, dass als drahtlose Schnittstelle eine Funk-Schnitt-
stelle verwendet wird. Dies bietet den Vorteil, dass zum
Ubertragen des Weichenstellbefehls und der aktuellen
Position des mobilen Steuergerates keine exakte Aus-
richtung des mobilen Steuergerates auf eine entspre-
chende Empfangseinrichtung der Weichensteuerung er-
forderlich ist. Somit wird ein besonders flexibles und in-
nerhalb des Aktivierungsbereichs ortsunabhangiges
Stellen der Weiche erméglicht.

[0016] Dasmobile Steuergeratkannseine aktuelle Po-
sition unter Verwendung eines beliebigen, an sich be-
kannten Verfahrens zur Positionsbestimmung ermitteln.
In einer besonders bevorzugten Ausfiihrungsformist das
erfindungsgeméafRe Verfahren derart weitergebildet,
dass das mobile Steuergerat seine aktuelle Position un-
ter Verwendung von Uber die Funk-Schnittstelle aus ei-
nem Mobilfunknetz empfangenen Signalen bestimmt.
Dies bietet den Vorteil, dass eine zusatzliche Schnittstel-
le zur Bestimmung der aktuellen Position seitens des mo-
bilen Steuergerates nicht erforderlich ist. Entsprechende
Verfahren zur Positionsbestimmung sind in Mobilfun-
knetzen allgemein bekannt und hangen Ublicherweise
von Art und Aufbau des verwendeten Mobilfunknetzes
ab. Soistesin zellularen Mobilfunknetzen beispielsweise
bekannt, die Position eines mobilen Endgerates basie-
rend auf durch das mobile Endgerat von Ublicherweise
zumindest drei Basisstationen empfangenen Signalen
zu bestimmen.

[0017] In einer besonders bevorzugten Ausfliihrungs-
form kann das erfindungsgemafie Verfahren auch derart
ausgestaltet sein, dass das mobile Steuergerat seine ak-
tuelle Position satellitengestiitzt bestimmt. Hierbei kén-
nen satellitengestltzte Navigations- und Positions- bzw.
Ortsbestimmungssysteme, wie beispielsweise die unter
den Namen "NAVSTAR GPS (Global Positioning Sy-
stem)", "Galileo" oder "GLONASS" bekannten Systeme,
verwendet werden. Vorteil entsprechender satellitenge-
stutzter Verfahren zur Positionsbestimmung ist, dass
diese im Vergleich zu anderen bekannten Verfahren zur
Positionsbestimmung in der Regel eine deutlich genaue-
re Positionsbestimmung erlauben. Generell hangt die im
Rahmen des erfindungsgemaRen Verfahrens ge-
winschte beziehungsweise erforderliche Ortsauflésung
von den jeweiligen Gegebenheiten, d. h. insbesondere
von der Anzahl der in einem bestimmten Bereich vorhan-
denen Weichen und von der GréRRe der Aktivierungsbe-
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reiche der jeweiligen Weichen, ab. Es sei darauf hinge-
wiesen, dass eine Bestimmung der aktuellen Position
des mobilen Steuergerates auch satellitengestitzt unter
gleichzeitiger Verwendung von Uber die Funkschnittstel-
le aus einem Mobilfunknetz empfangenen Signalen er-
folgen kann. Hierdurch wird einerseits eine gute Ortsauf-
I6sung erreicht und andererseits zugleich eine vollstan-
dige Abhangigkeit von einem satellitengestitzten Sy-
stem vermieden. Dies istinsbesondere in geschlossenen
oder eng bebauten Gleisabschnitten sinnvoll, da hier sa-
tellitengestiitzte Verfahren haufig nicht oder nur be-
schrénkt einsetzbar sind.

[0018] Grundsétzlich kann im Rahmen des erfin-
dungsgemafen Verfahrens zusammen mit dem Wei-
chenstellbefehl eine Adressierung der zu stellenden Wei-
che erfolgen. Dies kann beispielsweise durch Ubermit-
teln einer Weichennummer von dem mobilen Steuerge-
rat an die Weichensteuerung geschehen. In diesem Fall
bietet das erfindungsgemafRe Verfahren den Vorteil,
dass fehlerhafte Eingaben, die den Weichenstellbefehl
versehentlich an eine Weiche adressieren, in deren Ak-
tivierungsbereich sich das mobile Steuergerat zum ge-
gebenen Zeitpunkt Gberhaupt nicht aufhalt, ohne Wir-
kung bleiben. Hierdurch wird die Sicherheit beim Stellen
elektrisch ortsgestellter Weichen mittel eines mobilen
Steuergerates Uber eine drahtlose Schnittstelle erhoht.
Besonders bevorzugt ist jedoch die Ausfiihrungsform
des erfindungsgemalen Verfahrens, dass das mobile
Steuergeréat einen weichenunabhéngigen Weichenstell-
befehl an die Weichensteuerung Ubertragt. Dies bietet
zusatzlich den grundlegenden Vorteil, dass auf eine
Adressierung bzw. Angabe der zu stellenden Weiche sei-
tens des mobilen Steuergerates vollstdndig verzichtet
werden kann. Das erfindungsgeméafRe Verfahren ermég-
licht es namlich, auch ohne eine entsprechende Angabe
eine Zuordnung des Weichenstellbefehls zur gewlinsch-
ten Weiche vorzunehmen. Vorteilhafterweise ist somit
fiir das mobile Steuergerat ein einziger Bedienknopf zum
Ausldsen des Sendens des Weichenstellbefehls an die
Weichensteuerung ausreichend. Zusétzliche Bedienele-
mente zur Festlegung der zu stellenden Weiche sind
nicht erforderlich. Das entsprechende mobile Steuerge-
rat kann somit weichenunabhangig zum Stellen beliebi-
ger, geografisch jeweils durch unterschiedliche Aktivie-
rungsbereiche getrennter Weichen verwendet werden.
[0019] Vorzugsweise kann das erfindungsgemafle
Verfahren auch so ablaufen, dass die Weichensteuerung
eine Bestimmung ihrer eigenen Position durchgefihrt
und mittels der bestimmten eigenen Position eine Kor-
rektur der empfangenen Position des mobilen Steuerge-
rates vornimmt. Da der tatsdchliche Ort der Weichen-
steuerung bekannt ist, bietet dies den Vorteil, dass tem-
porar oder lokal auftretende Fehler bei der Positionsbe-
stimmung rechnerisch ausgeglichen werden kdnnen.
Sofern beispielsweise das mobile Steuergerat seine Po-
sition mittels eines satellitengestiitzten Verfahrens be-
stimmt, kénnte somit jede Weichensteuerung zuséatzlich
mit einem Satellitenempfénger ausgerustet werden. Ein
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Ausgleich von auf der Strecke zwischen einem Satelliten
und dem jeweiligen Satellitenempfanger auftretenden
Einflissen ist in diesem Fall insbesondere deshalb gut
moglich, da entsprechende Einfllisse aufgrund der Nahe
der Satellitenempfanger des mobilen Steuergerates und
der Weichensteuerung jeweils anndhernd gleich wirken.
Entsprechende Verfahren sind unter dem Namen "Diffe-
rential GPS" oder "Post Processing Differential GPS" be-
kannt und weisen Ublicherweise eine erhdhte Genauig-
keit der bestimmten Position auf. Dies hat zur Folge, dass
die definierten Aktivierungsbereiche genauer berick-
sichtigt und daher auch enger definiert werden kénnen.
Vorteilhaft ist dies somit insbesondere bei sehr eng ne-
beneinander liegenden Weichen beziehungsweise Akti-
vierungsbereichen.

[0020] Vorzugsweise kann das erfindungsgemaRe
Verfahren auch derart ausgestaltet sein, dass die Wei-
chensteuerung vor dem Ubermitteln des Stellsignals wei-
tere Weichenstellkriterien prift. Bei den weiteren Wei-
chenstellkriterien handelt es sich um allgemein bekann-
te, fir eine sichere Umstellung der Weiche geltende
Randbedingungen. Dies bedeutet beispielsweise, dass
sich zum Zeitpunkt des Stellens der Weiche weder ein
Fahrzeug in der Weiche befinden noch die Weiche ge-
sperrt sein darf.

[0021] Die Erfindung betrifft dartiber hinaus eine Wei-
chensteuerung zum Stellen einer elektrisch ortsgestell-
ten Weiche mit Empfangsmitteln zum Empfangen eines
Weichenstellbefehls von einem mobilen Steuergerat
tiber eine drahtlose Schnittstelle sowie Ubertragungsmit-
teln zum Ubermitteln eines das Stellen der Weiche aus-
I6senden Stellsignals an die Weiche.

[0022] Hinsichtlich der Weichensteuerungzum Stellen
einer elektrisch ortsgestellten Weiche liegt der vorliegen-
den Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine Weichen-
steuerung anzugeben, die ein nutzerfreundliches und zu-
gleich sicheres Stellen der Weiche ermdglicht.

[0023] Diese Aufgabe wird fiir eine Weichensteuerung
der genannten Art erfindungsgemafl dadurch geldst,
dass die Empfangsmittel zum Empfangen der aktuellen
Position des mobilen Steuergerates Uber die drahtlose
Schnittstelle ausgebildet sind und die Ubertragungsmit-
tel zum Ubermitteln des Stellsignals an die Weiche aus-
gebildet sind, sofern die Position des mobilen Steuerge-
ratesinnerhalb eines weichenspezifisch festgelegten Ak-
tivierungsbereichs liegt.

[0024] Die erfindungsgemafe Weichensteuerung ist
nicht nur zum Empfang eines Weichenstellbefehls von
einem mobilen Steuergerat Uber eine drahtlose Schnitt-
stelle, sondern dariiber hinaus auch zum Empfangen der
aktuellen Position des mobilen Steuergerates ausgebil-
det. Dabei ist die erfindungsgemafie Weichensteuerung
vorteilhafterweise derart ausgebildet, dass sie das Stell-
signal nur dann an die Weiche Ubertragt, wenn die Po-
sition des mobilen Steuergerates innerhalb eines wei-
chenspezifisch festgelegten Aktivierungsbereichs liegt.
Dies bedeutet, dass Weichenstellbefehle, fir die die Po-
sition des mobilen Steuergerates aullerhalb des Aktivie-
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rungsbereichs der Weiche liegt, durch die Weichen-
steuerung vorteilhafterweise ignoriert werden.

[0025] Vorzugsweise hat die Weichensteuerung Zu-
griff auf den fur sie spezifischen Aktivierungsbereich de-
finierende Daten, d. h. auf Informationen, die die Menge
der Orte festlegen, von denen aus das Stellen der be-
treffenden Weiche zulassig ist. GemafR den entsprechen-
den Ausfuhrungen im Zusammenhang mit dem erfin-
dungsgemafen Verfahren sind entsprechende Verfah-
ren und Vorrichtungen zum Speichern entsprechender
Informationen und zum Abgleich, ob sich eine bestimmte
Position innerhalb eines spezifizierten Bereichs befindet,
als solche bekannt. Es sei darauf hingewiesen, dass die
Informationen zu den weichenspezifischen Aktivierungs-
bereichen grundsatzlich auch in einer zentralen Kompo-
nente, etwa in Form eines Datenbank-Servers, gespei-
chertwerdenkdnnen. In diesem Fall ist es beispielsweise
denkbar, dass die jeweilige Weichensteuerung eine An-
frage mit der Position des mobilen Steuergerates an die-
se zentrale Komponente sendet. Diese Anfrage kann
dann von der zentralen Komponente mit einem Signal
beantwortet werden, dass die Weichensteuerung dar-
Uber informiert, ob sich das mobile Steuergeréat in ihrem
spezifischen Aktivierungsbereich aufhalt oder nicht.
[0026] Die Empfangsmittel der erfindungsgemaRen
Weichensteuerung kénnen zum Empfangen des Wei-
chenstellbefehls von dem mobilen Steuergerat tiber eine
beliebige Art von drahtloser Schnittstelle, wie beispiels-
weise eine optische Schnittstelle, ausgebildet sein. Be-
sonders bevorzugt ist jedoch die Ausfiihrungsform der
erfindungsgemafien Weichensteuerung, dass die Emp-
fangsmittel zum Empfangen des Weichenstellbefehls so-
wie der aktuellen Position des mobilen Steuergerates
Uber eine Funk-Schnittstelle ausgebildet sind. Hierdurch
wird ein besonders flexibles, innerhalb des betreffenden
Aktivierungsbereichs ortsunabhéngiges Stellen der Wei-
che ermdglicht.

[0027] In einer besonders bevorzugten Weiterbildung
ist die erfindungsgemafie Weichensteuerung zum Emp-
fang eines weichenunabhangigen Weichenstellbefehls
Uber die drahtlose Schnittstelle ausgebildet. GemaR den
vorhergehenden Ausfiihrungen im Zusammenhang mit
der entsprechenden bevorzugten Weiterbildung des er-
findungsgemaRen Verfahrens wird hierdurch vorteilhaf-
terweise ein besonders nutzerfreundliches Stellen der
Weiche ermdglicht, da seitens des mobilen Steuergera-
tes, d. h. etwa von einem Lok- beziehungsweise Ran-
gierfihrer, auf eine Adressierung bzw. Angabe der zu
stellenden Weiche verzichtet werden kann.

[0028] In einer weiteren besonders bevorzugten Wei-
terbildung weist die erfindungsgeméale Weichensteue-
rung Mittel zum Bestimmen der eigenen Position sowie
Mittel zum Durchfiihren einer Korrektur der empfange-
nen Position des mobilen Steuergerates mittels der be-
stimmten eigenen Position auf. GemaR den vorherigen
Ausfiihrungen im Zusammenhang mit der entsprechen-
den bevorzugten Weiterbildung des erfindungsgemafRen
Verfahrens bietet dies den Vorteil, dass sich die Genau-
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igkeit und Zuverlassigkeit der Bestimmung der Position
des mobilen Steuergerates relativ zu der Weichensteue-
rung weiter verbessert. Dies hat zur Folge, dass auch
das Festlegen, ob sich das mobile Steuergerat innerhalb
des Aktivierungsbereichs aufhalt oder nicht, mit héherer
Genauigkeit erfolgen kann.

[0029] Vorzugsweise ist die erfindungsgemafle Wei-
chensteuerung derart ausgepragt, dass die Weichen-
steuerung zum Prifen weiterer Weichenstellkriterien vor
dem Ubermitteln des Stellsignals ausgebildet ist. Hier-
durch wird vorteilhafterweise sichergestellt, dass die
Weichensteuerung die Ublichen weiteren Sicherheitsan-
forderungen fiir das Stellen einer Weiche erfillt.

[0030] Die Erfindung betrifft weiterhin ein mobiles
Steuergerat zum Stellen einer elektrisch ortsgestellten
Weiche.

[0031] Hinsichtlich des mobilen Steuergerates liegt
der vorliegenden Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein
mobiles Steuergerat anzugeben, das ein nutzerfreundli-
ches und zugleich sicheres Stellen einer elektrisch orts-
gestellten Weiche ermdglicht.

[0032] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf geldst
durch ein mobiles Steuergerat zum Stellen einer elek-
trisch ortsgestellten Weiche mit Ortsbestimmungs-Mit-
teln zur Bestimmung der aktuellen Position des mobilen
Steuergerates sowie Sendemitteln zum Ubertragen ei-
nes Weichenstellbefehls und der bestimmten Position
Uber eine drahtlose Schnittstelle an eine an die Weiche
angebundene Weichensteuerung zwecks Stellens der
Weiche durch die Weichensteuerung, sofern die Position
des mobilen Steuergeréates innerhalb eines weichenspe-
zifisch festgelegten Aktivierungsbereichs liegt.

[0033] Vorteilhafterweise ist das erfindungsgemafie
mobile Steuergerat somit mit Ortsbestimmungs-Mitteln
zur Bestimmung seiner aktuellen Position ausgebildet.
Dariiber hinaus verfligt das erfindungsgemafiie mobile
Steuergeréat Uber Sendemittel, die nicht nur das Ubertra-
gen eines Weichenstellbefehls, sondern zusatzlich auch
der bestimmten Position tiber eine drahtlose Schnittstelle
an eine an die Weiche angebundene Weichensteuerung
erlauben. Hierdurch wird es vorteilhafterweise ermég-
licht, dass die Weiche nur dann durch die Weichensteue-
rung gestellt wird, wenn die Position des mobilen Steu-
ergerates innerhalb eines weichenspezifisch festgeleg-
ten Aktivierungsbereichs liegt.

[0034] In einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist das
erfindungsgemafie mobile Steuergerat derart ausgebil-
det, dass die Sendemittel zum Ubertragen des Weichen-
stellbefehls und der bestimmten Position tGber eine Funk-
Schnittstelle an die Weichensteuerung ausgebildet sind.
Dies ist vorteilhaft, da Funk-Schnittstellen in der Regel
vergleichsweise einfach und robust sind und dartiber hin-
aus im Unterschied etwa zu optischen Schnittstellen kei-
ne Ausrichtung des mobilen Steuergerates aufeine Emp-
fangseinheit der Weichensteuerung erforderlich ma-
chen.

[0035] Vorzugsweise kann das erfindungsgemafe
mobile Steuergerat weiterhin auch derart weitergebildet
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sein, dass das mobile Steuergerat zum Bestimmen sei-
ner aktuellen Position unter Verwendung von Uber die
Funk-Schnittstelle aus einem Mobilfunknetz empfange-
nen Signalen ausgebildetist. Dies bietetden Vorteil, dass
eine zusatzliche Schnittstelle zum Bestimmen seiner ak-
tuellen Position seitens des mobilen Steuergerates nicht
erforderlich ist. Hierdurch reduzieren sich vorteilhafter-
weise Kosten und Aufwand fiir die Herstellung eines ent-
sprechenden mobilen Steuergerates.

[0036] In einer weiteren bevorzugten Ausfliihrungs-
form kann das erfindungsgemafle mobile Steuergerat
auch derart ausgeflhrt sein, dass das mobile Steuerge-
rat zum satellitengestitzten Bestimmen seiner aktuellen
Position ausgebildetist. Dies bietet den Vorteil, dass eine
besonders genaue Bestimmung der aktuellen Position
des mobilen Steuergerates maoglich ist.

[0037] Das erfindungsgemafie mobile Steuergerat
kann zum Ubertragen eines weichenabhéngigen, d. h.
die zu stellende Weiche adressierenden bzw. angeben-
den Weichenstellbefehls ausgebildet sein. In einer be-
sonders bevorzugten Weiterbildung ist das erfindungs-
geméRe mobile Steuergerat jedoch zum Ubertragen ei-
nes weichenunabhangigen Weichenstellbefehls an die
Weichensteuerung ausgebildet. Dies bietet den Vorteil,
dass das mobile Steuergerat lediglich ein einziges Be-
dienelement, beispielsweise in Form einer Taste oder
eines Druckknopfes, bendtigt, um die Bestimmung der
aktuellen Position des mobilen Steuergerates sowie das
Ubertragen des Weichenstellbefehls und der bestimm-
ten Position Uber die drahtlose Schnittstelle an die Wei-
chensteuerung auszulésen. Im Vergleich zu mobilen
Steuergeraten, bei denen eine Eingabe bzw. Auswahl
derjenigen Weiche, fir die der Weichenstellbefehl giiltig
sein soll, erforderlich ist, ist somit eine wesentlich einfa-
chere und nutzerfreundlichere Bedienung des mobilen
Steuergerates moglich.

[0038] Die Erfindung betrifft des Weiteren eine Anord-
nung zum Stellen einer elektrisch ortsgestellten Weiche.
[0039] Hinsichtlich der Anordnung liegt der vorliegen-
den Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine Anordnung
anzugeben, die ein nutzerfreundliches und zugleich si-
cheres Stellen einer elektrisch ortsgestellten Weiche er-
maoglicht.

[0040] Diese Aufgabe wird erfindungsgemal geldst
durch eine Anordnung zum Stellen einer elektrisch orts-
gestellten Weiche mit einem erfindungsgemafien mobi-
len Steuergerat beziehungsweise einem mobilen Steu-
ergerat gemal einer der zuvor beschriebenen bevorzug-
ten Weiterbildungen des erfindungsgemafen Steuerge-
rates sowie mit einer erfindungsgemafen Weichen-
steuerung beziehungsweise einer Weichensteuerung
gemal einer der zuvor beschriebenen bevorzugten Wei-
terbildungen der erfindungsgemalen Weichensteue-
rung.

[0041] Die erfindungsgemaRe Anordnung ist bevor-
zugt, da sie es ermoglicht, dass ein von einem mobilen
Steuergerat an eine Weichensteuerung Ubertragener
Weichenstellbefehl nur dann wirksam wird, wenn sich
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das mobile Steuergerat zum Zeitpunkt der Ubertragung
des Weichenstellbefehls innerhalb eines weichenspezi-
fisch festgelegten Aktivierungsbereichs aufhalt. Hier-
durch wird seitens eines Nutzers des mobilen Steuerge-
rates die Bedienbarkeit des mobilen Steuergerates deut-
lich verbessert und gleichzeitig ein versehentliches feh-
lerhaftes Stellen einer Weiche vermieden.

[0042] Im Folgenden wird die Erfindung anhand eines
Ausflihrungsbeispiels naher erlautert. Dabei zeigt die

Figur in einer schematischen Skizze ein Ausfih-
rungs- beispiel einer Anordnung mit einer Wei-
che, ei- ner Weichensteuerung und einem mo-
bilen Steuer- geréat.

[0043] Die Figur zeigt in einer schematischen Darstel-

lung einen Gleisabschnitt mit drei Weichen 1a, 1b und
1c. Das Stellen der Weichen 1a, 1b und 1c¢ wird dabei
jeweils durch den einzelnen Weichen 1a, 1b und 1¢ zu-
geordnete Weichensteuerungen 2a, 2b und 2c¢ gesteu-
ert. Diese sind Uber in der Figur aus Griinden der Uber-
sichtlichkeit nicht dargestellte drahtgebundene oder
drahtlose Verbindungen jeweils mit der jeweiligen Wei-
che 1a, 1b bzw. 1c verbunden. Dariiber hinaus zeigt die
Figur in schraffierter Form Aktivierungsbereiche der je-
weiligen Weichen 1a, 1b und 1c. Hierbei ist erkennbar,
dass die Aktivierungsbereiche 4a, 4b und 4c jeweils fir
die entsprechende Weiche 1a, 1b bzw. 1c¢ spezifisch
sind. Die genaue Form der Aktivierungsbereiche 4a, 4b
und 4c hangt dabei im Einzelfall von den jeweiligen An-
forderungen und Gegebenheiten ab. So ist es beispiels-
weise insbesondere auch denkbar, dass sich die Aktivie-
rungsbereiche 4a, 4b und 4c ausschlieRlich auf der spit-
zen Seite der jeweiligen Weiche 1a, 1b bzw. 1c erstrek-
ken.

[0044] Nahertsichin der Figur nun beispielsweise von
links kommend ein Fahrzeug, an oder in dem sich ein
mobiles Steuergerat 5 befindet, soist ein Stellen der Wei-
chen 1a, 1b und 1c mittels des mobilen Steuergerates 5
jeweils nur innerhalb des jeweiligen der betreffenden
Weiche 1a, 1b und 1c zugeordneten Aktivierungsbe-
reichs 4a, 4b bzw. 4c mdglich. Zu diesem Zweck fiihrt
das mobile Steuergerét 5 eine Bestimmung seines aktu-
ellen eigenen Ortes bzw. seiner aktuellen eigenen Posi-
tion durch. Indem Ausflihrungsbeispiel der Figur soll dies
satellitengestiitzt mittels GPS (Global Positioning Sy-
stem) erfolgen. Zu diesem Zweck ist das mobile Steuer-
gerat 5 mit geeigneten Ortsbestimmungs-Mitteln 7, bei-
spielsweise in Form einer geeigneten Empfangseinrich-
tung fir Satellitendaten, ausgestattet.

[0045] Bei Betatigung eines an dem mobilen Steuer-
gerat 5 befindlichen Tasters zum Signalisieren des Wei-
chenumstellwunsches, wird nun die aktuelle Position des
mobilen Steuergerates 5 zusammen mit einem Weichen-
stellbefehl per Funk Giber geeignete Sendemittel 6, etwa
in Form eines Funksenders, gesendet. Dabei kann der
Weichenstellbefehl weichenabhangig sein, d. h. die zu
stellende Weiche bestimmen. Besonders vorteilhaft ist
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jedoch die Verwendung eines weichenunabhangigen
Weichenstellbefehls, da hierdurch die Notwendigkeit des
Spezifizierens der zu stellenden Weiche seitens des Nut-
zers des mobilen Steuergerates 5 entfallt.

[0046] Dervon dem mobilen Steuergeréat 5 gesendete
Weichenstellbefehl wird von allen im Funkempfangsbe-
reich des mobilen Steuergerates 5 liegenden Weichen-
steuerungen empfangen. Im Ausfiihrungsbeispiel der Fi-
gur sei angenommen, dass sich alle dargestellten Wei-
chensteuerungen 2a, 2b und 2c im Funkempfangsbe-
reich des mobilen Steuergerates 5 aufhalten. Dabei wei-
sen die Weichensteuerungen 2a, 2b und 2c jeweils Emp-
fangsmittel 3a, 3b bzw. 3c, etwa in Form geeigneter
Funkantennen, zum Empfangen eines Weichenstellbe-
fehls auf.

[0047] Jede der Weichensteuerungen 2a, 2b und 2¢
kennt jeweils fiir die durch sie umzustellende Weiche 1a,
1b bzw. 1c den Aktivierungsbereich 4a, 4b bzw. 4c, in
dem der Empfang des Weichenstellbefehls ein Ubermit-
teln des Stellsignals an die entsprechende Weiche 1a,
1b bzw. 1c auslésen soll. Dabei kann der jeweilige Akti-
vierungsbereich im Unterschied zur Darstellung der Fi-
gur grundsétzlich auch aus mehreren, nicht notwendi-
gerweise miteinander verbundenen Bereichen beste-
hen.

[0048] Befindet sich das mobile Steuergerat 5 zum
Ausldsezeitpunkt, d.h. zum Zeitpunkt des Sendens des
Weichenstellbefehls, innerhalb eines der definierten Ak-
tivierungsbereiche 4a, 4b und 4c, so akzeptiert die zu-
gehdrige Weichensteuerung 2a, 2b bzw. 2c¢ den Wei-
chenstellbefehl und 16st das Ubermitteln des Stellsignals
an die zugehdorige Weiche 1a, 1b bzw. 1c aus. In demin
der Figur dargestellten Fall befindet sich das mobile
Steuergerat 5 ausschlie3lich im Aktivierungsbereich 4a
der Weiche 1a. Daher akzeptiert die zugehdrige Wei-
chensteuerung 2a den Weichenstellbefehl und 16st das
Ubermitteln des Stellsignals an die Weiche 1a aus. Fir
die anderen Weichensteuerungen 2b und 2c befindet
sich das mobile Steuergerat 5 zum Zeitpunkt des Uber-
mittelns des Weichenstellbefehls auerhalb der jeweils
definierten Aktivierungsbereiche 4b bzw. 4c. Somitigno-
rieren die Weichensteuerungen 2b und 2c den empfan-
genen Weichenstellbefehl. Dies bedeutet, dass durch die
Weichensteuerungen 2b und 2c kein das Stellen der Wei-
chen 1b bzw. 1c auslésendes Stellsignal an die Weichen
1b bzw. 1c¢ Ubermittelt wird.

[0049] Sofern sich das mobile Steuergerat 5 aulRer-
halb von allen definierten Aktivierungsbereichen 4a, 4b
und 4c befinden wiirde, so wiirden alle Steuereinrichtun-
gen 2a, 2b und 2cden von ihnen empfangenen Weichen-
stellbefehl ignorieren.

[0050] Zur Erhdéhungder Genauigkeitder Bestimmung
der Position des mobilen Steuergerates 5 ist es darliber
hinaus mdéglich, dass jede der Weichensteuerungen 2a,
2b und 2c mit demselben Verfahren, das seitens des
mobilen Steuergerates 5 zur Bestimmung seiner Position
verwendet wird, zuséatzlich die eigene aktuelle Position
ermittelt. In dem Ausfiihrungsbeispiel der Figur bedeutet
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dies, dass in diesem Fall jede der Weichensteuerungen
2a, 2b und 2c zusétzlich einen in der Figur nicht darge-
stellten Satellitenempfanger aufweist. Eine zusatzliche
Bestimmung der Position der jeweiligen Weichensteue-
rung 2a, 2b bzw. 2¢ hat den Vorteil, dass dadurch, dass
auf der Strecke zwischen dem Satelliten und dem jewei-
ligen Satellitenempfanger auftretende Einflisse auf bei-
de Satellitenempfanger wegen ihrer raumlichen Nahe
annadhernd gleich wirken, entsprechende Einfliisse rech-
nerisch ausgeglichen werden kénnen. Dabei ist zu be-
rucksichtigen, dass der tatsachliche Ort der jeweiligen
Weichensteuerung 2a, 2b bzw. 2¢ zumindest in Relation
zu den jeweiligen Aktivierungsbereichen 4a, 4b und 4c
als bekannt angenommen bzw. definiert werden kann.
Eine entsprechende Vorgehensweise entspricht einem
so genannten "Post Processing Differential GPS" mit er-
hoéhter Genauigkeit bei der Positionsermittlung. Hier-
durch kénnen die definierten Aktivierungsbereiche 4a,
4b und 4c genauer berlicksichtigt werden, was insbeson-
dere dann sinnvollist, wenn die Aktivierungsbereiche 4a,
4b und 4c eng nebeneinander liegen.

Patentanspriiche

1. Verfahren zum Stellen einer elektrisch ortsgestellten
Weiche (z.B. 1a), bei dem

- von einem mobilen Steuergerat (5) Uber eine
drahtlose Schnittstelle ein Weichenstellbefehl
an eine an die Weiche (1a) angebundene Wei-
chensteuerung (2a) ibertragen wird und darauf-
hin

-von der Weichensteuerung (2a) ein das Stellen
der Weiche (1a) auslésendes Stellsignal an die
Weiche (1a) Gbermittelt wird,

dadurch gekennzeichnet, dass

- das mobile Steuergerat (5) eine Bestimmung
seiner aktuellen Position durchfiihrt und die be-
stimmte Position und den Weichenstellbefehl
Uber die drahtlose Schnittstelle an die Weichen-
steuerung (2a) Ubertragt und

- das Stellsignal von der Weichensteuerung (2a)
an die Weiche (1a) Ubermittelt wird, sofern die
Position des mobilen Steuergerates (5) inner-
halb eines weichenspezifisch festgelegten Akti-
vierungsbereichs (4a) liegt.

2. Verfahren nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass als drahtlose
Schnittstelle eine Funk-Schnittstelle verwendet wird.

3. Verfahren nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) seine aktuelle Position unter Verwendung
von uber die Funk-Schnittstelle aus einem Mobilfun-
knetz empfangenen Signalen bestimmt.
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Verfahren nach einem der vorangehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) seine aktuelle Position satellitengestutzt
bestimmt.

Verfahren nach einem der vorangehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) einen weichenundbhangigen Weichen-
stellbefehl an die Weichensteuerung (2a) Ubertragt.

Verfahren nach einem der vorangehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass die Weichen-
steuerung (2a)

- eine Bestimmung ihrer eigenen Position durch-
gefiihrt und

- mittels der bestimmten eigenen Position eine
Korrektur der empfangenen Position des mobi-
len Steuergerates (5) vornimmt.

Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass die Weichen-
steuerung (2a) vor dem Ubermitteln des Stellsignals
weitere Weichenstellkriterien priift.

Weichensteuerung (z.B. 2a) zum Stellen einer elek-
trisch ortsgestellten Weiche (1a) mit

- Empfangsmitteln zum Empfangen eines Wei-
chenstellbefehls von einem mobilen Steuerge-
rat (5) Uber eine drahtlose Schnittstelle sowie

- Ubertragungsmitteln zum Ubermitteln eines
das Stellen der Weiche (1a) auslésenden Stell-
signals an die Weiche (1a), dadurch gekenn-
zeichnet, dass

- die Empfangsmittel zum Empfangen der aktu-
ellen Position des mobilen Steuergerates (5)
Uber die drahtlose Schnittstelle ausgebildet sind
und

- die Ubertragungsmittel zum Ubermitteln des
Stellsignals an die Weiche (1a) ausgebildet
sind, sofern die Position des mobilen Steuerge-
rates (5) innerhalb eines weichenspezifisch fest-
gelegten Aktivierungsbereichs (4a) liegt.

Weichensteuerung nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet, dass die Empfangsmit-
tel zum Empfangen des Weichenstellbefehls sowie
der aktuellen Position des mobilen Steuergerates (5)
Uber eine Funk-Schnittstelle ausgebildet sind.

Weichensteuerung nach Anspruch 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Weichen-
steuerung (2a) zum Empfang eines weichenunab-
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

14

hangigen Weichenstellbefehls Uber die drahtlose
Schnittstelle ausgebildet ist.

Weichensteuerung nach einem der Anspriiche 8 bis
10,

dadurch gekennzeichnet, dass die Weichen-
steuerung (2a)

- Mittel zum Bestimmen der eigenen Position
sowie

- Mittel zum Durchfiihren einer Korrektur der
empfangenen Position des mobilen Steuerge-
rates (5) mittels der bestimmten eigenen Posi-
tion aufweist.

Weichensteuerung nach einem der Anspriiche 8 bis
11,

dadurch gekennzeichnet, dass die Weichen-
steuerung (2a) zum Priifen weiterer Weichenstellkri-
terien vor dem Ubermitteln des Stellsignals ausge-
bildet ist.

Mobiles Steuergerat (5) zum Stellen einer elektrisch
ortsgestellten Weiche (z.B. 1a) mit

- Ortsbestimmungs-Mitteln zur Bestimmung der
aktuellen Position des mobilen Steuergerates
(5) sowie

- Sendemitteln zum Ubertragen eines Weichen-
stellbefehls und der bestimmten Position tber
eine drahtlose Schnittstelle an eine an die Wei-
che (1a) angebundene Weichensteuerung (2a)
zwecks Stellens der Weiche (1a) durch die Wei-
chensteuerung, sofern die Position des mobilen
Steuergerates (5) innerhalb eines weichenspe-
zifisch festgelegten Aktivierungsbereichs (4a)
liegt.

Mobiles Steuergerat nach Anspruch 13,

dadurch gekennzeichnet, dass die Sendemittel
zum Ubertragen des Weichenstellbefehls und der
bestimmten Position liber eine Funk-Schnittstelle an
die Weichensteuerung (2a) ausgebildet sind.

Mobiles Steuergerat nach Anspruch 14,

dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) zum Bestimmen seiner aktuellen Position
unter Verwendung von Uber die Funk-Schnittstelle
aus einem Mobilfunknetz empfangenen Signalen
ausgebildet ist.

Mobiles Steuergerat nach einem der Anspriiche 13
bis 15,

dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) zum satellitengestiitzten Bestimmen sei-
ner aktuellen Position ausgebildet ist.

Mobiles Steuergerat nach einem der Anspriiche 13
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bis 16,

dadurch gekennzeichnet, dass das mobile Steu-
ergerat (5) zum Ubertragen eines weichenunabhan-
gigen Weichenstellbefehls an die Weichensteue-
rung (2a) ausgebildet ist.

Anordnung zum Stellen einer elektrisch ortsgestell-
ten Weiche, mit einem mobilen Steuergerat (5) nach
einem der Anspriiche 13 bis 17 und einer Weichen-
steuerung (2a) nach einem der Anspriiche 9 bis 12.

Claims

1.

Method for controlling a set of points (for example
1a) whose position is controlled electrically, in which

- a points control command is transmitted from
a mobile controller (5) via a wire-free interface
to a points controller (2a) which is linked to the
set of points (1a), and then

- the points controller (2a) transmits a control
signal, which initiates the movement of the set
of points (1a), to the set of points (1a),
characterized in that

- the mobile controller (5) determines its current
position and transmits the determined position
and the points control command via the wire-
free interface to the points controller (2a), and
- the control signal is transmitted from the points
controller (2a) to the set of points (1a) provided
that the position of the mobile controller (5) is
within an activation zone (4a) which is defined
on a points-specific basis.

Method according to Claim 1,
characterized in that
a radio interface is used as the wire-free interface.

Method according to Claim 2,

characterized in that

the mobile controller (5) determines its current posi-
tion using signals received via the radio interface
from a mobile radio network.

Method according to one of the preceding claims,
characterized in that

the mobile controller (5) determines its current posi-
tion in a satellite-based manner.

Method according to one of the preceding claims,
characterized in that

the mobile controller (5) transmits a points control
command, which is independent of the points, to the
points controller (2a).

Method according to one of the preceding claims,
characterized in that
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10.
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12

16
the points controller (2a)

- determines its own position and
- uses its own determined position to correct the
received position of the mobile controller (5).

Method according to one of the preceding claims,
characterized in that

the points controller (2a) checks further points con-
trol criteria before transmitting the control signal.

Points controller (for example 2a) for controlling a
set of points (1a) whose position is controlled elec-
trically, having

- receiving means for receiving a points control
command from a mobile controller (5) via a wire-
free interface, and

- transmission means for transmitting a control
signal, which initiates the movement of the set
of points (1a), to the set of points (1a),
characterized in that

- the receiving means are designed to receive
the current position of the mobile controller (5)
via the wire-free interface, and

- the transmission means are designed to trans-
mit the control signal to the set of points (1a)
provided that the position of the mobile controller
(5) is within an activation zone (4a) which is de-
fined on a points-specific basis.

Points controller according to Claim 8,
characterized in that

the receiving means are designed to receive the
points control command and the current position of
the mobile controller (5) via a radio interface.

Points controller according to Claim 8 or 9,
characterized in that

the points controller (2a) is designed to receive a
points control command, which is independent of the
points, via the wire-free interface.

Points controller according to one of Claims 8 to 10,
characterized in that
the points controller (2a) has

- means for determining its own position and

- means for correcting the received position of
the mobile controller (5) by means of its own
determined position.

Points controller according to one of Claims 8 to 11,
characterized in that

the points controller (2a) is designed to test further
points control criteria before transmitting the control
signal.
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. Mobile controller (5) for controlling a set of points (for
example 1a) whose position is controlled electrically,
having

- position-finding means for determining the cur-
rent position of the mobile controller (5), and

- transmission means for transmitting a points
control command and the determined position
via a wire-free interface to a points controller
(2a), which is linked to the set of points (1a), for
the points controller to move the set of points
(1a) provided that the position of the mobile con-
troller (5) is within an activation zone (4a) which
is defined on a points-specific basis.

. Mobile controller according to Claim 13,
characterized in that
the transmission means are designed to transmit the
points control command and the determined position
via a radio interface to the points controller (2a).

Mobile controller according to Claim 14,
characterized in that

the mobile controller (5) is designed to determine its
current position using signals received via the radio
interface from a mobile radio network.

Mobile controller according to one of Claims 13to 15,
characterized in that

the mobile controller (5) is designed for satellite-
based determination of its current position.

Mobile controller according to one of Claims 13 to 16,
characterized in that

the mobile controller (5) is designed to transmit a
points control command, which is independent of the
points, to the points controller (2a).

Arrangement for controlling a set of points whose
position is controlled electrically, having a mobile
controller (5) according to one of Claims 13 to 17
and having a points controller (2a) according to one
of Claims 9 to 12.

Revendications

1.

Procédé de mise en position d’'un aiguillage ( par
exemple, 1a ) mis en position de maniére électrique,
dans lequel

- on transmet, par un appareil ( 5 ) de comman-
de mobile, par une interface sans fil, une ins-
truction de mise en position de I'aiguillage a une
commande ( 2a ) d’aiguillage reliée al'aiguillage
(1a),

-ontransmetal’aiguillage ( 1a ) parla comman-
de ( 2a ) d’'aiguillage un signal de mise en posi-
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tion déclenchant la mise en position de 'aiguilla-
ge (1a),

caractérisé en ce que

- l'appareil (5) de commande mobile effectue
une détermination de sa position présente et
transmet la position déterminée et l'instruction
de mise en position de l'aiguillage a la comman-
de ( 2a) de l'aiguillage par l'interface sans fil et
- le signal de mise en position est transmis par
la commande ( 2a ) de l'aiguillage a l'aiguillage
(1a), pour autant que la position de I'appareil
(5) de commande mobile se trouve dans une
plage (4a) dactivation fixée d’'une maniere
spécifique a l'aiguillage.

Procédé suivant la revendication 1,

caractérisé en ce que

on utilise une interface radio comme interface sans
fil.

Procédé suivant la revendication 2,

caractérisé en ce que

I'appareil (5) de commande mobile détermine sa
position présente en utilisant des signaux regus d’un
réseau de téléphonie mobile par l'interface radio.

Procédé suivant 'une des revendications précéden-
tes,

caractérisée en ce que

I'appareil (5) de commande mobile détermine sa
position présente a l'aide d’un satellite.

Procédé suivant 'une des revendications précéden-
tes,

caractérisée en ce que

I'appareil (5) de commande mobile transmet a la
commande ( 2a ) de l'aiguillage une instruction de
mise en position d’aiguillage indépendante de
I'aiguillage.

Procédé suivant 'une des revendications précéden-
tes,

caractérisée en ce que

la commande ( 2a ) de l'aiguillage

- effectue une détermination de sa position pro-
pre et

- effectue, au moyen de la position propre dé-
terminée, une correction de la position regue de
I'appareil (5 ) de commande mobile.

Procédé suivant 'une des revendications précéden-
tes,

caractérisée en ce que

la commande ( 2a ) de l'aiguillage contrdle d’autres
critéres de mise en position de l'aiguillage avant la
transmission du signal de mise en position.
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Commande ( par exemple, 2a) d’aiguillage pour
mettre en position un aiguillage ( 1a ) mis en position
de maniére électrique, comprenant

- des moyens de réception d’une instruction de
mise en position d’aiguillage, par un appareil
(5) de commande mobile, par 'intermédiaire
d’une interface sans fil,

- des moyens de transmission a l'aiguillage
(1a) d'un signal de mise en position déclen-
chant la mise en position de I'aiguillage ( 1a),
caractérisée en ce que

- les moyens de réception sont constitués pour
la réception de la position présente de I'appareil
(5 ) de commande mobile par I'intermédiaire de
l'interface sans fil et

- les moyens de transmission sont constitués
pourlatransmissionaVl'aiguillage ( 1a ) dusignal
de mise en position, pour autant que la position
de I'appareil ( 5 ) de commande mobile se trou-
ve dans une plage ( 4a ) d’activation fixée d’'une
maniére spécifique a l'aiguillage.

Commande d’aiguillage suivant la revendication 8,
caractérisée en ce que

les moyens de réception sont constitués pour la ré-
ception de linstruction de mise en position de
I'aiguillage ainsi que de la position présente de I'ap-
pareil ( 5) de commande mobile par I'intermédiaire
d’une interface radio.

Commande d’aiguillage suivant la revendication 8
ou9,

caractérisée en ce que

la commande (2a) de laiguillage est constituée
pour la réception d’'une instruction de mise en posi-
tion d’aiguillage indépendante de l'aiguillage par I'in-
termédiaire de l'interface sans fil.

Commande d’aiguillage suivant 'une des revendi-
cations 8 a 10,

caractérisée en ce que

la commande ( 2a ) d’aiguillage a

- des moyens de détermination de la position
propre ainsi que

- des moyens pour effectuer une correction de
la position recue de I'appareil (5 ) de commande
mobile au moyen de la position propre détermi-
née.

Commande d’aiguillage suivant I'une des revendi-
cations 8 a 11,

caractérisée en ce que

la commande (2a) de l'aiguillage est constituée
pour contrdler d’autres critéres de 'aiguillage avant
la transmission du signal de mise en position.
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13.

14.

15.

16.

17.

18.
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Appareil (5 ) de commande mobile pour la mise en
position d’un aiguillage ( par exemple, 1a) mis en
position de maniére électrique, comprenant

- des moyens de localisation pour la détermina-
tion de la position présente de I'appareil ( 5 ) mo-
bile de commande ainsi que

- des moyens d’émission pour la transmission
d'une instruction de mise en position de
I'aiguillage et de la position déterminée par une
interface sans fil @ une commande (2a)
d’aiguillage reliée a l'aiguillage ( 1a ), en vue de
mettre en position I'aiguillage ( 1a ) par la com-
mande de l'aiguillage, pour autant que la posi-
tion de I'appareil ( 5) de commande mobile se
trouve dans une plage (4a) d’activation fixée
d’'une maniére spécifique a l'aiguillage.

Appareil de commande mobile suivant la revendica-
tion 13,

caractérisé en ce que

les moyens d’émission sont constitués pour la trans-
mission a la commande ( 2a ) d’aiguillage de l'ins-
truction de mise en position de l'aiguillage et de la
position déterminée par une interface radio.

Appareil de commande mobile suivant la revendica-
tion 14,

caractérisé en ce que

I'appareil (5) de commande mobile est constitué
pour la détermination de sa position présente en uti-
lisant des signaux regus d’un réseau de radiotélé-
phonie mobile par I'intermédiaire de l'interface radio.

Appareil de commande mobile suivant 'une des re-
vendications 13 a 15,

caractérisé en ce que

'appareil (5) de commande mobile est constitué
pour la détermination par satellite de sa position ac-
tuelle.

Appareil de commande mobile suivant 'une des re-
vendications 13 a 16,

caractérisé en ce que

'appareil (5) de commande mobile est constitué
pour la transmission a la commande (2a) de
l'aiguillage d’une instruction de mise en position
d’aiguillage indépendante de I'aiguillage.

Agencement pour mettre en position un aiguillage
mis en position de maniére électrique, comprenant
un appareil ( 5) de commande mobile suivant 'une
des revendications 13 a 17 et une commande ( 2a )
suivant 'une des revendications 9 a 12.
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