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Description

[0001] Le domaine technique de l'invention est celui
des dispositifs permettant de fixer un systéme d’arme
sur un chassis de véhicule.

[0002] Les systémes d’armes automoteurs sont habi-
tuellement solidaires d’une tourelle qui est fixée a un
chassis blindé.

[0003] Les caractéristiques mécaniques de la tourelle
et du chassis sont définies de fagon a assurer la résis-
tance de ces différents éléments aux contraintes de tir.
[0004] On aégalement proposé de rendre un systéme
d’arme solidaire d’'un porteur Iéger, tel un camion.
[0005] Dans ce cas, il se pose le probléeme d’assurer
la tenue mécanique des éléments structuraux (chassis
porteur et faux chassis) aux contraintes mécaniques in-
duites par le tir du canon. Ces contraintes sont d’autant
plus fortes que le calibre du systéme d’arme est important
(par exemple pour un calibre supérieur a 90 mm).
[0006] Les solutions connues (décrites par exemple
par le brevet US2004/0216597) proposent de dissocier
I'artillerie du porteur a I'aide par exemple des bras téles-
copiques. Cependant, ces solutions sont complexes a
mettre en oeuvre et elles entrainent une masse exces-
sive pour le systeme d’artillerie.

[0007] On connait également par le brevet FR-
2663727 (qui divulgue un dispositif selon le préambule
de la revendication 1) un dispositif de montage d’'un mor-
tier sur un camion. Ce dispositif propose de fixer le mor-
tier sur une plaque de tir liée elle méme au faux chassis
par un moyen de liaison élastique. Le faux chassis porte
par ailleurs un stabilisateur qui prend appui sur le sol.
[0008] Une telle solution n’est pas transposable au
montage d’un systéme d’arme de gros calibre (telle une
artillerie) et pour lequel les efforts de tir sont bien supé-
rieurs. Il ne permet notamment pas de réduire suffisam-
ment les contraintes transmises par le faux chassis au
chassis.

[0009] Le brevet EP-1231129 décrit un moyen de
liaison entre un plateau et un chéssis de véhicule, moyen
de liaison qui comporte quatre points : deux liaisons pi-
vots (disposées a I'avant et a I'arriere du plateau au ni-
veau d’'un axe médian) et deux appuis simples disposés
latéralement de part et d’autre de luxe médian et entre
les pivots.

[0010] Cette solution, quivise le montage d’un plateau
classique sur un chassis, n’est pas elle non plus adaptée
aumontage d’un faux chassis portant un systéme d’arme
de gros calibre tel une artillerie. Les moyens de liaison
proposés ne pourront pas en effet résister aux contrain-
tes de tir.

[0011] L'’invention a pour but de proposer un dispositif
de liaison permettant avec une masse réduite d’assurer
la liaison entre un chassis de véhicule porteur et un sys-
teme d’arme tout en minimisant les contraintes subies
par le chassis porteur lors du tir.

[0012] Ainsi, l'invention a pour objet un dispositif de
fixation d’'un systéme d’arme sur un chassis de véhicule,
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dispositif comportant un faux chassis portant le systeme
d’arme et rendu solidaire du chassis par un moyen de
liaison, dispositif caractérisé en ce que le moyen de
liaison comprend au moins deux points d’attache; dispo-
sés entre le chassis et le faux chassis et répartis sur les
faces latérales des chassis et faux chassis de part et
d’autre du systéme d’arme, points d’attache formés de
pattes solidaires du chassis, pattes portant chacune une
tige, paralléle aux faces latérales des chassis et faux
chassis, et sur laquelle est monté un bloc solidaire du
faux chassis, bloc pouvant a la fois se translater et pivoter
par rapport a la tige, donc par rapport au chassis.
[0013] Les pattes seront fixées de part et d’autre du
chassis sur des faces latérales de longerons.

[0014] Les blocs pourront étre fixés au faux chassis
par l'intermédiaire d’équerres solidaires de faces latéra-
les de poutres latérales du faux chassis.

[0015] Les blocs pourront étre fixés aux équerres par
des moyens de solidarisation, des moyens ressorts étant
interposés entre les moyens de solidarisation et les
équerres.

[0016] Les raideurs des moyens ressorts seront avan-
tageusement différentes d’un point d’attache a I'autre,
les raideurs étant définies en fonction des déformations
que doit subir le point d’attache.

[0017] L’axe des moyens de solidarisation pourra étre
a distance de I'axe de pivotement du bloc.

[0018] Le dispositif pourra comprendre au moins six
paires de points d’attache.

[0019] Avantageusement le dispositif pourra com-
prendre un pivot de positionnement solidaire du-chassis
au niveau d’un plan médian de celui ci, pivot coopérant
avec une douille portée par le faux chassis.

[0020] Le pivot de positionnement sera de préférence
disposé au voisinage de l'implantation du systéme d’ar-
me sur le faux chassis.

[0021] Les points d’attache seront avantageusement
plus proches les uns des autres au voisinage de I'implan-
tation du systéme d’arme sur le faux chassis.

[0022] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description qui va suivre d’'un mode particulier de réa-
lisation, description faite en référence aux dessins an-
nexés et dans lesquels :

- lafigure 1 représente schématiquement un systéme
d’arme lié a un véhicule porteur par un dispositif se-
lon I'invention,

- lafigure 2 est une vue latérale d’'un mode de réali-
sation d’un point d’'attache,

- lafigure 3 est une vue en coupe du point d’attache,
coupe réalisée suivant le plan dont la trace AA est
repérée a la figure 2,

- lafigure 4a représente schématiquement en vue de
dessus le faux chassis destiné a porter le systeme
d’arme,

- lafigure 4b montre en vue de dessus schématique
le chassis du véhicule porteur (chassis représenté
seul),
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- lafigure 4c montre en vue de dessus 'assemblage
du faux chéssis et du chassis.

[0023] Ensereportantalafigure 1, un véhicule 1 porte
un systeme d’arme 2 qui est ici un systeme d’artillerie
comprenant un canon de gros calibre (calibre supérieur
a 90 mm).

[0024] Le véhicule 1 est un camion comprenant une
cabine 3 portée par un chassis 4. Il comporte une liaison
sol comprenant ici (a titre d’exemple non limitatif) deux
essieux 5 dotés de roues.

[0025] Le systéme d’arme 2 comprend un tube 6, cou-
lissant dans un traineau 7, qui est lui-méme monté pivo-
tant sur un afft 8 par des tourillons 9. L’afflt est porté
par un plateau 12 ou faux-chassis.

[0026] Le tube 6 porte au niveau de son extrémité
avant un frein de bouche 10.

[0027] Lesystéme d’arme ou artillerie 2 est représenté
ici de fagon extrémement simplifiée. Il comporte bien en-
tendu et d’'une fagon habituelle un ou plusieurs freins de
tirs hydrauliques (non représentés) interposés entre la
masse reculante (tube 6 et frein 10) et le traineau 7 ainsi
qu’au moins un récupérateur (non représenté) assurant
le retour en batterie apreés tir.

[0028] Enfin un stabilisateur arriere 11 est articulé (ar-
ticulation 11a) sur le plateau 12 (ou bien sur I'afflt 8) en
arriere de I'axe 13 de I'essieu arriere.

[0029] Ce stabilisateur comprend au moins une béche
14 solidaire d’'un bras 15 télescopique.

[0030] Le stabilisateur 11 permet d’assurer avant le tir
un ancrage au sol de 'arriére du véhicule 1, le point d’an-
crage au sol 16 est défini par la position de la béche. On
pourra prévoir un ou deux bras et une ou deux béches.
Le stabilisateur 11 est représenté sur la figure en position
déployée, la béche 14 ancrée dans le sol.

[0031] Pour permettre le déplacement du véhicule 1,
le bras télescopique 15 peut se raccourcir et le stabilisa-
teur complet peut ensuite basculer autour de I'articulation
11a et se relever.

[0032] Conformément a l'invention le faux chassis 12
estrendu solidaire du chassis 4 du véhicule par un moyen
de liaison qui comprend plusieurs points d’attache 173,
17b,17c, ...... 17h disposés entre le chassis 4 et le faux
chassis 12 et répartis sur les faces latérales des chassis
et faux chassis, de part et d’autre de I'artillerie 2.
[0033] La figure 1 est schématique et montre le faux
chassis 12 disposé a distance du chéssis. 4. En fait ces
deux éléments sont en contact 'un avec I'autre. On pour-
ra prévoir un moyen amortisseur (tel que des feuilles de
caoutchouc) interposeé entre le faux chassis et le chassis.
[0034] Les figures 2 et 3 montrent d’une fagon plus
détaillée la structure d’un point d’attache 17.

[0035] Ce dernier comprend une patte 18 qui est fixée
au chéssis 4 par des boulons (non représentés) fixés au
travers de trous 19. La patte comprend deux rebords
latéraux 31a et 31b portant des pergages 21 et entre
lesquels est disposée une tige 20 cylindrique d’axe 27.
Latige est arrétée en translation par rapport aux rebords
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31a,31b par des moyens classiques non représentés
(par exemple des goupilles transversales ou bien des
écrous).

[0036] La tige 20 recoit un bloc 22 qui est rendu soli-
daire dufaux chassis 12 par l'intermédiaire d’'une équerre
23.

[0037] L’axe de latige 20 est paralléle aux faces laté-
rales des chassis et faux-chassis, donc également pa-
ralléle aux plans médians 32 et 33 du chassis et du faux
chassis (voir figures 4a et 4b).

[0038] L’équerre 23 comprend une plaque de téle 30a
qui est soudée sur une face latérale du faux chassis 12
et sur laquelle est soudé un profil 30b renforcé par une
nervure 30c.

[0039] Le bloc 22 est fixé a I'équerre 23 par des
moyens de solidarisation qui sont ici des vis 24. Une ou
plusieurs rondelles ressorts 25 sont interposées entre la
téte des vis 24 et le profil 30b. L’axe 28 des vis est disposé
ainsi a une distance D de I'axe 27 de pivotement du bloc
(voir figure 3). On cherchera dans la mesure du possible
a minimiser cette distance D pour limiter les contraintes
auniveaudelaliaison entre 'équerre 23 et le faux chassis
12.

[0040] Parailleurslanature etle nombre des rondelles
25 seront différents d’'une attache a I'autre. Comme cela
sera décrit par la suite, 'THomme du Métier calculera les
contraintes mécaniques subies au niveau de chaque at-
tache 17 lors du tir et il définira les raideurs mécaniques
souhaitées pour chaque point d’attache afin de minimiser
les contraintes mécaniques. Le cas échéant, suivant la
raideur souhaitée, les rondelles pourront étre rempla-
cées par de simples entretoises cylindriques.

[0041] Selon une caractéristique importante de l'in-
vention, le bloc.22 peut a la fois se translater (directions
T) et pivoter (fleche R) par rapport a 'axe géométrique
27 de la tige 20.

[0042] A cet effet un coussinet 26 est interposé entre
le bloc 22 et la tige 20 et un jeu (J = J1 + J2) de l'ordre
d’une dizaine de millimétres est prévu pour la translation
du bloc 22 entre les rebords latéraux 31a et 31b. Il est
également possible de ne pas prévoir de coussinet mais
uniguement un ajustement glissant entre le bloc 22 et la
tige 20.

[0043] Lors dutir, le faux chassis 12 est soumis a des
contraintes importantes qui entrainent des déformations
de sa structure.

[0044] On distingue deux types principaux de défor-
mations:

[0045] Les flexions du faux chassis qui conduisent
concrétement a un rapprochement des différents points
d’attache. Ces flexions sont absorbées par la capacité
de translation T de chaque bloc 22 par rapport a sa tige
20, donc par rapport au chassis 4. Le faux chassis 12
pourra donc se translater par rapport au chassis 4 au
niveau de chaque point d’attache 17.

[0046] Les gauchissements (ou vrillages) du faux
chéssis conduisent a un pivotement des rebords latéraux
du faux chassis par rapport au chassis. Ces gauchisse-
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ments sont absorbés par la capacité de pivotement R de
chaque bloc 22 par rapport a sa tige 20, donc par rapport
au chassis. Le faux chassis 12 pourra donc pivoter par
rapport au chassis 4 au niveau de chaque point d'attache
17.

[0047] L’invention procure ainsi a chaque point d’atta-
che 17 du faux chassis 12 une capacité de translation et
de pivotement par rapport au chassis 4.

[0048] Tout en assurant une liaison sare et légére en-
tre chassis et faux chassis, I'invention permet donc ainsi
d’absorber les déformations provoquées par le tir et donc
de limiter les contraintes subies par le chassis 4 du vé-
hicule 1. Ceci est particulierement important quand le
chassis a une structure rigide qui ne tolére pas de telles
déformations.

[0049] Les figures 4a et 4b montrent respectivement
en vues de dessus simplifiées, le faux chassis (figure 4a)
et le chassis (figure 4b).

[0050] On voit sur la figure 4b que le chassis 4 com-
prend deux longerons latéraux 29a et 29b sur lesquels
sont fixées les différentes pattes 18 des points d’attache
17.

[0051] Lelongeron29a porte ainsihuit pattes repérées
18a,18b...18h sur lafigure et le longeron 29b porte, d’'une
fagon symétrique par rapport au plan médian vertical 32,
huit autres pattes également repérées 18a,18b...18h.
[0052] Les longerons 29a et 29b sont reliés l'un a
l'autre par des entretoises vissées ou soudées 34, 34a.
Une entretoise intermédiaire repérée 34a porte par
ailleurs une tige cylindrique ou pivot 35 perpendiculaire
au plan du chassis 4.

[0053] Lefauxchassis 12 représenté a la figure 4a est
réalisé lui aussi sous la forme d’une structure mécano
soudée comportant des poutres latérales 36a et 36b re-
liées notamment par au moins une entretoise 37 ainsi
que par une tole 38 sur laquelle est fixée une couronne
39 destinée a recevoir I'aff(t 8.

[0054] La partie arriere du faux chassis 12 porte éga-
lement les articulations 11a pour le ou les stabilisateurs
(non représentés).

[0055] Les poutres latérales 36a et 36b portent cha-
cune huit équerres repérées 23a,23b...23h sur la figure.
Les équerres portées sur la poutre 36b sont disposées
d’'une fagon symétrique aux équerres de la poutre 36a
par rapport au plan vertical médian 33.

[0056] L’entretoise 37 porte une douille 40 cylindrique
qui est destinée a recevoir la tige 35 solidaire du-chéassis
4.

[0057] Lafigure 4c montre'assemblage du faux-chas-
sis 12 sur le chassis 4.

[0058] Lors du montage, le positionnement correct du
faux chassis est facilité par la coopération de la tige 35
avec la douille 40. La tige 35 et la douille 40 sont posi-
tionnées au voisinage de I'endroit ou les efforts de tirs
sont appliqués par le systéme d’arme au faux chassis,
c’est a dire a proximité de la couronne 39.

[0059] La liaison douille / tige permet de positionner le
faux chassis par rapport au chassis mais permet aussi

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

de reprendre une partie des efforts de tir transmis du faux
chassis au chassis, donc de soulager les points d’attache
17 lors du tir.

[0060] Aprés positionnement, chaque équerre 23 se
trouve au-dessus d’'une patte 18. Chaque patte 18 porte
un bloc 22. L’assemblage est complété par le vissage
des équerres 23 sur les différents blocs 22 de fagon a
constituer ainsi les différents points d’attache 17 du
moyen de liaison.

[0061] On voit sur la figure 4c que les points d’attache
sont plus nombreux et plus rapprochés les uns des autres
au voisinage de la partie arriére du chassis, c’'est a dire
au niveau de la couronne 39 de fixation du systeme d’ar-
me. C’est en effet a cet endroit que les contraintes mé-
caniques subies sont maximales mais aussi que les dé-
placements sont minimaux.

[0062] L'Homme du Meétier dimensionnera chaque
point d’attache et il choisira le nombre et la répartition de
ces derniers en fonctions des caractéristiques du syste-
me d’arme et de celles du porteur sur lequel on souhaite
I'installer. Le positionnement et le dimensionnement sera
réalisé par simulation numérique des contraintes de tir
sur la structure.

[0063] Lors de ce dimensionnement on calculera par
ailleurs la raideur souhaitée au niveau de chaque point
d’attache 17 de fagon a minimiser les contraintes subies.
Ce calcul de raideur permettra de définir les rondelles ou
entretoises 25 qui seront mises en oeuvre au niveau de
chaque point d’attache 17.

[0064] Gracealinventionilestainsipossible d’adapter
d’une fagon relativement simple un systéme d’arme don-
né a différents types de véhicules porteurs tout en limitant
les contraintes subies par le véhicule porteur lors du tir.
[0065] L’invention est plus particulierement utile lors-
que le véhicule, porteur prévu est doté d’un chassis rigi-
de.

Revendications

1. Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme (2) sur un
chassis (4) de véhicule, dispositif comportant un faux
chéssis (12) portant le systéeme d’arme et rendu so-
lidaire du chassis par un moyen de liaison, dispositif
caractérisé en ce que le moyen de liaison com-
prend au moins deux points d’attache (17), disposés
entre le chassis (4) et le faux chassis (12) et répartis
sur les faces latérales des chassis et faux chassis
de part et d’autre du systéme d’arme (2), points d’at-
tache (17) formés de pattes (18) solidaires du chas-
sis (4), pattes portant chacune une tige (20) paralléle
aux faces latérales des chassis et faux chassis, et
sur laquelle est monté un bloc (22) solidaire du faux
chassis (12), bloc pouvant a la fois se translater et
pivoter par rapport a la tige (20), donc par rapport
au chassis (4).

2. Dispositif de fixation d’'un systeme d’arme selon la
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revendication 1, dispositif caractérisé en ce que
les pattes (18) sont fixées de part et d’autre du chas-
sis (4) sur des faces latérales de longerons (29a,
29b).

Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme selon une
des revendications 1 ou 2, dispositif caractérisé en
ce que les blocs (22) sont fixés au faux chassis (12)
par l'intermédiaire d’équerres (23) solidaires de fa-
ces latérales de poutres latérales (36a, 36b) du faux
chassis (12).

Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme selon une
des revendications 1 a 3, dispositif caractérisé en
ce que les blocs (22) sont fixés aux équerres (23)
par des moyens de solidarisation (24), des moyens
ressorts (25) étant interposés entre les moyens de
solidarisation (24) et les équerres (23).

Dispositif de fixation d’'un systeme d’arme selon la
revendication 4, dispositif caractérisé en ce que
les raideurs des moyens ressorts (25) sont différen-
tes d’'un point d’attache (17) a l'autre, les raideurs
étant définies en fonction des déformations que doit
subir le point d’attache.

Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme selon une
des revendications 4 ou 5, dispositif caractérisé en
ce que I'axe des moyens de solidarisation (24) est
a distance (D) de I'axe de pivotement du bloc.

Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme selon une
des revendications 1 a 6, dispositif caractérisé en
ce qu’ilcomprend au moins six paires de points d’at-
tache (17).

Dispositif de fixation d’'un systéme d’arme selon une
des revendications 1 a 7, dispositif caractérisé en
ce qu’il comprend un pivot de positionnement (35)
solidaire du chassis (4) au niveau d’un plan médian
(32) de celui ci, pivot coopérant avec une douille (40)
portée par le faux chassis (12) .

Dispositif de fixation d’un systéme d’arme selon la
revendication 8, dispositif caractérisé en ce que le
pivot de positionnement (35) est disposé au voisina-
ge de I'implantation du systéme d’arme sur le faux
chassis (12).

Dispositif de fixation d’un systeme d’arme selon une
des revendications 1 a 9, dispositif caractérisé en
ce que les points d’'attache (17) sont plus proches
les uns des autres au voisinage de I'implantation du
systéme d’arme sur le faux chassis (12).
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Claims

A device to fix a weapon system (2) onto a vehicle
chassis frame (4), such device incorporating a sub-
frame (12) carrying the weapon system and made
integral with the chassis frame by linking means, de-
vice wherein the linking means comprises at least
two attachment points (17), arranged between the
chassis frame (4) and the sub-frame (12) and spaced
on the lateral faces of the chassis frame and sub-
frame on either side of the weapon system (2), such
attachment points (17) being formed of lugs (18) in-
tegral with the chassis frame (4), such lugs each car-
rying a rod (20) parallel to the lateral faces of the
chassis frame and sub-frame, and onto which a unit
(22) is mounted integral with the sub-frame (12),
such unitable to both translate and pivot with respect
to the rod (20), and thus with respect to the chassis
frame (4).

A fastening device for a weapon system according
to Claim 1, wherein the lugs (18) are fixed on either
side of the chassis frame (4) on the lateral faces of
rails (29a, 29b).

A fastening device for a weapon system according
to one of Claims 1 or 2, wherein the units (22) are
fixed to the sub-frame (12) by means of brackets (23)
integral with the lateral faces of lateral beams (36a,
36b) on the sub-frame (12).

A fastening device for a weapon system according
to one of Claims 1 to 3, wherein the units (22) are
fixed to the brackets (23) by joining means (24),
spring means (25) being positioned between the join-
ing means (24) and the brackets (23).

A fastening device for a weapon system according
to Claim 4, wherein the spring means (25) are of
different stiffnesses from one attachment point (17)
to another, the stiffnesses being defined as a func-
tion of the strain to which the attachment point will
be subjected.

A fastening device for a weapon system according
to one of Claims 4 or 5, wherein the axis of the joining
means (24) is at a distance (D) from the pivotal axis
of the unit.

A fastening device for a weapon system according
to one of Claims 1 to 6, wherein it comprises at least
six pairs of attachment points (17).

A fastening device for a weapon system according
to one of Claims 1 to 7, wherein it comprises a po-
sitioning pivot (35) integral with the chassis frame
(4) at a median plane of said chassis frame, such
pivot cooperating with a bushing (40) on the sub-
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frame (12).

A fastening device for a weapon system according
to Claim 8, wherein the positioning pivot (35) is ar-
ranged in the vicinity of the installation of the weapon
system on the sub-frame (12).

A fastening device for a weapon system according
tooneof Claims 1t0 9, wherein the attachment points
(17) are closer to one another in the vicinity of the
installation of the weapon system of the sub-frame
(12).

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
(2) an einem Fahrzeugrahmen (4), wobei die Vor-
richtung einen Zwischenrahmen (12) umfasst, der
das Waffensystem tragt und durch ein Verbindungs-
mittel fest mit dem Rahmen verbunden ist, wobei die
Vorrichtung dadurch gekennzeichnet ist, dass
das Verbindungsmittel wenigstens zwei Befesti-
gungspunkte (17) umfasst, die zwischen dem Rah-
men (4) und dem Zwischenrahmen (12) angeordnet
sind und Uber die Seitenflichen des Rahmens und
Zwischenrahmens beiderseits des Waffensystems
(2) verteilt sind, wobei die Befestigungspunkte (17)
von Laschen (18) gebildet werden, die fest mit dem
Rahmen (4) verbunden sind, wobei die Laschen je-
weils eine Stange (20) tragen, die parallel zu den
Seitenflachen des Rahmens und Zwischenrahmens
verlauft und an der ein Block (22) montiert ist, der
fest mit dem Zwischenrahmen (12) verbunden ist,
wobei sich der Block in Bezug auf die Stange (20)
und somit in Bezug auf den Rahmen (4) gleichzeitig
verschieben und drehen kann.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach Anspruch 1, wobei die Vorrichtung dadurch
gekennzeichnet ist, dass die Laschen (18) beider-
seits des Rahmens (4) an Seitenflachen von Langs-
tragern (29a, 29b) befestigt sind.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Ansprliche 1 oder 2, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass die
Blocke (22) am Zwischenrahmen (12) mit Hilfe von
Winkeln (23) befestigt sind, die fest mit Seitenflachen
von Seitentragern (36a, 36b) des Zwischenrahmens
(12) verbunden sind.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass die
Blocke (22) durch Zusammenschlussmittel (24) an
den Winkeln (23) befestigt sind, wobei Federmittel
(25) zwischen die Zusammenschlussmittel (24) und
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10.

die Winkel (23) eingefligt sind.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach Anspruch 4, wobei die Vorrichtung dadurch
gekennzeichnet ist, dass die Steifigkeiten der Fe-
dermittel (25) von einem Befestigungspunkt (17)
zum anderen verschieden sind, wobei die Steifigkei-
ten in Abhangigkeit von den Deformationen festge-
legt werden, die der Befestigungspunkt erfahren
muss.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Anspriiche 4 oder 5, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass die
Achse der Zusammenschlussmittel (24) sich von der
Drehachse des Blocks im Abstand (D) befindet.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Anspriiche 1 bis 6, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass sie
wenigstens sechs Paare von Befestigungspunkten
(17) umfasst.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Anspriche 1 bis 7, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass sie ein
Positionierungsdrehgelenk (35) umfasst, das fest
mit dem Rahmen (4) im Bereich dessen Mittelebene
(32) verbunden ist, wobei das Drehgelenk mit einer
Hulse (40) zusammenwirkt, die von dem Zwischen-
rahmen (12) getragen wird.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach Anspruch 8, wobei die Vorrichtung dadurch
gekennzeichnet ist, dass das Positionierungs-
drehgelenk (35) in der Nahe der Anbringung des
Waffensystems an dem Zwischenrahmen (12) an-
geordnet ist.

Vorrichtung zur Befestigung eines Waffensystems
nach einem der Anspriiche 1 bis 9, wobei die Vor-
richtung dadurch gekennzeichnet ist, dass die
Befestigungspunkte (17) in der Nahe der Anbrin-
gung des Waffensystems an dem Zwischenrahmen
(12) enger zueinander liegen.
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