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(54) Dispositif de serrage à bras de manoeuvre escamotable et appareil comportant un tel 
dispositif

(57) Dispositif de serrage du genre vis-écrou, com-
prenant un organe de serrage (7) apte à être entraîné en
rotation et une clé (11) d’entraînement de cet organe de
serrage (7), munie d’un bras de manoeuvre (17), cette
clé (11) et l’organe de serrage (7) étant unis par un dis-
positif de liaison (9) agencé de façon que la clé (11) peut
basculer par rapport à l’organe de serrage (7) autour d’un
axe de basculement (Y-Y’) sensiblement perpendiculaire

à l’axe de vissage (X-X’) dudit organe de serrage (7) de
sorte à permettre son placement en position de repos
sensiblement perpendiculaire audit axe de vissage et
peut entraîner l’organe de serrage (7) en rotation autour
dudit axe de vissage (X-X’), ou tourner librement par rap-
port à l’organe de serrage (7), autour dudit axe de vissage
(X-X’), sur une plage de débattement angulaire (α) d’au
moins 170°.
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif de
serrage, à bras de manoeuvre escamotable. Elle vise
aussi les appareils pourvus de ce dispositif de serrage,
par exemple les outils portatifs et, en particulier les scies
à chaîne portatives.
[0002] Il est courant d’utiliser une vis ou un écrou vissé
sur une tige filetée pour réaliser un effort de serrage entre
deux pièces. Une pièce montée à l’aide d’un système
vis-écrou présente l’avantage d’être amovible. Son dé-
montage et son remontage ultérieur requièrent toutefois
le desserrage des écrous ou des vis à l’aide d’un outil
indépendant tel qu’une clé ou un tournevis, puis leur res-
serrage à l’aide de ce même outil. Or, on ne dispose pas
toujours d’un tel outil qui peut faire défaut au moment
même où l’on a besoin de desserrer et/ou de serrer des
écrous ou des vis.
[0003] De plus, il arrive fréquemment qu’un tournevis
ou une clé se désaccouple malencontreusement de la
tête de la vis ou de l’écrou en cours de manoeuvre. De
ce fait, le serrage et le desserrage d’un écrou ou d’une
vis nécessitent parfois de savoir combiner force et habi-
leté.
[0004] Un dispositif vis-écrou équipe généralement les
scies à chaîne portatives pour réaliser le serrage et l’im-
mobilisation, dans la position souhaitable, du guide-chaî-
ne, afin de permettre un réglage de la tension de cette
dernière ou la mise en place d’une chaîne neuve.
[0005] Dans une telle application, on conçoit que l’opé-
rateur doit toujours avoir, à portée de main, un outil dédié
pour desserrer ou resserrer l’écrou ou la vis de serrage,
en particulier pendant l’utilisation de l’outil en extérieur
lors de laquelle on peut être amené à devoir effectuer
des réglages de la tension de la chaîne de la scie.
[0006] Pour pallier cette contrainte, on a proposé (DE-
29909645 U1) un dispositif de serrage du guide-chaîne
d’une scie à chaîne, au moyen d’un système vis-écrou,
suivant lequel l’écrou de ce système est assujetti en per-
manence à une clé de manoeuvre qui peut se rabattre
contre le carter de l’outil, en position neutre, lorsqu’elle
n’est pas utilisée. Selon ce dispositif, une bague rotative
est placée sous la tête de l’écrou et la clé est fixée avec
une aptitude de basculement sur cette bague, autour
d’un axe perpendiculaire à l’axe de l’écrou et de manière
décalée par rapport à ce dernier. D’autre part, la tête de
l’écrou est munie de deux entailles radiales, tandis que
la clé est pourvue d’une dent qui, selon la position de
basculement de ladite clé, peut engrener avec l’une des-
dites entailles pour permettre l’entraînement en rotation
de l’écrou, dans un sens ou dans l’autre, ou se trouver
dégagée desdites entailles pour autoriser une rotation
libre de la clé autour de l’écrou.
[0007] Ce dispositif nécessite, avant les mouvement
de rotation de l’écrou ou de placement de la clé en po-
sition de rangement, une manoeuvre d’embrayage ou de
débrayage obligatoire, suivant le cas, laquelle peut ne
pas être immédiatement comprise par les utilisateurs.

[0008] L’invention a au moins pour but de proposer
une solution aux problèmes découlant des diverses con-
traintes exposées précédemment.
[0009] Selon l’invention, ce but est atteint grâce à un
dispositif de serrage du genre vis-écrou, comprenant un
organe de serrage apte à être entraîné en rotation et une
clé d’entraînement de cet organe de serrage munie d’un
bras de manoeuvre, cette clé et l’organe de serrage étant
unis par un dispositif de liaison agencé de façon que la
clé peut basculer par rapport à l’organe de serrage autour
d’un axe de basculement perpendiculaire à l’axe de vis-
sage dudit organe de serrage, de sorte à permettre son
placement en position de repos sensiblement perpendi-
culaire audit axe de vissage, et peut entraîner l’organe
de serrage en rotation autour de l’axe de vissage dans
le sens du serrage ou du desserrage, ou tourner libre-
ment par rapport à l’organe de serrage, autour dudit axe
de vissage, sur une plage de débattement angulaire d’au
moins 170°, après immobilisation dudit organe de serra-
ge, en fin de manoeuvre de serrage.
[0010] Grâce à l’invention, la manoeuvre du dispositif
de serrage ne nécessite l’utilisation d’aucun outil exté-
rieur pour serrer ou desserrer l’organe de serrage (vis
ou écrou) dudit dispositif. La clé reliée à l’organe de ser-
rage autorise l’entraînement en rotation de ce dernier,
tout en pouvant être placée dans une position de repos
déterminée sans modifier le serrage obtenu, par exemple
dans une position rabattue contre le carter de l’appareil
pour ne pas gêner l’utilisation de celui-ci. En outre, cette
manoeuvre est très simple et rapide.
[0011] Selon un mode d’exécution avantageux, l’orga-
ne de serrage rotatif du système vis-écrou relié à la clé
de manoeuvre, est constitué par l’écrou dudit système.
[0012] Avantageusement, l’organe de serrage et la clé
d’entraînement du dispositif de liaison sont pourvus, res-
pectivement, de moyens venant en contact l’un de l’autre,
lors de la rotation de la clé, d’une part, dans le sens du
vissage de l’organe de serrage lorsque la clé se trouve
à une première extrémité de la plage de débattement
angulaire, ainsi que, d’autre part, dans le sens du dévis-
sage de l’organe de serrage lorsque la clé se trouve à
une deuxième extrémité de la plage de débattement an-
gulaire.
[0013] Selon un mode d’exécution préféré, les moyens
de liaison entre la clé d’entraînement et l’organe de ser-
rage comprennent :

- une gorge annulaire ménagée dans la surface cylin-
drique externe du corps de l’organe de serrage rotatif
et dans le fond de laquelle est logée une butée d’en-
traînement orientée parallèlement à l’axe de vissage
dudit organe de serrage rotatif ;

- un chapeau rotatif tubulaire dans lequel est logé le
corps dudit organe de serrage et comportant deux
trous diamétralement opposés débouchant dans la
gorge annulaire dudit organe de serrage, et
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- un agencement de la tête de la clé d’entraînement
selon lequel ladite tête est réalisée sous forme d’une
fourchette à deux branches, les extrémités de ces
branches étant recourbées ou formées en direction
l’une de l’autre et engagées avec une aptitude de
rotation dans les trous diamétralement opposés du
chapeau rotatif, l’une au moins de ces extrémités
recourbées étant dimensionnée pour s’étendre à tra-
vers ladite gorge et venir au contact de la butée d’en-
traînement de l’organe de serrage rotatif.

[0014] Selon une autre caractéristique avantageuse,
l’extrémité recourbée de la seconde branche de la four-
chette d’entraînement est dimensionnée de façon à ne
pas entrer au contact de la butée d’entraînement de l’or-
gane de serrage, lors du pivotement de la clé autour de
l’axe de vissage, par rapport à l’organe de serrage.
[0015] Une autre caractéristique avantageuse du dis-
positif de serrage peut être que ledit dispositif de liaison
réalise une liaison indémontable entre la clé et l’organe
de serrage.
[0016] Avantageusement, la liaison indémontable en-
tre la clé et l’organe de serrage est obtenue par défor-
mation plastique desdites branches l’une vers l’autre, de
manière à engager ces branches dans les trous du cha-
peau.
[0017] De préférence, ledit dispositif de liaison réalise
une liaison démontable entre la clé et l’organe de serra-
ge, au moins en l’absence de serrage par cet organe de
serrage.
[0018] De manière préférée, l’organe de serrage com-
porte une encoche d’accès latéral à ladite gorge annu-
laire, pour le passage de l’une desdites branches vers
cette gorge annulaire, l’un desdits trous du chapeau pré-
sentant la forme d’une fente ayant une extrémité ouverte
pour le passage de l’une desdites branches.
[0019] Avantageusement, la clé comporte un bras de
manoeuvre pourvu d’une rallonge avec lequel ce bras
de manoeuvre forme un manche télescopique de lon-
gueur réglable, ladite rallonge étant déplaçable le long
du bras de manoeuvre entre une position rétractée et
une position d’extension du manche télescopique.
[0020] De préférence, une partie au moins du bras de
manoeuvre est faite d’un matériau magnétique.
[0021] L’invention a également pour objet un appareil,
caractérisé en ce qu’il comporte un dispositif de serrage
tel que défini ci-dessus.
[0022] Selon une application avantageuse, cet appa-
reil, est constitué par une scie à chaîne qui comporte une
chaîne de coupe sans fin, ainsi qu’un guide-chaîne pour
cette chaîne, et dont un dispositif de blocage de ce guide-
chaîne comprend ledit dispositif de serrage.
[0023] Avantageusement, l’appareil comprend une
zone de rangement du manche du dispositif de serrage,
dans une position angulaire prédéterminée, autour de
l’axe de vissage.
[0024] De préférence, l’appareil comporte un aimant
de retenue du manche en position rangée au niveau de

ladite zone de rangement.
[0025] L’invention sera bien comprise à la lecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement à titre
d’exemple et faite en se référant aux dessins annexés,
parmi lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’une scie à
chaîne conforme à l’invention ;

- la figure 2 est une vue éclatée d’un dispositif de ser-
rage qui équipe la scie à chaîne de la figure 1 et qui
est conforme à l’invention ;

- la figure 3 est une vue de dessus, avec arrachement,
du dispositif de serrage de la figure 2 ;

- la figure 4 est une coupe selon la ligne IV-IV de la
figure 3 ;

- la figure 5 est une coupe selon la ligne V-V de la
figure 3 ;

- la figure 6 est une vue en perspective du dispositif
de serrage représenté aux figures 2 à 5, montré sans
sa rallonge formant poignée et illustrant une étape
de l’assemblage des éléments dudit dispositif ;

- la figure 7 est une vue de dessus, avec arrachement,
du dispositif de serrage des figures 2 à 5 et illustre
une position de la clé considérée arbitrairement com-
me une étape finale d’un serrage à l’aide du dispositif
de serrage des figures 2 à 5 ; le tracé en traits fins
interrompus illustre une position de la clé lors du
desserrage ;

- la figure 8 est une vue analogue à la figure 1 et illustre
la même étape finale de serrage que la figure 7 ;

- la figure 9 est une vue analogue à la figure 7 et illustre
le pivotement de la clé dans une position permettant
son basculement autorisant son escamotage en po-
sition de repos ;

- la figure 10 est une perspective d’une scie à chaîne
et montrant la clé dans une position de basculement
corrrespondant à la figure 9 ;

- la figure 11 est une vue analogue à la figure 9 et
montre le basculement de la clé en position de repos.

- la figure 12 est une vue en perspective de la scie à
chaîne représentée aux figures 8 et 10 et montrant
le bras de manoeuvre de la clé en position escamo-
tée contre le carter de ladite scie à chaîne.

[0026] On se reporte auxdits dessins pour décrire un
mode d’exécution avantageux bien que nullement limi-
tatif du dispositif de serrage selon l’invention.
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[0027] On souligne encore que si on décrit ci-après
une application particulièrement avantageuse de l’inven-
tion à l’équipement des scies à chaîne, le dispositif de
serrage revendiqué peut également s’appliquer à
d’autres outils ou machines dans lesquels de fréquents
réglages de serrage doivent être opérés, notamment
pour des appareils utilisables en extérieur.
[0028] Sur la figure 1, est représentée une scie à chaî-
ne portative 1, qui comporte une chaîne de coupe 2 sans
fin partiellement illustrée et un guide-chaîne 3 maintenant
et supportant cette chaîne 2. Un dispositif de serrage 4
désigné dans son ensemble par la référence 4 à la figure
1 serre ce guide-chaîne 3 et un carter de protection 5
entre un mors 5A et un corps d’assemblage 6.
[0029] Sur la figure 2, est représenté le dispositif de
serrage 4, qui comprend un écrou 7 destiné à être vissé
sur une tige filetée 8, par exemple constituée par la tige
filetée d’une vis. Ce dispositif de serrage comprend en-
core une clé de manoeuvre 11 et un dispositif de liaison
désigné dans son ensemble par la référence 9 permet-
tant d’unir l’écrou 7 à ladite clé de manoeuvre 11.
[0030] L’écrou 7 est percé d’un trou taraudé 13 d’axe
X-X’, qui est l’axe de vissage de cet écrou 7, c’est-à-dire
l’axe autour duquel tourne l’écrou 7 lors de son visage
et de son dévissage. L’écrou 7 est muni d’une gorge an-
nulaire et latérale 14, au niveau de sa surface périphé-
rique 15.
[0031] Cette surface périphérique 15 est cylindrique
et possède une section circulaire centrée sur l’axe X-X’.
[0032] L’écrou 7 est pourvu d’une goupille 16, qui tra-
verse la gorge latérale 14 de part en part.
[0033] L’écrou 7 est coiffé d’un chapeau tubulaire en-
veloppant rotatif 10 comportant deux trous diamétrale-
ment opposés 26a, 26b débouchant dans la gorge péri-
phérique 14 dudit écrou.
[0034] La clé 11 est plate et peut avantageusement
être réalisée dans un flan d’acier. Elle comprend un bras
17 que prolonge une tête 18 d’accouplement à l’écrou 7.
La tête 18 présente la forme d’une fourchette possédant
deux branches 19 et 20 qui s’incurvent puis se dirigent
l’une vers l’autre. L’une de ces branches (branche 19)
est plus longue que l’autre (branche 20) et sa portion
d’extrémité forme un doigt 21 venant buter contre la gou-
pille 16, d’un côté ou de l’autre de celle-ci, selon le sens
de rotation de la clé.
[0035] Le chapeau 10 comporte une jupe cylindrique
24, que ferme une paroi d’extrémité 25. Deux trous tra-
versants 26a et 26b pour le passage des branches 19 et
20 sont percés dans la jupe 24, à l’opposé l’un de l’autre.
L’un des trous (trou 26a) peut être circulaire et fermé
latéralement.
[0036] Selon un mode d’exécution, le second trou (trou
26b) présente la forme d’une fente dont une extrémité
est dans l’axe du trou 26a et dont l’autre extrémité, dé-
bouche dans le bord du chapeau 10, à l’arrière de celui-ci.
[0037] Les portions terminales des branches 19 et 20
sont coaxiales et engagées dans les trous 26a et 26b de
manière à former ensemble un arbre discontinu de mon-

tage à basculement de la clé 11 sur le chapeau 10. L’axe
Y-Y’ de basculement de cette clé 11 est perpendiculaire
à l’axe de vissage X-X’, lesdits axes Y-Y’ et X-X’ se croi-
sant.
[0038] Ainsi qu’on peut le voir sur les figures 3 à 5, le
chapeau 10 est monté à rotation sur l’écrou 7, de manière
que son axe de rotation coïncide avec l’axe de vissage
X-X’. Les branches 19 et 20 pénètrent dans la gorge pé-
riphérique 14 et retiennent ainsi la clé 11 et le chapeau
10 sur l’écrou 7. Ce faisant, elles présentent l’avantage
de remplir une deuxième fonction, leur première fonction
évoquée ci-dessus étant de former un arbre de montage
à basculement.
[0039] A cet égard, on note que la branche 19, par
l’intermédiaire de son extrémité 21, remplit également
une fonction de doigt d’entraînement en rotation de
l’écrou 7. Le cumul de fonctions remplies par les bran-
ches 19 et 20 participe à une simplification avantageuse
du dispositif de serrage 4 et favorise sa compacité.
[0040] Une encoche 27 est ménagée latéralement
dans la paroi arrière délimitant la gorge 14 de l’écrou 7,
cette encoche débouchant dans ladite gorge.
[0041] Pour assembler les éléments du dispositif de
liaison, on place l’écrou 7 dans le chapeau 10. Ensuite,
on insère la branche 19 dans le trou 26a et dans la gorge
14 de l’écrou. Enfin, on fait coulisser l’autre branche vers
le fond de la fente 26b, en même temps qu’on engage
cette branche 20 dans la gorge périphérique 14, en la
faisant passer dans l’encoche 27 (figure 6). Ce mode
d’assemblage permet de réaliser une liaison démontable
entre la clé 11 et l’écrou 7.
[0042] Selon un autre mode d’exécution, l’écrou 7 peut
être dépourvu de l’encoche 27, tandis que le trou 26b
peut présenter la même forme circulaire que le trou 26a.
Si tel est le cas, on peut insérer les branches 19 et 20
dans le trous 26a, le trou 26b et la gorge 14 en les dé-
formant plastiquement l’une vers l’autre. Dans ce cas,
on réalise une liaison indémontable entre la clé et l’or-
gane de serrage.
[0043] Selon un mode de réalisation avantageux, le
bras de manoeuvre de la clé possède une longueur ré-
glable. Dans ce cas, ce bras de manoeuvre est constitué
de deux éléments assemblés de manière télescopique,
soit un bras 17 muni de la tête d’accouplement 18 sur
lequel est montée, avec une aptitude de coulissement,
une rallonge 12.
[0044] Cette rallonge constitue une poignée qui peut
être exécutée en toute matière rigide convenable, par
exemple en matière plastique. Le bras interne 17 est mu-
ni d’une fente longitudinale 22, dans laquelle passe la
tige d’un boulon 23. La fente 22 comporte deux extrémi-
tés à chacune desquelles son bord forme l’une de deux
butées 22a et 22b pour la tige du boulon 23. Ce boulon
23 et la butée 22a forment des moyens complémentaires
de retenue de la poignée 12 sur le bras 17.
[0045] Contrairement à la branche 19, la branche 20
peut franchir l’emplacement de la goupille 16 sans s’y
accrocher, ainsi qu’on peut le voir à la figure 3.
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[0046] La clé 11 peut librement tourner par rapport à
l’écrou 7, sur une plage de débattement angulaire réfé-
rencée α à la figure 7. A une extrémité de cette plage ou
angle de débattement α, le doigt 21 vient buter contre la
goupille 16 et accouple ainsi la clé 11 à l’écrou 7 dans le
sens d’un vissage F1 de cet écrou 7, ce qui est le cas du
doigt 21 en trait plein à la figure 7. A l’autre extrémité de
la plage ou angle de débattement α, le doigt 21 vient
aussi buter contre une surface opposée de la goupille 16
et accouple ainsi la clé 11 à l’écrou 7, mais dans le sens
d’un dévissage F2 de cet écrou 7, ce qui est le cas du
doigt 21 de la clé 11 en trait mixte fin à la figure 7. La
goupille 16 forme donc une double butée pour le doigt 21.
[0047] Dans l’exemple représenté, la plage de débat-
tement angulaire α s’étend sur plus de 340°, ce qui est
avantageux. Elle peut cependant être moins étendue.
De préférence, la plage ou angle de débattement angu-
laire α est toutefois au moins de 170°.
[0048] La poignée 12 forme une rallonge en ce sens
qu’elle peut coulisser longitudinalement sur le bras 17.
En d’autres termes, le bras 17 et la poignée 12 forment
ensemble un manche télescopique 28, qui est montré en
position rétractée à la figure 4 et qui est illustré en exten-
sion à la figure 6.
[0049] Le carter 5 de l’outil est pourvu latéralement
d’un logement 29 destiné à recevoir le bras de manoeu-
vre 17 de la clé ou le manche télescopique 28 de cette
dernière en position rétractée. Un moyen de retenue per-
met de maintenir le bras de manoeuvre 17 ou le manche
télescopique 28 de la clé en position escamotée, contre
le carter 5 de l’outil. Par exemple, dans le fond du loge-
ment 29, est disposé un aimant permettant de retenir le
bras de manoeuvre 17 ou le manche 28 en position es-
camotée de repos, cet aimant étant visible et désigné
par la référence 30 aux figures 8 et 10.
[0050] Pour visser l’écrou 7, on fait tourner la clé 11
dans le sens F1 autour de l’axe de vissage X-X’ (figure
7), de manière que son doigt 21 vienne au contact de la
goupille 16 puis entraîne l’écrou 7 par l’intermédiaire de
ladite goupille 16.
[0051] Sur les figures 7 et 8, on considère que la clé
11 se trouve dans une position correspondant à l’instant
où la force de serrage idoine vient d’être obtenue. Il con-
vient alors d’escamoter le manche 28 dans le logement
29, ce qui se fait sans difficulté lorsque la position angu-
laire de ce logement 29 autour de l’axe X-X’ se trouve
dans la plage de débattement angulaire α, à l’issue du
serrage de l’écrou 7. En effet, la clé 11 peut tourner li-
brement, l’organe de serrage 7 restant bloqué dans la
position d’immobilisation correspondant au serrage dé-
siré.
[0052] Dans l’exemple représenté à la figure 8, la po-
sition angulaire du logement 29 autour de l’axe X-X’ est
en dehors de la plage de débattement angulaire α, à
l’issue du serrage de l’écrou 7. Le rangement du manche
28 comprend alors une première étape qui consiste à
placer ce manche 28 dans la position illustrée à la figure
10, en le faisant pivoter autour de l’axe X-X’, après l’avoir

rétracté. Sur cette figure 10, le manche 28 rétracté se
trouve à l’opposé du logement 29 par rapport à l’axe X-
X’. On le bascule ensuite autour de l’axe Y-Y’, dans le
sens de la flèche F3, de sorte à l’encastrer dans le loge-
ment 29, après quoi le manche 28 est tel qu’illustré aux
figures 1 et 12. Sur ces figures, le manche 28 de la clé
est rangé dans le logement 29, où il est retenu par
l’aimant 30 attirant une partie magnétique de ce manche
28, à savoir son bras de manoeuvre 17. D’autres moyens
de retenu du bras de manoeuvre de la clé en position
escamotée de repos peuvent être prévus.
[0053] Lorsque l’écrou 7 est serré contre le mors 5A,
ce dernier ferme latéralement l’encoche 27, ainsi que le
trou 26b, de sorte que la clé 11 et le chapeau 10 ne
peuvent plus être dissociés de l’écrou 7.
[0054] L’invention ne se limite pas au mode de réali-
sation décrit précédemment. En particulier, l’organe de
serrage mobile en rotation peut être constitué par une
vis, auquel cas le dispositif de liaison 9 qui vient d’être
décrit se trouve au niveau de la tête de cette vis.

Revendications

1. Dispositif de serrage du genre vis-écrou, compre-
nant un organe de serrage (7) apte à être entraîné
en rotation et une clé (11) d’entraînement de cet or-
gane de serrage (7), munie d’un bras de manoeuvre
(17), cette clé (11) et l’organe de serrage (7) étant
unis par un dispositif de liaison (9) agencé de façon
que la clé (11) peut basculer par rapport à l’organe
de serrage (7) autour d’un axe de basculement (Y-
Y’) perpendiculaire à l’axe de vissage (X-X’) dudit
organe de serrage (7) de sorte à permettre son pla-
cement en position de repos sensiblement perpen-
diculaire audit axe de vissage et peut entraîner l’or-
gane de serrage (7) en rotation autour dudit axe de
vissage (X-X’), dans le sens du serrage ou du des-
serrage, ou tourner librement par rapport à l’organe
de serrage (7), autour dudit axe de vissage (X-X’),
sur une plage de débattement angulaire (α) d’au
moins 170°, dans le sens contraire au sens de ser-
rage après immobilisation dudit organe de serrage
(7), en fin de manoeuvre de serrage.

2. Dispositif de serrage selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que l’organe de serrage rotatif (7)
du système vis-écrou (7-8) relié à la clé de manoeu-
vre (11) est constitué par l’écrou (7) dudit système.

3. Dispositif de serrage selon l’une des revendications
1 ou 2, caractérisé en ce que l’organe de serrage
(7) et la clé de manoeuvre (11) du dispositif de liaison
(9) sont pourvus respectivement, de moyens (16,
21) venant au contact l’un de l’autre, lors de la rota-
tion de ladite clé, d’une part, dans le sens du vissage
(F1) de l’organe de serrage (7) lorsque la clé (11) se
trouve à une première extrémité de la plage de dé-
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battement angulaire (α), ainsi que, d’autre part, dans
le sens du dévissage (F2) de l’organe de serrage (7)
lorsque la clé (11) se trouve à une deuxième extré-
mité de la plage de débattement angulaire (α).

4. Dispositif de serrage suivant l’une quelconque des
revendications 1 à 3, caractérisé en ce que les
moyens de liaison (9) entre la clé d’entraînement
(11) et l’organe de serrage (7) comprennent :

- une gorge annulaire (14) ménagée dans la sur-
face cylindrique externe (15) du corps de l’orga-
ne de serrage (7) et dans le fond de laquelle est
logée une butée d’entraînement (16) orientée
parallèlement à l’axe de vissage (X-X’) dudit or-
gane de serrage (7) ;
- un chapeau rotatif tubulaire (10) dans lequel
est logé le corps dudit organe de serrage (7) et
comportant deux trous diamétralement opposés
(26a, 26b) débouchant dans la gorge annulaire
(14) dudit organe de serrage (7), et
- un agencement d’une tête (18) de la clé d’en-
traînement (11) selon lequel ladite tête (18) est
réalisée sous forme d’une fourchette à deux
branches (19, 20), les extrémités de ces bran-
ches étant recourbées ou formées en direction
l’une de l’autre et engagées avec une aptitude
de rotation dans les trous diamétralement op-
posés (26a, 26b) du chapeau rotatif (10), l’une
(21) au moins de ces extrémités recourbées
étant dimensionnée pour s’étendre à travers la-
dite gorge (14) et venir au contact de la butée
(16) d’entraînement de l’organe de serrage (7),
lors de la manoeuvre de ladite clé.

5. Dispositif de serrage selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que l’extrémité recourbée de la se-
conde branche (20) de la fourchette (18) est dimen-
sionnée de façon à ne pas entrer au contact de la
butée d’entraînement (16) de l’organe de serrage
(7), lors du pivotement de la clé (11) autour de l’axe
de vissage (X-X’), par rapport à l’organe de serrage
(7).

6. Dispositif de serrage selon l’une quelconque des re-
vendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit dis-
positif de liaison (9) réalise une liaison indémontable
entre la clé (11) et l’organe de serrage (7).

7. Dispositif de serrage selon l’une quelconque des re-
vendications 1 à 5, caractérisé en ce que ledit dis-
positif de liaison (9) réalise une liaison démontable
entre la clé (11) et l’organe de serrage (7), au moins
en l’absence de serrage par cet organe de serrage
(7).

8. Dispositif de serrage selon la revendication 7, ca-
ractérisé en ce que l’organe de serrage (7) com-

porte une encoche (27) d’accès latéral à ladite gorge
annulaire (14), pour le passage d’une au moins des-
dites branches (19, 20) vers cette gorge annulaire
(14), l’un desdits trous (26a, 26b) du chapeau (10)
présentant la forme d’une fente (26b) ayant une ex-
trémité ouverte pour le passage d’une desdites bran-
ches (19, 20).

9. Dispositif de serrage selon l’une quelconque des re-
vendications 1 à 8, caractérisé en ce que la clé (11)
comporte un bras de manoeuvre (17) pourvu d’une
rallonge (12) avec lequel ce bras de manoeuvre for-
me un manche télescopique (28), ladite rallonge (12)
étant déplaçable le long du bras de manoeuvre (17)
entre une position rétractée et une position d’exten-
sion du manche télescopique (28).

10. Dispositif de serrage selon la revendication 9, ca-
ractérisé en ce que la clé (11) comporte une butée
(22b) de retenue de la rallonge (12) sur ledit bras de
manoeuvre (17).

11. Dispositif de serrage selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
la clé (11) comporte un bras de manoeuvre (17) ou
un manche (17-28) dont une partie (17) au moins
est faite d’un matériau magnétique.

12. Appareil, caractérisé en ce qu’il comporte un dis-
positif de serrage (4) selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes.

13. Appareil selon la revendication 12, caractérisé en
ce qu’il s’agit d’une scie à chaîne (1) qui comporte
une chaîne de coupe sans fin (2), ainsi qu’un guide-
chaîne (3) et un dispositif de blocage comprenant
ledit dispositif de serrage (4) pour serrer ledit guide-
chaîne (3) sur le corps (6) de l’appareil.

14. Appareil selon l’une des revendications 12 et 13, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend une zone (29) de
rangement du bras de serrage (17) ou d’un manche
(28) du dispositif de serrage (4), dans une position
angulaire d’escamotage prédéterminée autour de
l’axe de vissage (X-X’), contre le carter (5) de l’ap-
pareil.

15. Appareil selon la revendication 14, caractérisé en
ce qu’il comporte un aimant (30) de retenue du bras
de manoeuvre (17) et du manche (28) en position
escamotée au niveau de ladite zone de rangement
(29).
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