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(54) Dispositif d’actionnement déporté pour un disjoncteur incluant un dispositif d’assistance au

déclenchement

(57) La présente invention concerne un dispositif
d’actionnement déporté pour un disjoncteur (D), compre-
nant un dispositif d'assistance au déclenchement
comportant :

- un premier organe rotatif (3) solidaire en rotation d’'une
manette (M) de commande du disjoncteur (D),

- un second organe rotatif (4) solidaire en rotation d’'un
organe de commande déporté (OD), ledit second organe
rotatif (4) étant apte a étre entrainé en rotation par le
premier organe rotatif (3) jusqu’a une premiére position
correspondant a la position déclenchée (TRIP) de la ma-
nette (M) du disjoncteur (D),

- un ressort de rappel (8) sollicitant le second organe
rotatif (4) vers sa premiére position,

- un dispositif a liaison mécanique brisable (5, 6) apte a
libérer le ressort de rappel (8) lorsque sa liaison méca-
nigue brisable est brisée.
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Description

[0001] Laprésenteinvention serapporte a undispositif
d’actionnement déporté pour appareil électrique inter-
rupteur.

[0002] Undispositif d’actionnement déporté permetde
commander adistance parliaison mécanique un appareil
électrique, tel que par exemple un disjoncteur. Un dis-
positif de ce type est par exemple décrit dans le brevet
US 6,797,903.

[0003] Un dispositif d’actionnement déporté comporte
par exemple un organe de commande déporté monté
sur la porte d’'une armoire et relié mécaniquement a une
manette de I'appareil électrique qui est placé dans l'ar-
moire. L’appareil électrique peut ainsi étre commandé
sans avoir a ouvrir 'armoire, ce qui permet notamment
de renforcer la sécurité. Dans un disjoncteur classique
a manette rotative, la manette peut prendre trois posi-
tions distinctes, une position marche dans laquelle elle
est verticale, une position arrét située a 90° de la position
marche ou une position déclenchée située a mi-chemin
entre la position marche et la position arrét. La position
déclenchée est prise par la manette lorsqu’une surchar-
ge de courant ou un court-circuit a été détecté par un
dispositif de protection du disjoncteur.

[0004] Un dispositif d’actionnement déporté comporte
typiquement un organe de commande déporté du méme
type que la manette rotative du disjoncteur. Cet organe
de commande est actionnable manuellement et relié mé-
caniquement a la manette du disjoncteur par I'intermé-
diaire d’'un axe de transmission pour commander a dis-
tance le disjoncteur. La position angulaire de I'organe de
commande déporté indique a I'utilisateur la position de
la manette du disjoncteur présent dans I'armoire.
[0005] Un dispositif d’actionnement déporté fonction-
ne selon deux modes différents :

- dans un premier mode de fonctionnement, le mou-
vement de I'organe de commande déporté est mo-
teur. Dans ce cas, I'opérateur imprime un mouve-
ment a la manette du disjoncteur par l'intermédiaire
de l'axe de transmission en tournant I'organe de
commande déporté,

- dans un second mode de fonctionnement, le mou-
vement de la manette du disjoncteur est moteur. Ce-
ci se produit lorsque suite a une surcharge de cou-
rant ou a un court circuit, le disjoncteur est déclen-
ché. Dans ce cas, la manette passe automatique-
ment de la position marche a la position déclenchée
et entraine elle-méme méme 'axe de transmission.
L’organe de commande déporté suit le mouvement
imprimé par la manette et se positionne dans une
position correspondant a la position déclenchée de
la manette.

[0006] Dans ce second mode de fonctionnement, la
manette rotative doit donc produire un effort important
pour entrainer seule I'axe de transmission et communi-
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quer son mouvement de rotation a 'organe de comman-
de déporté.

[0007] Le but de I'invention est de proposer un dispo-
sitif d’actionnement déporté dans lequel, en cas de dé-
clenchement, le mouvement de rotation de la manette
rotative est transmis a 'organe de commande déporté
sans effort excessif, permettant ainsi de garantir un fonc-
tionnement fiable et durable du dispositif d’actionnement
déporté.

[0008] Ce but est atteint par un dispositif d’actionne-
ment déporté pour un disjoncteur, caractérisé en ce qu'il
comprend un dispositif d’assistance au déclenchement
comportant :

- un corps,

- un premier organe rotatif solidaire en rotation d’'une
manette de commande du disjoncteur, ladite manet-
te pouvant prendre en rotation autour d’un axe prin-
cipal plusieurs positions angulaires décalées, une
position marche, une position arrét ou une position
déclenchée selon I'état marche, arrét ou déclenché
du disjoncteur,

- un second organe rotatif solidaire en rotation d’un
organe de commande déporté pouvant prendre plu-
sieurs positions angulaires décalées correspondant
aux positions de la manette du disjoncteur, ledit se-
cond organe rotatif étant apte a étre entrainé en ro-
tation par le premier organe rotatif jusqu’a une pre-
miére position correspondant a la position déclen-
chée de la manette du disjoncteur,

- unressort de rappel sollicitant le second organe ro-
tatif vers sa premiére position,

- un dispositif a liaison mécanique brisable apte a li-
bérer le ressort de rappel lorsque la liaison mécani-
que brisable est brisée,

- Le dispositif a liaison mécanique brisable compre-
nant une forme complémentaire a la fois d’une forme
du premier organe rotatif et d'une forme du second
organe rotatif, la mise en regard de la forme du dis-
positif & liaison mécanique brisable et des formes du
premier et second organes rotatifs entrainant la rup-
ture de la liaison mécanique du dispositif a liaison
mécanique brisable.

[0009] Selon une particularité, le dispositif a liaison
mécanique brisable est composé d’une piéce pivotante
autour de 'axe principal et d’un levier pivotant autour de
I’axe principal.

[0010] Selon une autre particularité, le levier pivotant
présente un ergot contre lequel s’appuie la piéce pivo-
tante formant la liaison mécanique brisable du dispositif
a liaison mécanique brisable.

[0011] Selon une autre particularité, I'ergot est consti-
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tué par une patte d’un ressort de torsion monté sur le
levier pivotant selon un axe perpendiculaire a I'axe prin-
cipal.

[0012] Selon une autre particularité, la piece pivotante
comporte de part et d’autre de son axe de rotation deux
branches liées de maniére rigide et décalées angulaire-
ment.

[0013] Selon une autre particularité, 'une des bran-
ches de la piéce pivotante comporte une butée pour le
second organe rotatif lorsque celui-ci est dans sa pre-
miére position.

[0014] Selon une autre particularité, le levier pivotant
est sollicité en rotation par un ressort de torsion.

[0015] Selon une autre particularité, le dispositif d’as-
sistance au déclenchement comprend un stabilisateur
articulé a une premiére extrémité sur le second organe
rotatif, son axe d’articulation étant paralléle a 'axe prin-
cipal et excentré par rapport a celui-ci.

[0016] Selon une autre particularité, le ressort de rap-
pel est fixé d’'une part sur la piéce pivotante et d’autre
part a la seconde extrémité du stabilisateur.

[0017] Selon une autre particularité, le dispositif d’as-
sistance au déclenchement comprend un organe ampli-
ficateur de course monté en rotation surle second organe
rotatif autour d’'un axe paralléle a I'axe principal et sollicité
par un ressort de torsion, cet organe étant apte a coo-
pérer avec d’'une part une butée du corps et d’autre part
avec le premier organe rotatif pour amplifier sa course.
[0018] Selon une autre particularité, I'organe amplifi-
cateur de course comporte deux protubérances radiales,
une protubérance externe apte a venir en butée contre
le corps et une protubérance interne coopérant avec une
rainure formée sur le premier organe rotatif.

[0019] Selon une autre particularité, la forme du dis-
positif a liaison mécanique brisable est réalisée sur le
levier pivotant et est constituée d’'une téte en forme de
crochet et en ce que le premier organe rotatif et le second
organe rotatif comprennent chacun un orifice qui lors-
qu’ils sont alignés forment une rainure apte a recevoir la
téte du levier.

[0020] Selonune autre particularité, le premier organe
rotatif et le second organe rotatif sont solidaires en rota-
tion, 'un ayant un degré de liberté par rapport a l'autre.
[0021] D’autres caractéristiques et avantages vont ap-
paraitre dans la description détaillée qui suit en se réfé-
rant a un mode de réalisation donné a titre d’exemple et
représenté par les dessins annexés sur lesquels :

- lafigure 1A représente en éclaté le dispositif d’ac-
tionnement déporté selon I'invention,

- lafigure 1 B représente le dispositif d’assistance au
déclenchement selon l'invention employé dans le
dispositif d’actionnement déporté,

- les figures 2A a 12B illustrent le fonctionnement du
dispositif d’assistance au déclenchement.
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[0022] Dans le texte ci-dessous, les références au
sens horaire et au sens anti-horaire sont définies sur la
figure 2A par les fleches référencées respectivement h
et ah.

[0023] Sur les figures 2A, 3, 4A, 4B, 5, 6A, 7A, 8, 9,
10A, 11A et 12A, le dispositif d’assistance au déclenche-
ment est montré depuis le disjoncteur commandé.
[0024] Sur certaines figures annexées, le ressort de
rappel 8 est représenté partiellement. Il faut comprendre
ces figures avec le ressort de rappel présent dans sa
totalite.

[0025] Comme décrit ci-dessus, un dispositif d’action-
nement déporté (figure 1A) comporte un organe de com-
mande déporté OD permettant par liaison mécanique de
commander a distance un appareil électrique interrup-
teur tel que par exemple un disjoncteur D. Le disjoncteur
D est par exemple placé dans une armoire et 'organe
de commande déporté OD est monté sur la porte de I'ar-
moire et relié mécaniquement a la manette M rotative du
disjoncteur D parl'intermédiaire d’'un axe de transmission
A. Un opérateur peut donc commander le disjoncteur D
directement de I'extérieur, sans ouvrir 'armoire.

[0026] Il est connu qu’un disjoncteur D peut étre dans
un état marche (ON), dans un état arrét (OFF) ou dans
un état déclenché (TRIP). L’état du disjoncteur D est vi-
sualisé par la position angulaire de sa manette M rotative.
Cette manette M rotative peut donc prendre trois posi-
tions angulaires distinctes et décalées en tournant autour
d’un axe principal (X), une position marche (ON) corres-
pondant a I'état marche du disjoncteur, une position arrét
(OFF) correspondant a I'état arrét du disjoncteur et une
position déclenchée (TRIP) correspondant a I'état dé-
clenché du disjoncteur D.

[0027] Les positions marche (ON) et arrét (OFF) sont
commandés par I'opérateur soit directement par action
sur la manette M du disjoncteur D soit par l'intermédiaire
du dispositif d’actionnement déporté si un tel dispositif
estemployé. Entournantl’organe de commande déporté
OD, I'opérateur agit a distance sur la manette M rotative
du disjoncteur D et confére au disjoncteur D son état
marche ou son état arrét. Dans ce premier mode de fonc-
tionnement, 'organe de commande déporté OD est donc
moteur puisqu’il entraine la manette M rotative du dis-
joncteur D.

[0028] Dans un deuxiéme mode de fonctionnement,
le mouvement de la manette M rotative du disjoncteur D
entraine 'organe de commande déporté OD et est donc
moteur. Dans ce mode de fonctionnement, apres la dé-
tection d’'une surcharge de courant ou d’un court circuit,
le disjoncteur D passe a I'état déclenché (TRIP), entrai-
nant automatiquement sa manette en position déclen-
chée (TRIP).

[0029] L’organe de commande déporté OD peut donc
prendre trois positions angulaires décalées, marche
(ON), arrét (OFF) etdéclenchée (TRIP), images de celles
prises par la manette M du disjoncteur D.

[0030] Selon linvention, afin d’'assister le dispositif
d’actionnement déporté et de limiter les sollicitations sur
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'axe de transmission lors d’'un déclenchement du dis-
joncteur D, le dispositif d’actionnement déporté comporte
un dispositif d’assistance au déclenchement (figure 1 B).
[0031] Ledispositif d’assistance au déclenchementre-
présenté sur les figures annexées est destiné a étre mon-
té directement sur un disjoncteur D (figure 1A).

[0032] |l comporte un corps constitué d’un boitier 1 a
I'extérieur duquel est monté en rotation un embout 2 des-
tiné a s’adapter directement sur la manette M rotative du
disjoncteur D.

[0033] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comporte également un premier organe rotatif 3 adapté
sur cet embout 2 de maniére a étre solidaire en rotation
de I'embout 2 et donc de la manette M rotative du dis-
joncteur D.

[0034] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comprend en outre un second organe rotatif 4 adapté
dans le premier organe rotatif 3. Le premier organe rotatif
3 et le second organe rotatif 4 sont liés en rotation de
maniére a laisser un jeu entre I'un et I'autre. Le second
organe rotatif 4 comporte par exemple un tenon 40 dont
I'extrémité est logé dans un trou oblong 30 formé sur le
premier organe rotatif 3.

[0035] L’axe de transmission A du dispositif d’action-
nement déporté est solidaire en rotation du second or-
gane rotatif 4 et s’étend a I'extérieur du boftier 1, du coté
opposé a I'embout 2. L’organe de commande déporté
OD est monté a I'extrémité de I'axe de transmission A.
[0036] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comprend en outre un dispositif a liaison mécanique bri-
sable.

[0037] Le dispositif a liaison mécanique brisable est
composeé d’un levier 5 monté pivotant sur le boitier autour
d’'un axe 54 paralléle a I'axe principal (X) et d’'une piéce
pivotante 6 montée en rotation sur le boitier 1 du dispositif
autour d'un axe paralléle a I'axe principal (X) et a I'axe
de pivotement du levier 5.

[0038] La piéce pivotante 6 s’étend de part et d’autre
de son axe 62 par deux branches 60, 61 distinctes, liées
de maniérerigide et sensiblement perpendiculaires entre
elles, désignées ci-aprés premiére branche 60 et secon-
de branche 61.

[0039] Le levier 5 est monté sur un ressort de torsion
50 le sollicitant en pivotement dans le sens anti-horaire
en direction des deux organes rotatifs. Le levier 5 s’étend
d’un c6té de son axe 54 par une partie se terminant par
une téte 51 en forme de crochet et de I'autre c6té de son
axe 54 par une partie formant un téton 52 sur lequel est
enfilé un second ressort de torsion, désigné ci-aprés res-
sort de retenue 53. Le téton 52 est formé suivant un axe
perpendiculaire a I'axe 54 de pivotement et paralléle au
plan de pivotement du levier 5. Le ressort de retenue 53
comporte une patte saillante 530 formant un ergot contre
lequel peut s’appuyer I'extrémité libre de la premiere
branche 60 de la piéce pivotante 6. A cette extrémité, la
piéce pivotante 6 présente un ergot 600 apte a venir en
contact avec la patte saillante 530 du ressort de retenue
53. La patte saillante 530 du ressort de retenue 53 est
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escamotable en pivotementlorsqu’elle est soumise aune
force exercée dans le sens anti-horaire et reste dans une
position horizontale de butée lorsqu’elle est soumise a
une force exercée dans le sens horaire.

[0040] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comprend un stabilisateur 7 composé d’un balancier ar-
ticulé a une premiere extrémité sur le second organe
rotatif 4 autour d’un axe 70 excentré par rapport a I'axe
principal (X) (figures 1A et 2C). Les figures 2C et 4C
montrent un disque arriére 44 du second organe rotatif
4 surlequel estréalisée I'articulation 70 du stabilisateur 7.
[0041] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comprend un ressort de rappel 8 hélicoidal fixé d’'un coté
a la seconde extrémité du stabilisateur 7 et de l'autre
coté a I'extrémité libre de la seconde branche 61 de la
piéce pivotante 6. Le stabilisateur 7 forme donc avec le
second organe rotatif 4 un mécanisme a genouillére pré-
sentant un point mort. Le passage de ce point mort en-
traine le basculement du stabilisateur 7 qui est ainsi apte
a prendre deux positions distinctes lorsque I'organe de
commande déporté OD est respectivement en position
arrét (OFF) ou en position marche (ON).

[0042] Le dispositif d’assistance au déclenchement
comprend un organe 9 amplificateur de course suscep-
tible d’agir sur la course en rotation du premier organe
rotatif 3. Cet organe 9 est monté en rotation autour d’'un
axe paralléle a I'axe principal (X) sur le second organe
de rotation 4 et est sollicité autour de son axe par un
ressort de torsion 90. Cet organe 9 comprend également
deux protubérances 91, 92 radiales permettant I'amplifi-
cation de la course de rotation du premier organe rotatif
3. En position de repos, I'une des protubérances de I'or-
gane amplificateur de course, dite protubérance externe
91, est orientée vers I'extérieur du boftier et est saillante
par rapport a 'enveloppe externe du second organe ro-
tatif 4 tandis que 'autre protubérance, dite protubérance
interne 92, est logée dans une rainure 31 formée sur le
premier organe rotatif 3.

[0043] Selon l'invention, chacun des deux organes ro-
tatifs 3, 4 comporte un orifice 32, 42 (figures 1 B). Dans
des positions angulaires déterminées prises par le pre-
mier organe rotatif 3 et le second organe rotatif 4, les
deux orifices 32, 42 sont alignés (figure 5) et forment une
rainure apte a coopérer avec la téte 51 en crochet du
levier pivotant 5. L'insertion de latéte 51 du levier pivotant
5 dans la rainure ainsi formée provoque un basculement
du levier 5 dans le sens anti-horaire et une rupture de la
liasison mécanique brisable. La rupture de la liaison mé-
canique brisable peut bien entendu étre obtenue par
complémentarité entre des formes différentes des orifi-
ces et de la téte en crochet du levier. Par exemple, les
orifices 32, 42 peuvent étre remplacés par des tétons
aptes a coopérer avec une rainure formée sur la téte du
levier 5. L’orifice 42 du second organe rotatif 4 est par
exemple réalisé surundisque avant45 du second organe
rotatif 4 et est visible sur la figure 1 B. Les figures 2C et
4C représentent pour leur part le disque arriere 44 du
second organe rotatif 4 sur lequel le stabilisateur 7 est
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articulé.

[0044] Lefonctionnementdu dispositif d’assistance au
déclenchement est illustré sur les figures 2A a 12B. Sur
les figures annexées, la position de la manette M rotative
et donc de I'organe de commande déporté OD est indi-
quée par la fleche f (figure 2A).

Position ARRET- Figures 2A, 2B et 2C

[0045] Sur la figure 2A, la manette M rotative du dis-
joncteur D est en position arrét, a I'horizontal. Dans cette
position, sous I'effet du ressort de rappel 8, I'extrémité
libre de la premiere branche 60 de la piéce pivotante 6
appuie sur la patte saillante 530 du ressort de retenue
53 (figure 2B) sollicitant le levier 5 dans le sens anti-
horaire a I'encontre de la force exercée par son ressort
de torsion 50. La téte 51 du levier vient ainsi par exemple
en appui contre la surface externe des deux organes
rotatifs 3, 4. Le stabilisateur 7 est maintenu au repos
dans sa premiére position. Les orifices 32, 42 formés sur
le premier et le second organes rotatifs 3, 4 sont décalés.
La figure 2C montre la partie arriere du dispositif d’as-
sistance au déclenchement en position arrét (OFF) et
notamment I'articulation du stabilisateur 7 sur le disque
arriere 44 du second organe rotatif 4 ainsi que la fixation
des extrémités du ressort, d’'une part surlaseconde bran-
che 61 de la piece pivotante 6 et d’autre part sur I'extré-
mité libre opposée a l'articulation 70 du stabilisateur 7.

Passage de laposition ARRET alaposition MARCHE
Etape 1 - Figure 3

[0046] Dans ce cas, la commutation est réalisée ma-
nuellement par I'opérateur qui agit sur 'organe de com-
mande déporté OD situé par exemple a I'extérieur de
'armoire. Le second organe rotatif 4 est donc moteur
comme dans le premier mode de fonctionnement décrit
ci-dessus. Par l'intermédiaire du tenon 40, le second or-
gane rotatif 4 entraine donc en rotation le premier organe
rotatif 3 vers la position marche située a 90° dans le sens
anti-horaire. La rotation de la piéce pivotante 6 étant blo-
quée par I'appui de sa premiére branche contre la patte
530 du ressort de retenue 53, la rotation du second or-
gane rotatif 4 entraine I'abaissement du stabilisateur 7
et donc I'extension du ressort de rappel 8 tendu entre la
piece pivotante 6 et I'extrémité du stabilisateur 7. Les
orifices 32, 42 des deux organes rotatifs 3, 4 sont provi-
soirement alignés au début de la rotation vers la position
marche (ON). Sous I'action du ressort de rappel 8, 'appui
de la piece pivotante 6 contre le ressort de retenue 53
entraine un léger pivotement du levier 5 dans le sens
anti-horaire de sorte que la téte 51 du levier pivotant vient
s’appuyer contre les deux organes rotatifs 3, 4.

Etape 2 - Figure 4A

[0047] En poursuivant la rotation de I'organe de com-
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mande déporté OD un peu au-dela de la position marche
(ON) (figure 4A), le second organe rotatif 4 poursuit sa
rotation jusqu’a ce que la protubérance externe 91 de
I'organe 9 amplificateur de course vienne en butée contre
le boitier 1, entrainant la rotation de cet organe 9 autour
de son axe, dans le sens horaire, contre I'effet de son
ressort de torsion 90. Par la rotation de I'organe 9 am-
plificateur de course, la protubérance interne 92 pousse
le premier organe rotatif 3 pour amplifier sa course par
rapport a celle du second organe rotatif 4 et décaler an-
gulairement les deux orifices 32, 42. De cette maniére
les orifices 32, 42 du premier et du second organes ro-
tatifs 3, 4 ne sont plus alignés et ils peuvent ainsi passer
au-dela de la téte 51 du levier pivotant 5 sans actionner
le dispositif d’assistance au déclenchement. L’extension
du ressort de rappel 8 initiée dans I'étape précédente se
poursuit jusqu’au passage du point mort et le bascule-
ment du stabilisateur 7 dans sa seconde position.

Etape 3 - Figures 4B et 4C

[0048] Si I'opérateur relache I'organe de commande
déporté OD, celui-ci revient exactement dans la position
marche (ON) située a la verticale (figure 4B). Cette po-
sition est parfaitement stable et maintenue grace aI'effort
exercé par le ressort de rappel 8 qui sollicite le second
organe rotatif 4 dans le sens anti-horaire contre une bu-
tée 13 formée surle boitier 1 (figure 4C sur laquelle seule
le disque arriére 44 du second organe rotatif 4 est repré-
senté). Le tenon 40 du second organe rotatif 4 est alors
situé a mi-chemin de I'orifice oblong 30 du premier orga-
ne rotatif 3. Dans cette position stable, I'orifice 42 (repré-
senté en pointillés sur la figure 4B car non visible) du
second organe rotatif 4 est situé en vis-a-vis de la téte
51 du levier, ce qui n’est pas le cas de l'orifice 32 du
premier organe rotatif 3 qui est encore décalé (figure 4B).

Passage de la position MARCHE a la position DE-
CLENCHEE

Etape 1 - Figure 5

[0049] Suite a un défaut électrique, le disjoncteur D
passe a I'état déclenché. La manette M rotative du dis-
joncteur D est donc entrainée automatiquement vers sa
position déclenchée (TRIP) sans action sur la manette
M ni sur 'organe de commande déporté OD. Dans cette
configuration, la manette M a donc un effet moteur et
entraine I'organe de commande déporté OD. Le dispositif
d’'assistance au déclenchementintervient donc dans cet-
te situation.

[0050] La rotation de la manette M du disjoncteur D
vers sa position déclenchée (TRIP) entraine la rotation
du premier organe rotatif 3 jusqu’a venir en butée contre
le tenon 40 du second organe rotatif 4. Dans cette posi-
tion de butée, les deux orifices 32, 42 sont désormais
alignés et forment la rainure précitée (figure 5). Les deux
orifices 32, 42 sont alors positionnés vis-a-vis de la téte
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51 du levier pivotant 5. Le levier pivotant 5 étant sollicité
par I'appui de la piece pivotante 6 au niveau de la liaison
mécanique brisable, sa téte 51 peut pénétrer dans la
rainure et permettre un pivotement du levier pivotant 5
dans le sens anti-horaire (figure 6A).

[0051] Les étapes 2, 3 et 4 sont réalisées trés rapide-
ment et presque simultanément alors que les deux or-
ganes rotatifs sont immobiles I'un par rapport a l'autre :

Etape 2 - Figures 6A et 6B

[0052] Le pivotement du levier 5 et l'insertion de sa
téte 51 dans la rainure formée par les deux orifices 32,
42 alignés entraine une rupture de la liaison mécanique
brisable établie entre le levier 5 et la piece pivotante 6
(figure 6A). Lors du pivotement du levier 5, la patte 530
du ressort de retenue 53 s’efface devant I'extrémité libre
de la premiere branche 60 de la piéce pivotante 6 ce qui
libere la piéce pivotante 6 et le levier pivotant 5.

Etape 3 - Figure 7A et 7B

[0053] A cette étape, la liaison mécanique entre le le-
vier pivotant 5 et la piéce pivotante 6 est rompue. La
piéce pivotante 6 sollicitée par le ressort de rappel 8 pi-
vote autour de son axe 62 dans le sens horaire. Le levier
pivotant 5, libéré, est sollicité par son ressort de torsion
50 pour revenir en position initiale, de sorte que sa téte
51 se dégage de la rainure formée par les deux orifices
32,42.

[0054] Lors de la rotation du second organe rotatif 4,
I'axe du stabilisateur 7 passe de nouveau par le point
mort. Simultanément a la rupture de la liaison mécanique
brisable, le stabilisateur 7 bascule donc de nouveau vers
sa premiére position (figure 8).

Etape 4 - Figure 8

[0055] La piéce pivotante 6 libérée poursuit son pivo-
tement dans le sens horaire jusqu’'a une butée 10 par
exemple prévue sur le boitier 1. Le stabilisateur 7 a bas-
culé dans sa premiére position. L'axe du stabilisateur 7
étant toujours au niveau du point mort de la genouillére,
le ressort de rappel 8 est sollicité en extension entre I'ex-
trémité libre de la seconde branche 61 de la piéce pivo-
tante 6 etI’extrémité du stabilisateur 7 pour emmagasiner
de I'énergie mécanique.

Etape 5 - Figure 9

[0056] Acetteétape,leressortderappel 8liberel'éner-
gie emmagasinée et se comprime en entrainant le sta-
bilisateur 7 et donc le second organe rotatif 4 en rotation
dans le sens horaire. Le ressort de rappel 8 joue le réle
de moteur pour le second organe rotatif 4 et soulage
donc le premier organe rotatif 3 dans I'entrainement de
I'axe de transmission A et de 'organe de commande dé-
porté OD. Le second organe rotatif 4 entraine également
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le premier organe rotatif 3 avec un léger retard corres-
pondant au degré de liberté entre ces deux piéces, ma-
térialisé par la longueur du trou oblong 30. Le décalage
entre la rotation du second organe rotatif 4 et du premier
organe rotatif 3 permet a 'organe 9 amplificateur de cour-
se, qui était jusqu’ici maintenu en appui contre une butée
11 formée sur le boitier 1 de revenir vers sa position
initiale. Sollicité par son ressort de torsion 90, I'organe 9
amplificateur pivote dans le sens anti-horaire autour de
son axe pour reprendre sa position initiale de repos dé-
finie ci-dessus.

Etape 6 - Figures 10A et 10B

[0057] A cette étape, une position d’équilibre est at-
teinte, cette position correspondant a la position déclen-
chée de la manette M du disjoncteur D. Dans cette po-
sition d’équilibre, toujours sous I'action du stabilisateur
7 et du ressort de rappel 8, le second organe rotatif 4
poursuit sa rotation dans le sens horaire, entrainant par
'intermédiaire d’'un crochet 43 coopérant avec un téton
63, la rotation de la piéce pivotante 6 dans le sens anti-
horaire pour la faire remonter (figure 10A). La piéce pi-
votante 6 pivote jusqu’a venir en butée contre la patte
saillante 530 du ressort de retenue 53, sous celle-ci.
Dans la position d’équilibre, la manette M rotative du dis-
joncteur D ainsi que 'organe de commande déporté OD
sont positionnés a 45°, a mi-chemin entre la position arrét
(OFF) et la position marche (ON).

[0058] Cette position d’équilibre est maintenue jusqu’a
une manipulation de réinitialisation du dispositif.

Réinitialisation du dispositif - Passage de la position
DECLENCHEE a la position ARRET.

Etape 1 - Figures 11A et 11 B

[0059] Laréinitialisation d’un disjoncteur D estréalisée
en tournant la manette M dans le sens horaire au-dela
de la position arrét (OFF) puis en larelachant pour qu’elle
revienne en position arrét (OFF). Cette opération est réa-
lisée par I'opérateur en actionnant 'organe de comman-
de déporté OD qui est donc moteur dans cette opération.
La réinitialisation du disjoncteur D doit également s’ac-
compagner de la réinitialisation du dispositif d’assistance
au déclenchement.

[0060] Pourlaréinitialisation du dispositif d’assistance
au déclenchement, il s’agit de refaire passer la premiére
branche 60 au-dessus de la patte saillante 530 du ressort
de retenue 53 et de reformer la liaison mécanique brisa-
ble.

[0061] Pour cela, lors de cette étape, 'organe de com-
mande déporté OD est tourné en sens horaire par I'opé-
rateur, de la position déclenchée (TRIP) vers la position
arrét (OFF) situé a 45°. Le second organe rotatif 4 est
donc moteur et entraine le premier organe rotatif 3. La
rotation du second organe rotatif 4 entraine la remontée
du stabilisateur 7 et du ressort de rappel 8 qui entraine
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le pivotement de la piéce pivotante 6 dans le sens anti-
horaire jusqu’a ce que son extrémité libre escamote la
patte saillante 530 du ressort de retenue 53 pour passer
au-dessus (figure 11 B).

Etape 2 - Figures 12A et 12B

[0062] La rotation de la piéce pivotante 6 dans le sens
anti-horaire se poursuit sous l'impulsion donnée par
I'opérateur qui entraine la manette M du disjoncteur D
au-dela de sa position arrét par I'intermédiaire du dispo-
sitif d’actionnement déporté. Lors de la rotation du se-
cond organe rotatif 4, 'organe 9 amplificateur de course
vient de nouveau en butée par sa protubérance externe
91 contre une butée 12 formée sur le boitier 1, ce qui
entraine sa rotation dans le sens anti-horaire. La protu-
bérance interne 92 vient alors pousser le premier organe
rotatif 3 qui entraine alors la manette M du disjoncteur D
au-dela de la position arrét (OFF) et permettre la réini-
tialisation du disjoncteur D. Lorsque I'opérateur relache
I'organe de commande déporté OD, sous I'effet du res-
sort de rappel 8 et du stabilisateur 7, le second organe
rotatif 4 se replace dans la position arrét (OFF-figure 2A).
L’organe 9 amplificateur de course est rappelé vers sa
position initiale par son ressort de torsion 90. La piece
pivotante 6 vient de nouveau reposer sur la patte saillante
530 du ressort 53 pour recréer de nouveau la liaison mé-
canique brisable. La manette M etI'organe de commande
déporté OD sont donc de nouveau dans la position arrét
(OFF) (figure 2A).

Revendications

1. Dispositif d’actionnement déporté pour un disjonc-
teur (D), caractérisé en ce qu’il comprend un dis-
positif d’assistance au déclenchement comportant :

- un corps (1),

- un premier organe rotatif (3) solidaire en rota-
tion d’'une manette (M) de commande du dis-
joncteur (D), ladite manette (M) pouvant prendre
en rotation autour d’'un axe principal (A) plu-
sieurs positions angulaires décalées, une posi-
tion marche (ON), une position arrét (OFF) ou
une position déclenchée (TRIP) selon I'état mar-
che, arrét ou déclenché du disjoncteur (D),

- un second organe rotatif (4) solidaire en rota-
tion d’'un organe de commande déporté (OD)
pouvant prendre plusieurs positions angulaires
décalées correspondant aux positions de la ma-
nette (M) du disjoncteur (D), ledit second organe
rotatif (4) étant apte a étre entrainé en rotation
par le premier organe rotatif (3) jusqu’a une pre-
miére position correspondant a la position dé-
clenchée (TRIP) de la manette (M) du disjonc-
teur (D),

- un ressort de rappel (8) sollicitant le second
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organe rotatif (4) vers sa premiére position,

- un dispositif a liaison mécanique brisable (5,
6) apte a libérer le ressort de rappel (8) lorsque
la liaison mécanique brisable est brisée,

- Le dispositif a liaison mécanique brisable com-
prenant une forme (51) complémentaire a la fois
d’'une forme (32) du premier organe rotatif (3) et
d’une forme (42) du second organe rotatif (42),
la mise en regard de la forme (51) du dispositif
a liaison mécanique brisable et des formes (32,
42) du premier et second organes rotatifs en-
trainant la rupture de la liaison mécanique du
dispositif a liaison mécanique brisable.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le dispositif a liaison mécanique brisable est
composé d’'une piéce pivotante (6) autour de I'axe
principal (A) et d'un levier pivotant (5) autour de I'axe
principal (A).

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que le levier (5) pivotant présente un ergot (530)
contre lequel s’appuie la piéce pivotante (6) formant
la liaison mécanique brisable du dispositif a liaison
mécanique brisable.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que l'ergot est constitué par une patte (530) d’'un
ressort de torsion (53) monté sur le levier (5) pivotant
selon un axe perpendiculaire a I'axe principal (A).

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 4, ca-
ractérisé en ce que la piéce pivotante (6) comporte
de part et d’autre de son axe de rotation (62) deux
branches (60, 61) liées de maniérerigide et décalées
angulairement.

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que 'une des branches (61) de la piéce pivotante
(6) comporte une butée (63) pour le second organe
rotatif (4) lorsque celui-ci est dans sa premiére po-
sition.

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 6, ca-
ractérisé en ce que le levier (5) pivotant est sollicité
en rotation par un ressort de torsion (50).

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 7, ca-
ractérisé en ce que le dispositif d’assistance au dé-
clenchement comprend un stabilisateur (7) articulé
aune premiére extrémité sur le second organe rotatif
(4), son axe d’articulation (70) étant paralléle a I'axe
principal (A) et excentré par rapport a celui-ci.

Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en
ce que le ressort de rappel (8) est fixé d’'une part sur
la piece pivotante (6) et d’autre part a une seconde
extrémité du stabilisateur (7).
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Dispositif selon 'une des revendications 1 a 9, ca-
ractérisé en ce que le dispositif d’assistance au dé-
clenchement comprend un organe (9) amplificateur
de course monté en rotation sur le second organe
rotatif (4) autour d’'un axe paralléle a I'axe principal
(A) et sollicité par un ressort de torsion (90), cet or-
gane (9) étant apte a coopérer avec d’'une part une
butée (11, 12) du corps (1) et d’autre part avec le
premier organe rotatif (3) pour amplifier sa course.

Dispositif selon la revendication 10, caractérisé en
ce que I'organe (9) amplificateur de course compor-
te deux protubérances radiales (91, 92), une protu-
bérance externe (91) apte a venir en butée contre le
corps (1) et une protubérance interne (92) coopérant
avec une rainure (31) formée sur le premier organe
rotatif (3).

Dispositif selon 'une des revendications 2 a 11, ca-
ractérisé en ce que la forme du dispositif a liaison
mécanique brisable est réalisée sur le levier pivotant
(5) et est constituée d’une téte (51) en forme de cro-
chet et en ce que le premier organe rotatif (3) et le
second organe rotatif (4) comprennent chacun un
orifice (32, 42) quilorsqu'’ils sont alignés forment une
rainure apte a recevoir la téte (51) du levier (5).

Dispositif selon 'une des revendications 1 a 12, ca-
ractérisé en ce que le premier organe rotatif (3) et
le second organe rotatif (4) sont solidaires en rota-
tion, 'un ayant un degré de liberté par rapport a
l'autre.
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