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(57)  Cette piéce (10) comprend un corps (12) pré-
sentant une surface d’appui (22) et un cheminement
électrique (14). Le cheminement présente une piste
(26A, 26B, 26C) conductrice débouchant sur la surface
d’appui (22).

La piece comprend un connecteur électrique (16),
présentant une surface d’application (40) munie d’au
moins un doigt de connexion destiné a étre appliqué con-
tre la piste (26A, 26B, 26C) et des moyens (18, 20) de

Piéce d’équipement de véhicule automobile et véhicule associé

maintien en position de la surface d’application (40) en
regard de la surface d’appui (22).

L’'une de la surface d’appui (22) et de la surface d’ap-
plication (40) porte un joint d’étanchéité entourantle doigt
dans une configuration raccordée dans laquelle le doigt
est au contact de la piste (26A, 26B, 26C).

La surface d’appui (22), la surface d’application (40)
et le joint d’étanchéité délimitent, dans la configuration
raccordée, un espace étanche recevant le doigt.
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Description
[0001] La présente invention concerne une piece
d’équipement de véhicule automobile, du type
comprenant :

- uncorps présentant une surface d’appui ;

- au moins un cheminement électrique solidaire du
corps, le ou chaque cheminement présentant au
moins une piste conductrice de raccordement élec-
trigue débouchant sur la surface d’appui ;

- un connecteur électrique, présentant une surface
d’application munie d’au moins un doigt de con-
nexion électrique destiné a étre appliqué contre la
ou chaque piste de raccordement électrique ; et

- des moyens de maintien en position de la surface
d’application du connecteur en regard de la surface
d’appui du corps.

[0002] On connait de FR-A-2 795 670 une piece
d’équipement du type précité, comprenant un corps et
un cheminement électrique surmoulé sur le corps. Un
connecteur électrique raccordé au cheminement est en-
cliqueté sur la piece par l'intermédiaire de pattes d’encli-
quetage, afin de raccorder électriquement le chemine-
ment électrique a un autre organe électrique sur le véhi-
cule.

[0003] Une telle piece ne donne pas entiére satisfac-
tion. En effet, les moyens de maintien du connecteur sont
constitués, d’'une part, par les pattes d’encliquetage et
d’autre part, par des butées intégrées au connecteur. Le
raccordement électrique du connecteur sur la piste de
contact du cheminement électrique est donc simple a
effectuer, mais peu robuste. En outre, lafiabilité en milieu
humide du raccordement électrique n’est pas assurée.
[0004] Un but de linvention est d’obtenir une piece
d’équipement munie d’une piste de raccordement a un
cheminement électrique solidaire de la piéce, etd’'un con-
necteur électrique maintenu sur la piste, la piéce étant
facile a monter, tout en assurant un raccordement élec-
trique fiable, notamment en milieu humide.

[0005] A ceteffet, 'invention a pour objet une piéce du
type précité, caractérisée en ce qu’au moins l'une de la
surface d’appui et de la surface d’application porte un
joint d’étanchéité entourant le ou chaque doigt de con-
nexion dans une configuration raccordée dans laquelle
le ou chaque doigt est au contact de la ou de chaque
piste de raccordement ;

la surface d’appui, la surface d’application et le joint
d’étanchéité délimitant, dans la configuration raccor-
dée, un espace étanche recevant le ou chaque doigt
de connexion.

[0006] La piéce selon linvention peut comprendre
I'une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
isolément ou suivant toute(s) combinaison(s) technique-
ment possible(s) :
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- les moyens de maintien comprennent un capot de
maintien fixé sur la surface d’appui indépendam-
ment du connecteur, le connecteur étant déplagable
par rapport au capot de maintien et par rapport a la
surface d’'appui, entre une position démontée a
I'écart du capot de maintien et a I'écart de la surface
d’appui et une position montée dans laquelle il est
maintenu appliqué contre la ou chaque piste par le
capot de maintien ;

- le cheminement électrique comprend au moins une
région de conduction électrique couverte par le
corps, et au moins une région découverte délimitant
la ou chaque piste de raccordement électrique ;

- la ou chaque piste affleure la surface d’appui du
corps ;

- le capot de maintien et la surface d’appui délimitent
une ouverture d’insertion du connecteur sous le ca-
pot s’ouvrant perpendiculairement a la surface d’ap-
pui lorsque le connecteur est encliqueté sur la sur-
face d’appui, le connecteur étant insérable sous le
capot de maintien a travers I'ouverture par glisse-
ment sur la surface d’appui ;

- I'un du capot et du connecteur comprend une ner-
vure de guidage du déplacement du connecteur par
rapport au capot, I'autre du capot et du connecteur
délimitant une rainure complémentaire recevant la
nervure lors de l'insertion du connecteur sous le
capot ;

- au moins un du capot et du connecteur comprend
au moins une butée de blocage en position empé-
chant le déplacement du connecteur par rapport au
capot suivant au moins deux directions ;

- l'un du capot et du corps comprend au moins une
patte d’encliquetage, I'autre du capot et du corps
comprenant une ouverture de réception de la patte
d’encliquetage, le capot étant mobile par rapport a
la surface d’appui entre une position démontée dans
laquelle les pattes d’encliquetage sont situées a
I’écart des ouvertures de réception et une position
encliquetée dans laquelle le capot est maintenu fixé
sur la surface d’appui par I'insertion de la ou de cha-
que patte d’encliquetage dans une ouverture de ré-
ception complémentaire ; et

- le corps est formé par un élément choisi parmi le
groupe constitué d’un pare-chocs, d’'une facade de
face avant, d’'un absorbeur de chocs ou d’'une poutre
de pare-chocs.

[0007] L’invention a en outre pour objet un véhicule
automobile, caractérisé en ce qu’il comprend une piéce
d’équipement telle que définie ci-dessus.

[0008] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d’exemple, et faite en se référant aux dessins annexés,
sur lesquels :

- laFigure 1 estune vue en perspective de trois-quarts
face d’'une premiére piece d’équipement selon
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I'invention ;

- laFigure 2 est une vue du connecteur électrique de
la piece de la Figure 1, ce connecteur ayant été re-
tourné par rapport a la position occupée sur la Figure
1;

- laFigure 3 est une vue analogue a la Figure 1 d’une
deuxieme piéce d’équipement selon l'invention ;

- laFigure 4 est une vue analogue a la Figure 1 d’'une
troisiéme piéce d’équipement selon l'invention ;

- la Figure 5 est une vue partielle en perspective de
dessous du capot de maintien de la piéce de la Fi-
gure 4 ; et

- laFigure 6 est une vue analogue a la Figure 1 d'une
quatrieme piéce d'équipement selon l'invention.

[0009] La Figure 1 représente une premiére piece 10
d’équipement de véhicule automobile selon l'invention.

[0010] Commeillustré parlaFigure 1, la piéce 10 com-
prend un corps 12, un cheminement électrique 14 soli-
daire du corps 12 sur sensiblement toute sa longueur, et
un connecteur électrique 16 rapporté surle corps 12 pour
étre raccordé électriquement au cheminement électrique
14.

[0011] La piéce 10 comprend en outre un capot 18 de
maintien en position du connecteur 16 sur le corps 12 et,
dans cet exemple, et des moyens 20 d’encliquetage du
capot 18 sur le corps 12.

[0012] Le corps 12 est par exemple un pare-chocs, un
bandeau, une fagade de face avant, un absorbeur de
chocs, ou une poutre de pare-chocs de véhicule auto-
mobile ou encore une piéce rapportée sur les piéces pré-
citées.

[0013] Le corps 12 est fabriqué a base d’'une matiere
isolante électriqguement comme par exemple une matiére
plastique. Il présente une surface d’appui 22 du connec-
teur électrique 16 dirigée vers le haut sur la Figure 1. La
surface d’appui 22 est sensiblement plane au voisinage
d’une région d’application du connecteur 16 sur la sur-
face 22.

[0014] Le cheminement électrique 14 est par exemple
surmoulé dans le corps 12. Il comporte ainsi une partie
(non visible) couverte par le corps 12, et une partie 24
découverte formant trois pistes 26A a 26C conductrices
pour le raccordement électrique du cheminement 14 au
connecteur 16.

[0015] Les pistes 26A a 26C sont constituées par trois
bandes conductrices s’étendant sensiblement paralléle-
ment les unes aux autres, chacune étant reliée a un che-
min de conduction électrique distinct du cheminement
14. Les pistes 26A a 26C sont planes et affleurent la
surface d’appui 22.

[0016] Envariante, les cheminements électriques sont
collés sur toute leur longueur sur la surface 22, ou sont
conformés par un dépdbt d’encre conductrice (sérigra-
phie, vaporisation ou procédés similaires...), d’un primai-
re conducteur, ou d’une peinture conductrice.

[0017] Le connecteur 16 comprend un boitier parallé-
Iépipédique 28, un joint d’étanchéité 30 rapporté sous le
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boitier 28 et visible sur la Figure 2, et des doigts flexibles
32A a 32C de raccordement électrique destinés a étre
appliqués sur les pistes 26A a 26C.

[0018] Leconnecteur 16 comprend en outre un soufflet
de liaison 34 flexible, raccordé a un fil électrique 36.
[0019] Comme illustré par les Figures 1 et 2, le boitier
28 présente une surface supérieure 38 d’application sur
le capot 18, une surface inférieure 40 d’application sur
la surface d’appui 22, deux surfaces latérales 42 de gui-
dage de l'insertion du connecteur dans le capot 18, une
surface distale 44, située a gauche sur la Figure 1, et
une surface proximale 46, située a droite sur la Figure
1. Les surfaces 44 et 46 sont perpendiculaires aux sur-
faces latérales 42 et aux surfaces inférieure et supérieure
40, 38.

[0020] Chaque surface latérale 42 délimite une rainure
48 de guidage s’étendant parallelement a un axe longi-
tudinal d’insertion X-X' du connecteur 16 dans le capot
18.

[0021] Chaquerainure 18 débouche transversalement
par rapport a I'axe X-X’ et axialement a travers les sur-
faces distale 44 et proximale 46.

[0022] En référence a la Figure 2, le joint d’étanchéité
30 est inséré dans une gorge ménagée dans la surface
inférieure 40. Il présente un contour continu fermé déli-
mitant, sur la surface inférieure 40, une région 50 située
al’intérieurdujoint 30, etune région 52 située a I'extérieur
du joint 30.

[0023] Le joint 30 fait saillie par rapport a la surface 40
pour séparer de maniére étanche la région intérieure 50
de la région extérieure 52 lorsque le connecteur 16 est
appliqué contre la surface d’appui 22.

[0024] Les doigts de raccordement flexible 32A a 32C
sont disposés a l'intérieur de la région intérieure 50. Ils
présentent une forme d’arc de cercle qui fait saillie a
I'écart de la surface inférieure 40 vers la surface d’appui
22.

[0025] Dans I'exemple représenté sur la Figure 2, le
connecteur 16 comprend trois doigts 30A, 30B, 30C
s’étendant paralléelement les uns aux autres et destinés
a étre appliqués respectivement sur une piste 26A, 26B,
26C respective.

[0026] Le soufflet de raccordement 34 fait saillie axia-
lement a I'écart du boitier 28 a partir de la surface proxi-
male 46.

[0027] Comme on le verra plus bas, le connecteur 16
est mobile par rapport au capot 18 et au corps 12 entre
une position démontée de repos, dans laquelle il est a
I’écartdu corps 12 et du capot 18, une position d’insertion
dans le capot 18 dans laquelle il est appliqué sur la sur-
face d’appui 22 a I'écart du capot 18, et une position
montée dans laquelle il estinséré sous le capot 18, entre
le capot 18 et la surface 22.

[0028] Dans cet exemple, le capot 18 comprend une
paroi supérieure 60, deux flancs latéraux 62 qui font
saillie vers la surface d’appui 22 perpendiculairement a
la paroi supérieure 60, etdes butées 64A, 64B de blocage
en position axiale du connecteur 16 par rapport au capot
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18.

[0029] La paroi supérieure 60 s'étend sensiblement
parallelement a la surface d’appui 22 lorsque le capot 18
est encliqueté dans la surface d’appui 22. La paroi 60
présente une dimension sensiblement égale a celle de
la surface supérieure 38 du boitier 28.

[0030] Les flancs latéraux 62A, 62B font saillie vers la
surface d’appui 22 a partir des bords latéraux de la paroi
supérieure 60. Les flancs 62A, 62B s’étendent paralle-
lement I'un a I'autre, de part et d’autre de 'axe X-X'. Cha-
que flanc 62A, 62B comprend une nervure 60 longitudi-
nale s’étendant sensiblement parallélement a I'axe X-X'
sur toute la longueur du flanc 62A, 62. La nervure 66 est
de forme sensiblement complémentaire a celle de la rai-
nure 48, pour étre introduite dans la rainure 48 lors de
l'introduction du connecteur 16 sous le capot 18.
[0031] Lorsque le capot 18 est encliqueté dans la sur-
face d’appui 22, il délimite avec la surface d’appui 22 un
logement 68 de réception du connecteur 16 de forme
sensiblement complémentaire au boitier 28. Le logement
68 débouche a travers une ouverture 70 d’insertion proxi-
male du connecteur 16 sous le capot 18, I'ouverture 70
débouchant perpendiculairement a la surface d’appui 22
et a la paroi supérieure 60.

[0032] Lesbutées 64A et 64B sont situées respective-
ment axialement le long d’un bord proximal et d’'un bord
distal de la paroi supérieure 60.

[0033] La butée proximale 64A s’étend vers le bas en
regard de I'ouverture d’introduction 70. Elle est formée
par une patte flexible mobile par rapport a la paroi 60,
entre une position supérieure d’introduction du connec-
teur 16 située hors du logement 68 et une position infé-
rieure de blocage du connecteur 16 dans laquelle elle
fait saillie dans le logement 68 au niveau de I'ouverture
70.

[0034] La butée distale 64B est fixe par rapport a la
paroi supérieure 60. Elle fait saillie dans le logement 68.
[0035] Les moyens d’encliquetage 20 comprennent
des pattes d’encliquetage 72 solidaires du capot 18, et
des ouvertures complémentaires 74 correspondantes
ménagées dans le corps 12 et débouchant dans la sur-
face d’appui 22.

[0036] Dans I'exemple représenté sur la Figure 1, les
moyens d’encliquetage 20 comprennent quatre pattes
72, réparties de part et d’autre du capot 18. Ainsi, deux
pattes 72 font saillie vers le bas dans le prolongement
du flanc gauche 62A, et deux pattes 72 font saillie vers
le bas dans le prolongement du flanc droit 62B. Les pattes
72 sont venues de matiere avec le capot 18.

[0037] Chaque patte 72 solidaire d’un flanc 62A, 62B
présente une téte d’encliquetage 74 qui fait saillie vers
une patte 72 en regard située sur un flanc 62B, 62A op-
poseé.

[0038] Les ouvertures 74 sont de forme complémen-
taire aux pattes 72. Elles s’étendent de part et d’autre
des pistes 26A a 26C parallelement a 'axe X-X'.
[0039] Dans cet exemple, le capot 18 est mobile par
rapport a la surface d’appui 22 entre une position démon-
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tée, danslaquelleil estsitué al'écart de la surface d’appui
22, et une position encliquetée, dans laquelle les pattes
72 ont été insérées dans des ouvertures 74 respectives.
Le déplacement du capot 18 par rapport a la surface
d’appui 22 est possible indépendamment du connecteur
16 lorsque le connecteur 16 est placé a I'écart du capot
18, hors du logement 68.

[0040] Danslaposition encliquetée, les flancs latéraux
62A butent contre la surface d’appui 22. La surface su-
périeure 60 s’étend parallélement a la surface d’appui
22 en regard des pistes 26A a 26C. Le logement 68 est
ainsi délimité entre la surface 22, les flancs latéraux 62A,
62B et la paroi supérieure 60.

[0041] Le montage de la premiere piece 10 d’équipe-
ment selon 'invention va maintenant étre décrit.

[0042] Initialement, le capot 18 est positionné en re-
gard de la surface d’appui 22. Puis, les pattes d’encli-
quetage 72 sont introduites dans les ouvertures 74 res-
pectives pour encliqueter le capot 18 dans la surface
d’appui 22.

[0043] Lorsque les flancs latéraux 62A, 62B butent
contre la surface d’appui 22, les tétes d’encliquetage 76
coopérent avec le corps 12 pour bloguer en position le
capot 18 par rapport a la surface d’appui 22.

[0044] Puis, le connecteur électrique 16 est placé en
appui sur la surface d’appui 22 au voisinage de 'ouver-
ture d’insertion 70. A cet effet, la surface inférieure d’ap-
plication 40 est appliquée sur la surface d’appui 22, ce
qui provoque la compression des doigts 32A a 32C et du
joint 30 entre les surfaces 22, 40.

[0045] Le connecteur 16 est alors déplacé le long de
I'axe X-X’ d’introduction vers le capot 18 par glissement
sur la surface d’appui 22.

[0046] Lors de ce déplacement, la butée proximale
64A est poussée vers le haut par la surface supérieure
38 du boitier 28. La surface distale 44 du boitier 28 est
introduite a travers 'ouverture d’insertion 70 et est dé-
placée vers la butée distale 64B.

[0047] Lesnervures 66 sontsimultanémentintroduites
dans les rainures 48 respectives, pour guider le dépla-
cement du connecteur 16 sous le capot 18 le long de
I'axe X-X.

[0048] Lorsque lasurface distale 44 du boitier 28 entre
en contact avec la butée distale 64B, la butée proximale
64A se déplace vers la surface d’appui 22 et s’applique
contre la surface proximale 46 au-dessus du soufflet 34.
[0049] Le connecteur 16 est alors bloqué de maniéere
robuste en position montée sur le corps 12 par le capot
18. Le déplacement du connecteur 16 a I'écart de la sur-
face d’appui 22 est empéché par la paroi supérieure 60.
Le déplacement du connecteur 16 sur la surface d’appui
22 est bloqué transversalement par les flancs 62A, 62B,
et axialement par les butées 64A, 64B.

[0050] Dans cette position montée, les doigts 32A a
32B sont appliqués respectivement sur les pistes 26A a
26C, et une connexion électrique est réalisée entre le
cheminement 14, les pistes 26A, 26B, 26C, les doigts
32A, 32B, 32C et le fil 36.
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[0051] Un espace étanche est délimité a 'intérieur du
joint 30 entre la surface inférieure d’application 40, la
surface d’appui 22 du corps 12, et le joint d’étanchéité
30. Le joint entoure les pistes 26A, 26B, 26C et les doigts
32A, 32B, 32C.

[0052] Cetespace étanche recoit les pistes 26A a 26C
et les doigts 32A a 32C lorsque ces éléments sont rac-
cordés électriquement les uns aux autres. Ceci améliore
notablement la fiabilité du raccordement électrique no-
tamment en milieu humide.

[0053] Lorsque le connecteur 16 doit étre remplacé ou
démonté, la butée supérieure 64A est soulevée vers le
haut, ce qui libére le déplacement axial le long de I'axe
X-X' du boitier 28 a I'écart du capot 18, pour sortir le
connecteur 16 du logement 68, puis le déplacer a I'écart
de la surface d’appui 22.

[0054] Le montage et le démontage du connecteur 16
sur le corps 12 de la piece 10 est donc trés simple a
réaliser, ce qui facilite la maintenance du véhicule. Le
capot 18 assure cependant une fixation robuste du con-
necteur 16 contre la surface d’appui 22, ce qui garantit
une bonne connexion électrique et une fiabilité adéquate
des équipements électriques portés par la piece 10.
[0055] La deuxiéme piéce d’équipement 80 selon l'in-
vention, représentée sur la Figure 3, différe de la premié-
re piece 10 en ce que les butées 64A, 64B sont solidaires
du connecteur 16. A cet effet, une patte de blocage 82
comportant les deux butées 64A, 64B est montée mobile
par rapport a la surface supérieure 38 du boitier 28.
[0056] La patte 82 est mobile entre une position infé-
rieure rétractée dans un logement 84 ménagé dans le
boitier 28, et une position supérieure de blocage dans
laquelle les butées 64A, 64B font saillie vers le haut par
rapport a la surface supérieure 38.

[0057] Pour assurer le blocage, la paroi supérieure 60
du capot délimite une ouverture distale 86 traversante
de réception de la butée distale 64B, et une échancrure
proximale 88 de réception de la butée proximale 64A
s’ouvrant dans le bord proximal du capot 18.

[0058] Lorsque le connecteur 16 est introduit sous le
capot 18, la patte 82 occupe sa position supérieure. La
coopération entre la butée distale 64B, introduite dans
I'ouverture 86 et la paroi supérieure 60 empéche le dé-
placement longitudinal du boitier 28 par rapport au capot
18 dans un premier sens le long de I'axe X-X'. La coo-
pération entre la butée proximale 64A introduite dans
I'échancrure 88 et la paroi supérieure 60 empéche le
déplacement du boitier 28 par rapport au capot 18 dans
un deuxieme sens le long de I'axe X-X'.

[0059] Une troisieme piéce d’équipement 90 selon I'in-
vention est représentée sur la Figure 4. A la différence
de la premiére piéce d’équipement 10, les pattes d’en-
cliquetage 72 sont solidaires du corps 12 et les ouvertu-
res de réception 74 sont ménagées dans les flancs laté-
raux 62A, 62B du capot 18. A cet effet, les pattes 72 font
saillie vers le haut a partir de la surface 22 de part et
d’autre des pistes 26A a 26C. Les ouvertures 74 sont
ménageées a travers les flancs 62A, 62B et a travers les
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nervures 66.

[0060] Lemontage etlefonctionnementde latroisiéme
piece 90 est analogue a celui de la premiére piece 10.
[0061] Une quatrieme piece d’équipement 100 est re-
présentée sur la Figure 6. A la différence de la piece 10
représentée sur la Figure 1, le capot 18 est fixé en per-
manence sur la surface d’appui 22. Le montage et le
fonctionnement de la quatrieme piece 100 est analogue
a celui de la premiére piéce 10 aprés la fixation du capot
18.

Revendications

1. Piece (10; 80 ; 90 ; 100) d’équipement de véhicule
automobile, du type comprenant :

- un corps (12) présentant une surface d’appui
(22);

- au moins un cheminement électrique (14) so-
lidaire du corps (12), le ou chaque cheminement
présentant au moins une piste (26A, 26B, 26C)
conductrice de raccordement électrique débou-
chant sur la surface d’appui (22) ;

- un connecteur électrique (16), présentant une
surface d’application (40) munie d’au moins un
doigt (32A, 32B, 32C) de connexion électrique
destiné a étre appliqué contre la ou chaque piste
de raccordement électrique (26A, 26B, 26C) ; et
- des moyens (18, 20) de maintien en position
de la surface d’application (40) du connecteur
(16) en regard de la surface d’appui (22) du
corps (12) ;

caractérisée en ce qu’au moins I'une de la surface
d’appui (22) et de la surface d’application (40) porte
un joint d’étanchéité (30) entourant le ou chaque
doigt de connexion (32A, 32B, 32C) dans une con-
figuration raccordée dans laquelle le ou chaque doigt
est au contact de la ou de chaque piste de raccor-
dement (26A, 26B, 26C);

la surface d’appui (22), la surface d’application (40)
et le joint d’étanchéité (30) délimitant, dans la confi-
guration raccordée, un espace étanche recevant le
ou chaque doigt de connexion (32A, 32B, 32C).

en ce que les moyens de maintien (18, 20) com-
prennentun capot (18) de maintien fixé sur la surface
d’appui (22) indépendamment du connecteur (16),
le connecteur (16) étant déplagable par rapport au
capot de maintien (18) et par rapport a la surface
d’appui (22), entre une position démontée a I'écart
du capot de maintien (18) et a I'écart de la surface
d’appui (22) et une position montée dans laquelle il
est maintenu appliqué contre la ou chaque piste
(26A, 26B, 26C) par le capot de maintien (18), et en
ce que I'un du capot (18) et du corps (12) comprend
au moins une patte (72) d’encliquetage, l'autre du
capot (18) et du corps (12) comprenant une ouver-
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ture (74) de réception de la patte d’encliquetage (72),
le capot (18) étant mobile par rapport a la surface
d’appui (22) entre une position démontée dans la-
quelle les pattes d’encliquetage (72) sont situées a
I'écart des ouvertures de réception (74) et une posi-
tion encliquetée dans laquelle le capot (18) est main-
tenu fixé sur la surface d’appui (22) par l'insertion de
la ou de chaque patte d’encliquetage (72) dans une
ouverture de réception (74) complémentaire.

Piece (10 ; 80 ; 90 ; 100) selon la revendication 1,
caractérisée en ce que le cheminement électrique
(14) comprend au moins une région de conduction
électrique couverte par le corps (12), et au moins
une région découverte (24) délimitant la ou chaque
piste de raccordement électrique (26A, 26B, 26C).

Piece d’équipement (10 ; 80 ; 90 ; 100) selon l'une
qguelconque desrevendications précédentes, carac-
térisée en ce que la ou chaque piste (26A, 26B,
26C) affleure la surface d’appui (22) du corps (12).

Piece (10 ;80 ;90 ; 100) selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisée en ce
que le capot de maintien (18) et la surface d’appui
(22) délimitent une ouverture (70) d’insertion du con-
necteur (16) sous le capot (18) s’ouvrant perpendi-
culairement a la surface d’appui (22) lorsque le con-
necteur (16) est encliqueté sur la surface d’appui
(22), le connecteur (16) étantinsérable sous le capot
de maintien (18) a travers I'ouverture (70) par glis-
sement sur la surface d’appui (22).

Piece (10 ;80 ;90 ; 100) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 4, caractérisée en ce que I'un
du capot (18) et du connecteur (16) comprend une
nervure (66) de guidage du déplacement du connec-
teur (16) par rapport au capot (18), I'autre du capot
(18) etdu connecteur (16) délimitant une rainure (48)
complémentaire recevant la nervure (66) lors de I'in-
sertion du connecteur (16) sous le capot (18).

Piece (10 ;80 ;90 ; 100) selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisée en ce qu’au
moins un du capot (18) et du connecteur (16) com-
prend au moins une butée (64A, 64B) de blocage en
position empéchant le déplacement du connecteur
(16) par rapport au capot (18) suivant au moins deux
directions.

Piece (10 ;80 ;90 ; 100) selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisée en ce
que le corps (12) est formé par un élément choisi
parmi le groupe constitué d’'un pare-chocs, d’une fa-
cade de face avant, d’'un absorbeur de chocs ou
d’'une poutre de pare-chocs, ou par une piece rap-
portée sur I'un des éléments dudit groupe.
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