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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Kaltegerat
mit einem einen Innenraum umschlieRenden Gehéause
und einem Absteller, der in dem Innenraum durch Arme
héhenverstellbar gehalten ist. Ein solches Kéltegerat ist
aus WO-A-03/038356 oder DE 101 53 621 A1 bekannt.
[0002] Der Absteller ist bei diesem bekannten Kalte-
gerat ein Fachboden, der an gegeniiberliegenden Sei-
tenwanden des Korpus mit Hilfe von jeweils zwei Armen
pro Seitenwand gehalten ist, wobei die Arme jeweils um
parallele gehdusefeste erste Achsen schwenkbar sind
und an an dem Fachboden feste zweite Achsen drehbar
an diesen angelenkt sind. Die Abstellplatte kann zwei
stabile horizontale Stellungen einnehmen, wobei in der
unteren der beiden Stellungen die Arme unter dem Ge-
wicht des Fachbodens frei herabhangen und in der obe-
ren Stellung die Arme hochgeschwenkt sind, so dass die
zweiten Achsen hoher als die ersten Achsen und naher
als diese an einer Riickwand des Korpus liegen. In dieser
héheren Stellung ist die Abstellplatte an der Riickwand
des Korpus abgestiitzt.

[0003] Zusétzlich zu den beiden horizontalen Stellun-
gen kann die Abstellplatte des bekannten Kaltegerates
auch zwei abschissige Stellungen einnehmen, wobei in
diesen Stellungen von zwei in einer gleichen Seitenwand
verankerten Armen jeweils einer hochgeschwenkt und
der andere heruntergeschwenkt ist. Eine solche ab-
schissige Stellung kann zweckmaRig sein, wenn zum
Beispiel rollfahiges Kihlgut auf dem Fachboden gelagert
werden soll, dieser eine hochgezogene Vorderkante hat,
die verhindert, dass das Kuhlgut in der abschussigen
Stellung herunterféllt, und sichergestellt sein soll, dass
das rollfahige Kuhlgut jederzeit an der Vorderkante des
Fachbodens gut zugéanglich ist. Die Fahigkeit des be-
kannten Fachbodens, eine abschuissige Stellung einzu-
nehmen, fiihrt allerdings zu dem Problem, dass wenn
der bekannte Fachboden im beladenen Zustand héhen-
verstellt werden soll, genau darauf geachtet werden
muss, dass dieser nicht kippt, da anderenfalls Gefahr
besteht, dass Kuhlgut herunterfalit.

[0004] Eine bereit aus DE 101 53 621 A1 bekannte
Lésung, die das Erreichen einer stabilen gekippten Stel-
lung verhindert, ist, an jeder Seite des Fachbodens drei
schwenkbare Arme vorzusehen. Hierdurch kann zwar ei-
ne starke Schragstellung des Fachbodens verhindert
werden, nicht aber eine Instabilitat der Orientierung des
Fachbodens, wenn die ersten und zweiten Achsen aller
Arme in einer gleichen Ebene liegen.

[0005] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist, ein
Kaltegerat mit héhenverstellbarem Fachboden der ein-
gangs genannten Art anzugeben, bei dem wéahrend der
gesamten Héhenverstellbewegung des Kuhlguttréagers
ein Kippen ausgeschlossen ist.

[0006] Die Aufgabe wird dadurch geldst, dass die Ar-
me durch eine Kupplungsvorrichtung verbunden sind,
diein einer Stellung, inder die ersten und zweiten Achsen
der Arme in einer gleichen Ebene liegen, eine gegensin-
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nige Schwenkbewegung der Arme sperrt. Diese Lsung
basiert auf der Einsicht, dass die Platte selbst bereits
eine Kupplungsvorrichtung darstellt, die nur gleichsinni-
ge Schwenkbewegungen der Arme zulasst, so lange die
Arme nicht in einer gleichen Ebene liegen. Eine ergéan-
zende Kopplungsvorrichtung braucht daher nur in dieser
kritischen Stellung wirksam zu sein.

[0007] Einer ersten Ausgestaltung zufolge kann die
Kopplungsvorrichtung ein an dritte Achsen der Arme an-
gelenktes Gestange sein, wobei die drei Achsen jedes
Armes die Ecken eines Dreiecks definieren. Ein solches
Gestange wirde fir sich allein zwar eine gegensinnige
Schwenkbewegung der Arme zulassen, wenn die ersten
und dritten Achsen in einer gleichen Ebene liegen; wenn
dies der Fall ist, ist jedoch die Kopplung durch den Ab-
steller selber wirksam, die eine gleichsinnige Drehung
der Arme erzwingt.

[0008] Alternativen Ausgestaltungen zufolge kann die
Kopplungsvorrichtung auch ein Zahnradgetriebe oder
ein Riemengetriebe sein. Ein solches Getriebe ist geeig-
net, um in jeder beliebigen Orientierung der Arme eine
gleichsinnige Schwenkbewegung zu erzwingen.

[0009] Der Absteller ist vorzugsweise zwischen zwei
stabilen, unterschiedlich hohen Endstellungen tber eine
labile Gleichgewichtsstellung gefiihrt. In dieser labilen
Gleichgewichtsstellung liegt jeweils die zweite Achse je-
des Armes vertikal Uber dessen erster Achse.

[0010] Die Schwenkbewegungsfreiheit der Arme aus
der labilen Gleichgewichtslage ist vorzugsweise in jeder
Richtung kleiner als 220°. Dadurch sind die Endstellun-
gen ohne Verriegelung stabil.

[0011] Um die Hohendifferenz zwischen den zwei
Endstellungen grol® zu machen, ist die Schwenkbewe-
gungsfreiheit der Arme aus der labilen Gleichgewichts-
lage in eine erste Richtung vorzugsweise nahe Null und
in die entgegengesetzte Richtung nahe 220°. Zweckma-
Rigerweise betragt die Schwenkbewegungsfreiheit der
Arme zwischen den beiden Endstellungen insgesamt
220°.

[0012] Zur Absicherung kann eine Verriegelung des
Abstellers wenigstens in der héheren der beiden End-
stellungen vorgesehen sein.

[0013] Die Kopplungsvorrichtung ist vorzugsweise in
einer Aussparung einer Innenwand des Gerates aufge-
nommen. Auch die Arme kénnen in der Aussparung auf-
genommen sein, so dass eine im Wesentlichen ebene,
reinigungsfreundliche Innenwand des Gerétes erhalten
wird.

[0014] Zu dem gleichen Zweck ist es auch vorteilhaft,
wenn die Arme als zu den ersten Achsen konzentrische
Kreisscheiben ausgebildet sind.

[0015] Der Absteller kann eine am Korpus des Gehau-
ses aufgehangte Abstellplatte sein, es kann sich aber
auch um einen an der Tir des Kaltegerates aufgehang-
ten Turabsteller handeln.

[0016] In letztem Falle weist die Tur zweckmaRiger-
weise in den Innenraum vorspringende vertikale Holme
auf, und die Arme sind an zueinander parallelen Flanken
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der Holme angebracht.

[0017] Wahrend bei einer am Korpus aufgehangten
Abstellplatte zwei an einer gleichen Seitenwand des Kor-
pus angebrachte Arme im Allgemeinen in Tiefenrichtung
beabstandet sein werden, sind im Falle eines Tlrabstel-
lers zwei an einer gleichen Flanke angeordnete Arme
vorzugsweise vertikal beabstandet.

[0018] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung von
Ausfiihrungsbeispielen unter Bezugnahme auf die bei-
gefiigten Figuren.

[0019] Es zeigen:

Fig. 1 einen schematischen Schnitt durch den Kor-
pus eines Kaltegerates gemal einer ersten
Ausgestaltung der Erfindung;

Fig. 2 eine Frontalansicht des Kaltegerates aus Fig.
1;

Fig. 3 einen zu Fig. 1 analogen Schnitt gemaR einer
zweiten Ausgestaltung der Erfindung;

Fig. 4 eine zu Fig. 3 analoge Ansicht, die die Kopp-
lungsvorrichtung zwischen den den Fachbo-
den tragenden Armen zeigt;

Fig. 5 eine zu Fig. 3 analoge Ansicht, die eine zweite
Ausgestaltung der Kopplungsvorrichtung
zeigt;

Fig. 6 einen Schnitt durch die Kopplungsvorrichtung
der Fig. 5;

Fig. 7 einen horizontalen Schnitt durch eine Tir mit
einem daran aufgehangten Tirabsteller ge-
maR der Erfindung;

Fig. 8 einen vertikalen Teilschnitt durch die Tur und
den Tlrabsteller in angehobener Stellung;

Fig. 9 einen zu Fig. 8 analogen Schnitt mit dem Tur-
absteller in abgesenkter Stellung; und

Fig. 10  einefrontale Ansicht eines Details der Aufhan-
gung des Turabstellers.

[0020] Fig. 1 zeigt einen schematischen Teilschnitt

durchden Korpus eines Kaltegerates gemal einer ersten
Ausgestaltung der Erfindung. An einer Riickwand 2 des
Korpus 1 ist ein flacher quaderférmiger Tragerblock 3
befestigt. Wie insbesondere in Fig. 2 zu sehen, sind an
Seitenwanden des Tragerblocks 3 jeweils erste Enden
von oberen und unteren Armen 4, 5 angelenkt. Zweite
Enden der Arme 4, 5 sind an den Tragerblock flankie-
renden vertikalen Balken 6 angelenkt. Die Balken 6 sind
fest verbunden mit einer Klemmfassung 7, in der ein
Fachboden 8 in Form einer Platte aus Sicherheitsglas
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eingeklemmt gehalten ist.

[0021] Die Arme 4, 5 sind zwischen einer in der Figur
durchgezogen dargestellten angehobenen Stellung und
einer gestrichelt dargestellten abgesenkten Stellung um
220° schwenkbar. In der angehobenen Stellung sind der
Balken 6 und die Klemmfassung 7 unmittelbar an die
Rickwand 2 des Korpus angelehnt und in dieser Stellung
durch das Eigengewicht des Fachbodens 8 sowie gege-
benenfalls das Gewicht von darauf abgestelltem Kiihlgut
gehalten. In der abgesenkten Stellung ist die Klemmfas-
sung 7 ander Vorderseite des Tragerblocks 3 abgestutzt.
[0022] Im Inneren des Tragerblocks 3 sind zwei Zahn-
rader 9 untergebracht, die jeweils drehfest mit den Enden
der Arme 4, 5 verbunden sind und von einem Zahnriemen
10 umschlungen sind.

[0023] Um den Fachboden in eine gestrichelt darge-
stellte Stellung abzusenken, genligt es, diesen an seiner
Vorderkante mit einer Hand zu ziehen und dann langsam
abzusenken, bis die Riickseite der Klemmfassung 7 an
der Vorderseite des Tragerblocks 3 zur Anlage kommt.
[0024] Um zu verhindern, dass bei unachtsamer
Handhabung beim Absenken die Klemmfassung 7 un-
sanft gegen den Tragerblock 3 anst6Rt und dadurch
Kihlgut auf dem Fachboden 8 umfallt, kbnnen zusatzlich
noch Dampfungsmittel wie etwa eine an einer die Zahn-
rader 9 mit den Armen 4, 5 verbindenden Welle angrei-
fende Reibungsbremse vorgesehen sein.

[0025] Einer ersten Abwandlung zufolge kann zur Ab-
sicherung des Fachbodens 8 in seiner angehobenen
Stellung an der Rickwand 2 ein vertikal verschiebbar
gefuhrter Riegel11 vorgesehen sein, der in seiner in Fig.
1 gezeigten Stellung einen Vorsprung 12 der Klemmfas-
sung 7 umgreift, so dass der Fachboden 8 nur vorgezo-
gen und abgesenkt werden kann, wenn zuvor der Riegel
11 angehoben wird. Der Riegel 11 hat an seiner Vorder-
seite eine abgeschragte Flanke, die vom Vorsprung 12
hochgeschoben wird, wenn der Fachboden in die ange-
hobene Stellung gebracht wird, so dass der Fachboden
in dieser Stellung selbsttéatig verriegelt wird.

[0026] Einer zweiten Abwandlung zufolge sind anstel-
le des Riegels 11 am vorderen Rand des Fachbodens 8
zwei in Fig. 2 gezeigte langggestreckte Riegel 13 vorge-
sehen, die, von einer Feder auseinander getrieben, in
der angehobenen und der abgesenkten Stellung des
Fachbodens 8 in Aussparungen 14 in Seitenwanden 11
des Korpus 1 einrlicken und so den Fachboden 8 in sei-
ner Stellung sichern und abstiitzen.

[0027] Fig. 3 zeigt einen Schnitt durch den Korpus 1
eines erfindungsgeméafien Kaltegerates gemal einer
zweiten Ausgestaltung der Erfindung. In einer Seiten-
wand 11 des Korpus 1 ist eine Vertiefung gebildet, die
von einem Deckel 16 mit zwei kreisrunden Offnungen
verdeckt ist. In den Offnungen des Deckels 16 liegen
zwei Kreisscheiben 17 frei, die in der Wand 11 um einen
zuden Kreisscheiben 17 konzentrischen, von diesen ver-
deckten und daher gestrichelt dargestellten Achszapfen
18 drehbar sind.

[0028] Wie in Fig. 4 zu sehen, die eine Ansicht der



5 EP 2 002 189 B1 6

Seitenwand 17 ohne den Deckel 16 zeigt, sind die Kreis-
scheiben 17 mit Zahnradern 19 drehfest verbunden, die
untereinander durch einen sie umschlingenden Zahnrie-
men 10 gekoppelt sind. Der Zahnriemen 10 kdnnte hier
wie auch bei der Ausgestaltung der Figuren 1 und 2 durch
ein Zahnradgetriebe ersetzt sein, das eine gleichsinnige,
gleich schnelle Drehung der Kreisscheiben 17 bzw. der
Arme 4, 5 gewahrleistet.

[0029] Die Kreisscheiben 17 tragen jeweils einen ex-
zentrischen Achszapfen 20, der in ein Achslager 21 an
der Unterseite des Fachbodens 8 eingreift. Durch Dre-
hung der Kreisscheiben 17 ist der Fachboden 8 zwischen
zwei stabilen Stellungen in unterschiedlicher Hohe be-
wegbar, von denen die obere in Fig. 3 mit durchgezoge-
nen, die untere mit gestrichelten Linien dargestellt ist.
Die Drehung der Kreisscheiben 17 zwischen den zwei
Stellungen, in Fig. 3 dargestellt durch Pfeile 22, betragt
180°. Die Drehbewegungsfreiheit der Kreisscheiben 17
istin der oberen Stellung durch einen unmittelbaren Kon-
takt des Fachbodens 8 mit der Riickwand 2 des Korpus
1 begrenzt; in der unteren Stellung durch einen Kontakt
mit einem von der Rickwand 2 in den Innenraum vor-
springenden Sims 23.

[0030] Fig. 5 zeigt eine zu Fig. 3 analoge Ansicht ge-
maR einer dritten Ausgestaltung der Erfindung. Auch hier
sind in einer von einem Deckel 16 verschlossenen Aus-
sparung einer Seitenwand 11 zwei Kreisscheiben 17
drehbar gelagert, die exzentrisch abstehende, in Achs-
lagern 21 eines Fachbodens 8 aufgenommene Achszap-
fen 20 tragen. Wie in Fig. 6 zu sehen, die einen Schnitt
entlang der Linie VI-VI von Fig. 5 zeigt, sind die Kreis-
scheiben 17 mit Hilfe von Walzlagern 24 in dem Deckel
16 leicht drehbar gehalten. An einer der Seitenwand 11
zugewandten Seite der Kreisscheiben 17 steht jeweils
ein Achszapfen 25 ab. Die Achszapfen 25 sind drehbar
in Bohrungen an den Enden einer hinter dem Deckel 16
verborgenen Stange 26 aufgenommen. Die Walzlager
24 und die Achszapfen 20, 25 legen an jeder Kreisschei-
be 17 drei Achsen fest, die, wie in Fig. 5 zu sehen, ein
Dreieck 27 aufspannen, wobei diejenige Ecke des Drei-
ecks, die durch die Drehachse 28 der Walzlager 24 de-
finiert ist, in etwa rechtwinklig ist.

[0031] Wie man sich leicht vorstellen kann, ware es
ohne eine Kopplung durch die Stange 26 mdglich, die
Kreisscheiben 17 in entgegengesetzte Richtungen zu
drehen und so eine Schragstellung des Fachbodens 8
herbeizufiihren, wenn die Achsen 28 und die Achszapfen
20 in einer gleichen Ebene liegen. Wenn dies der Fall
ist, liegen jedoch die Achszapfen 25 aulerhalb dieser
Ebene, und ihre Kopplung tber die Stange 26 erzwingt
auch in dieser Stellung eine gleichsinnige Drehung, so
dass eine Schragstellung des Fachbodens 8 ausge-
schlossen ist.

[0032] Die bislang anhand eines Fachbodens als Bei-
spiel fir einen héhenverstellbaren Absteller beschriebe-
ne Erfindung ist auch auf Tlrabsteller anwendbar, wie
im Folgenden anhand der Figuren 7 bis 10 erldutert wird.
[0033] Fig. 7 zeigt einen horizontalen Schnitt durch ei-
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ne Kaltegeratetir 29, in welchem ein Turabsteller 30 in
Draufsicht zu sehen ist. Der Turabsteller 30 ist Uber
schwenkbare Arme 31, 32 an von der Tlr 29 ins Innere
eines Kaltegerates abstehenden vertikalen Holmen 33
aufgehangt. Wie in Fig. 8 und 9 zu sehen, sind zwischen
jedem Holm 33 und dem Tirabsteller 30 zwei Arme 31,
32 Ubereinander angeordnet. Die Arme 31, 32 tragen
jeweils einen in eine Aussparung des Holms 33 drehbar
eingreifenden Zapfen 34 und einen entsprechend in eine
Aussparung des Tirabstellers 30 eingreifenden Zapfen
35, die jeweils eine in Bezug auf die Tur 29 bzw. den
Turabsteller 30 feste Drehachse definieren. Die zwei Ar-
me 31, 32 sind untereinander durch eine Stange 36 Gber
jeweils eine dritte Achse definierende Zapfen 37 verbun-
den. Auch hier spannen die drei Achsen ein Dreieck auf.
[0034] Wiein Fig. 10 zu sehen, hat die Stange 36 eine
gekropften Verlaufund erstreckt sich einerseits zwischen
dem oberen Arm 31 und einer Seitenwand des Turab-
stellers 30 und andererseits zwischen dem unteren Arm
32 und dem benachbarten Holm 33. Die Krépfung ver-
hindert, dass die Stange 36 bei der Verstellbewegung
des Tirabstellers 30 gegen einen der Zapfen 34, 35 an-
stoRt und so die Verstellbewegung behindert.

[0035] An der Innenseite der Tir 29 ist eine Stufe 38
so platziert, dass der Turabsteller 30 in angehobener
Stellung die Turinnenseite oberhalb der Stufe 38 und in
abgesenkter Stellung unterhalb dieser Stufe beriihrt. So
bildet in beiden Stellungen die Tirinnenseite einen An-
schlag, der die Bewegungsfreiheit des Tirabstellers 30
begrenzt. In beiden Stellungen ist der Tirabsteller 30
durch sein eigenes Gewicht und das seines Inhalts ge-
gen die Innenseite der Tur gedriickt, so dass seine Po-
sition stabil ist.

Patentanspriiche

1. KaltegeratmiteinemeinenInnenraumumschlieen-
den Gehause (1, 29) und einem Absteller (8, 30),
der in dem Innenraum durch Arme (4, 5; 17; 31, 32)
héhenverstellbar gehalten ist, die einerseits um par-
allele und voneinander beabstandete, gehausefeste
erste Achsen (18; 28; 34) und andererseits um par-
allele und voneinander beabstandete, am Absteller
(8, 30) feste zweite Achsen (20; 35) schwenkbar
sind, dadurch gekennzeichnet, dass die Arme (4,
5; 17; 31, 32) durch eine Kopplungsvorrichtung (9,
10; 19, 10; 36) verbunden sind, die in einer Stellung,
in der die ersten und zweiten Achsen der Arme (4,
5; 17; 31, 32) in einer gleichen Ebene liegen, eine
gegensinnige Schwenkbewegung der Arme (4, 5;
17; 31, 32) sperrt.

2. Kaltegerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass an jedem Arm (4, 5; 17; 31, 32) eine
zur ersten (18; 28; 34) und zweiten Achse (20; 35)
parallel versetzte dritte Achse (25, 37) gebildet ist
und dass die Kopplungsvorrichtung ein an die dritten
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Achsen (25, 37) angelenktes Gesténge (26; 36) ist.

Kaltegerat nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die drei Achsen die Ecken eines
Dreiecks (27) definieren.

Kaltegerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kopplungsvorrichtung ein Zahn-
radgetriebe ist.

Kaltegerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kopplungsvorrichtung ein Rie-
mengetriebe (9, 10 19, 10) ist.

Kaltegerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Absteller (8, 30) zwischen zwei
stabilen, unterschiedlich hohen Endstellungen Gber
eine labile Gleichgewichtsstellung gefiihrt ist.

Kaltegerat nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Schwenkbewegungsfreiheit der
Arme (4, 5; 17; 31, 32) aus der labilen Gleichge-
wichtslage in jede Richtung kleiner als 180° ist.

Kéltegerat nach einem der Anspriiche 6 und 7, da-
durch gekennzeichnet, dass die Schwenkbewe-
gungsfreiheit der Arme (4, 5; 17; 31, 32) zwischen
den beiden Endstellungen 180° betragt.

Kaltegerat nach einem der vorhergehenden Anspru-
che, dadurch gekennzeichnet, dass der Absteller
(8) in wenigstens einer Endstellung verriegelbar ist.

Kaltegerat nach einem der vorhergehenden Anspru-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Kopp-
lungsvorrichtung (19, 10) in einer Aussparung einer
Innenwand (11) des Gehauses aufgenommen ist.

Kaltegerat nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Arme (17) in der Aussparung
aufgenommen sind.

Kaltegerat nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Arme als zu den ersten Achsen
(18, 28) konzentrische Kreisscheiben (17) ausgebil-
det sind.

Kaltegerat nach einem der vorhergehenden Anspru-
che, dadurch gekennzeichnet, dass der Absteller
eine am Korpus (1) des Gehauses aufgehangte Ab-
stellplatte (8) ist.

Kaltegerat nach einem der Anspriche 1 bis 12, da-
durch gekennzeichnet, dass der Absteller ein an
einer Tir (29) des Korpus aufgehangter Tlrabsteller
(30) ist.

Kéltegerat nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
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16.

zeichnet, dass die Tir (29) in den Innenraum vor-
springende vertikale Holme (33) aufweist, und dass
die Arme (31, 32) an zueinander parallelen Flanken
der Holme (33) angebracht sind.

Kaltegerat nach Anspruch 15, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Absteller (30) von zwei an einer
gleichen Flanke vertikal beabstandeten Armen (31,
32) gehalten ist.

Claims

1.

Refrigerating appliance with a housing (1, 29) en-
closing an interior space and a support (8, 30) which
is mounted in the interior space by arms (4, 5; 17;
31, 32) to be adjustable in height, which arms are
pivotable on the one hand about parallel and mutu-
ally spaced-apartfirst axles (18; 28; 34) fixed relative
to the housing and on the other hand about parallel
and mutually spaced-apart second axles (20; 35)
fixed at the support (8, 30), characterised in that
the arms (4, 5; 17; 31, 32) are connected by a cou-
pling device (9, 10; 19, 10; 36) which in a setting in
which the first and second axles of the arms (4, 5;
17; 31, 32) lie in the same plane blocks a pivot move-
ment of the arms (4, 5; 17; 31, 32) in opposite sense.

Refrigerating appliance according to claim 1, char-
acterised in that a third axle (25, 37) parallel and
offset relative to the first axle (18; 28; 34) and second
axle (20; 35) is formed at each arm (4, 5; 17; 31, 32)
and that the coupling device is a linkage (26; 36)
articulated to the respective third axles (25, 37).

Refrigerating appliance according to claim 2, char-
acterised in that the three axles define the corners
of a triangle (27).

Refrigerating appliance according to claim 1, char-
acterised in that the coupling device is a gearwheel
transmission.

Refrigerating appliance according to claim 1, char-
acterised in that the coupling device is a belt trans-
mission (9, 10, 19, 10).

Refrigerating appliance according to claim 1, char-
acterised in that the support (8, 30) is guided be-
tween two stable end settings, which are of different
height, by way of an unstable equilibrium setting.

Refrigerating appliance according to claim 6, char-
acterised in that the pivot movement freedom of
the arms (4, 5; 17; 31, 32) from the unstable equilib-
rium position in each direction is less than 180°.

Refrigerating appliance according to one of claims
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6 and 7, characterised in that the pivot movement
freedom of the arms (4, 5; 17; 31, 32) between the
two end settings is 180°.

Refrigerating appliance according to any one of the
preceding claims, characterised in that the support
(8) is lockable in at least one end setting.

Refrigerating appliance according to any one of the
preceding claims, characterised in that the cou-
pling device (19, 10) is received in a cut-out of an
inner wall (11) of the housing.

Refrigerating appliance according to claim 10, char-
acterised in that the arms (17) are received in the
cut-out.

Refrigerating appliance according to claim 11, char-
acterised in that the arms are constructed as cir-
cular discs (17) concentric with respect to the first
axles (18, 28).

Refrigerating appliance according to any one of the
preceding claims, characterised in that the support
is a deposit plate (8) suspended at the body (1) of
the housing.

Refrigerating appliance according to any one of
claims 1 to 12, characterised in that the support is
a door support (30) suspended at a door (29) of the
body.

Refrigerating appliance according to claim 14, char-
acterised in that the door (29) has a vertical post
(33) protruding into the interior space and that the
arms (31, 32) are mounted at mutually parallel flanks
of the post (33).

Refrigerating appliance according to claim 15, char-
acterised in that the support (30) is mounted by two
arms (31, 32) vertically spaced apart at the same
flank.

Revendications

Appareil frigorifique comprenant un carter (1, 29) en-
tourant un espace intérieur et un dispositif d’arrét (8,
30), qui est maintenu dans I'espace intérieur par des
bras (4,5 ;17 ; 31, 32) réglable en hauteur, lesquels
peuventbasculer d’une part autour de premiers axes
(18 ; 28 ; 34) solidaires du carter, paralleles et es-
pacés les uns des autres, et d’autre part autour de
seconds axes (20 ; 35) fixes sur le dispositif d’arrét
(8, 30), paralléles et espacés les uns des autres,
caractérisé en ce que les bras (4, 5; 17 ; 31, 32)
sont reliés par un dispositif d’accouplement (9, 10;
19, 10 ; 36) qui bloque un mouvement de bascule-
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ment de sens opposé des bras (4, 5; 17 ; 31, 32)
dans une position dans laquelle les premiers et se-
conds axesdesbras (4,5 ;17 ; 31, 32) sontdisposés
dans un méme plan.

Appareil frigorifique selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que un troisieme axe (25, 37) décalé
parallelement par rapport au premier axe (18 ; 28 ;
34) et au second axe (20 ; 35) est formé sur chaque
bras (4, 5; 17 ; 31, 32) et en ce que le dispositif
d’accouplement estune tringle (26 ; 36) articulée sur
le troisieme axe (25, 37).

Appareil frigorifique selon la revendication 2, carac-
térisé en ce que les trois axes définissent les som-
mets d’un triangle (27).

Appareil frigorifique selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que le dispositif d’accouplement est
une transmission par engrenage.

Appareil frigorifique selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que le dispositif d’accouplement est
une transmission par courroie (9, 10 ; 19, 10).

Appareil frigorifique selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que le dispositif d’arrét (8, 30) est guidé
entre deux positions extrémes stables, de hauteurs
différentes, au moyen d’une position d’équilibre ins-
table.

Appareil frigorifique selon la revendication 6, carac-
térisé en ce que la liberté de mouvement de bas-
culement des bras (4, 5; 17 ; 31, 32) a partir de la
position d’équilibre instable est inférieure a 180°
dans chaque direction.

Appareil frigorifique selon I'une quelconque des re-
vendications 6 et 7, caractérisé en ce que la liberté
de mouvement de basculement des bras (4,5 ; 17 ;
31, 32) entre les deux positions extrémes est de
180°.

Appareil frigorifique selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif d’arrét (8) peut étre verrouillé dans au
moins une position extréme.

Appareil frigorifique selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif d’accouplement (19, 10) est réceptionné
dans un évidementd’une paroiintérieure (11) du car-
ter.

Appareil frigorifique selon la revendication 10, ca-
ractérisé en ce que les bras (17) sont réceptionnés
dans I'évidemment.



12,

13.

14.

15.

16.

11 EP 2 002 189 B1

Appareil frigorifique selon la revendication 11, ca-
ractérisé en ce que les bras sont congus sous forme
dedisques circulaires (17) concentriques par rapport
aux premiers axes (18, 28).

Appareil frigorifique selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif d’arrét est une plaque d’arrét suspendue
sur le corps (1) du carter.

Appareil frigorifique selon I'une quelconque des re-
vendications 1 a 12, caractérisé en ce que le dis-
positif d’arrét est un arrét de porte (30) suspendu sur
une porte (29) du corps.

Appareil frigorifique selon la revendication 14, ca-
ractérisé en ce que la porte (29) présente des mon-
tants (33) verticaux faisant saillie dans I'espace in-
térieur et en ce que les bras (31, 32) sont placés
sur des flancs paralléles entre eux des montants
(33).

Appareil frigorifique selon la revendication 15, ca-
ractérisé en ce que le dispositif d’arrét (30) est
maintenu par deux bras (31, 32) espacés verticale-
ment sur un méme flanc.
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Fig. 1
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