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coffre

(57)  Voletroulant (5) destiné a étre monté dans une
ouverture réalisée dans un batiment ou analogue,
comportant :

- un tablier (6) a lames articulées apte a se dérouler dans
I'ouverture eta s’enrouler dans un coffre voisin de I'ouver-
ture,

- deux rails (1) de guidage latéraux du tablier, fixés res-
pectivement sur les deux montants verticaux opposés
de l'ouverture,

- deux tulipes de guidage (2), pour guider I'entrée du
tablier dans les rails de guidage,

- une butée (3, 103) pour limiter 'enroulement du tablier
dans le coffre, disposée a une extrémité d’'une lame du
tablier, apte a permettre le franchissement d’une tulipe
de guidage dans le sens du déroulement du tablier, et
I'empéchement du franchissement de la tulipe de guida-
ge dans le sens de I'enroulement du tablier,

- des moyens d’activation (7, 107) de la butée, coopérant
avec cette derniére en sorte qu’elle soit apte a adopter
les deux positions distinctes suivantes :

- une premiére position de repos, lorsque les moyens
d’activation sont au repos, permettant un franchissement
libre par la butée, de la tulipe de guidage,

- une deuxiéme position active, lorsque les moyens d’ac-
tivation sont activés, empéchant le franchissement par
la butée, de la tulipe de guidage,

- la butée (3, 103) comprenant deux branches flexibles
(10, 110) entre lesquelles les moyens d’activation (7,
107) sont disposés de maniére mobile en translation, se-
lon au moins une position de repos permettant un rap-

Volet roulant comportant un dispositif de butée pour limiter ’enroulement du tablier dans le

prochement des branches flexibles I'une vers I'autre cor-
respondant a la position de repos de la butée, et une
position active permettant un écartement des branches
flexibles sous l'effet d’'une déformation d’une branche
flexible correspondant a la position active de la butée.
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Description

[0001] La présente invention se rapporte au domaine
de la construction, plus particulierement a un volet rou-
lant destiné a étre monté dans une ouverture réalisée
dans un batiment ou analogue, ledit volet roulant
comportant :

- untablier alames articulées apte a se dérouler dans
ladite ouverture et a s’enrouler dans un coffre voisin
de ladite ouverture,

- deuxrails de guidage latéraux dudit tablier, fixés res-
pectivement sur les deux montants verticaux oppo-
sés de ladite ouverture,

- deux tulipes de guidage, pour guider I'entrée dudit
tablier dans lesdits rails de guidage, respectivement,

- aumoins une butée pour limiter 'enroulement dudit
tablier dans ledit coffre, disposée a une extrémité
d’'une lame dudit tablier, apte a permettre le franchis-
sement d’au moins une desdites deux tulipes de gui-
dage dans le sens du déroulement du tablier, etI'em-
péchement du franchissement de ladite au moins
une tulipe de guidage dans le sens de I'enroulement
du tablier.

[0002] Par tulipe, on entend pour le présent mémoire
tout dispositif facilitant I'introduction du tablier dans les
rails de guidage et comportant des moyens servant d’ap-
pui a la butée du volet roulant dans le sens de I'enroule-
ment du tablier dans le coffre et en vue de limiter cet
enroulement.

[0003] On connait un volet roulant de ce type avec le
document DE 296 11 369, comportant deux butées flexi-
bles, respectivement montée a chaque extrémité latérale
de la derniére lame du tablier. Les butées flexibles en
forme de V, 'ouverture du V étant tournée vers le haut,
permettent le franchissement automatique des tulipes
dans le sens du déroulement du tablier, par compression
élastique des branches du V I'une vers 'autre, et empé-
chent le franchissement des tulipes dans le sens inverse
d’enroulement du tablier car les branches du V repren-
nent sous l'effet de leur élasticité leur position initiale.
[0004] Une telle technologie de butée de volet roulant
fonctionne assez bien, mais présente un inconvénient
relativement au démontage du tablier : en effet, il est né-
cessaire dans ce cas d'utiliser un outil approprié permet-
tant d’atteindre les branches du V a l'intérieur des rails
de guidage dans un endroit peu accessible en partie hau-
te de I'ouverture, et de les comprimer afin de permettre
au tablier le franchissement des tulipes dans le sens de
I'enroulement. En outre, un volet roulant étant en principe
doté de deux butées placées respectivement a chaque
extrémité de la derniere lame du tablier, 'opération est
a renouveler deux fois et a deux endroits différents ren-
dant le démontage du tablier encore plus délicat.
[0005] En outre, la nécessité d’'une compression des
branches élastiques du V induit un effort pour le franchis-
sement des tulipes dans le sens du déroulement du ta-
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blier, effort qui peut en fait se transformer en blocage du
tablier s’il est trop important par rapport a la force de
déroulement du tablier, d’autant plus faible a ce moment
que la quasi totalité du tablier se trouve enroulée dans
le coffre et que le poids du tablier joue alors trés peu.
[0006] On connait en outre le document DE 102 58
374, qui se rapporte a un dispositif de butée pour limiter
I'enroulement du tablier dans un coffre de volet roulant,
comportant une butée adoptant une forme de T rigide
possédantune extension destinée a coulisseral’intérieur
d’'une lame de volet roulant, la butée étant mobile dans
son ensemble en translation longitudinale dans le profilé
définissant la derniére lame du volet roulant. La butée
peut ainsi adopter deux positions comme suit : une pre-
miére position dans laquelle le T est en partie escamoté
a l'intérieur de la lame comportant une échancrure a cet
effet afin qu’il ne puisse servir d’arrétoir dans le sens
d’enroulement du volet roulant, et une deuxieme position
dans laquelle le T est déplacé vers I'extérieur de la lame
afin qu'il puisse étre disposé en vis-a-vis de la tulipe et
servir ainsi d’arrétoir dans le sens d’enroulement du volet
roulant. Le dispositif comporte un ressort de rappel per-
mettant de bloquer 'ensemble de labutée dans la deuxie-
me position. Un tel dispositif a butée rigide perd les avan-
tages d’'une butée a branches flexibles.

[0007] On connait encore le document DE 1 266 476
qui se rapporte a un dispositif arrétoir d’angle articulé
pour volet roulant, comportant deux branches rigides,
une premiére branche de butée ou branche mobile, ro-
tative faisant office d’arrétoir ou de butée, et une deuxié-
me branche ou branche fixe, apte a étre liée rigidement
au volet roulant et supportant la branche mobile rotative.
Une rotation de 90° de la branche mobile, permet de
mettre cette derniére en appui sur des avancées rigides
solidaires la branche fixe, constituant ainsi une position
active de la butée. La branche mobile comporte une lame
flexible qui, dans cette position active, vient se cliper dans
un logement réalisé dans la branche fixe de la butée,
pour verrouiller la position active de la branche mobile.
En position inactive, les deux branches de la butée sont
alignées dans un méme plan. Un tel dispositif a butée
rigide perd les avantages d’'une butée a branches flexi-
bles.

[0008] On connait également le document EP 0 092
122 qui se rapporte a une butée pour volet roulant, mon-
tée en bout de lame, en forme de T, et rotative suivant
un axe de rotation paralléle a I'axe longitudinal de la lame
correspondant a la jambe principale du T, en sorte que,
selon deux positions a 90 ° 'une de l'autre, la butée blo-
que I'enroulement du volet ou l'autorise. Le dispositif
comporte en outre un systéme de ressort et de billes en
prise avec des encoches sur la butée, pour indexer les
deux positions. Une alternative de réalisation de la butée
selon ce document consiste a déplacer cette butée en T
en translation selon I'axe longitudinal de lalame de volet.
Un tel dispositif a butée rigide perd les avantages d’'une
butée a branches flexibles.

[0009] La présente invention se propose de pallier ces
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inconvénients, et d’apporter d’autres avantages. Plus
précisément, elle consiste en un volet roulant tel que dé-
fini en début de mémoire et comprenant en outre des
moyens d’activation de ladite au moins une butée, coo-
pérant avec cette derniere en sorte qu’elle soit apte a
adopter les deux positions distinctes suivantes :

- une premiere position, lorsque lesdits moyens d’ac-
tivation sont au repos, dite position de repos, per-
mettant un franchissement libre par la butée, de la-
dite au moins une tulipe de guidage,

- unedeuxiéme position, lorsque lesdits moyens d’ac-
tivation sont activés, dite position active, empéchant
le franchissement par la butée, de ladite au moins
une tulipe de guidage,

- ladite au moins une butée comprenant deux branches
flexibles entre lesquelles lesdits moyens d’activation
sont disposés de maniére mobile en translation, selon
au moins une position de repos permettant un rappro-
chement des branches flexibles I'une vers l'autre cor-
respondant a ladite position de repos de la butée, et une
position active permettant un écartement des branches
flexibles sous I'effet d’'une déformation d’au moins une
desdites deux branches flexibles correspondant a ladite
position active de la butée.

[0010] Ainsi, la présente invention propose une butée
a deux positions, une position de repos dans laquelle le
franchissement de la tulippe est libre, dans les deux sens
de déplacement du tablier, c’est a dire qu'il n'oppose
aucune résistance active, exceptée une résistance na-
turelle de frottement ou de glissement, et une position
active dans laquelle le franchissement en sens inverse
de la tulipe n’est plus possible, cette position étant avan-
tageusement utilisée aprés que la butée ait franchi la
tulipe dans le sens du déroulement du tablier ; la présen-
ce de deux branches flexibles entre lesquelles lesdits
moyens d’activation sont disposés, permet une coopé-
ration de la flexibilité des branches flexibles de la butée
avec les moyens d’activation pour établir les deux posi-
tions de la butée. Une telle coopération offre une butée
a branches flexibles, renforcée en ce que les moyens
d’activation sont aptes a étre insérés entre les branches
définissant la butée, donc aptes a définir une butée par
obstacle, touten permettant grace alaflexibilité des bran-
ches, par exemple des possibilités de retour automatique
des branches flexibles de la butée en position de repos
sous l'effet de I'élasticité de ces branches. L’activation
de la butée peut étre effectuée manuellement par un opé-
rateur, ou avantageusementautomatiquement selon une
caractéristique de I'invention détaillée plus loin.

[0011] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon l'invention comprend des moyens de gui-
dage en translation desdits moyens d’activation suivant
une direction paralléle aux dits rails de guidage latéraux.
[0012] Cette caractéristique permet d'utiliser le dépla-
cementdu tablier dans les rails de guidage pour manoeu-
vrer automatiquement les moyens d’activation.
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[0013] Selon une caractéristique avantageuse, lesdi-
tes deux branches flexibles de la butée adoptent une
forme de V dont I'axe longitudinal est paralléle aux dits
rails de guidage et dontI'ouverture des branches flexibles
est tournée vers le bas de ladite ouverture réalisée dans
un batiment ou analogue.

[0014] Cette caractéristique permet un accés pratique
des moyens d’activation lorsqu’ils sont disposés entre
les branches du V, soit manuellement par un opérateur
car I'ouverture du V est dirigée vers I'opérateur ayant
ainsi un accés direct aux moyens d’activation, soit auto-
matiquement comme cela est détaillé ci-dessous.
[0015] Selon une caractéristique avantageuse, lesdits
moyens d’activation comportent un élément mobile, apte
aveniren contact avec le bas de ladite ouverture réalisée
dans un batiment ou analogue, ledit élément mobile étant
apte a passer de la position de repos a la position active
lorsque le tablier a lames articulées arrive en appui au
bas de ladite ouverture réalisée dans un batiment ou ana-
logue.

[0016] Cette caractéristique permet une mise automa-
tigue des moyens d’activation en position active, par le
déplacement du tablier qui actionne les moyens d’acti-
vation durant la fin de son déroulement lorsqu'’il arrive en
appui bas, sur le bas de I'ouverture ou tout autre moyen
d’appui bas.

[0017] Selon une caractéristique avantageuse,

- lorsque lesdits moyens d’activation sont au repos,
ledit élément mobile est disposé entre les branches
flexibles de ladite au moins une butée, a I'entrée du
V, de telle sorte que les branches flexibles soient
proches I'une de I'autre selon une direction transver-
sale perpendiculaire a I'axe longitudinal desdits rails
de guidage, afin de placer ladite au moins une butée
en position de repos en sorte que le franchissement
deladite au moins une tulipe de guidage soit possible
dans les deux sens de déplacement du tablier (en-
roulement et déroulement), et

- lorsque lesdits moyens d’activation sont activés, le-
dit élément mobile est disposé entre les branches
flexibles de ladite au moins une butée, vers le fond
duV, de telle sorte que ces branches flexibles soient
écartées I'une de l'autre selon une direction trans-
versale perpendiculaire a I'axe longitudinal desdits
rails de guidage, afin d’activer ladite au moins une
butée pour limiter I'enroulement dudit tablier dans
ledit coffre, en empéchant le franchissement de la-
dite au moins une tulipe de guidage dans le sens de
I’enroulement.

[0018] Cette caractéristique précise un mode de coo-
pération particulierement avantageux entre un élément
mobile des moyens d’activation et les branches flexibles
en forme de V de la butée, en vue d’obtenir les deux
positions définies, de repos et active.

[0019] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon I'invention comprend des moyens de ver-
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rouillage desdits moyens d’activation en position activée.
[0020] Cette caractéristique permet d’assurer le main-
tien des moyens d’activation en position active afin de
garantir le fonctionnement actif de la butée.

[0021] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon l'invention comprend des moyens de dé-
verrouillage desdits moyens d’activation, afin de permet-
tre le passage de ces derniers de la position active a la
position de repos.

[0022] Cette caractéristique permet un démontage
aisé du tablier par la mise en position de repos de la
butée, autorisant un franchissement de la tulipe sans ef-
fort supplémentaire.

[0023] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon I'invention comprend des moyens d’entrai-
nement desdites deux branches flexibles de la butée,
pour les rapprocher l'une de l'autre lorsque lesdits
moyens d’activation passent de la position active a la
position de repos.

[0024] Cette caractéristique permet de pallier a un re-
lachement de I'élasticité des branches flexibles dans le
temps, en garantissant un retour des branches en posi-
tion de repos méme sices branches onttendance arester
dans leur position active malgré le déplacement des
moyens d’activation en position de repos.

[0025] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon I'invention comprend des moyens de liaison
desdits moyens d’activation, a ladite butée, en position
derepos, en sorte que lesdits moyens d’activation restent
solidaires de celle-ci quelle que soit la position adoptée,
de repos ou active.

[0026] Cette caractéristique permet de proposer un
ensemble compact et complet de butée, constituant un
tout fonctionnel, et permet d’éviter par exemple la perte
d’'un élément de I'ensemble, notamment la perte des
moyens d’activation.

[0027] Selon une caractéristique avantageuse, lesdits
moyens d’entrainement et lesdits moyens de liaison sont
combinés, et adoptent la forme de deux ergots ou pions
solidaires respectivement desdits moyens d’activation
ou des branches flexibles.

[0028] Cette caractéristique constitue un mode de réa-
lisation particulierement avantageux des moyens d’en-
trainement et des moyens de liaison combinés.

[0029] Selonune caractéristique avantageuse, le volet
roulant selon I'invention comprend des moyens d’encas-
trement, dans'extrémité latérale d’'une lame dudittablier,
de ladite butée et desdits moyens d’activation solidaires
en sorte de former un embout de lame.

[0030] Cette caractéristique permet un montage rapi-
de et aisé de la butée dans la lame appropriée du tablier,
en particulier la derniére lame qui vient au contact du bas
de l'ouverture.

[0031] D’autres caractéristiques et avantages appa-
raitront a la lecture qui suit d’exemples de mode de réa-
lisation d’un voletroulant selon I'invention, accompagnée
des dessins annexés, exemple donné atitre illustratif non
limitatif.
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La figure 1 représente de maniére schématique une
vue de cbté partielle d’'un premier exemple de mode
de réalisation d’un volet roulant selon l'invention,
comportant une butée de volet roulant qui est repré-
sentée en position de repos.

La figure 2 représente de maniere schématique une
vue de cbté de'exemple de la figure 1, la butée étant
toujours en position de repos, et se trouvant a proxi-
mité de I'appui bas de volet roulant.

La figure 3 représente de maniere schématique une
vue de cbté de'exemple de la figure 1, la butée étant
en position active, le tablier du volet roulant se trou-
vant en appui au bas de I'ouverture.

La figure 4 représente de maniere schématique une
vue de cdté de 'exemple de la figure 1, la butée étant
en position active, le tablier du volet roulant se trou-
vant en appui haut sur la tulipe.

La figure 5 représente une vue en perspective d’'un
détail de I'exemple de la figure 1, comprenant la bu-
tée etles moyens d’activation représentés dissociés.
La figure 6 représente une vue de cbté partielle de
'exemple de la figure 1, limitée a la butée et aux
moyens d’activation montrés dans une position in-
termédiaire entre la position de repos et la position
active.

La figure 7 représente une vue en perspective et en
éclatée de I'exemple de la figure 1.

La figure 8 représente une vue en perspective de
devant d’'un deuxiéme exemple de mode de réalisa-
tion de la butée et les moyens d’activation, repré-
sentés dissociés.

La figure 9 représente une vue en perspective de
I'arriere du deuxiéme exemple de mode de réalisa-
tion de la butée et les moyens d’activation, repré-
sentés dissociés.

[0032] Le volet roulant 5 représenté partiellement sur
les figures 1 a4 est destiné a étre monté dans une ouver-
ture (non représentée) réalisée dans un batiment ou ana-
logue (nonreprésenté), et comporte de maniére connue :

- un tablier 6 a lames articulées apte a se dérouler
dans l'ouverture et a s’enrouler dans un coffre (non
représenté) voisin de l'ouverture,

- deux rails 1 de guidage latéraux du tablier 6, fixés
respectivement sur les deux montants verticaux
(non représentés) opposés de I'ouverture,

- deux tulipes de guidage 2, pour guider I'entrée du
tablier 6 dans les deux rails 1 de guidage, respecti-
vement,

- avantageusement deux butées 3 pour limiter I'en-
roulement du tablier 6 dans le coffre, disposées res-
pectivement aux deux extrémités d’'une lame du ta-
blier 6, de préférence la derniere lame qui est apte
a venir au contact du bas de l'ouverture, chacune
des deux butées étant respectivement apte a per-
mettre le franchissement de chacune des deux tuli-
pes de guidage dans le sens du déroulement du ta-
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blier, et l'empéchement du franchissement de cha-
cune des deux tulipes de guidage dans le sens de
I'enroulement du tablier.

[0033] Il est a noter que le volet roulant ainsi décrit et
partiellement représenté est connu et ne sera donc pas
décrit plus en détail ici. Les deux butées 3 étant avanta-
geusmeent identiques, une seule sera décrite pour la
suite.

[0034] Selonlinvention, le voletroulant représenté sur
les figures 1 a 4 comprend en outre des moyens d’acti-
vation 7, distincts pour chaque butée 3, chacun des
moyens d’activation coopérant avec sa butée 3 en sorte
que cette derniere soit apte a adopter les deux positions
distinctes suivantes :

- une premiére position, comme représenté sur la fi-
gure 1 ou 2, lorsque les moyens d’activation 7 sont
au repos, dite position de repos, permettant un fran-
chissement libre par la butée 3, de la tulipe 2 de
guidage,

- une deuxiéme position, comme représenté sur la fi-
gure 3 ou 4, lorsque les moyens d’activation 7 sont
activés, dite position active, empéchant le franchis-
sement par la butée 3, de la tulipe 2 de guidage,

- chaque butée 3 comprenant deux branches flexibles
10 entre lesquelles les moyens d’activation 7 sont dis-
posés de maniére mobile en translation, selon au moins
une position de repos permettant un rapprochement des
branches flexibles I'une vers 'autre correspondant a la-
dite position de repos de la butée, et une position active
permettant un écartement des branches flexibles sous
I'effet d’'une déformation d’au moins une des deux bran-
ches flexibles correspondant a la position active de la
butée, dans I'exemple la déformation des deux bran-
ches flexibles.

[0035] Par la suite, il est décrit une seule des butées
3 avec ses moyens d’activation propres 7, situé d’'un coté
du tablier, sachant que la méme butée 3 se trouve de
I'autre c6té du tablier 6 afin de répartir les efforts de mise
en appui du tablier 6 sur les tulipes 2, a chaque extrémité
9 de la derniére lame 8, soit la lame destinée a venir en
contact avec le bas 4 de I'ouverture ou un organe simi-
laire lorsque le tablier 6 est déroulé et s’étend dans
I'ouverture réalisée dans un batiment ou analogue.
[0036] Par commodité de représentation, et pour sim-
plifier, cette derniére lame n’a pas été représentée sur
les figures 1 a 4 afin d’illustrer plus clairement la butée
3 et ses moyens d’activation 7.

[0037] Une butée 3 comprend de préférence deux
branches flexibles 10 adoptant avantageusement une
forme de V dont I'axe longitudinal 11 est paralléle aux
rails 1 de guidage, et dont l'ouverture 12 des branches
flexibles 10 est tournée vers le bas 4 de I'ouverture réa-
lisée dans un batiment ou analogue ; les moyens d’acti-
vation 7 sont avantageusement disposés entre les deux
branches flexibles 10.
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[0038] Labutée 3 enformedeV estavantageusement
fixée sur la face extérieure d’une plaque 13 faisant office
d’embout de I'extrémité de la lame sur laquelle est mon-
tée la butée 3 ; afin de fixer rigidement la butée 3 a I'ex-
trémité d’'une lame du tablier 6, des moyens d’encastre-
ment 14 sont disposés sur la face de la plaque 13 oppo-
sée a celle sur laquelle est fixée la butée en V, comme
représenté sur les figures 5 ou 7. Ces moyens d’encas-
trement 14 sont, de maniére connue, par exemple formés
par une ou plusieurs protubérances 18 aptes a s’enga-
ger, de préférence en force, dans I'extrémité tubulaire de
la lame jusqu’a ce que la plaque 13 vienne en butée sur
le bord latéral de ladite lame, jouant son réle d’embout.
La butée en V est fixée a la plaque par la racine du V
comme représenté surles figures 1 a7, afin que les bran-
chesduV puissent étre libres dans un mouvement, avan-
tageusement transversal suivant un plan perpendiculaire
au plan du tablier 6, pour atteindre les deux positions, de
repos et active de la butée 3, comme cela sera expliqué
plus loin avec la description des moyens d’activation 7.
Comme représenté sur les figures 1 a 7, la racine du V
peut étre constituée par un cylindre 15 dont la base est
solidaire de la plaque 13, ou toute autre forme géomé-
trique adaptée en fonction des dimensions des branches
flexibles, afin de déterminer une emprise suffisante de
la butée sur la plague 13. En vue de renforcer la fixation
duV alaplague 13, une nervure 19 peut, éventuellement
si la place le permet, en outre rattacher le cylindre 15 ou
toute autre géométrie adaptée a la plaque 13, du cété
opposé au départ des branches flexibles 10, a partir
d’'une génératrice du cylindre, comme représenté par
exemple sur la figure 5.

[0039] L’extrémité extérieure de chaque branche flexi-
ble 10 est munie d’une face d’arrét 16, sensiblement per-
pendiculaire a la surface extérieure de la branche du V,
et solidaire de celle-ci, tournée vers I'extrémité 17 de la
tulipe 2 dans I'exemple représenté, soit vers la racine du
V, etdestinée a venir en contact avec cette derniére com-
me montré sur la figure 4, en vue de limiter 'enroulement
du tablier dans le coffre. Il existe avantageusement un
espace 29 entre le bord des branches flexibles 10 en vis-
a-vis de la plaque 13 et la plaque 13 elle-méme, servant
au guidage et au maintien des moyens d’activation 7
dans un plan perpendiculaire au plan du tablier 6, comme
cela sera expliqué plus loin. La face 16 d’arrét de chaque
branche flexible 10 est par exemple formée par la face
d’un prisme d’appui 20, dont les bases sont par exemple
triangulaires rectangles, une des faces du prisme étant
rattachée a la surface extérieure de la branche flexible
10 et a I'extrémité de celle-ci.

[0040] Les moyens d’activation 7 comportent avanta-
geusement un élément mobile 21, apte a venir en contact
avec le bas de 'ouverture réalisée dans un batiment ou
analogue, cet élément mobile 21 étant apte a passer de
la position de repos a la position active lorsque le tablier
6 a lames articulées arrive en appui au bas 4 de l'ouver-
ture réalisée dans un batiment ou analogue, comme re-
présenté sur les figures 2 et 3.
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[0041] Cet élément
avantageusement :

mobile 21 comprend

- une plaque 22 apte a coulisser suivant I'axe longitu-
dinal 11 duV, avantageusement confondu avec'axe
longitudinal des rails de guidage, dans I'espace 29
crée entre le bord des branches flexibles 10 et la
plaque 13 de la butée 3,

- uncoin 23 rattaché ala plaque 22, qui présente deux
faces opposées 24, 25 formant coin, perpendiculai-
res a la plaque 22, destinées a pénétrer entre les
deux branches flexibles 10 de la butée 3 afin de les
écarter 'une de I'autre pour placer la butée 3 en po-
sition active, lors d’'un déplacement en translation de
I’élément mobile 21 suivant 'axe du V, comme re-
présenté sur la figure 3 avec la fleche 26,

- une face d’appui 27 tournée vers le bas 4 de I'ouver-
ture ou analogue, destinée a venir au contact du bas
de 'ouverture ou d’un élément similaire, afin de dé-
placer I'élément mobile 21 en translation automati-
quement pendant le déplacement du tablier en fin
de déroulement de celui-ci.

[0042] Lecoin 23 peutétre évidé en son centre comme
représenté en vue de son allegement. L’espace 29 crée
entre le bord des branches flexibles 10 et la plaque 13
de la butée 3 d’'une part, et 'espace 30 compris entre les
branches flexibles 10 d’autre part, servent de moyens de
guidage 28 en translation des moyens d’activation 7 sui-
vant une direction paralléle aux rails 1 de guidage laté-
raux. En effet, la plaque 22 de I'élément mobile 21 coo-
pére avec I'espace 29 pour un guidage des moyens d’ac-
tivation 7 dans un plan perpendiculaire au plan du tablier
6, et le coin 23 solidaire de la plaque 22 coopére avec
les faces internes des branches flexibles 10 pour un gui-
dage des moyens d’activation 7 suivant une direction de
ce plan, a savoir la direction longitudinale du V constitué
par les branches 10.

[0043] Ainsi,

- lorsque les moyens d’activation 7 sont au repos,
I’élément mobile 21 est disposé entre les branches
flexibles 10 de la butée 3, a I'entrée du V, comme
par exemple représenté sur les figures 1 ou 2 ; de
telle sorte que ces branches flexibles 10 soient pro-
chesl'une de I'autre selon une direction transversale
perpendiculaire al'axe longitudinal des rails 1 de gui-
dage, afin de placer la butée 3 en position de repos
en sorte que le franchissement de la tulipe 2 de gui-
dage correspondante soit possible dans les deux
sens de déplacement du tablier (enroulement et dé-
roulement), et

- lorsque les moyens d’activation 7 sont activés, I'élé-
ment mobile 21 est disposé entre les branches flexi-
bles 10 de la butée 3, vers le fond du V, comme
représenté sur la figure 3 ou 4, de telle sorte que ces
branches flexibles 10 soient écartées I'une de I'autre
selon la direction transversale perpendiculaire a
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I’axe longitudinal desrails 1 de guidage, afin d’activer
la butée 3 pour limiter I'enroulement du tablier 6 dans
le coffre, en empéchant le franchissement de la tu-
lipe 2 de guidage correspondante dans le sens de
I’enroulement.

[0044] Le voletpartiellementreprésenté surlesfigures
1 a 7 comprend avantageusement des moyens de ver-
rouillage 31 des moyens d’activation 7 en position acti-
vée. Ces moyens de verrouillage 31 peuvent par exem-
ple adopter la forme de deux saillies 32 disposées res-
pectivement sur les deux faces internes des deux bran-
ches flexibles 10, aptes a pénétrer respectivement dans
deux logements 33 complémentaires formés sur I'élé-
ment mobile 21, par exemple sur le coin 23, sous I'effet
d’un rappel élastique des branches flexibles, lorsque cet
élément mobile 21 est en position active, c’est a dire en
place a l'intérieur du V, les branches 10 de ce dernier
étant alors suffisamment écartées pour que les faces
d’arrét 16 soient en vis-a-vis des extrémités de la tulipe,
comme représenté sur la figure 4.

[0045] Sur les figures 1, 2, et 3 on a représenté en
traits mixtes la trajectoire des extrémités transversales
des faces d’'arrét 16 dans les rails 1, déterminant I'en-
combrement maximal de la butée 3 par rapport au pas-
sage de la tulipe 2, en fonction de sa position active ou
passive (de repos). On constate que, sur les figures 1 et
2, qui représentent une position passive de la butée 3,
cette derniére passe largement a travers la tulipe 2, alors
que sur la figure 3, qui représente une position active de
la butée 3, cette derniére ne passe plus a travers la tulipe
et vient intercepter I'extrémité inférieure de la tulipe 2.
[0046] Le voletpartiellementreprésenté surlesfigures
1 a 7 comprend avantageusement des moyens de dé-
verrouillage des moyens d’activation 7, afin de permettre
le passage de ces derniers de la position active ver-
rouillée a la position de repos. Ces moyens de déver-
rouillage comprennent une forme appropriée des saillies
32 et logements 33 complémentaires constituant les
moyens de verrouillage 31 afin que, lorsque les saillies
32 sont dans les logements 33, respectivement, elles
puissent en ressortir par une traction de I'élément mobile
21 dansle sensinverse de celui qui a permis le verrouilla-
ge de cet élément mobile 21 dans la butée 3. A cet effet,
la forme appropiée des saillies sera par exemple une
forme prismatique s’étendant sur la largeur d’'une bande
flexible 10, dont la section transversale est par exemple
triangulaire et présentant une face d’arrét paralléle a une
face complémentaire opposée du logement 33, présen-
tant un angle d’inclinaison par exemple compris entre
30° et 60 ° par rapport a I'axe longitudinal du V des bran-
ches de labutée 3. Ainsi, une traction de I'élément mobile
21 pour I'extraire du V écartera les branches 10 'une de
lautre en sorte que les saillies 32 s’extraient des loge-
ments 33.

[0047] Les moyens de déverrouillage comprennenten
outre avantageusement une ouverture 34 réalisée dans
I’élément mobile 21 dans la partie inférieure de celui-ci,
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comme représenté sur les figures 1a 7, afin de permettre
le passage d'un outil approprié de type crochet dans
I'ouverture 34, pour exercer une traction vers le bas et
déverrouiller ainsi les moyens d’activation 7 en vue de
rendre la butée 3 passive (position de repos). Cette
ouverture peut étre réalisée par une traversée de la pla-
que 22 de I'élément mobile 21 et du coin 23 comme re-
présenté. |l est a noter que le déverrouillage des moyens
d’activation, par traction sur I'’élément mobile 21, peut
étre effectué quelle que soit la position du volet roulant
dans I'ouverture du batiment ou analogue, et notamment
selon la position la plus appropriée pour 'opérateur.
L’ouverture 34 sera de préférence effectuée dans une
zone de I'élément mobile 21 la plus proche de la face
d’appui 27, afin d’étre accessible aisément a I'opérateur.
Il est a noter que cette ouverture 34 pourra étre placée
a proximité du bord inférieur de la lame finale, et sera
donc bien plus accessible que les branches de la butée
enV elles-mémes.

[0048] Au moins une saillie (non représentée) supplé-
mentaire semblable a une saillie 32 décrite ci-dessus,
associée respectivement a au moins un logement (non
représenté) supplémentaire semblable a un logement 33
décrit ci-dessus, peuvent étre formés respectivement sur
la face de la plaque 22, opposée a la face de fixation du
coin 23, et sur la plaque 13 de la butée 3 en regard de
la plaque 22. Cet ensemble saillie et logement supplé-
mentaires peut venir renforcer les moyens de verrouilla-
ge 31 décrits plus haut, en constituant un moyen de ver-
rouillage supplémentaire de I'élément mobile 21 sur la
butée 3 dans un plan transversal au plan du tablier 6. Ce
moyen de verrouillage supplémentaire peut intervenir
dans les deux positions, active et passive, de I'élément
mobile 21, par exemple par la réalisation d’une saillie sur
la plaque 13 et de deux logements correspondants sur
la plaque 22, un pour chaque position distincte de I'élé-
ment mobile.

[0049] Levoletpartiellementreprésenté surles figures
1a7 comprend avantageusement des moyens de liaison
35 des moyens d’activation 7, a la butée 3, en position
de repos, en sorte que les moyens d’activation 7 restent
solidaires de celle-ci quelle que soit la position adoptée,
de repos ou active. Nous avons vu plus haut que les
moyens de verrouillage 31 lient rigidement et de maniere
démontable les moyens d’activation 7 a la butée 3 en
position active. Les moyens de liaison 35 des moyens
d’activation 7, a la butée 3, en position de repos, com-
prennent avantageusement deux ergots 36 rattachés a
la plaque 22 de I'élément mobile 21 et s’étendant per-
pendiculairement a celle-ci vers les branches flexibles
10, en sorte de prendre respectivement appui sur les
faces d’arrét 16 de chaque branche flexible 10 lorsque
I’élément mobile 21 est en position de repos, comme
représenté sur les figures 5, 1, et 2, empéchant ainsi une
dissociation compléte des moyens d’activation 7 de la
butée 3. Lorsque I'élément mobile 21 est déplacé vers
sa position active, les deux ergots 36 peuvent avanta-
geusement servir, sur une partie du déplacement au
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moins, de guidage de I'élément mobile 21 sur les deux
branches flexibles 10, ces derniéres étant emprisonnées
entre le coin 23 sur leurs faces intérieures, et respecti-
vement les deux ergots 36 sur leurs faces extérieures,
comme représenté sur la figure 6. En position active, les
deux ergots 36 peuvent se trouver éloignés des bran-
ches, comme montré sur la figure 4.

[0050] A l'effet de guidage de I'élément mobile 21 sur
les branches flexibles 10, les deux ergots 36 peuvent
avantageusement adopter la forme de deux butoirs per-
pendiculaires a la plaque 22 et présentant chacun une
surface d’appui 40, par exemple plane ou autre surface
appropriée pour cette fonction, en vis-a-vis des deux sur-
faces externes des deux branches flexibles 10 respecti-
vement. Cette surface d’appui 40 a en outre pour fonction
d’assurer le retour des branches flexibles 10 en position
derepos lorsque I'élément mobile 21 passe de la position
active a la position de repos, c’est a dire assurer le rap-
prochement des branches flexibles 10 I'une vers I'autre.
Une telle caractéristique est particulierement avantageu-
se dans la mesure ou les branches flexibles 10 pour-
raient, avec le temps, perdre de leur élasticité et avoir
tendance a rester écartées I'une de 'autre méme en cas
de retrait du coin 23 hors du V : dans ce cas, les ergots
36 garantissent le retour des branches flexibles 10 en
position de repos en les contraignant a se rapprocher
'une de l'autre durant le déplacement de I'élément mo-
bile 21 vers la position de repos. Les deux ergots 36
seront de préférence placés dans la zone effilée de I'ex-
trémité 41 du coin 23 et de part et d’autre de celle-ci,
comme représenté sur les figures 1 a 7, de telle sorte
que lorsque I'élément mobile 21 est en position de repos,
les ergots 36 sont en appui sur les faces 16 de la butée
3, 'extrémité 41 du coin 23 étant engagée entre les bran-
ches du V de la butée 3, et les surfaces d’appui 40 des
ergots 36 étant en contact avec les surfaces extérieures
des branches flexibles du V.

[0051] Ladistance séparantles deuxergots 36 estfixe,
selon une direction perpendiculaire a la surface du tablier
6, et I'on constate que lorsque le coin 23 passe de la
position de repos a la position active, I'extrémité des
branches 10 s’écartent 'une de I'autre sous I'effet du coin
23, mais les ergots 36 se rapprochent simultanément de
la racine des branches flexibles 10, de telle sorte que la
distance séparant les branches flexibles 10 reste sensi-
blement constante durant le déplacement de I'élément
mobile 21 au niveau des deux ergots 36 : ainsi I'écarte-
ment fixe des deux ergots 36 ne vient pas géner, ni s’op-
poser a, '’écartement variable des branches flexibles 10
durant le passage de la position de repos a la position
active de la butée 3.

[0052] En outre, il y a lieu de noter que les ergots 36
via leur surfaces d’appui 40 en appui au moins partielle-
ment durant le passage d’'un état de repos a un état actif
de la butée 3 ou inversement, participent aux moyens de
guidage 28 en translation des moyens d’activation 7 sui-
vant une direction paralléle aux rails 1 de guidage late-
raux.
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[0053] Les figures 1 a 4 montrent que la distance sé-
parant les deux surfaces extérieures des branches flexi-
bles 10 est sensiblementla méme a I'extrémité des bran-
ches ou se trouvent les faces d’appui 16 et en position
de repos d’une part, et a la racine des branches flexibles
10 et en position active d’autre part. On peut admettre
comme expliqué plus haut que cette distance soit Iégé-
rement inférieure dans la deuxiéme situation par rapport
a la premiére, en sorte que les ergots 36 ne touchent
plus les branches flexibles 10 en position active.

[0054] De maniére alternative, les figures 8 et 9 repré-
sentent un deuxiéme exemple de mode de réalisation
essentiellement de la butée 103 et des moyens d’activa-
tion 107. Pour ce deuxiéme exemple, les références nu-
mériques des éléments correspondants du premier
exemple ont été conservées et additionnées du nombre
100. Cette réalisation alternative peut étre avantageuse-
ment utilisée lorsqu’on dispose de moins de place pour
les ergots 36 du premier mode ou de moins de place
pour les faces d’appui 116 de la butée 103. Ce deuxieme
mode est similaire au premier en grande partie et se dis-
tingue de celui-ci par les moyens d’entrainement 140,
les moyens de liaison des moyens d’activation ala butée,
et les moyens de verrouillage, comme suit :

- dans le deuxiéme mode selon les figures 8 et 9, les
ergots 36 avec leur face d’appui 40 glissant contre
les surfaces externes des deux branches flexibles
10respectivement, ont été remplacés par deux pions
136 formés respectivement sur la face arriére des
deux branches flexibles 110, coulissant dans deux
lumiéres 150 et 151 inclinées en forme de V, et for-
mées dans la plaque 122 de I'élément mobile 121,
comme représenté surles figures 8 et9 ; les moyens
d’entrainement 140 sont ainsi constitués par les
deux pions 136 coopérant avec les deux lumiéres
150 et 151 respectivement ;

- dans le deuxieme mode selon les figures 8 et 9, les
moyens de verrouillage adoptent la forme de deux
saillies 132 disposées respectivement sur les deux
faces opposées 124, 125 formant coin de I'élément
mobile 121, aptes a pénétrer respectivement dans
deux logements 133 complémentaires formés sur
les deux faces internes des deux branches flexibles
110.

[0055] Ainsi, dans ce deuxiéme mode, les pions 136
sont logés dans les lumiéres 150 et 151 qui obligent le
rabattement des branches flexibles 110 en position de
repos et en outre I'écartement de ces branches en posi-
tion active selon que I'élément mobile 121 passe de la
position de repos a la position active ou inversement lors
d’un déplacement en translation suivant I'axe longitudi-
nal du V. L’inclinaison des lumiéres est telle qu’elles for-
ment entre elles un angle apte afaire passerles branches
flexibles 110 de la position écartée a la position rappro-
chée d’'une extrémité a I'autre des lumiéres 150 et 151,
correspondant sensiblement ala course del'élémentmo-
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bile 121. Comme représenté sur les figures 8 et 9 :

- les extrémités supérieures des lumiéres sont rap-
prochées 'une de l'autre, cette zone correspondant
au rapprochement maximal des branches flexibles
'une de l'autre, et donc a la position de repos de
I’élément mobile, et

- les extrémités inférieures des lumiéres 150 et 151
sont écartées 'une de 'autre, cette zone correspon-
dant a I'’éloignement maximal des branches flexibles
'une de l'autre, et donc a la position active de 'élé-
ment mobile,

- les lumieres 150 et 151 étant sensiblement paralle-
les aux deux faces opposées 124 et 125 du coin 123.

[0056] Dans ce deuxiéme mode de réalisation, les
moyens de liaison des moyens d’activation a la butée
sont constitués par les pions 136 logés et guidés dans
les lumiéres 150 et 151 qui constituent une limite du dé-
placement de I'élément mobile 121 vers la position de
repos lorsque I'extrémité supérieure des lumiéres vient
buter contre les pions 136 formés sur les branches flexi-
ble en position de repos. Lors du passage de I'élément
mobile 121 de la position de repos a la position active,
les lumiéres 150 et 151 assistent le coin pour I'écarte-
ment des branches flexibles 110, le coin 123 conférant
a la butée 103 sa résistance en position active.

[0057] On remarquera que dans ce deuxiéme mode
de réalisation, les faces d’appui 116 de la butée 103 res-
tent libres de tout ergot en position de repos.

[0058] La butée 3 ou 103 ainsi que les moyens d’acti-
vation 7 ou 107 peuvent étre réalisés en matiére plastique
rigide présentant des propriétés d’élasticité pour les
branches flexibles 10 ou 110, et obtenus par moulage.
La butée 3, 103 la plaque 13, 113 et les moyens d’en-
castrement 14, 114 sont avantageusement réalisés de
maniére monobloc en une premiére piéce, et les moyens
d’activation comportant la plaque 22, 122 et le coin 23,
123 peuvent étre avantageusement réalisés de maniére
monobloc en une deuxiéme piece, liée a la premiére par
une liaison comportant au moins un degré de liberté en
translation comme expliqué plus haut.

[0059] L’ensemble butée 3, 103 et moyens d’activation
7, 107 constitue un embout emboitable en bout de lame
de tablier de volet roulant, comme décrit plus haut. Lors
du montage du volet roulant, un tel embout est placé a
chaque extrémité de la lame appropriée, de préférence
la derniere, en position de repos ; le tablier peut alors
étre déroulé dans I'ouverture du batiment ou analogue,
en franchissant les tulipes, et I'arrivée du tablier en bas
de l'ouverture placera automatiquement les moyens
d’activation en position active comme expliqué plus
haut ; lorsque le tablier est remonté les butées actives
viennent limiter 'enroulement du tablier dans le coffre. Il
est a noter que la mise en position active des moyens
d’activation de la butée peut étre effectuée manuellement
par unopérateur avantl'arrivée en fin de course du tablier
au bas de I'ouverture.
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Revendications

Volet roulant (5) destiné a étre monté dans une
ouverture réalisée dans un batiment ou analogue,
ledit volet roulant comportant :

- un tablier (6) a lames articulées apte a se dé-
rouler dans ladite ouverture et a s’enrouler dans
un coffre voisin de ladite ouverture,

- deux rails (1) de guidage latéraux dudit tablier,
fixés respectivement sur les deux montants ver-
ticaux opposés de ladite ouverture,

- deux tulipes de guidage (2), pour guider I'en-
trée dudit tablier dans lesdits rails de guidage,
respectivement,

- au moins une butée (3, 103) pour limiter I'en-
roulement dudit tablier dans ledit coffre, dispo-
sée a une extrémité d’'une lame dudit tablier, ap-
te a permettre le franchissement d’au moins une
desdites deux tulipes de guidage dans le sens
du déroulement du tablier, et 'empéchement du
franchissement de ladite au moins une tulipe de
guidage dans le sens de I'enroulement du ta-
blier,

caractérisé en ce que ledit volet roulant comprend
en outre :

- des moyens d’activation (7, 107) de ladite au
moins une butée, coopérant avec cette derniére
en sorte qu’elle soit apte a adopter les deux po-
sitions distinctes suivantes :

- une premiére position, lorsque lesdits
moyens d’activation sont au repos, dite po-
sition de repos, permettant un franchisse-
ment libre par la butée, de ladite au moins
une tulipe de guidage,

- une deuxiéme position, lorsque lesdits
moyens d’activation sont activés, dite posi-
tion active, empéchant le franchissement
par la butée, de ladite au moins une tulipe
de guidage,

- ladite au moins une butée (3, 103) comprenant
deux branches flexibles (10, 110) entre lesquel-
les lesdits moyens d’activation (7, 107) sont dis-
posés de maniére mobile en translation, selon
au moins une position de repos permettant un
rapprochement des branches flexibles l'une
vers l'autre correspondant a ladite position de
repos de la butée, et une position active permet-
tant un écartement des branches flexibles sous
I'effet d’'une déformation d’au moins une desdi-
tes deux branches flexibles correspondant a la-
dite position active de la butée.

2. Voletroulant suivant la revendication 1, caractérisé
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en ce qu’il comprend des moyens de guidage (28,
128) en translation desdits moyens d’activation (7,
107) suivant une direction paralléle (11) aux dits rails
(1) de guidage latéraux.

Volet roulant suivant la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que lesdites deux branches flexibles
(10, 110) de la butée (3, 103) adoptent une forme
de V dontl'axe longitudinal (11) est paralléle aux dits
rails (1) de guidage et dont I'ouverture (12, 112) des
branches flexibles est tournée vers le bas (4) de la-
dite ouverture réalisée dans un batiment ou analo-
gue.

Volet roulant suivant 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 3, caractérisé en ce que lesdits moyens
d’activation (7, 107) comportent un élément mobile
(21, 121), apte a venir en contact avec le bas (4) de
ladite ouverture réalisée dans un batiment ou ana-
logue, ledit élément mobile étant apte a passer de
la position de repos a la position active lorsque le
tablier (6) a lames articulées arrive en appui au bas
de ladite ouverture réalisée dans un batiment ou
analogue.

Volet roulant suivant la revendication 3 ou 4, carac-
térisé en ce que,

- lorsque lesdits moyens d’activation (7, 107)
sont au repos, ledit élément mobile (21, 121) est
disposé entre les branches flexibles (10, 110)
de ladite au moins une butée (3, 103), a I'entrée
du V, de telle sorte que ces branches flexibles
(10, 110) soient proches l'une de I'autre selon
une direction transversale perpendiculaire a
I'axe longitudinal (11) desdits rails (1) de guida-
ge, afin de placer ladite au moins une butée (3,
103) en position de repos en sorte que le fran-
chissement de ladite au moins une tulipe (2) de
guidage soit possible dans les deux sens de dé-
placement du tablier (enroulement et déroule-
ment) (6), et en ce que

- lorsque lesdits moyens d’activation (7, 107)
sont activés, ledit élément mobile (21, 121) est
disposé entre les branches flexibles (10, 110)
de ladite au moins une butée (3, 103), vers le
fond du V, de telle sorte que ces branches flexi-
bles soient écartées I'une de I'autre selon une
direction transversale perpendiculaire a I'axe
longitudinal (11) desdits rails (1) de guidage, afin
d’activer ladite au moins une butée (3, 103) pour
limiter I'enroulement dudit tablier (6) dans ledit
coffre, en empéchant le franchissement de la-
dite au moins une tulipe (2) de guidage dans le
sens de I'enroulement.

6. Volet roulant suivant I'une quelconque des revendi-

cations 1 a5, caractérisé en ce qu’il comprend des
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moyens de verrouillage (31) desdits moyens d’acti-
vation (7, 107) en position activée.

Volet roulant suivant la revendication 6, caractérisé
en ce qu’il comprend des moyens de déverrouillage
(34, 134) desdits moyens d’activation (7, 107), afin
de permettre le passage de ces derniers de la posi-
tion active a la position de repos.

Volet roulant suivant 'une quelconque des revendi-
cations 1 a7, caractérisé en ce qu’il comprend des
moyens d’entrainement (40, 140) desdites deux
branches flexibles (10, 110) de la butée (3, 103),
pour les rapprocher I'une de l'autre lorsque lesdits
moyens d’activation (7, 107) passent de la position
active a la position de repos.

Volet roulant suivant 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 8, caractérisé en ce qu’ilcomprend des
moyens de liaison (35) desdits moyens d’activation
(7,107), aladite butée (3, 103), en position de repos,
en sorte que lesdits moyens d’activation restent so-
lidaires de celle-ciquelle que soit la position adoptée,
de repos ou active.

Volet roulant suivant les revendications 8 et 9, ca-
ractérisé en ce que lesdits moyens d’entrainement
(40, 140) et lesdits moyens de liaison (35) sont com-
binés, et adoptent la forme de deux ergots (36), ou
pions (136) solidaires respectivement desdits
moyens d’activation (7) ou des branches flexibles
(110).

Volet roulant suivant 'une quelconque des revendi-
cations 1 a 10, caractérisé en ce qu’il comprend
des moyens d’encastrement (14, 114), dans I'extré-
mité latérale (9) d’une lame dudit tablier (6), de ladite
butée (3) et desdits moyens d’activation (7, 107) so-
lidaires en sorte de former un embout de lame.
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