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(54) Dispositif de commutation de type à trois phases sous enveloppe métallique à encombrement 
et forces de transmission par phase réduits

(57) Dispositif de commutation (1) à haute ou moyen-
ne tension de type à trois phases (R, S, T) et sous en-
veloppe métallique, comprenant :
- une enveloppe métallique (2) remplie d’un gaz diélec-
trique et abritant trois interrupteurs (R, S, T) dont un par
phase,
- trois appareils de commande indépendants (3R, 3S, 3T)
l’un de l’autre adaptés chacun pour actionner un contact
mobile de l’un des trois interrupteurs (R, S, T),
- trois mécanismes de transmission (4R, 4S, 4T) mécani-
que reliés chacun d’une part à l’arbre de sortie (30R, 30S,
30T) d’un des trois appareils de commande et d’autre
part au contact mobile d’un des trois interrupteurs (R, S,
T), dispositif dans lequel les trois appareils de commande
(3R, 3S, 3T) sont agencés à l’extérieur et au-dessus de
l’enveloppe métallique (2) et dans lequel les trois méca-
nismes de transmission (4R, 4S, 4T) ont des géométries
différentes entre eux mais ont des rapports de vitesse
identiques entre eux quel que soit l’instant de transmis-
sion lors d’une commutation.
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Description

DOMAINE TECHNIQUE ET ART ANTÉRIEUR

[0001] L’invention concerne le domaine des dispositifs
de commutation de type à trois phases sous enveloppe
métallique.
[0002] En particulier, l’invention concerne l’agence-
ment de ce type de dispositifs et de la commande des
contacts mobiles d’interrupteurs constituant les trois pha-
ses.
[0003] La demanderesse a déjà développé nombre de
ce type de dispositifs. On peut citer ici le poste blindé
commercialisé sous la dénomination « AREVA F35 » tel
que représenté schématiquement sur la figure 1. Cette
figure 1 est une vue de face du poste 1 en position ver-
ticale de fonctionnement sur laquelle on reconnaît l’en-
veloppe métallique unique 2 remplie de gaz SF6 surmon-
té un appareil de commande 3. Cet appareil de comman-
de unique 3 de type à ressorts intégrés, commande, lors
d’une commutation, l’actionnement des contacts mobiles
des trois pôles R, S, T du disjoncteur logés dans l’enve-
loppe 2 par l’intermédiaire d’un mécanisme de transmis-
sion mécanique 4 unique. Ce mécanisme de transmis-
sion mécanique 4 unique est relié d’une part à l’arbre de
sortie 30 de l’appareil de commande 3 et d’autre part à
l’ensemble des trois contacts mobiles des pôles. Ce mé-
canisme 4 comprend en outre une partie 40 constituée
par un système de leviers et de bielles, représenté en
pointillés sur la figure 1, qui est agencé à l’extérieur à la
fois du bâti 31 de l’appareil de commande 3 et de l’en-
veloppe métallique 2. Des joints appropriés assurent
l’étanchéité à l’endroit de passage de l’arbre de trans-
mission 41 dans l’enveloppe métallique 2. Un tel poste
présente avantageusement un encombrement peu im-
portant. Dans certaines configurations, il est nécessaire
de commuter chaque pôle indépendamment. En outre,
il serait souhaitable, lors d’une commutation, de réduire
les forces mécaniques en jeu dans la transmission. Il
serait également souhaitable de réaliser cela avec le mi-
nimum de pièces.
[0004] Une solution pour opérer les trois phases indé-
pendamment l’une de l’autre est largement connue pour
les dispositifs de type à trois phases sous enveloppe mé-
tallique. Elle consiste à commander chacun des trois con-
tacts mobiles d’interrupteur indépendamment des autres
au moyen d’un appareil de commande propre et d’utiliser
en conséquence un mécanisme de transmission propre.
[0005] Le brevet US 4 417 111 décrit un disjoncteur à
trois phases sous enveloppe métallique avec une com-
mande indépendante pour chaque contact mobile de
phase. Dans le mode de réalisation illustré, les trois ap-
pareils de commande identiques sont agencés en des-
sous et sur l’avant de l’enveloppe métallique. Chaque
appareil de commande comprend un mécanisme
d’ouverture 15, un ressort de fermeture 22, un arbre prin-
cipal rotatif 10. Ces éléments sont connectés au moyen
de leviers et de bielles. Les leviers et bielles du pôle W

sont différents de ceux des pôles U et V. Les arbres ro-
tatifs 10 sont reliés chacun identiquement à un contact
mobile 4 d’un pôle de disjoncteur. Pour une opération de
fermeture du disjoncteur, l’arbre principal de commande
10 est tourné avec une course de mouvement prédéfinie
de moins de 180° dans une première direction de rota-
tion. Pour une opération de déclenchement du disjonc-
teur, l’arbre principal est tourné dans une seconde course
de mouvement prédéfinie de moins de 180° dans une
direction opposée. La mise en oeuvre de ce disjoncteur
implique un encombrement important, notamment axial,
et l’utilisation d’un nombre de pièces élevé.
[0006] Le brevet US 5 569 891 divulgue également un
disjoncteur à trois phases avec une commande indépen-
dante pour chaque contact mobile de phase mais avec
trois enveloppes métalliques identiques qui logent cha-
cune un pôle du disjoncteur. Comme illustré sur la figure
4 de ce brevet, les trois enveloppes métalliques 3 de
mêmes dimensions sont disposées à l’horizontal et pa-
rallèles entre elles. Le jeu de commande 30 est disposé
en dessous de la structure support et comprend trois
appareils de commande identiques et indépendants, re-
liés chacun à une bielle de transmission 32, 33, 34. Ces
bielles de transmission 32, 33, 34 sont reliées chacune
à un contact mobile de disjoncteur au moyen de leviers
40, 41, 43 et d’arbres de transmission 36, 37, 38, 39
agencés selon un axe commun. Cet agencement impli-
que nécessairement l’utilisation d’un nombre de pièces
élevé du fait notamment de l’utilisation de trois envelop-
pes métalliques, des joints requis. L’agencement des
trois commandes en dessous de la structure support du
côté des axes de pole et l’agencement des arbres de
transmission 36, 37, 38, 39 sur un axe commun impli-
quent un encombrement nécessaire plus important.
[0007] Le brevet US 6 437 276 divulgue un disjoncteur
à trois phases sous enveloppe métallique avec une seule
commande pour les trois contacts mobiles de phase. Tel
que décrit en colonne 6, lignes 18 à 47, la commande
unique 22 est agencée sur le côté du disjoncteur et est
reliée par l’intermédiaire de plusieurs leviers et bielles
aux contacts mobiles de phase. Une fourche 3 distribue
la puissance de commande aux trois pôles (voir colonne
7, lignes 9 à 28). Pour avoir une commande indépendan-
te par pôle, le disjoncteur doit être conçu avec une en-
veloppe métallique par pôle (voir colonne 7, lignes 31 à
41) ou avec une enveloppe métallique par trois pôles
(voir colonne 6, lignes 49-52).

EXPOSÉ DE L’INVENTION

[0008] Le but de l’invention est de pallier les inconvé-
nients précités et notamment, de proposer une solution
qui permette à un dispositif de commutation, par exemple
du type de celui commercialisé sous la dénomination
«AREVA F35 », d’avoir une commande indépendante
par pôle sans nuire à l’encombrement du disjoncteur.
[0009] Un autre but de l’invention est d’utiliser un mi-
nimum de différentes pièces pour réaliser l’ensemble des

1 2 
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commandes indépendantes des pôles.
[0010] A cet effet, l’invention concerne un dispositif de
commutation à haute ou moyenne tension de type à trois
phases et sous enveloppe métallique, comprenant :

- une enveloppe métallique remplie d’un gaz et abri-
tant trois interrupteurs dont un par phase,

- trois appareils de commande indépendants l’un de
l’autre adaptés chacun pour actionner un contact
mobile de l’un des trois interrupteurs,

- trois mécanismes de transmission mécanique reliés
chacun d’une part à l’arbre de sortie d’un des trois
appareils de commande et d’autre part au contact
mobile d’un des trois interrupteurs, dispositif dans
lequel les trois appareils de commande sont agen-
cés à l’extérieur et au-dessus de l’enveloppe métal-
lique et dans lequel les trois mécanismes de trans-
mission ont une géométrie différente l’un de l’autre
mais des rapports de vitesse identiques entre eux
quel que soit l’instant de transmission lors d’une
commutation.

[0011] Le terme « au-dessus » pour désigner le posi-
tionnement des appareils de commande par rapport à
l’enveloppe métallique est à comprendre lorsque le dis-
joncteur selon l’invention est en position de fonctionne-
ment, c’est-à-dire avec l’enveloppe installée à la vertica-
le. On peut comprendre que par exemple un montage
horizontal de tout l’équipement est bien possible.
[0012] Avec la solution selon l’invention, par rapport à
un dispositif du type de celui commercialisé sous la dé-
nomination « AREVA F35 », on obtient l’opération indé-
pendante des trois pôles disjoncteur ave un minimum
d’encombrement additionnel et avec un minimum de dif-
férents pièces, et aussi une forte diminution des forces
mécaniques en jeu pour transmettre le mouvement aux
trois contacts lors d’une commutation tout en conservant
un encombrement peu important. En outre, en définis-
sant des mécanismes de transmission aux rapports de
transmission identiques entre eux, les appareils de com-
mande peuvent être réalisés à l’identique.
[0013] Selon une configuration avantageuse de l’in-
vention, les trois interrupteurs sont agencés dans l’en-
veloppe métallique en formant un triangle, de préférence
isocèle.
[0014] Pour réduire encore l’encombrement les trois
appareils de commande sont agencés à l’aplomb de l’en-
veloppe métallique.
[0015] Avantageusement, les trois appareils de com-
mande sont parallèles entre eux avec les trois arbres de
sortie alignés selon un même axe (H-H), et de préférence
selon une rangée.
[0016] Selon un mode de réalisation avantageux, les
trois appareils de commande sont identiques.
[0017] De préférence, les trois appareils de comman-
de sont fixés à une même plate-forme elle-même fixée
sur le dessus de l’enveloppe métallique.
[0018] Selon un mode de construction avantageux, au

moins un des trois mécanismes de transmission méca-
nique comprend :

- un premier levier fixé transversalement à l’arbre de
sortie de l’un des trois appareils de commande,

- une première bielle dont une extrémité est montée
pivotante à l’extrémité libre du premier levier,

- un deuxième levier fixé à une extrémité d’un arbre
de transmission monté pivotant dans une partie su-
périeure de l’enveloppe métallique et monté en ro-
tation à l’autre extrémité de la première bielle,

- un troisième levier fixé à l’autre extrémité de l’arbre
de transmission et monté pivotant à une extrémité
d’une deuxième bielle isolante ou à celle d’un contact
mobile d’interrupteur, le mécanisme de transmission
étant agencés de sorte que d’une part le premier
levier, la première bielle, le deuxième levier sont dis-
posés à l’extérieur de l’enveloppe métallique et
d’autre part le troisième levier et le cas échéant la
deuxième bielle est (sont) disposée(s) à l’intérieur
de l’enveloppe métallique.

[0019] De préférence, une des bielles extérieures se
déplace dans une direction opposée à la direction des
bielles extérieures des deux autres phases pour une mê-
me opération de fonctionnement.
[0020] Selon ce mode de construction avantageux, les
trois mécanisme de transmission ont des rapports de
transmission identique si au moins la relation a/b est iden-
tique pour les trois mécanisme de transmission quel que
soit l’angle de rotation lors d’une commutation, a étant
la distance entre l’axe de la première bielle et l’axe de
l’arbre de sortie et b étant la distance entre l’axe de la
première bielle et l’axe de l’arbre de transmission.
[0021] De préférence, a est identique pour les trois mé-
canismes et, b est identique pour les trois mécanismes,
quelle que soit la rotation de l’arbre de sortie. Avanta-
geusement, les trois mécanismes de transmission sont
identiques.
[0022] Une application principale du dispositif selon
l’invention est celle dans laquelle les trois interrupteurs
sont trois pôles de disjoncteur.
[0023] L’enveloppe métallique peut comprendre un ré-
servoir cylindrique surmonté d’un couvercle formant clo-
che à travers lequel passe une partie des moyens de
transmission, des moyens d’étanchéité étant prévus
dans la zone de passage de la partie des moyens de
transmission pour assurer l’étanchéité du gaz diélectri-
que à l’intérieur de l’enveloppe métallique.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0024] D’autres avantages et caractéristiques de l’in-
vention ressortiront mieux à la lecture de la description
détaillée faite en référence aux figures suivantes dans
lesquelles :

- la figure 1 est une vue générale de face d’un disjonc-

3 4 
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teur d’un poste blindé de type « AREVA F35 » selon
l’état de l’art,

- la figure 2 est une vue générale de face d’un dispositif
de commutation selon un mode de réalisation de l’in-
vention,

- la figure 3 est une vue de dessus du dispositif de
commutation selon la figure 2,

- la figure 4 est une vue en coupe selon A-A de la
figure 2,

- la figure 5 est une vue en coupe selon B-B de la
figure 2,

- la figure 6 est une vue en coupe selon C-C de la
figure 2.

EXPOSÉ DÉTAILLÉ DE MODES DE RÉALISATION 
PARTICULIERS

[0025] Le dispositif de commutation selon un mode de
réalisation illustré aux figures 2 à 6 est un disjoncteur 1
comprenant trois pôles R, S, T implantés à l’intérieur
d’une enveloppe métallique 2 commune et, plus particu-
lièrement à l’intérieur d’un réservoir commun 20 rempli
d’un gaz diélectrique par exemple du SF6.
[0026] Les trois pôles R, S, T sont agencés selon un
triangle isocèle, ici avec la distance entre les pôles S et
R étant égale à celle séparant les pôles S et T. Chaque
pôle R, S, T comprend un contact fixe et un contact mobile
en translation. Chaque contact mobile est relié à une des
bielles de transmission isolantes comme détaillé ci-
après. Une partie des bielles de transmission est dispo-
sée contre le côté supérieur du réservoir 20 (figure 2 et 4).
[0027] Les connexions électriques 10 s’étendent vers
un autre composant (non montré) d’un poste GIS (Gas
Insulation Substation) à travers des disques isolants et
supportant 11, en étant montées étanches.
[0028] Le disjoncteur 1 comprend trois appareils de
commande indépendants 3R, 3S, 3T l’un de l’autre adap-
tés chacun pour actionner un contact mobile de l’un des
trois interrupteurs R, S, T (figures 2 et 3).
[0029] Dans le mode de réalisation représenté, les
trois appareils de commande 3R, 3S, 3T sont identiques,
agencés à l’aplomb de l’enveloppe métallique 2, paral-
lèles entre eux avec les trois arbres de sortie 30R, 30S,
30T, alignés selon un même axe (H-H) et selon une ran-
gée (figure 3). De préférence, et tel que représenté à la
figure 2, chacun des appareils de commande 3R, 3S, 3T
est logé dans un bâti indépendant 31R, 31S, 31T et les
trois appareils 3R, 3S, 3T sont fixés à une même plate-
forme 5 elle-même fixée sur le dessus 21 de l’enveloppe
métallique 2.
[0030] Chaque commande est équipée de manière
usuelle de plusieurs leviers aptes à être mis en rotation
au moyen d’une énergie emmagasinée dans des res-
sorts, comme par exemple un ressort de fermeture et un
ressort de déclenchement, qui sont normalement sollici-
tés. La fonction de telles commandes est connue et a
été décrite par exemple dans le brevet EP 0 651 409.
D’autres types de commande peuvent être utilisés avec

des principes similaires pour les opérations de transmis-
sion.
[0031] Le disjoncteur 1 comprend trois mécanismes
de transmission 4R, 4S, 4T mécanique reliés chacun
d’une part à l’arbre de sortie 30R, 30S, 30T d’un des trois
appareils de commande et d’autre part au contact mobile
d’un des trois interrupteurs R, S, T (figure 2).
[0032] Selon l’invention, les trois mécanismes de
transmission 4R, 4S, 4T ont des géométries différentes
entre eux mais des rapports de vitesse identiques entre
eux quel que soit l’angle de rotation lors d’une commu-
tation.
[0033] Dans le mode de réalisation représenté, les
trois mécanismes de transmission mécanique 4R, 4S, 4T
comprennent chacun un premier levier 42R, 42S, 42T fixé
transversalement à l’arbre de sortie 30R, 30S, 30T de l’un
des trois appareils de commande (figure 3).
[0034] Il y a un arbre de transmission 41R, 41S, 41T
respectivement pour chaque pôle R, S, T, différent de
l’arbre de sortie 30R, 30S, 30T. Ces arbre de transmission
41R, 41S, 41T ne sont pas tous agencés du même côté
du plan défini par l’axe des pôles R et T.
[0035] Tel qu’illustré aux figures 4 et 5, une extrémité
d’une première bielle 43R, 43S, 43T est montée pivotante
à l’extrémité libre du premier levier 42R, 42S, 42T. Un
deuxième levier 44R, 44S, 44T est fixé à une extrémité
d’un arbre de transmission 41R, 41S, 41T monté en rota-
tion dans un couvercle 21 de l’enveloppe métallique 2 et
est monté en rotation à l’autre extrémité de la première
bielle 43R, 43S, 43T.
[0036] Tel qu’illustré sur la figure 4, la géométrie des
trois mécanismes de transmission mécanique 4R, 4S, 4T
est telle que la position intermédiaire de l’axe de la bielle
43S, n’est pas parallèle aux autres 43R, 43T.
[0037] Tel qu’illustré à la figure 6, un troisième levier
45R, 45S, 45T est fixé à l’autre extrémité de l’arbre de
transmission 41R, 41S, 41T et est monté pivotant à une
extrémité d’une deuxième bielle 46R, 46S, 46T reliée à
l’extrémité d’un contact mobile d’interrupteur. La deuxiè-
me bielle 46R, 46S, 46T est faite en une matière isolante,
par exemple de l’époxy stratifié aux fibres de verres.
[0038] Selon le mode de réalisation illustré, les méca-
nismes de transmission 4R, 4S, 4T sont agencés de sorte
que d’une part les premiers leviers 42R, 42S, 42T, les
premières bielles 43R, 43S, 43T et les deuxièmes leviers
44R, 44S, 44T sont disposés à l’extérieur de l’enveloppe
métallique 2 et d’autre part les troisièmes leviers 45R,
45S, 45T et les deuxièmes bielles 46R, 46S, 46T sont dis-
posées à l’intérieur de l’enveloppe métallique 2. Avanta-
geusement et tel qu’illustré, les trois mécanismes de
transmission 4R, 4S, 4T sont composés d’éléments iden-
tiques, à l’exception de la longueur de la bielle 43S qui
est plus longue que les bielles 43R, 43T.
[0039] Les premières bielles extérieures 43R, 43T
s’étendent approximativement dans un plan formé par
les pôles R et T et latéralement par rapport à la partie
supérieure formant couvercle 21 de l’enveloppe métalli-
que 2. La première bielle 43S centrale s’étend à l’exté-

5 6 



EP 2 023 361 A1

5

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

rieur de ce plan et est inclinée par rapport à l’axe du pôle
S ; l’inclinaison étant telle qu’elle s’étend à l’arrière du
couvercle 21. Selon l’invention, l’angle θ de cette incli-
naison peut varier de 10 à 40° par rapport à l’axe du pôle
S lors d’une commutation (figure 5).
[0040] Comme montré aux figures 4 et 5, la distance
a entre l’axe de la première bielle 43R, 43S, 43T et l’axe
de l’arbre de sortie 30R, 30S, 30T est identique pour les
trois mécanismes 4R, 4S, 4T. La distance b entre l’axe
de la première bielle 43R, 43S, 43T et l’axe de l’arbre de
transmission 41R, 41S, 41T est identique pour les trois
mécanismes, quelle que soit la rotation de l’arbre de sor-
tie 30R, 30S, 30T.
[0041] Dans le mode de réalisation illustré, les trois
arbres de sortie 30R, 30S, 30T tournent dans le même
sens de rotation. Pendant une opération de fermeture,
les premières bielles extérieures 43R, 43T subissent une
force de poussée, tandis que la première bielle 43S subit
une force de tirée. Les trois deuxièmes bielles 46R, 46S,
46T subissent une force de poussée. Inversement, pen-
dant une opération d’ouverture ou déclenchement, les
premières bielles extérieures 43R, 43T subissent une for-
ce de tirée tandis que la première bielle 43S subit une
force de poussée. En d’autres termes, une des bielles
extérieures 43S se déplace dans une direction opposée
à la direction des bielles extérieures 43R, 43T des deux
autres pôles R, T pour une même opération de fonction-
nement. Les trois deuxièmes bielles 46R, 46S, 46T su-
bissent une force de tirée. Cette inversion de type de
force entre les bielles extérieures 43R, 43T et la bielle
centrale 43S est due à la position de montage du premier
levier 42S, de la première bielle centrale 43S, du deuxiè-
me levier 44S et du troisième levier 45S relatif à la position
de montage des mêmes éléments des deux autres pha-
ses. (figures 4, 5 et 6). En effet, dans le mode illustré, le
troisième levier central 45s est identique au deuxième
44s, ces deux leviers étant agencés l’un par rapport à
l’autre selon un angle α de l’ordre de 180° sur l’arbre de
transmission 41s. Cet angle α peut être compris avanta-
geusement entre 140° et 220° selon l’invention. Au con-
traire, le deuxième 44R, 44T et troisième levier 45R, 45T
extérieurs sont agencés l’un par rapport à l’autre selon
un angle nul sur leur arbre de transmission respectif 41R,
41T. (figures 4 et 6). Cet angle peut être compris avan-
tageusement entre -40° et +40° selon l’invention.
[0042] Dans le mode de réalisation illustré, la longueur
de l’ensemble des premiers leviers 42R, 42S, 42T (figures
4, 5) est identique, celle des leviers 44R, 44S, 44T, 45R,
45S, 45T est identique (figure 6). Bien entendu, la lon-
gueur des deuxièmes leviers 44R, 44S, 44T identique en-
tre eux, pourrait être différente de celle des troisièmes
leviers 45R, 45S, 45T identique entre eux.
[0043] Comme il est visible sur la figure 2, les première
bielles 43R, 43S, 43T sont chacune légèrement inclinées
par rapport au plan dans lesquels s’étendent respective-
ment chacun des premiers leviers 42R, 42S, 42T. Ces
inclinaisons, qui peuvent être différentes d’une des pre-
mières bielles 43R, 43S, 43T à une autre, n’ont pas d’in-

fluence significative sur la course de mouvement définie.
Par contre, elles permettent encore d’optimiser l’encom-
brement pris par le disjoncteur selon l’invention.
[0044] Telle que représentée, l’enveloppe métallique
2 comprend un réservoir cylindrique 20 surmonté d’un
couvercle 21 formant cloche (figures 6 et 2) à travers
lequel passe l’arbre de transmission 41R, 41S, 41T, des
moyens d’étanchéité étant prévus dans la zone de pas-
sage de la partie des moyens de transmission pour as-
surer l’étanchéité du gaz diélectrique à l’intérieur de l’en-
veloppe métallique 2 (figure 6).
[0045] D’autres variantes et modifications peuvent
être envisagées sans pour autant sortir du cadre de l’in-
vention. Par exemple, les premières bielles 43R, 43T peu-
vent s’étendre à l’extérieur du plan formé par les pôles
R et T : la position angulaire des premiers leviers sur leur
arbre de sortie respectif devra alors être adaptée pour
respecter les rapports de vitesse identiques entre les
trois mécanismes de transmission mécanique.
[0046] Selon une autre variante, les premiers leviers
et les deuxièmes et troisièmes leviers peuvent avoir des
longueurs différentes. La distance a entre l’axe de cha-
cune des premières bielles et celui de leur arbre de sortie
respectif devra toujours être identique pour les trois mé-
canismes. De même, la distance b entre l’axe de la pre-
mière bielle et l’axe de l’arbre de transmission et celle de
b en fonction de la rotation de l’arbre de sortie respectif
devra être la même pour les trois mécanismes de trans-
mission.
[0047] Selon une autre variante, les premiers leviers
42R, 42S, 42T des différents pôles et aussi les deuxièmes
leviers 44R, 44S, 44T peuvent avoir des longueurs diffé-
rents. Pour obtenir les mêmes rapports de transmissions
pour les différents pôles, au moins la relation a/b doit être
la même pour les trois pôles quel que soit l’angle de ro-
tation lors d’une commutation.

Revendications

1. Dispositif de commutation (1) à haute ou moyenne
tension de type à trois phases (R, S, T) et sous en-
veloppe métallique, comprenant :

- une enveloppe métallique (2) remplie d’un gaz
et abritant trois interrupteurs (R, S, T) dont un
par phase,
- trois appareils de commande indépendants
(3R, 3S, 3T) l’un de l’autre adaptés chacun pour
actionner un contact mobile de l’un des trois in-
terrupteurs (R, S, T),
- trois mécanismes de transmission (4R, 4S, 4T)
mécanique reliés chacun d’une part à l’arbre de
sortie (30R, 30S, 30T ) d’un des trois appareils
de commande et d’autre part au contact mobile
d’un des trois interrupteurs (R, S, T), dispositif
dans lequel les trois appareils de commande
(3R, 3S, 3T) sont agencés à l’extérieur et au-des-
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sus de l’enveloppe métallique (2) et dans lequel
les trois mécanismes de transmission (4R, 4S,
4T) ont des géométries différentes entre eux
mais des rapports de vitesse identiques entre
eux quel que soit l’instant de transmission lors
d’une commutation.

2. Dispositif (1) selon la revendication 1, dans lequel
les trois interrupteurs (R, S, T) sont agencés dans
l’enveloppe métallique (2) en formant un triangle.

3. Dispositif (1) selon la revendication 2, dans lequel le
triangle est isocèle.

4. Dispositif (1) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel les trois appareils de commande
sont agencés à l’aplomb de l’enveloppe métallique
(2).

5. Dispositif (1) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel les trois appareils de commande
(3R, 3S, 3T) sont parallèles entre eux avec les trois
arbres de sortie (30R, 30S, 30T) alignés selon un mê-
me axe (H-H).

6. Dispositif (1) selon la revendication 5, dans lequel
les trois appareils de commande sont alignés selon
une rangée.

7. Dispositif (1) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel les trois appareils de commande
sont identiques.

8. Dispositif (1) selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, dans lequel les trois appareils de
commande (3R, 3S, 3T) sont fixés à une même plate-
forme (5) elle-même fixée sur le dessus (21) de l’en-
veloppe métallique (2).

9. Dispositif (1) selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, dans lequel au moins un des trois
mécanismes de transmission mécanique (4R, 4S, 4T)
comprend :

- un premier levier (42R, 42S, 42T) fixé transver-
salement à l’arbre de sortie (30R, 30S, 30T) de
l’un des trois appareils de commande,
- une première bielle (43R, 43S, 43T) dont une
extrémité est montée pivotante à l’extrémité li-
bre du premier levier (42R, 42S, 42T),
- un deuxième levier (44R, 44S, 44T) fixé à une
extrémité d’un arbre de transmission (41R, 41S,
41T) monté en rotation dans une partie supé-
rieure (21) de l’enveloppe métallique (2) et mon-
té en rotation à l’autre extrémité de la première
bielle (43R, 43S, 43T),
- un troisième levier (45R, 45S, 45T) fixé à l’autre
extrémité de l’arbre de transmission (41R, 41S,

41T) et monté pivotant à une extrémité d’une
deuxième bielle isolante (46R, 46S, 46T) ou à
celle d’un contact mobile d’interrupteur, le mé-
canisme de transmission étant agencé de sorte
que d’une part le premier levier, la première biel-
le, le deuxième levier sont disposés à l’extérieur
de l’enveloppe métallique (2) et d’autre part le
troisième levier et le cas échéant la deuxième
bielle est(sont) disposée(s) à l’intérieur de l’en-
veloppe métallique (2).

10. Dispositif (1) selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, dans lequel une des bielles ex-
térieures (43S) se déplace dans une direction oppo-
sée à la direction des bielles extérieures (43R, 43T)
des deux autres phases (R, T) pour une même opé-
ration de fonctionnement.

11. Dispositif (1) selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, dans lequel les trois mécanismes
transmission (4R, 4S, 4T) sont agencés en formant
un triangle.

12. Dispositif (1) selon la revendication 11 en combinai-
son avec la revendication 9 ou 10, dans lequel le
rapport a/b est le même pour chaque interrupteur
pour une même position angulaire de l’arbre de sor-
tie (30R, 30S, 30T), a étant la distance entre l’axe de
la première bielle (43R, 43S, 43T) et l’axe de l’arbre
de sortie (30R, 30S, 30T) et b étant la distance entre
l’axe de la première bielle (43R, 43S, 43T) et l’axe de
l’arbre de transmission (41R, 41S, 41T).

13. Dispositif (1) selon la revendication 12, dans lequel :

- la distance a est identique pour les trois mé-
canismes et,
- la distance b est identique pour les trois mé-
canismes, quelle soit la rotation de l’arbre de
sortie (30R, 30S, 30T).

14. Dispositif (1) selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, dans lequel les trois interrupteurs
sont trois pôles (R, S, T) de disjoncteur (1).

15. Dispositif selon l’une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel l’enveloppe métallique (2)
comprend un réservoir cylindrique (20) surmonté
d’un couvercle (21) formant cloche à travers lequel
passe une partie (41R, 41S, 41T) des moyens de
transmission, des moyens d’étanchéité étant prévus
dans la zone de passage de la partie des moyens
de transmission pour assurer l’étanchéité du gaz dié-
lectrique à l’intérieur de l’enveloppe métallique (2).
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