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Description

[0001] Laprésenteinvention estrelative a un dispositif
de commande d’organes électriques ou électroniques.
[0002] Dans le domaine automobile, les commandes
de divers organes électriques sont réalisées classique-
ment par des commutateurs / interrupteurs. Toutefois,
au vu du nombre croissant d’organes électriques a com-
mander, des dispositifs de commande multifonction sont
de plus en plus utilisés du fait des avantages ergonomi-
ques qui en résultent. En effet, a partir d’'un seul bouton
de commande, réalisé par exemple sous forme d’un joys-
tick ou d’'un bouton rotatif, associé a un écran d’affichage,
on peut naviguer dans des menus déroulants pour com-
mander par exemple la climatisation, le systéme audio
ou encore le systeme de navigation.

[0003] Lorsdelanavigationdansunmenu,ondissocie
en général deux étapes distinctes a savoir I'étape de sé-
lection d’'une commande et I'étape de validation d’une
commande.

[0004] Lors de I'étape de sélection, on choisit dans le
menu déroulant la commande a appliquer. Par exemple
sur un écran central sont affichés a l'intérieur d’'un menu
divers choix comme par exemple « RADIO », « CD »,
« CLIMATISATION » ou encore « TELEPHONE ».
[0005] Un curseur ou pointeur permet de mettre un de
ces choix en surbrillance. Puis, la commande n’est ef-
fective qu'avecI'étape de validation du choix sélectionné.
Dans le cadre d’'un bouton multifonctions sous forme de
joystick, cette validation est par exemple réalisée par un
appui sur le bouton.

[0006] En particulier dans un véhicule, la dissociation
des deux étapes est importante pour ne pas provoquer
des commandes intempestives du fait des vibrations du
véhicule lors du roulage.

[0007] Pourladissociation des deux étapes, il estaus-
siimportant que I'utilisateur ait un retour haptique / kiné-
sique approprié, en particulier lors d’'une manipulation en
aveugle. Pour le joystick précité, ceci est en général as-
suré par sa réalisation mécaniques et les efforts a fournir
pour la manipulation du joystick dans les diverses direc-
tions.

[0008] <Ledocument"EP 14-00 998 A2" décrit un dis-
positif de commande d’organes électriques ou électroni-
ques, comprenant une palette (34) articulée autour d’'un
axe d’articulation (30) permettant un mouvement de pi-
votement de la palette (34) entre une position de repos
et une position de validation.

[0009] La présente invention vise a proposer un dis-
positif de commande alternatif qui puisse assurer un re-
tour haptique efficace.

[0010] A cet effet, I'invention a pour objet un dispositif
de commande d’organes électriques ou électroniques,
comprenant une palette articulée autour d’'un axe d’arti-
culation permettant un mouvement de pivotement de la
palette entre une position de repos et une position de
validation, et des moyens de localisation d’'un organe de
commande tel qu’un doigt d’un utilisateur, a l'intérieur
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d’'une surface de commande sur la palette, caractérisé
en ce qu’il comprend en outre des moyens d’application
d’'un mouvement de vibration a la palette apte a étre ac-
tives en fonction des positions de I'organe de commande
détectées par les moyens de localisation et agencés de
maniére a appliquer le mouvement de vibration a la pa-
lette par I'intermédiaire de I'axe d’articulation de la palet-
te.

[0011] D’autres caractéristiques et avantages de I'in-
vention ressortiront de la description suivante, donnée a
titre d’exemple, sans caracteére limitatif, en regard des
dessins annexés sur lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d'un dispositif
de commande selon l'invention,

- lafigure 2 est une vue en éclatée de la figure 1, et

- lafigure 3 est un schéma synoptique d’'un dispositif
de commande selon l'invention.

[0012] Un exemple de réalisation non limitatif de I'in-
vention sera décrit par la suite en relation aux figures
annexees.

[0013] Les figures 1 et 2 représentent respectivement
une vue en perspective et une vue en éclatée d’un dis-
positif de commande d’organe électriques ou électroni-
ques 1 selon I'invention. Par organes électriques ou élec-
troniques, on entend par exemple un systéme de clima-
tisation, un systéme audio, un systéme de navigation, un
systéeme de téléphonie, des commandes de léve-vitres
motorisés, des commandes de réglages de rétroviseurs
extérieurs, des commandes de réglage en position d’'un
toit ouvrant, des commandes d’éclairages intérieurs, des
commandes de réglages d’un siége de véhicule automo-
bile.

[0014] Ce dispositif 1 comprend une palette 3 qui est
articulée sur un support de palette 5 (voir figure 2) autour
d’'un axe d’articulation 7.

[0015] A ceteffet, la palette porte sur sa face inférieure
des gonds 9 destinés a étre insérés dans des trous cor-
respondants 11 des faces latérales 13 du support de pa-
lette 5 de maniére a former une charniére.

[0016] L’articulation de la palette 3 est donc congue
de facon a permettre un mouvement de pivotement de
la palette 3 entre une position de repos (position sensi-
blement horizontale) et une position de validation (posi-
tion Iégérement abaissée par rapport a la position de
repos). Cette derniére position est par exemple obtenue
en appuyant avec le bout d’un doigt 12 sur la palette 3.
A titre d’exemple, la course de I'extrémité libre 4 de la
palette 3 pour s’abaisser vers une position de validation
est comprise entre moins d’'un millimétre et qq. millime-
tres, par exemple 5 mm. De préférence, la position de
validation est la position de fin de course obtenue lors
d’'un appui.

[0017] Pour pouvoir donner un retour haptique a un
utilisateur, le dispositif de commande 1 comprend des
moyens 14 d’application d’'un mouvement de vibration a
la palette 3.
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[0018] Dans le présent exemple, ces moyens 14 com-
prennent trois vibreurs 15 soutenant a la fagon d’un tré-
pied le support 5. Ces trois vibreurs 15 sont fixés sur un
chassis 16 présentant quatre pattes de fixations 17 pour
fixer le dispositif par exemple dans I'habitacle d’'un véhi-
cule automobile.

[0019] Cette disposition des vibreurs 15 en trépied est
avantageuse, car elle permet facilement I'ajustement et
I'orientation de la palette 3 dans I'espace.

[0020] Bienentendu, le nombre de vibreurs et leur dis-
position dépend de la taille de la palette et des effets
haptiques / kinésiques que 'on souhaite obtenir.

[0021] Le retour haptique / kinésique appliqué par les
moyens 14 peut étre différent (par exemple en variant la
fréquence de vibration ou encore son intensité) en fonc-
tion de la commande qui a été choisie et que l'utilisateur
souhaite voir exécutée.

[0022] Les vibreurs 15 présentés sur les figures an-
nexées comprennent par exemple chacun un solénoide
19.

[0023] Selon d’autre réalisations envisageables, les
moyens d’application d’'un mouvement de vibration a la
palette sont formés par au moins un vibreur comprenant
par exemple une masselotte qui est mue par un moteur
électrique intégré, ou un composant piézoélectrique.
[0024] On comprend donc que le mouvement de vi-
bration est appliqué directement sur le support 5 et puis
transmis par I'intermédiaire de I'axe d’articulation 7 et de
ses gonds 9 a la palette 3.

[0025] Avantageusement, la direction du mouvement
de vibration appliqué par les moyens 14 est paralléle a
I'axe d’articulation 7 ce qui est représenté par une fleche
21 sur les figures. En effet, en appliquant une vibration
selon une direction perpendiculaire a la direction de dé-
placement de la palette lors du mouvement de validation,
on évite que la palette commence a « battre » et en par-
ticulier que I'extrémité libre 4 puisse réaliser des mouve-
ments incontrélés qui sont potentiellement une source
pour la génération d’un bruit génant.

[0026] L’amplitude de vibration est par exemple infé-
rieure a un millimétre.

[0027] Afin de diminuer encore le risque de génération
de bruit et pour augmenter l'efficacité de transmission
des vibrations a la palette 3, on propose de plus d’inter-
poser un élément élastique 23 entre la palette 3 et son
support 5. De préférence, cet élément élastique com-
prend des bagues élastiques 25 agencées au niveau de
I'axe d’articulation, c’est-a-dire ces bagues sont mainte-
nues dans les trous 11 du support 5 de fagon a entourer
les gonds 9 a la maniére d’un pallier lisse.

[0028] Selon une variante non représentée, I'élément
élastique peut étre réalisé par les gonds 9 eux-mémes
en choisissant un matériau adapté présentant une cer-
taine élasticité. Ainsi, en choisissant le gond 9 en matiére
plastique et en lui appliquant en léger serrage, on peut
obtenir le effet élastique suffisant pour prévenir la géné-
ration d’un bruit non désiré.

[0029] Pour permettre a la palette 5 de revenir en po-
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sition de repos, I'organe 1 comprend des moyens élas-
tiques (non représentés). Ces moyens élastiques sont
par exemple réalisés par un coussin élastique sur lequel
repose I'extrémité libre 4 de la palette 3.

[0030] Par ailleurs, le dispositif de commande com-
prend des moyens de localisation 43 d’'un organe de com-
mande, tel que le doigt 12 ou un stylet, a l'intérieur d’'une
surface de commande 44 (en traits pointillés) sur la pa-
lette 3.

[0031] Ces moyens de localisation 43 sont par exem-
ple réalisés sous forme d'un capteur tactile avec une
technologie résistive, capacitive ou encore optique. Al'in-
térieur de la surface de commande 44, on a indiqué six
positions 45 de commande ou de sélection.

[0032] Dans le cas, ou le dispositif de commande est
associé a un écran d’affichage 46 (voir figure 3), ces six
positions 45 correspondent par exemple a six sélections
possibles d’'un menu déroulant qui peut étre affiché sur
I’écran.

[0033] Par ailleurs, le dispositif de commande com-
prend des moyens de détection 47 de la position de la
palette (voir figure 2), par exemple un commutateur /in-
terrupteur qui est activé par I'extrémité libre de la palette
3 lorsque celle-ci est abaissée en position de validation.
[0034] Selon une variante, on envisage que le com-
mutateur / interrupteur remplit la fonction des moyens
élastiques permettant a la palette 3 de revenir en position
de repos.

[0035] Le fait de glisser et de déplacer un doigt a I'in-
térieur de la surface de commande 44 permet de sélec-
tionner une position de menu ou une commande. Puis
I'abaissement de la palette permet de valider le choix par
activation des moyens de détection 47. La « validation »
est synonyme de prise en compte d’'une commande dans
le cadre de la présente invention.

[0036] On note que I'effet haptique provoqué par les
moyens 14 est différent de celui obtenu par I'activation
de l'interrupteur / commutateur 47 ce qui contribue a un
ressenti ergonomique agréable par I'utilisateur.

[0037] La figure 3 montre un schéma synoptique d’'un
dispositif de commande selon l'invention.

[0038] Ony areprésenté les moyens de localisation
d’'unorgane de commande 43, ce qui permet parexemple
la sélection d’'une fonction, une unité de traitement 48,
I'écran d’affichage 46 et les moyens 14 d’application
d’une vibration a la palette 3 et les moyens 47 de détec-
tion de la position de la palette 3.

[0039] En recevant un signal des moyens de localisa-
tion 43 dans le cadre d’une sélection d’une fonction, I'uni-
té de traitement 48 commande I'écran 46 pour mettre par
exemple le choix en surbrillance. Parallélement, I'unité
de traitement 48 envoie un signal d’activation aux
moyens 14 pour signaler par un retour haptique / kinési-
que al'utilisateur la prise en compte de sa sélection. Puis,
lorsque I'utilisateur valide son choix, la palette 3 est
abaissée par l'utilisateur par un simple appui et le com-
mutateur 47 change de position ce qui est transmis a
l'unité de traitement 48. L'unité de traitement 48 envoi
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un signal en conséquence a I'organe électrique ou élec-
tronique a commander.

[0040] Oncomprenddoncque l'invention permetd’ap-
pliqguer un mouvement de vibration a une palette de va-
lidation mobile pour obtenir un retour haptique / kinési-
que, ceci en réduisant les risques de génération de bruit
et de résonances.

Revendications

1. Dispositif de commande d’organes électriques ou
électroniques, comprenant une palette (3) articulée
autour d’'un axe d’articulation (7) permettant un mou-
vement de pivotement de la palette (3) entre une
position de repos et une position de validation, et
des moyens de localisation (43) d’'un organe de com-
mande tel qu’un doigt (12) d’un utilisateur, a l'inté-
rieur d’une surface de commande (44) sur la palette
(3), caractérisé en ce qu’il comprend en outre des
moyens (14) d’application d'un mouvement de vibra-
tion a la palette (3) apte a étre activés en fonction
des positions de I'organe de commande détectées
par les moyens de localisation et agencés de ma-
niére a appliquer le mouvement de vibration a la pa-
lette (3) par I'intermédiaire de I'axe d’articulation (7,
9) de la palette (7).

2. Dispositif de commande selon la revendication 1,
caractérisé en ce que I'axe d’articulation (7) est
agencé sur un support (5) de palette qui est soutenu
par les moyens (14) d’application d’'un mouvement
de vibration.

3. Dispositif de commande selon la revendication 2,
caractérisé en ce que lesmoyens (14) d’application
d’'un mouvement de vibration sont agencés de ma-
niére aappliquerle mouvementde vibration paralléle
(21) a 'axe d’articulation (7) de la palette (3).

4. Dispositif de commande selon I'une quelconque des
revendications 1 a 3, caractérisée en ce qu’il com-
prend en outre un élément élastique (23) interposé
entre la palette (3) et le support (5) de palette.

5. Dispositif de commande selon la revendication 4,
caractérisé I'élément élastique (23) comprend des
bagues élastiques (25) agencées au niveau de I'axe
d’articulation (7).

6. Dispositif de commande selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que les
moyens (14) d’application d’'un mouvement de vibra-
tion sont formés par au moins un vibreur (15) com-
prenant un solénoide (19).

7. Dispositif de commande selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que les
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10.

11.

12.

moyens (14) d’application d’'un mouvementde vibra-
tion sont formés par au moins un vibreur (15) com-
prenant une masselotte mue par un moteur électri-
que.

Dispositif de commande selon 'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que les
moyens (14) d’application d’'un mouvementde vibra-
tion sont formés par au moins un vibreur (15) com-
prenant un composant piézoélectrique.

Dispositif de commande selon 'une quelconque des
revendications 1 a 8, caractérisé en ce que les
moyens (14) d’application d’'un mouvementde vibra-
tion comprennent trois vibreurs (15) soutenant a la
fagon d’'un trépied le support de palette (5).

Dispositif de commande selon I'une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce qu’il com-
prend en outre des moyens de détection (47) de la
position de validation de la palette (3).

Dispositif de commande selon la revendication 10,
caractérisé en ce que les moyens de détection (47)
comprennent un commutateur / interrupteur activé
par la palette (3).

Dispositif de commande selon la revendication 10
ou 11, caractérisé en ce que la position de valida-
tion de la palette est la position de fin de course ob-
tenue lors d’un appui sur la palette (3).

Claims

Control device for electric or electronic members,
comprising a pad (3) articulated about an axis of ar-
ticulation (7) allowing a pivoting movement of the
pad (3) between a position of rest and a position of
validation, and means (43) of locating a control mem-
ber such as a user’s finger (12), inside of a control
area (44) on the pad (3), characterized in that it
furthermore comprises means (14) of application of
a movement of vibration to the pad (3) capable of
being activated according to the positions of the con-
trol member detected by the locating means and ar-
ranged such as to apply the movement of vibration
to the pad (3) by the intermediary of the axis of ar-
ticulation (7, 9) of the pad (3).

Control device according to Claim 1, characterized
in that the axis of articulation (7) is arranged on a
pad support (5) which is supported by the means
(14) of application of a movement of vibration.

Control device according to Claim 2, characterized
in that the means (14) of application of a movement
of vibration are arranged such as to apply the move-
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ment of vibration parallel (21) with the axis of artic-
ulation (7) of the pad (3).

Control device according to any one of Claims 1 to
3, characterized in that it furthermore comprises
an elastic element (23) interposed between the pad
(3) and the pad support (5).

Control device according to Claim 4, characterized
in that the elastic element (23) comprises elastic
rings (25) arranged at the level of the axis of articu-
lation (7).

Control device according to any one of Claims 1 to
5, characterized in that the means (14) of applica-
tion of a movement of vibration are formed by at least
one vibrator (15) comprising a solenoid (19).

Control device according to any one of Claims 1 to
5, characterized in that the means (14) of applica-
tion of a movement of vibration are formed by at least
one vibrator (15) comprising a flyweight driven by an
electric motor.

Control device according to any one of Claims 1 to
5, characterized in that the means (14) of applica-
tion of a movement of vibration are formed by at least
one vibrator (15) comprising a piezoelectric compo-
nent.

Control device according to any one of Claims 1 to
8, characterized in that the means (14) of applica-
tion of a movement of vibration comprise three vi-
brators (15) supporting the pad support (5) in the
manner of a tripod.

Control device according to any one of Claims 1 to
9, characterized in that it furthermore comprises a
means (47) of detection of the position of validation
of the pad (3).

Control device according to Claim 10, character-
ized in that the means (47) of detection comprise a
switch activated by the pad (3).

Control device according to Claim 10 or 11, charac-
terized in that the position of validation of the pad
is the end-of-travel position obtained when the pad
(3) is pressed.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zur Steuerung elektrischer oder elektro-
nischer Organe, die eine Platte (3), welche um eine
Gelenkachse (7) angelenkt ist, die eine Schwenkbe-
wegung der Platte (3) zwischen einer Ruhestellung
und einer Validierungsstellung erlaubt, und Einrich-
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tungen zur Lokalisierung (43) eines Steuerorgans
wie eines Fingers (12) eines Benutzers innerhalb ei-
ner Steuerflache (44) auf der Platte (3) enthalt, da-
durch gekennzeichnet, dass sie auflerdem Ein-
richtungen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbe-
wegung auf die Platte (3) enthalt, die abhangig von
den von den Lokalisierungseinrichtungen erfassten
Stellungen des Steuerorgans aktiviert werden kén-
nen und angeordnet sind, um die Vibrationsbewe-
gung Uber die Gelenkachse (7, 9) der Platte (3) auf
die Platte (3) anzuwenden.

Steuervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Gelenkachse (7) auf einem
Plattentrager (5) angeordnetist, der von den Einrich-
tungen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbewe-
gung gehalten wird.

Steuervorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Einrichtungen (14) zur An-
wendung einer Vibrationsbewegung so angeordnet
sind, dass sie die Vibrationsbewegung parallel (21)
zur Gelenkachse (7) der Platte (3) anwenden.

Steuervorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass sie auRerdem
ein elastisches Element (23) enthalt, das zwischen
die Platte (3) und den Plattentrager (5) eingeflgt ist.

Steuervorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das elastische Element (23)
elastische Ringe (25) enthalt, die im Bereich der Ge-
lenkachse (7) angeordnet sind.

Steuervorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtun-
gen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbewegung
von mindestens einem Vibrator (15) gebildet wer-
den, der ein Solenoid (19) enthalt.

Steuervorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtun-
gen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbewegung
von mindestens einem Vibrator (15) gebildet wer-
den, der ein von einem Elektromotor bewegtes Aus-
gleichsgewicht enthalt.

Steuervorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtun-
gen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbewegung
von mindestens einem Vibrator (15) gebildet wer-
den, der ein piezoelektrisches Bauteil enthalt.

Steuervorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtun-
gen (14) zur Anwendung einer Vibrationsbewegung
drei Vibratoren (15) enthalten, die den Plattenhalter
(5) nach Art eines Dreibeins halten.
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Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass sie aul’erdem
Erfassungseinrichtungen (47) der Validierungsstel-
lung der Platte (3) enthalt.

Steuervorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Erfassungseinrichtungen
(47) einen von der Platte (3) aktivierten Umschalter
enthalten.

Steuervorrichtung nach Anspruch 10 oder 11, da-
durch gekennzeichnet, dass die Validierungsstel-
lung der Platte die Endstellung ist, die bei einem
Druck auf die Platte (3) erhalten wird.
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