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(54) Verfahren zur Stützung der selbsttätigen Navigation eines niedrig fliegenden Flugkörpers

(57) Verfahren zur Stützung der selbsttätigen Navi-
gation eines eine vorwärts schauende Kamera und ein
INS-System aufweisenden Flugkörper durch Vergleich
von Daten aus der von der Kamera aufgenommenen ak-
tuellen Szene mit dem Flugkörper zur Verfügung stehen-
den Referenzbildern, wobei aus der aufgenommenen
Bildfolge der überflogenen Szene durch Tracking und
3D-Rekonstruktion von signifikanten Liniensegmenten
eine 3D-Struktur der Szene gewonnen wird, die nach
Projektion in die Referenzperspektive mit zur Verfügung
stehendem 2D-Referenzmaterial abgeglichen wird, um
so die aktuelle Position und Lage des Flugkörpers
zwecks Stützung seiner Navigation zu bestimmen.
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