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(54) Dipositif d’accrochage pour mécanisme de commande d’appareillage électrique et 
mécanisme de commande équipe d’un tel dispositif

(57) L’invention concerne un dispositif d’accrochage
pour mécanisme de commande d’interrupteur moyenne
tension dont la conception particulière lui permet de ga-
rantir une fiabilité importante tout en présentant un effort
de déclenchement réduit.

Le dispositif d’accrochage selon l’invention com-
prend une roue de commande (10), un doigt de blocage
(20) et une glissière (30), agencés de manière à ce que
le dispositif d’accrochage occupe une configuration ver-
rouillée dans laquelle la roue (10) est immobilisée en
rotation d’une part par l’appui d’une portion suiveuse de
came (22) du doigt (20) sur une portion de blocage (13)
de la surface de came (12) de la roue (10) et d’autre part
par l’immobilisation en rotation du doigt (20) grâce à la
retenue de sa partie formant butée (23) par la portion de
butée (31) de la glissière (30), ledit dispositif étant conçu
pour être libéré de sa configuration verrouillée par une
mise en mouvement de la glissière (30) en translation.
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Description

DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présente invention se rapporte au domaine
général des appareillages électriques et notamment au
domaine des mécanismes de commande d’interrupteur
moyenne tension. L’invention concerne un dispositif
d’accrochage pour mécanisme de commande d’interrup-
teur moyenne tension ainsi qu’un mécanisme de com-
mande comportant un tel dispositif d’accrochage.

ÉTAT DE LA TECHNIQUE ANTÉRIEURE

[0002] Les cellules de distribution de courant, par
exemple les cellules moyenne tension, comprennent no-
tamment un interrupteur qui établit ou coupe le passage
du courant dans la cellule.
[0003] Un interrupteur moyenne tension est habituel-
lement commandé par un mécanisme de commande à
ressort que l’on manoeuvre par exemple à l’aide d’un
levier amovible. Ces mécanismes peuvent être avec ou
sans accrochages selon leur fonction. Il est connu que
les mécanismes de commande sont soumis à des efforts
importants. Or, pour respecter les normes réglementai-
res qui imposent une limite concernant l’effort de déclen-
chement, les mécanismes de commande à accrochages
comprennent souvent des embiellages complexes ou
des bras de levier de grande longueur dans le but de
minimiser l’effort de déclenchement.
[0004] Ainsi, le document FR2160980 décrit un méca-
nisme de commande pour disjoncteur électrique, com-
prenant notamment une roue d’entraînement dont la ro-
tation provoque la mise sous tension d’un ressort d’en-
clenchement, et dont la libération de l’énergie élastique
accumulée provoque le déclenchement.
[0005] Comme le montre la figure 7 qui reproduit la
figure unique du document cité, le mécanisme de com-
mande comprend un ensemble de mise sous tension du
ressort d’enclenchement A18, comportant les pièces mé-
caniques A1 à A7, agissant sur une roue d’entraînement
A8 en coopération avec un ensemble anti-retour (pièces
A11 et A12). Cette même roue A8 entraîne, par l’inter-
médiaire d’un doigt A9, une came A10 montée sur l’axe
A14 de ladite roue A8 dont l’extrémité est susceptible de
venir en butée contre un encliquetage A13. Sont reliés
à l’axe A14 de ladite roue A8 un ensemble d’enclenche-
ment (pièces A15 à A18) et un ensemble de déclenche-
ment (pièces A19 à A22). Le dispositif d’accrochage du
mécanisme de commande comprend notamment la ca-
me A10, la roue d’entraînement A8 comportant un doigt
A9 agissant sur la came A10, l’encliquetage A13 et l’en-
semble anti-retour A11 et A12 empêchant la roue A8 de
tourner en sens contraire.
[0006] Un tel dispositif d’accrochage pour mécanisme
de commande présente un certain nombre d’inconvé-
nients. D’une part, la structure mécanique du dispositif
d’accrochage est caractérisée par un grand nombre de

pièces mécaniques de différentes dimensions et suscep-
tibles de se déformer. C’est le cas par exemple lorsque
le dispositif d’accrochage est en configuration fermée
(came A10 en butée contre l’encliquetage A13) où la ca-
me A10 exerce un effort continu sur l’encliquetage A13.
Un état de surface de contact imparfait entre la came et
l’encliquetage ainsi qu’une déformation de l’une des deux
pièces peut provoquer un déclenchement non prévu du
mécanisme de commande. La fiabilité du mécanisme de
commande n’est alors plus garantie.
[0007] D’autre part, la mise sous tension du ressort
d’enclenchement, qui se traduit par la mise en configu-
ration fermée du dispositif d’accrochage nécessite l’uti-
lisation d’un ensemble de mise sous tension complexe,
dont le grand nombre de pièces mécaniques, notamment
de petite dimension (galet A7, contre-galet A3, levier A6,
balancier A2) susceptibles de se déformer, vient dimi-
nuer la fiabilité du mécanisme de commande. Par exem-
ple, un défaut de contact entre la came A10 et le galet
A7 peut provoquer l’engagement continu du levier à cli-
quet A5 dans la denture de la roue d’entraînement A8 et
bloque alors le déclenchement du mécanisme de com-
mande. De plus, dans le but de minimiser l’effort de dé-
clenchement, le mécanisme de commande comprend un
embiellage complexe constitué notamment d’un bras de
levier A19, d’une bielle A16 et d’une came A10 de grande
dimension.
[0008] Ainsi, on comprend que le mécanisme de com-
mande précédemment décrit présente un dispositif d’ac-
crochage et des ensembles d’actionnement dudit dispo-
sitif de structures complexes constituées d’une multitude
de pièces de différentes dimensions susceptibles de se
déformer. Le moindre jeu ou la moindre déformation de
ces pièces mécaniques peuvent entraîner un blocage du
mécanisme de commande, rendant impossible l’enclen-
chement ou le déclenchement du mécanisme, voire mê-
me un déclenchement intempestif. A ce manque de fia-
bilité des mécanismes de commande de l’art antérieur
s’ajoutent les coûts élevés d’entretien pour pallier au
manque de fiabilité ainsi que les problèmes d’encombre-
ments inhérents à l’utilisation de pièces mécaniques de
grande taille.

EXPOSÉ DE L’INVENTION

[0009] Le but de la présente invention est de remédier
aux inconvénients précités et notamment de proposer
un dispositif d’accrochage pour mécanisme de comman-
de d’interrupteur moyenne tension conçu de manière à
garantir une fiabilité importante tout en présentant un ef-
fort de déclenchement réduit.
[0010] La présente invention est définie par un dispo-
sitif d’accrochage pour mécanisme de commande no-
tamment d’interrupteur moyenne tension. Selon l’inven-
tion, ledit dispositif d’accrochage comprend :

- une roue de commande montée tournante sur un
premier axe, de façon contrainte suivant un sens de
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rotation déterminé et présentant une surface formant
surface de came,

- un doigt de blocage monté tournant selon un deuxiè-
me axe, et présentant une partie formant butée ainsi
qu’une portion suiveuse de came destinée à contac-
ter ladite surface de came, et

- une glissière comprenant une portion de butée,
ledit dispositif étant apte à occuper une configuration
verrouillée dans laquelle ladite roue de commande
est immobilisée en rotation

- d’une part par l’appui de ladite portion suiveuse de
came sur une portion de blocage de ladite surface
de came ; et

- d’autre part par l’immobilisation en rotation dudit
doigt grâce à la retenue de sa partie formant butée
par ladite portion de butée de la glissière,
ledit dispositif étant conçu pour être libéré de sa con-
figuration verrouillée par une mise en mouvement
de la glissière provoquant un échappement de la bu-
tée entre ladite partie formant butée et ladite portion
de butée de la glissière, et rendant libre en rotation
ledit doigt selon le deuxième axe, ledit échappement
de la butée conduisant à une mise en rotation de la
roue sous l’effet de sa contrainte, poussant la portion
suiveuse de came à se dégager de ladite portion de
blocage de la surface de came en se déplaçant re-
lativement à celle-ci, grâce à la rotation dudit doigt
selon le deuxième axe.

[0011] De préférence, la partie formant butée du doigt
de blocage comprend un rouleau rotatif autour d’un troi-
sième axe sensiblement parallèle au deuxième axe et
comportant une surface adaptée à venir en contact avec
la portion formant butée de la glissière.
[0012] Avantageusement, la glissière est guidée dans
son mouvement par au moins deux rouleaux rotatifs sur
des axes.
[0013] De préférence, ledit ou lesdits rouleaux sont
montés sur des bagues réalisées en polymère auto-lu-
brifié.
[0014] Alternativement, ledit ou lesdits rouleaux sont
montés sur des bagues réalisées en polytétrafluoroéthy-
lène.
[0015] De préférence, ledit ou lesdits rouleaux et la
surface de la glissière sont réalisés en acier.
[0016] Dans un mode de réalisation de l’invention, la-
dite glissière comprend une portion adaptée à venir en
contact avec la partie formant butée dudit doigt de blo-
cage, ladite portion de glissière étant sensiblement ad-
jacente à la portion de butée de la glissière et orientée
de telle sorte que durant le dégagement du doigt, son
contact avec la partie formant butée entraîne le dépla-
cement de la glissière.
[0017] De préférence, un levier de déclenchement est
relié à ladite glissière de manière à commander le mou-
vement de ladite glissière.
[0018] La présente invention porte également sur un
mécanisme de commande notamment d’interrupteur

moyenne tension, comprenant un dispositif d’accrocha-
ge selon l’une des caractéristiques précédentes.
[0019] D’autres avantages et caractéristiques de l’in-
vention apparaîtront dans la description détaillée non li-
mitative ci-dessous.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0020] On décrira à présent, à titre d’exemples non
limitatifs, des modes de réalisation de l’invention, en se
référant aux dessins annexés, dans lesquels :

La figure 1 est une vue partielle en perspective du
mécanisme de commande d’interrupteur moyenne
tension comprenant le dispositif d’accrochage selon
le mode de réalisation préféré de l’invention, le dis-
positif d’accrochage occupant la configuration
déverrouillée ;
La figure 2 est une vue de face du dispositif d’accro-
chage montré sur la figure 1, occupant la configura-
tion verrouillée ;
La figure 3 est une vue de face du dispositif d’accro-
chage montré sur la figure 1, où le doigt de blocage
est en cours de dégagement ;
La figure 4 est une vue de face du dispositif d’accro-
chage montré sur la figure 1, occupant la configura-
tion déverrouillée ;
La figure 5 est une vue de face du dispositif d’accro-
chage selon un autre mode de réalisation de
l’invention ;
La figure 6 est une vue de face du dispositif d’accro-
chage selon encore un autre mode de réalisation de
l’invention.

EXPOSÉ DÉTAILLÉ DE MODES DE RÉALISATION 
PARTICULIERS

[0021] Comme l’illustre schématiquement la figure 1,
le dispositif d’accrochage selon l’invention comprend une
roue de commande 10 montée tournante sur un premier
axe ou arbre 11 et apte à être bloquée en rotation. La
roue de commande 10 est contrainte en rotation suivant
un sens de rotation déterminé. Dans le mode de réalisa-
tion de l’invention décrit dans la figure 1, la roue de com-
mande 10 est contrainte en rotation dans le sens anti-
horaire lorsqu’elle est vue de face. La roue de commande
10 peut être contrainte par un ressort spiral (non repré-
senté), mais aussi par d’autres types de ressort, par
exemple un ressort hélicoïdal dont une extrémité est re-
liée à la roue de commande 10.
[0022] La roue de commande 10 présente en sa péri-
phérie extérieure une surface de came 12. La surface de
came 12 de la roue de commande 10 comprend au moins
une portion de blocage 13 sous forme de décrochement
en arc de cercle.
[0023] Le dispositif d’accrochage selon l’invention
comprend un doigt de blocage 20 monté tournant sur un
deuxième axe 21 parallèle au premier axe 11. Le doigt
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de blocage 20 comprend une portion suiveuse de came
22 destinée à être au contact de la surface de came 12
de la roue de commande 10. Un moyen exerçant une
force de rappel (non représenté), par exemple un ressort
de torsion, est relié au doigt de blocage 20 de manière
à maintenir le contact entre la portion suiveuse de came
22 du doigt de blocage 20 et la surface de came 12 de
la roue de commande 10.
[0024] Dans ce mode de réalisation de l’invention,
comme représenté dans la figure 1, le deuxième axe 21
est situé sensiblement à proximité d’une extrémité du
doigt 20 et la portion suiveuse de came 22 est située
sensiblement à proximité de l’autre extrémité.
[0025] Lors de la rotation anti-horaire de la roue de
commande 10 du fait de l’effort exercé par le ressort spi-
ral, la portion suiveuse de came 22 du doigt de blocage
20 se déplace le long de la surface de came 12 en restant
en contact avec celle-ci. Comme le montre la figure 2,
lorsque la portion suiveuse de came 22 vient en contact
avec la portion de blocage 13 de la surface de came 12,
la portion de blocage 13 exerce un effort sur la portion
suiveuse de came 22 suivant la normale à la courbure
de la portion de blocage 13 et orientée vers la portion
suiveuse de came 22. Comme illustré dans les figures 3
et 4, cet effort exercé sur la portion suiveuse de came
22 amène la portion suiveuse de came 22 à se dégager
de la portion de blocage 13 en se déplaçant relativement
à celle-ci, grâce à la rotation du doigt 20 selon le second
axe 21. En d’autres termes, l’effort exercé par le ressort
spiral sur la roue de commande 10 pour la contraindre
en rotation est transmis au doigt de blocage 20 en pro-
voquant la rotation du doigt 20. La rotation du doigt 20
entraîne le dégagement de la portion suiveuse de came
22 de la portion de blocage 13 et permet la poursuite de
la rotation de la roue 10. Dans le cas où le doigt 20 est
bloqué en rotation, le dégagement de la portion suiveuse
de came 22 de la portion de blocage 13 est impossible
et la rotation de la roue est alors bloquée. Dans le mode
de réalisation de l’invention illustré dans les figures 1 à
4, la portion suiveuse de came 22 peut s’échapper de la
portion de blocage 13 grâce à la rotation dans le sens
anti-horaire du doigt 20.
[0026] Dans le mode de réalisation préféré de l’inven-
tion, le dispositif d’accrochage comporte une glissière 30
comprenant une portion de butée 31. La glissière peut
coulisser en translation de manière à contacter ou libérer
la portion de butée 31 de la glissière 30 avec une partie
formant butée 23 du doigt de blocage 20. La glissière 30
est disposée par rapport au doigt de blocage 20 de ma-
nière à bloquer la rotation du doigt 20 lorsque la partie
formant butée 23 du doigt de blocage 20 est en contact
avec la portion formant butée 31 de la glissière 30. Lors-
qu’il y a échappement de la butée correspondant à l’ab-
sence de contact entre la partie formant butée 23 du doigt
de blocage 20 et la portion formant butée 31 de la glis-
sière 30, la rotation du doigt 20 est rendue libre. Ainsi la
glissière 30 fonctionne comme une butée amovible.
[0027] En fonctionnement, le dispositif d’accrochage

selon l’invention est apte à occuper une configuration
verrouillée dans laquelle la roue de commande 10 est
immobilisée en rotation, comme illustré dans la figure 2.
L’immobilisation en rotation de la roue 10 est assurée
conjointement, d’une part par l’appui de la portion sui-
veuse de came 22 sur la portion de blocage 13 de la
surface de came 12, et d’autre part par l’immobilisation
en rotation du doigt 20 grâce à la retenue de sa partie
formant butée 23 par la portion de butée 31 de la glissière
30.
[0028] Le déclenchement du dispositif d’accrochage,
autrement dit la libération du dispositif d’accrochage de
sa configuration verrouillée, est assurée par la mise en
mouvement de la glissière 30 provoquant l’échappement
de la butée entre la partie formant butée 23 du doigt 20
et la portion de butée 31 de la glissière 30. La rotation
du doigt 20 autour du deuxième axe 21 est rendue libre,
autorisant alors le dégagement de la portion suiveuse de
came 22 de la portion de blocage 13 de la surface de
came 12.
[0029] Le dispositif d’accrochage selon l’invention pré-
sente un certain nombre d’avantages. Tout d’abord, l’ef-
fort de déclenchement du dispositif d’accrochage est ré-
duit car il correspond seulement à l’effort nécessaire pour
faire coulisser la glissière 30 et obtenir l’échappement
de la butée entre la portion de butée 31 de la glissière
30 et la partie formant butée 23 du doigt 20. De plus, les
efforts exercés sur la glissière 30 de manière indirecte
par la roue de commande 10 sont réduits puisque repris
en partie par l’axe 21 du doigt 20. Cela contribue à dimi-
nuer l’effort de déclenchement à appliquer à la glissière
30.
[0030] De plus, la réduction de l’effort de déclenche-
ment permet de s’affranchir de l’utilisation de bielles de
grande longueur. Aussi tout risque de déformation et
donc de blocage voire de déclenchement intempestif est
évité. Le dispositif d’accrochage selon l’invention présen-
te donc une fiabilité accrue.
[0031] Le dispositif d’accrochage selon l’invention, par
le fait de ne pas avoir à utiliser de bielles ou de pièces
de grande longueur, présente l’avantage d’un encom-
brement réduit.
[0032] Enfin, l’économie de pièces par rapport à l’art
antérieur et la fiabilité accrue permettent de diminuer les
coûts de réalisation ainsi que les coûts d’entretien.
[0033] Dans le mode de réalisation préféré de l’inven-
tion, la partie formant butée 23 du doigt de blocage 20
comprend un rouleau rotatif 23 autour d’un troisième axe
24 sensiblement parallèle au deuxième axe 21 et com-
portant une surface adaptée à venir en contact avec la
portion formant butée 31 de la glissière 30. Ainsi, lors de
la mise en mouvement de la glissière 30 pour obtenir
l’échappement de la butée, la partie formant butée 23 du
doigt 20 se déplace par roulement le long de la portion
de butée 31 de la glissière 30. Cela permet de diminuer
l’effort de déclenchement puisque les frottements entre
la partie formant butée 23 du doigt 20 et la portion de
butée 31 de la glissière 30 sont diminués.
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[0034] Avantageusement, la glissière 30 est guidée
dans son mouvement par au moins deux rouleaux 32A
et 32B rotatifs chacun autour des axes 33A et 33B sen-
siblement parallèles au troisième axe 24 et sensiblement
perpendiculaires au sens de déplacement de la glissière
30, en contact permanent avec la surface de la glissière
30. Ainsi, la glissière 30 se déplace relativement aux deux
rouleaux 32A et 32B les entraînant en rotation. Cela per-
met de diminuer l’effort de déclenchement puisque le dé-
placement de la glissière 30 ne se fait pas par glissement
sur un support mais par roulement sur les deux rouleaux
32A et 32B. Rappelons que dans le cas du glissement
d’une pièce en acier sur un support de même matériau,
le coefficient de frottement cinématique à sec est de l’or-
dre de 10-1. Dans le cas du roulement d’un rouleau en
acier de rayon par exemple centimétrique sur un support
de même matériau, le coefficient de roulement est de
l’ordre de 10-3, soit inférieur de deux ordres de grandeur
au coefficient de frottement cinématique. L’effort de dé-
clenchement est ainsi diminué.
[0035] De manière à diminuer les frottements par rou-
lement des rouleaux, les rouleaux 23, 32A et 32B peuvent
être montés respectivement sur des bagues 25, 35A et
35B. Les matériaux des rouleaux 23, 32A et 32B, des
bagues 25, 35A et 35B, et de la surface 34 de la glissière
30 sont choisis de manière à présenter un faible coeffi-
cient de roulement, de manière à diminuer l’effort de dé-
clenchement comme expliqué précédemment. Avanta-
geusement, les rouleaux 23, 32A et 32B ainsi que la sur-
face 34 de la glissière 30 sont réalisés en acier, et les
bagues 25, 35A et 35B sont réalisées en polymère auto-
lubrifié. Le terme "auto-lubrifié" s’applique ici à un maté-
riau dont le coefficient de frottement est suffisamment
faible pour ne pas avoir à utiliser de lubrifiant à la surface
de contact entre les bagues 25, 35A et 35B et, respecti-
vement, les rouleaux 23, 32A et 32B. Avantageusement,
le polymère auto-lubrifié peut être un fluoropolymère, par
exemple du polytétrafluoroéthylène ou POM chargé en
PTFE et/ou en silicone.
[0036] Ainsi, il n’est pas nécessaire de graisser les piè-
ces du dispositif d’accrochage. Les risques de vieillisse-
ment des graisses et de leur détérioration (dessiccation
et coagulation) sont alors évités. De plus, cela permet
d’éviter les opérations d’entretien en particulier de grais-
sage et donc de diminuer les coûts.
[0037] Dans le mode de réalisation préféré de l’inven-
tion, la glissière 30 comprend une portion 36 adaptée à
venir en contact avec la partie formant butée 23 dudit
doigt de blocage 20. La portion 36 est sensiblement ad-
jacente à la portion formant butée 31 de la glissière 30
et orientée de manière à subir un effort exercé par la
partie formant butée 23 dudit doigt 20 lors de la rotation
dudit doigt 20 sous l’effet de la rotation de ladite roue 10.
[0038] Lorsque le doigt de blocage 20 est rendu libre
en rotation par la mise en mouvement de la glissière 30,
la partie formant butée 23 du doigt 20 vient en contact
avec la portion 36 de la glissière 30. Le doigt 20 entraîné
en rotation par la rotation de la roue 10 amène la partie

formant butée 23 à se déplacer le long de la portion 36.
La portion 36 est orientée de manière à ce que la partie
formant butée 23 du doigt 20, dans son mouvement,
exerce un effort sur la portion 36 de la glissière 30, ame-
nant ainsi la glissière 30 à se déplacer en translation
dans la direction de déclenchement. La figure 2 montre
une portion 36 sous forme de surface plane présentant
un angle sensiblement supérieur à 90° par rapport à la
portion de butée 31 de la glissière 30.
[0039] La présence de cette portion 36 de glissière 30
permet de minimiser le déplacement de la glissière né-
cessaire pour provoquer l’échappement de la butée. La
glissière est ensuite poussée en translation sur une dis-
tance déterminée sous l’effet de l’effort exercé par le doigt
en rotation. Cela permet de minimiser la course de dé-
clenchement nécessaire.
[0040] Dans le but de déclencher le dispositif d’accro-
chage selon l’invention, un levier de déclenchement 40
peut être prévu de manière à commander le mouvement
de la glissière 30. Dans le mode de réalisation préféré
de l’invention, le levier de déclenchement 40 est monté
rotatif sur un axe 41 sensiblement parallèle à l’axe 21 du
doigt 20. Le levier 40 comprend une lumière 42 sous
forme d’évidement permettant la translation du levier 40
par rapport à l’axe 41. Le levier 40 est relié de manière
pivotante à la glissière 30 de manière à ce que la rotation
du levier 40 entraîne en translation la glissière 30.
[0041] Dans le mode de réalisation préféré de l’inven-
tion, un bâti de déclenchement 50 est prévu sur lequel
sont montées solidaires les bagues 35A et 35B, ainsi que
l’axe 41 du levier de déclenchement 40. Les axes 11, 21
et 41 sont montés de manière sensiblement perpendicu-
laire sur une platine (non représentée).
[0042] Dans un autre mode alternatif de réalisation de
l’invention, comme représenté dans la figure 5, la roue
de commande 10 est contrainte en rotation dans un sens
horaire. L’effort exercé par la roue 10 sur le doigt 20 tend
à le faire tourner dans une rotation anti-horaire pour que
la portion suiveuse de came 22 du doigt 20 s’échappe
de la portion de blocage 13 de la surface de came 12.
La suite du mouvement de déclenchement est identique
à ce qui a été décrit précédemment.
[0043] La figure 6 montre encore un autre mode de
réalisation de l’invention dans lequel l’axe 21 du doigt 20
est situé sensiblement au centre du doigt 20. La portion
suiveuse de came 22 et la partie formant butée 23 ne
sont plus situées sensiblement au niveau de la même
extrémité du doigt 20, comme dans le mode de réalisation
préféré de l’invention, mais sont situées de manière op-
posée l’une de l’autre. La portion suiveuse de came 22
est située sensiblement à une extrémité du doigt de blo-
cage 20 alors que la partie formant butée 23 est située
sensiblement à l’autre extrémité. Ici également, le mou-
vement de déclenchement est identique à celui décrit
dans le mode de réalisation préféré de l’invention.
[0044] Le déclenchement du dispositif d’accrochage
peut être effectué par l’actionnement du levier de déclen-
chement 40, soit manuellement, soit de manière auto-
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matique. Il existe de nombreuses possibilités d’actionner
le levier de déclenchement 40, par exemple par bouton
poussoir dans le cas d’une action manuelle. Le levier de
déclenchement 40 peut également être actionné par la
fusion d’un fusible, ou par l’action d’un électro-aimant,
ou encore par bobine à manque de tension ou par per-
cuteur.
[0045] Le déclenchement du dispositif d’accrochage
se traduit par la rotation de la roue 10 dont l’énergie de
rotation permet l’actionnement de moyens mécaniques
reliés à la roue 10 (non représentés) destinés à établir
ou à couper le passage du courant dans la cellule de
distribution.
[0046] Une fois le dispositif d’accrochage déclenché,
l’enclenchement peut être effectué manuellement ou à
l’aide d’une motorisation. Le levier de déclenchement 40
est alors actionné par un ressort de rappel fixé entre le
levier de déclenchement 40 et le bâti 50 de manière à
faire coulisser la glissière 30 dans la direction inverse à
la direction de déclenchement. La partie formant butée
23 du doigt de blocage 20 se déplace le long de la portion
36 de la glissière puis vient en contact avec la portion de
butée 31 de la glissière. Parallèlement, la portion suiveu-
se de came 22 du doigt 20 se déplace le long de la surface
de came 12 jusqu’à venir en contact avec la portion de
blocage 13 de la surface de came 12. Le dispositif d’ac-
crochage se retrouve alors dans la configuration ver-
rouillée. La roue de commande 10 est immobilisée en
rotation d’une part par l’appui de la portion suiveuse de
came 22 sur la portion de blocage 13 de la surface de
came 12 et d’autre part par l’immobilisation en rotation
du doigt 20 grâce à la retenue de sa partie formant butée
23 par la portion de butée 31 de la glissière 30.

Revendications

1. Dispositif d’accrochage pour mécanisme de com-
mande notamment d’interrupteur moyenne tension,
caractérisé en ce qu’il comprend :

- une roue de commande (10) montée tournante
sur un premier axe (11), de façon contrainte sui-
vant un sens de rotation déterminé et présentant
une surface formant surface de came (12),
- un doigt de blocage (20) monté tournant selon
un deuxième axe (21), et présentant une partie
formant butée (23) ainsi qu’une portion suiveuse
de came (22) destinée à contacter ladite surface
de came (12), et
- une glissière (30) comprenant une portion de
butée (31),
ledit dispositif étant apte à occuper une configu-
ration verrouillée dans laquelle ladite roue de
commande (10) est immobilisée en rotation
- d’une part par l’appui de ladite portion suiveuse
de came (22) sur une portion de blocage (13)
de ladite surface de came (12) ; et

- d’autre part par l’immobilisation en rotation du-
dit doigt (20) grâce à la retenue de sa partie for-
mant butée (23) par ladite portion de butée (31)
de la glissière (30),
ledit dispositif étant conçu pour être libéré de sa
configuration verrouillée par une mise en mou-
vement de la glissière (30) provoquant un
échappement de la butée entre ladite partie for-
mant butée (23) et ladite portion de butée (31)
de la glissière (30), et rendant libre en rotation
ledit doigt (20) selon le deuxième axe (21), ledit
échappement de la butée conduisant à une mise
en rotation de la roue (10) sous l’effet de sa con-
trainte, poussant la portion suiveuse de came
(22) à se dégager de ladite portion de blocage
(13) de la surface de came (12) en se déplaçant
relativement à celle-ci, grâce à la rotation dudit
doigt (20) selon le deuxième axe (21).

2. Dispositif d’accrochage selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que la partie formant butée (23) du
doigt de blocage (20) comprend un rouleau rotatif
autour d’un troisième axe (24) sensiblement paral-
lèle au deuxième axe (21) et comportant une surface
adaptée à venir en contact avec la portion formant
butée (31) de la glissière (30).

3. Dispositif d’accrochage selon l’une des revendica-
tions 1 ou 2, caractérisé en ce que la glissière (30)
est guidée dans son mouvement par au moins deux
rouleaux (32A, 32B) rotatifs sur des axes (33A, 33B).

4. Dispositif d’accrochage selon l’une des revendica-
tions 2 ou 3, caractérisé en ce que ledit ou lesdits
rouleaux (23 ; 32A, 32B) sont montés sur des ba-
gues (25 ; 35A, 35B) réalisées en polymère auto-
lubrifié.

5. Dispositif d’accrochage selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que ledit ou lesdits rouleaux (23 ;
32A, 32B) sont montés sur des bagues (25 ; 35A,
35B) réalisées en polytétrafluoroéthylène.

6. Dispositif d’accrochage selon l’une des revendica-
tions 4 ou 5, caractérisé en ce que ledit ou lesdits
rouleaux (23 ; 32A, 32B) et la surface (34) de la glis-
sière (30) sont réalisés en acier.

7. Dispositif d’accrochage selon l’une des revendica-
tions 1 à 6, caractérisé en ce que ladite glissière
(30) comprend une portion (36) adaptée à venir en
contact avec la partie formant butée (23) dudit doigt
de blocage (20), ladite portion (36) de glissière étant
sensiblement adjacente à la portion de butée (31)
de la glissière (30) et orientée de telle sorte que du-
rant le dégagement du doigt (20), son contact avec
la partie formant butée (23) entraîne le déplacement
de la glissière (30).
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8. Dispositif d’accrochage selon l’une des revendica-
tions 1 à 7, caractérisé en ce qu’un levier de dé-
clenchement (40) est relié à ladite glissière (30) de
manière à commander le mouvement de ladite glis-
sière (30).

9. Mécanisme de commande notamment d’interrup-
teur moyenne tension, comprenant un dispositif
d’accrochage selon l’une des revendications précé-
dentes.
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