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(57) L’invention concerne un systéme a bol vibrant
et moyen de conveyage comportant une crosse de gui-
dage et redressement d’objets (11) circulants entre une
sortie du bol vibrant (8) dans lequel les objets sont orien-
tés et distribués et une entrée du moyen de convoyage
(12), les objets étant du type pompe de pulvérisateur ou
autre élément équivalent, les objets se déplagant sur un
chemin de guidage d’un support (9) incliné par rapport a
la verticale, le moyen de convoyage entrainant les objets
orientés sensiblement verticalement, le chemin de gui-
dage comportant au moins un moyen de guidage (10,10°)
permettant de retenir par leurs tétes les objets circulants
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Systéme a bol vibrant comportant une crosse de guidage et redressement d’objets orientés

sur le support incliné. La crosse est allongée dans un
plan de direction sensiblement perpendiculaire a la di-
rection de déplacement des objets en sortie de bol, ladite
crosse ayant une entrée disposée a la sortie du bol en
limite du support sur le chemin de guidage et une sortie
de crosse disposée en continuité du moyen de convoya-
ge pour y transférer les objets, les objets étant au moins
initialement entrainés par gravité dans ladite crosse, la-
dite crosse ayant un moyen de guidage courbé formé de
deux semelles (3,5) paralléles séparées par un espace
libre dans lequel la queue de I'objet peut circuler, la téte
de I'objet glissant sur la face supérieure desdites deux
semelles.
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Description

[0001] La présente invention concerne une crosse de
guidage etredressement d’objets orientés circulants ain-
si qu'une application sous forme d’'un systéme a bol vi-
brant comportant une telle crosse. Elle a des applications
dans le domaine industriel notamment du flaconnage
médical, cosmétique ou de la parfumerie dans lequel des
pompes de pulvérisation ou de distribution de dose ou
autres éléments de forme équivalente doivent étre placés
dans des ouvertures de récipients.

[0002] On connait déja des dispositifs de triage et
orientation a type de bols vibrants pour objets asymétri-
ques ayant un centre de gravité décalé sur leur longueur
comme des pompes de pulvérisateurs. On peut par
exemple se référer a la demande FR06/50658 qui con-
cerne un tel bol vibrant a sortie droite. Les objets alignés
et orientés qui sortent du bol vibrant distribué en file sont
destinés a étre pris en charge par une unité d’aval qui
comporte des moyens d’entrainement propres desdits
objets. Cette unité aval est notamment une réglette des-
tinée a convoyer et entrainer d’'une maniére contrélée ou
non selon son degré de sophistication, les objets vers
une autre machine dans laquelle ils seront employés.
Cette réglette, en général vibrante, convoie les objets qui
sont orientés verticalement. Or les objets en sortie du bol
vibrant sont généralement inclinés par rapport a la ver-
ticale et il est donc nécessaire de procéder a un chan-
gement d’orientation entre la sortie du bol vibrant et la
réglette. Dans la demande FR06/50658, ce changement
d’orientation est obtenu par une vrille de direction géné-
rale dans I'axe de sortie du bol (direction de déplacement
des objets sur la sortie droite du bol vibrant) et dont
I'orientation de guidage des objets passe progressive-
ment lors de leur déplacement de l'inclinaison de sortie
de bol a la verticale de I'entrée de la réglette.

[0003] On connait également par EP-A-1 826 155 et
EP-A-1 690 813 des dispositifs d’orientation et de con-
voyage.

[0004] Le but de l'invention est de proposer un dispo-
sitif alternatif qui permette une orientation des objets en-
tre la sortie d’'un bol vibrant ou ils sont inclinés par rapport
a la verticale et I'entrée d'une réglette ou ils sont verti-
caux. Dans le dispositif proposé a type de crosse, il se
produit un changement de la direction de déplacement
des objets par une chute contrélée qui permet une réa-
lisation notamment plus compacte et plus reproductible
d’un systéme fonctionnel a bol vibrant et réglette.
[0005] Ainsi, l'invention concerne un dispositif de gui-
dage etredressement d’objets circulants entre une sortie
de bol vibrant dans lequel les objets sont orientés et dis-
tribués les uns aprés les autres et une entrée d’'un moyen
de convoyage des objets, les objets étant allongés et
asymétriques a centre de gravité décentré sur leur lon-
gueur avec une téte large se poursuivant par une queue
étroite et allongée, notamment a type de pompe de pul-
vérisateur, de distribution de dose ou autre élément de
forme équivalente, les objets se déplagant dans le bol
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sur un chemin de guidage d’un supportincliné par rapport
a la verticale, le moyen de convoyage entrainant les ob-
jets orientés sensiblement verticalement, le chemin de
guidage comportant au moins un moyen de guidage per-
mettant de retenir par leurs tétes les objets circulants sur
le support incliné.

[0006] Selon l'invention, le dispositif est une crosse de
guidage et redressement allongée dans un plan de di-
rection sensiblement perpendiculaire a la direction de
déplacement des objets en sortie de bol, ladite crosse
ayant une entrée disposée a la sortie du bol en limite du
support sur le chemin de guidage et une sortie de crosse
disposée en continuité du moyen de convoyage pour y
transférer les objets, les objets étant au moins initiale-
ment entrainés par gravité (chute contrélée des objets
dans la crosse en sortie de bol) dans ladite crosse, ladite
crosse ayant un moyen de guidage formé de deux se-
melles sensiblement paralleles, séparées par un espace
libre dans lequel la queue de I'objet peut circuler, la téte
de l'objet glissant sur la face supérieure desdites deux
semelles.

[0007] Dans divers modes de mise en oeuvre de cette
invention, les moyens suivants pouvant étre utilisés seuls
ou selon toutes les combinaisons techniquement possi-
bles, sont employés :

- les deux semelles sont dans un plan droit,

- les deux semelles sont dans un plan courbé,

- les objets ont une téte homogene, (sans sillon),

- les objets ont une téte complexe, (avec au moins un
sillon),

- la sortie de bol est droite et les objets s’y déplacent
dans une direction sensiblement paralléle a une tan-
gente dudit bol,

- la sortie de crosse est a une hauteur inférieure de
celle du support,

- lesdeuxsemelles sensiblement paralléles sontdans
un méme plan courbé,

- lacrosse comporte au moins une paroi latérale, (les
objets circulent entre ces deux parois latérales),

- la crosse comporte deux parois latérales,

- l'espace libre est élargi vers I'entrée de la crosse afin
de former un entonnoir de passage de queue d’'objet,

- les semelles sont en en continuité du moyen de gui-
dage du chemin de guidage,

- le moyen de guidage du chemin de guidage du bol
vibrant est un rail,

- les semelles au niveau de I'entrée de crosse sont
dans le plan du rail, la semelle la plus proche du bol
étant en continuité dudit rail,

- les semelles sont décalées par rapport au moyen de
guidage,

- la téte est divisée en deux portions par une partie
rétrécie formant un sillon et la crosse est configurée
pour que les semelles soient au niveau dudit sillon,
les objets étant retenus dans leur trajet dans la cros-
se par la portion supérieure de leur téte glissant sur
les semelles,



3 EP 2 072 426 A1 4

(par exemple la portion supérieure de téte = poussoir
et la portion inférieure de téte = collerette de fixation
a un récipient, et dans ce cas, au lieu que les objets
soient retenus par glissement de la collerette sur les
semelles, les objets sont retenus par glissement du
poussoir sur les semelles)

la crosse comporte des moyens de fixation au moyen
de convoyage, la crosse n’étant pas fixée au bol vi-
brant,

la crosse comporte des moyens de fixation au bol
vibrant, la crosse n’étant pas fixée au moyen de con-
voyage,

la crosse comporte des moyens de fixation au moyen
de convoyage et la crosse comporte des moyens de
fixation au bol vibrant,

la crosse comporte a son entrée une glissiére de
gueue disposée pour étre au dessus au moins de la
queue des objets et étendue sur la sortie du bol et
au dessus d’'une partie du support, ladite glissiére
de queue étant destinée a empécher que la queue
de I'objet ne se redresse vers le haut lorsque ledit
objet passe dans I'entrée de crosse, (empéche que
I'objet ne tombe la téte la premiére dans I'entrée de
la crosse),

la glissieére de queue est configurée pour servir de
supportaune partie de face inférieure de téte d’objet,
(lors de leur déplacement sur le support du bol),

la glissieére de queue est configurée pour servir de
guide a une partie rétrécie (sillon) de téte d’objet,
(équivalent d’'un rail de support mais disposé sur la
glissiére de queue)

la glissiére de queue est escamotable,

la glissiére de queue est réglable en hauteur par rap-
port au support, (pour régler I'écartement entre le
support et la glissiére de queue)

la glissiere de queue est interchangeable pour
s’adapter a la forme de la téte,

la crosse comporte au moins une glissiere de téte
comportant au moins une lame de glissiere de téte,
ladite lame étant sur au moins une partie de son
trajet sensiblement paralléle aux semelles, ladite
glissiére de téte étant congue pour éviter le bascu-
lement téte la premiére de I'objet lors de son intro-
duction dans la crosse et au cour de son déplace-
ment dans la crosse, (selon les cas, soit la lame est
au dessus de la téte et la face supérieure de la téte
peut glisser sur la lame de glissiére de téte, soit la
lame est au niveau d'un sillon de la téte car la téte
divisée en deux portions par une partie rétrécie for-
mant un sillon : par exemple la portion supérieure
de téte = poussoir et la portion inférieure de téte =
collerette de fixation a un récipient)

la glissiére de téte est fixée sur une des parois laté-
rales de la crosse,

la crosse comporte deux glissieres de téte, une sur
chacune de ses deux parois latérales (disposées sy-
métriguement de préférence ou décalées si une la-
me est au dessus de la téte et I'autre lame dans le
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sillon),

la téte est divisée en deux portions par une partie
rétrécie formant un sillon et la lame de la glissiére
de téte guide la téte par son sillon, ladite lame étant
étendue depuis I'entrée de la crosse sur au moins
une partie de ladite crosse en direction de la sortie
de la crosse, ladite lame étant sur au moins une par-
tie de son trajet sensiblement paralléle aux semelles,
ladite lame de glissiére de téte étant destinée a em-
pécher que I'objet ne tombe la téte la premiere dans
la crosse, (en particulier dans la partie la plus pentue
de la crosse et la crosse est donc configurée pour
que la lame de la glissiére de téte soit au niveau du
sillon)

la crosse comporte une glissiére de téte disposée
pour que sa lame de glissiére de téte soit au dessus
de la téte des objets et étendue depuis I'entrée de
la crosse sur au moins une partie de ladite crosse
en direction de la sortie de la crosse, ladite glissiére
étant sur au moins une partie de son trajet sensible-
ment paralléle aux semelles, ladite glissiére de téte
étant destinée a empécher que I'objet ne tombe la
téte la premiere dans la crosse (en particulier dans
la partie la plus pentue de la crosse et la crosse est
donc configurée pour que la lame de la glissiére de
téte soit au dessus de la téte),

la glissiere de téte comporte deux lames de glissiére
de téte paralléles entre-elles, (Si les semelles sont
présentes : la lame la plus haute est au dessus de
la téte des objets et la lame la plus basse au niveau
du sillon de la téte ; Siles semelles sont omises alors
deux glissiéres de téte sont mises en oeuvre et : la
lame la plus haute est au dessus de la téte des objets
etlalame la plus basse au niveau du sillon de la téte
OU la lame la plus haute est au dessus de la téte
des objets et la lame la plus basse au dessous de
la collerette/téte - la téte peut alors ne pas comporter
de sillon-OU la lame la plus haute est au niveau du
sillon de la téte et la lame la plus basse au dessous
de la collerette)

la glissiére de téte comporte trois lames de glissiére
de téte paralléles entre-elles, (les semelles sont omi-
ses, la téte comporte un sillon et deux glissiéres de
téte sont mises en oeuvre: la lame la plus haute est
au dessus de la téte des objets et la lame la plus
basse au dessous de la collerette)

la glissiere de téte est interchangeable afin de pou-
voir adapter la crosse a une nouvelle forme de téte
de pompe, (la glissiere de téte est interchangeable
pour s’adapter a la forme de la téte)

laglissiere de téte estréglable en position pour régler
la distance entre la semelle et la lame de glissiére
de téte,

la glissiere de téte est usinée dans la masse,

la distance entre la lame de la glissiére de téte et les
semelles est supérieure vers I'entrée de crosse afin
de former un entonnoir destiné a recevoir les tétes
des objets,
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- laglissiére de téte est escamotable afin de pouvoir
donner accés a l'intérieur de la crosse,

- enoutre la crosse estincurvée latéralement afin que
la sortie de crosse soit dans une direction différente
de celle de I'entrée de crosse, (permet d’autres di-
rections du moyen de convoyage que celle sensi-
blement perpendiculaire a la direction de déplace-
ment des objets en sortie de bol sur le support).

[0008] L'’invention concerne également un systéme a
bol vibrant et moyen de convoyage, tel qu’il comporte
entre ledit bol vibrant et ledit moyen de convoyage un
dispositif a type de crosse selon I'une ou plusieurs quel-
conque(s) des caractéristiques décrites. Dans un mode
particulier, le moyen de convoyage est une réglette fixée
sur un rail vibrant.

[0009] La présente invention va maintenant étre décri-
te en référence aux dessins annexés, qui illustrent un
exemple de réalisation non limitatif et dans lesquels :

LaFigure 1 représente une vue perspective d’un sys-
teme a bol vibrant et moyen de convoyage avec,
entre les deux, une crosse selon I'invention,

la Figure 2 représente une vue de dessus de la sortie
droite d’'un bol vibrant dans sa relation avec une cros-
se selon l'invention,

la Figure 3 représente une vue perspective d’'une
crosse selon l'invention,

la Figure 4 représente une autre vue perspective de
la crosse de la Figure 3,

la Figure 5 représente une vue perspective simplifiée
dans laquelle une lame de glissiére de téte est dis-
posée pour étre au-dessus de la téte des objets, et
la Figure 6 représente une perspective simplifiée
dans laquelle une lame de glissiére de téte est dis-
posée pour étre au niveau des sillons des tétes des
objets.

[0010] Sur la Figure 1, un bol vibrant 8 a sortie droite
estreprésenté sur la partie droite de la figure et un moyen
de convoyage 12 sur la partie gauche de la figure, une
crosse 14 étant disposée entre les deux. Les objets qui
sont orientés et distribués par le bol vibrant 8 sont des
pompes 11 pour pulvérisateurs notamment de parfum.
Ces pompes ont une téte de plus grand diamétre et plus
faible hauteur que leur queue et leur centre de gravité
est décalé vers la téte par rapport a la moitié de leur
hauteur (longueur) totale. La téte est dans cet exemple
segmentée en deux parties (un poussoir en haut et une
collerette de sertissage en bas) séparées par un sillon
de plus faible diamétre. En sortie du bol vibrant, les objets
sont alignés sur un support 9 incliné et ils se déplacent
le long d’un chemin de guidage rectiligne de direction
sensiblement paralléle a une tangente du bol vibrant. Les
objets correctement orientés sont retenus sur le support
9 par un moyen de guidage formé ici de deux rails 10 et
10’. Un premier rail 10 retient les objets par la face infé-
rieure de leur téte et peut suffire a lui seul a la fonction
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d’orientation du bol vibrant. Toutefois, dans cet exemple,
la téte des objets ayant un sillon, un second rail 10’ est
mis en oeuvre pour ce type d’objet sur au moins une
partie du chemin de guidage sur le support, le second
rail venant dans le sillon de la téte. Une ouverture dans
le support (mieux visible sur la Figure 2) peut étre prévue
pour que des objets mal orientés d’'une certaine fagon
puissent retomber dans le fond du bol. D’autres moyens
d’élimination des objets mal orientés et visible sur les
Figures ne sont pas décrits en détail dans la suite.
[0011] Sur les Figures, la crosse 14 comporte essen-
tiellement deux parois latérales gauche 2 et droite 4 et
deux semelles de glissement, semelle de glissement
gauche 3 et semelle de glissement droite 5 séparées par
un espace, et destinées a supporter les tétes des objets
par une partie inférieure de ces tétes, les queues passant
entre les semelles dans I'espace. Les semelles qui sont
dans un méme plan incurvé et qui sont sensiblement
paralléles sont donc bordées de chaque coté par une
paroi latérale gauche 2 et une paroi latérale droite 4. La
crosse est fixée sur une réglette 13 du moyen de con-
voyage 12 vibrant grace a un support 1 de crosse. L’en-
trée de la crosse qui forme une ouverture vers le haut
est en sortie du chemin de guidage de sortie de bol et
les objets y passent par gravité. Afin d’'améliorer le pas-
sage entre la sortie de bol etI'entrée de crosse, par exem-
ple pour s’assurer que les objets ne tombent pas la téte
la premiere dans la crosse, on peut mettre en oeuvre des
moyens supplémentaires optionnels, alternatifs ou com-
binés, a type de glissiére de téte 7 et/ou de glissiere de
queue 6.

[0012] Dans cet exemple, les semelles de glissement
3 et 5 de la crosse 14 sont dans le prolongement du rail
10. La crosse comporte une glissiére de téte 7 de forme
en L appliquée par sa partie verticale contre une des
parois latérale, la 2 en I'espece. La partie horizontale de
la glissiére de téte est orientée vers I'intérieur de la crosse
et forme une lame de glissement de téte 7°. La lame de
glissement de téte 7’ se trouve dans le prolongement du
second rail 10’. Une poignée de mise en position et fixa-
tion de la glissiére de téte 7 est visible sur les Figures.
La glissiere de téte 7 est interchangeable et, dans une
variante non représentée, la glissiére de téte 7 peut étre
réglée en position/hauteur pour régler la distance entre
les semelles de glissement, notamment 3, et la lame de
glissement de téte 7'.

[0013] Dans la configuration représentée, la collerette
des objets est prise et glisse entre la semelle de glisse-
ment 3 et la lame de glissement de téte 7’. Cette confi-
guration est encore mieux visible sur la Figure 6. En effet,
la lame 7’ de la glissiére de téte 7 est sensiblement pa-
rallele et a distance des semelles 3, 5, distance qui cor-
respond sensiblement a la hauteur (+ jeu pour éviter un
blocage/serrage) entre la partie supérieure de la colle-
rette et la partie inférieure de la collerette. La glissiére
de téte 7 avec sa lame 7’ peut étre étendue depuis
I'ouverture de crosse jusqu’a la sortie de crosse cbté
moyen de convoyage 12 ou s’arréter avant. Dans une
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variante, la glissiere de téte 7 a I'entrée de crosse peut
avoir une forme évasée en entonnoir pour faciliter la ré-
ception des objets.

[0014] On comprend que de nombreuses autres va-
riantes sont possibles notamment en fonction de la struc-
ture de la téte des objets (existence ou non d’un sillon),
de la position de la glissiére de téte, la largeur de la lame
de glissement de téte, de I'existence éventuelle d’'une
seconde glissiere de téte disposée symétriquement sur
I'autre paroi latérale (4 en I'espéce), de l'installation de
'unique glissiére de téte sur 'autre paroi latérale (4 en
I'espéce au lieu de la 2), de la disposition relative entre
les semelles et le/les rails du support, de la disposition
relative entre la/les lames 7’ de glissement de téte et
le/les rails du support. Dans ces cas, l'invention permet
une adaptation/reconfiguration aisée de la crosse au type
d’objet a traiter grace aux possibilités de réglage ou de
changement des éléments de la crosse. A cette fin, les
éléments de la crosse, notamment semelles et glissiéres
peuvent étre rendus interchangeables et/ou réglables
dans leurs dispositions relatives afin de pouvoir adapter
la crosse a divers types d’objets et de bol.

[0015] Par exemple, dans une premiéere variante (non
représentée), les semelles peuvent étre en continuité du
rail 10’ et les objets sont donc retenus dans la crosse par
le sillon de leur téte et, alors, de préférence, la glissiére
de téte est configurée (largeur de la lame de glissement
de téte 7’ suffisante) et positionnée sur la paroi latérale
de fagon a ce que le sommet de la téte de I'objet passe
dessous (et la téte soit retenue par ladite lame de glis-
sement de téte 7’). Dans le cas d’objets ayant une téte
avec sillon, les semelles peuvent étre décalées par rap-
port au rail pour reprendre les objets par une partie infé-
rieure de téte (sillon ou téte dans sa globalité) différente
de celle de retenue par le rail du support du bol. Toutes
les combinaisons ou possibilités de reprise sont possi-
bles et on a représenté a titre d’exemple sur la Figure 5,
le cas ou la bague 7’ de la glissiére de téte 7 est confi-
gurée pour étre au-dessus de la téte des objets pour les
maintenir lors de leur trajet dans la crosse.

[0016] La glissiére de queue 6 est un doigt (ou une
plaque) qui s’étend au dessus du chemin de guidage du
support au moins au dessus des queues des objets afin
d’empécher que la queue ne bascule vers le haut. Dans
la modalité de réalisation représentée sur les Figures,
cette glissiere de queue est en outre configurée pour
retenir/supporter une partie de la face inférieure de la
collerette de la téte des objets et elle est donc sensible-
ment dans I'axe et plan du premier rail 10 dans cet exem-
ple. Dans une variante, laglissiére de queue estamovible
et interchangeable pour pouvoir s’adapter a une autre
forme de pompe. De préférence, la glissiére de queue 6
est, comme représentée, réglable en hauteur (réglage
de la distance entre le support de sortie de bol et |la face
inférieure de ladite glissiere de queue).

[0017] La réglette 13 peut étre multi format ou mono
format. La crosse 14 est fixée par un support 1 a la ré-
glette 13 et elle est positionnée a 90° par rapport a la
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direction du chemin de guidage de la sortie du bol vibrant
8 et de sa cuve de distribution. La crosse est ainsi dis-
posée en sortie du bol vibrant et est fixée sur la réglette.
De préférence, la réglette, la crosse et ses éléments sont
interchangeables en fonction des objets distribués. Sur
les Figures, les objets, pompes en I'espece, distribués
en sortie de bol vibrant sont maintenus et guidés lors de
leur chute dans la crosse par les glissiéres de queue 6
et de téte 7 et guidés par les semelles 3 et 5. Comme on
I'a vu, en fonction des caractéristiques des objets distri-
bués (notamment forme/structure des tétes), les semel-
les 3 et 5 peuvent maintenir les objets par le dessous de
la collerette ou le dessous du bouton poussoir. Il en est
de méme pour la glissiére de queue 6 qui peut, en outre
d’empécher le basculement des queues vers le haut,
maintenir les objets par le dessous de la collerette ou le
dessous du bouton poussoir (dans ce dernier cas, elle
s’apparente dans la zone du sillon, a un rail équivalent
de celui du support mais disposé au dessus des objets).
[0018] On comprend que le principe général de I'in-
vention exemplifié avec un type d’objet particulier, peut
étre adapté directement a d’autres types d’objets sans
pour autant sortir du cadre général de la définition de
linvention. Outre les diverses relations possibles entre
le/les rails du bol et les semelles (paire de semelles) et
le/les glissiéres, dans des variantes d’autres structures
de semelles et glissiéres (notamment lame(s) de glissie-
re(s) de téte) sont mises en oeuvre dans des éléments
communs (de préférence permettant un réglage entre
les deux) ou distincts de la crosse. De plus, l'invention
est adaptée a tout type de bol, a sortie droite ou non.

Revendications

1. Systéme a bol vibrant et moyen de convoyage com-
portant un dispositif de guidage et redressement
d’objets (11) circulants entre une sortie du bol vibrant
(8) dans lequel les objets sont orientés et distribués
les uns aprés les autres et une entrée du moyen de
convoyage (12) des objets, les objets étant allongés
etasymétriques a centre de gravité décentré sur leur
longueur avec une téte large se poursuivant par une
queue étroite etallongée, notamment a type de pom-
pe de pulvérisateur, de distribution de dose ou autre
élément de forme équivalente, les objets se dépla-
¢ant dans le bol sur un chemin de guidage d’'un sup-
port (9) incliné par rapport a la verticale, le chemin
de guidage comportant au moins un moyen de gui-
dage (10, 10’) permettant de retenir par leurs tétes
les objets circulants sur le support incliné, les objets
ayant une orientation générale perpendiculaire par
rapport a leur direction de déplacement sur le sup-
port, le moyen de convoyage entrainant les objets
orientés sensiblement verticalement,
caractérisé en ce que le dispositif de guidage et
redressement est une crosse (14) de guidage et re-
dressement allongée dans un plan de direction sen-
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siblement perpendiculaire a la direction de déplace-
ment des objets en sortie de bol, afin que les direc-
tions de déplacement des objets entre la sortie du
bol et I'entrée de la crosse soient sensiblement per-
pendiculaires entre elles, ladite crosse ayant une en-
trée disposée a la sortie du bol en limite du support
sur le chemin de guidage et une sortie de crosse
disposée en continuité du moyen de convoyage pour
y transférer les objets, les objets chutant dans ladite
crosse étant au moins initialement entrainés par gra-
vité dans ladite crosse, ladite crosse ayant un moyen
de guidage formé de deux semelles (3, 5) sensible-
ment paralléles séparées par un espace libre dans
lequel la queue de I'objet peut circuler, la téte de
I'objet glissant sur la face supérieure desdites deux
semelles.

Systéme selon la revendication 1, caractérisé en
ce que la crosse comporte des moyens de fixation
(1) au moyen de convoyage, la crosse n’étant pas
fixée au bol vibrant.

Systéme selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que la crosse comporte a son entrée une glis-
siére de queue (6) disposée pour étre au dessus au
moins de la queue des objets et étendue sur la sortie
du bol et au dessus d’une partie du support, ladite
glissiére de queue étant destinée a empécher que
la queue de I'objet ne se redresse vers le haut lors-
que ledit objet passe dans I'entrée de crosse.

Systéme selon la revendication 3, caractérisé en
ce que la glissiére de queue est escamotable.

Systéme selon la revendication 1, 2, 3 ou 4,

caractérisé en ce que la crosse comporte au moins
une glissiere de téte (7) comportant au moins une
lame (7°) de glissiére de téte, ladite lame étant sur
au moins une partie de son trajet sensiblement pa-
ralléle aux semelles, ladite glissiére de téte étant
congue pour éviter le basculement téte la premiére
de I'objet lors de son introduction dans la crosse et
au cour de son déplacement dans la crosse.

Systéme selon la revendication 5, caractérisé en
ce que la distance entre la lame (7’) de la glissiére
de téte (7) et les semelles (3, 5) est supérieure vers
I'entrée de crosse afin de former un entonnoir des-
tiné a recevoir les tétes des objets.

Systéme selon la revendication 5 ou 6, caractérisé
en ce que la glissiére de téte est interchangeable
afin de pouvoir adapter la crosse a une nouvelle for-
me de téte de pompe.

Systéme selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’en outre la cros-
se est incurvée latéralement afin que la sortie de
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crosse soit dans une direction différente de celle de
'entrée de crosse.

Systéme selon I'une quelconque des revendications
1a8, caractérisé en ce que le moyen de convoyage
est une réglette fixée sur un rail vibrant.

Crosse spécialement adaptée au systeme de l'une
quelconque des revendications précédentes.
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