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(54) Dispositif de conditionnement et de distribution d’un stick de produit, notamment d’un produit

cosmetique

(57)  Le dispositif de conditionnement et de distribu-
tion d’'un produit, notamment d’'un produit cosmétique est
pourvud’un corps 12, d’une cupule 20 de support formant
sieége pour le produit et mobile par rapport au corps entre
une position de stockage et au moins une position d’uti-
lisation du produit, de moyens d’entrainement de la cu-
pule de support comprenant un fourreau de guidage 18,
une enveloppe 16 entourant ledit fourreau de guidage et
un organe de manoeuvre 32 de la cupule. Le dispositif
comprend également des moyens d’anti-rotation 66, 74
de I'enveloppe 16 coopérant avec ladite enveloppe et un
moyen d’actionnement 62 des moyens d’anti-rotation 66,
74.
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Description

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
dispositifs de conditionnement et de distribution d’un pro-
duit, notamment d’un produit cosmétique.

[0002] Par « produit cosmétique», on entend un pro-
duit tel que défini dans la Directive 93/35/CEE du Conseil
du 14 juin 1993.

[0003] La présente invention concerne plus particulie-
rement le domaine des dispositifs de conditionnement et
de distribution d’un stick de produit tel qu’un rouge a lé-
vres, un fond de teint, un fard a paupiéres, un fard a
joues, un correcteur de teint, une composition traitante,
lavante ou hydratante, un déodorant, ou encore un pro-
duit de soin capillaire.

[0004] De tels sticks sont généralement conditionnés
dans une cupule de support mobile a lintérieur d’un
corps, par lintermédiaire de moyens d’entrainement,
pour permettre son passage d’une position de stockage
vers une position d’utilisation du produit, et inversement.
Pour plus de détail, on pourra par exemple se référer a
la demande de brevet FR-A1-2 548 880 de la Deman-
deresse.

[0005] Pour protéger le stick de produit lorsque la cu-
pule de support est dans la position de stockage, il est
possible d’utiliser un capot de fermeture venant se rap-
porter sur le corps.

[0006] Alternativement, il est possible de prévoir un
volet d’obturation d’un orifice de sortie du produit dépla-
cable a I'intérieur du corps comme cela est décrit dans
le brevet US 5 890 826. Le dispositif de ce document
comporte un fourreau de guidage de la cupule de support
etun manchon entourant le fourreau qui est pourvu d’'une
rainure hélicoidale apte a coopérer avec un ergot du volet
d’obturation de maniére a obtenir un déplacement simul-
tané de la cupule et du volet lors de I'actionnement du
dispositif.

[0007] Ainsi, dans ce document, le déplacement du
stick de produit et la manoeuvre du volet d’obturation
s’effectuent simultanément et sont obtenus par une ges-
tuelle d'utilisation habituelle par rapport a un dispositif de
conditionnement conventionnel a capot de fermeture.
[0008] De fagon similaire, on connait par le brevet US
2 386 417, un dispositif de conditionnement et de distri-
bution d’un stick de produit comportant une cupule de
support dudit stick mobile a l'intérieur d’'une enveloppe
interne montée a l'intérieur d’'une enveloppe intermédiai-
re, elle-méme disposée dans une enveloppe externe. Le
dispositif comporte en outre des volets d’obturation pou-
vant étre déplacés lors d’une rotation de I'enveloppe in-
termédiaire.

[0009] Le dispositif comprend encore un organe de
manoeuvre fixé a la cupule de support du stick et adapté
pour permettre 'ouverture des volets et le déplacement
de la cupule. En effet, lorsque I'utilisateur déplace I'or-
gane de manoeuvre, il se produit dans un premier temps
un déplacement conjoint de la cupule de support et une
rotation de I'enveloppe intermédiaire provoquant I'ouver-
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ture des volets d’obturation. Ensuite, par coulissement
vertical de I'organe de manoeuvre dans une rainure de
I'enveloppe intermédiaire, le déplacement vers le haut
de la cupule de support se poursuit.

[0010] Dés lors, avec ce dispositif, pour déplacer les
volets d’obturation, il est nécessaire d’obtenir au préala-
ble un déplacement de la cupule de support du stick. En
effet, un unique organe de manoeuvre est prévu pour
réaliser a la fois la manoeuvre de la cupule de support
et 'ouverture des volets d’obturation. Par ailleurs, avec
un tel dispositif, la cupule de support n'est pas stable
dans la position d'utilisation du stick.

[0011] On connait également par le document FR 948
199, un tube pour rouge a levres comportant un corps
muni de moyens d’entrainement d’'une cupule de support
du rouge a lévres, d’'une fenétre latérale ménagée dans
ledit corps pour permettre, lorsqu’un volet coulissant a
été déplacé, d’avoir accés aux moyens d’entrainement.
[0012] Dans ce document, pour permettre une appli-
cation du rouge a levres, il est donc nécessaire de dé-
placer le volet, puis d’actionner les moyens d’entraine-
ment de la cupule de support.

[0013] Ce dispositif a pour inconvénient majeur de ne
pas prévoir de blocage des moyens d’entrainement de
la cupule de support tant que le volet d’obturation n’a pas
entiérement laissé libre un orifice de sortie du rouge a
leévres. Dés lors, lors du déplacement de la cupule de
support en vue de I'application du stick de cosmétique,
celui-ci peut venir buter contre le volet, ce qui génére une
détérioration, voire une cassure du stick.

[0014] Plus généralement, ce dispositif ne prévoit pas
la possibilité de bloquer le déplacement axial de la cupule
de support dans une position d’utilisation du stick, ou
encore dans une position de stockage.

[0015] La présente invention vise donc a remédier a
cet inconvénient.

[0016] Plus particulierement, la présente invention a
pour but de prévoir un dispositif de conditionnement et
de distribution d’un produit permettant de bloquer un
éventuel mouvement axial de la cupule de support du
stick.

[0017] La présente invention a également pour but de
prévoir un dispositif permettant un déplacement dudit
produit d’'une position de stockage vers au moins une
position d’utilisation, et inversement, de maniére particu-
lierement sre.

[0018] L’invention a donc pour objet un dispositif de
conditionnement et de distribution d’un produit, notam-
ment d’un produit cosmétique, pourvu d’un corps, d'une
cupule de support formant siege pour le produit et mobile
par rapport au corps entre une position de stockage et
au moins une position d’utilisation du produit, de moyens
d’entrainement de la cupule de support comprenant un
fourreau de guidage, une enveloppe entourant ledit four-
reau de guidage, et un organe de manoeuvre apte a en-
trainer en rotation ladite enveloppe pour obtenir le dé-
placement axial de la cupule de support a l'intérieur du
fourreau de guidage.
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[0019] Selonunaspectdelinvention, le dispositif com-
porte en outre des moyens d’anti-rotation de I'enveloppe
coopérant avec ladite enveloppe et un moyen d’action-
nement des moyens d’anti-rotation.

[0020] Ainsi, on peut obtenir le blocage en position de
la cupule de support et du stick dans une ou plusieurs
positions prédéterminées.

[0021] Les moyens d’anti-rotation de I'enveloppe sont
distincts de I'organe de manoeuvre permettant le dépla-
cement axial de la cupule.

[0022] Les moyens d’anti-rotation sont de préférence
reliés a ou solidaires de I'enveloppe dans la position de
stockage et dans la position d’utilisation du produit.

[0023] Avantageusement, les moyens d’anti-rotation
sont ménagés en partie sur la surface externe de I'enve-
loppe.

[0024] De préférence, les moyens d’anti-rotation sont

aptes a guider le moyen d’actionnement selon au moins
deux chemins ou courses de direction différente.
[0025] Dansunmodederéalisation, les moyens d’anti-
rotation sont aptes a guider le moyen d’actionnement
selon au moins un chemin de translation. Le chemin de
translation s’étend avantageusement selon un axe pa-
ralléle a un axe sécant a un orifice de sortie du produit.
[0026] Avantageusement, le dispositif comprend éga-
lement un moyen de guidage du moyen d’actionnement
selon au moins un chemin de rotation.

[0027] Dansunmodederéalisation,les moyens d’anti-
rotation comprennent au moins une premiére rainure
s’étendant axialement le long de la surface externe de
I'enveloppe, en considérant un axe sécant a un orifice
de sortie du produit, et un ergot apte a coopérer avec la
premiére rainure pour obtenir le blocage en rotation de
I'enveloppe.

[0028] L’enveloppe peut comporter une seconde rai-
nure se raccordant a la premiére rainure et s’étendant
sur la surface externe de I'enveloppe autour de I'axe,
ladite seconde rainure étant apte a permettre une rotation
de I'enveloppe relativement a I'ergot.

[0029] Dans un mode de réalisation, la seconde rai-
nure s’étend de maniére circonférentielle sur la surface
externe de I'enveloppe dans une plage angulaire allant
de 345° a 355°, et de préférence égale a 350°. Alterna-
tivement, la seconde rainure s’étend de maniére hélicoi-
dale sur la surface externe de I'enveloppe.

[0030] Avantageusement, le dispositif comprend un
moyen d’obturation d’un orifice de sortie du produit mo-
bile entre une position de fermeture de I'orifice de sortie
et une position d’ouverture. Le moyen d’obturation peut
étre solidaire du moyen d’actionnement. Les moyens
d’anti-rotation permettent de préférence le guidage du
moyen d’obturation entre la position de fermeture de I'ori-
fice de sortie et la position d’ouverture.

[0031] La premiére rainure et I'ergot coopérent pour
obtenir le déplacement du moyen d’obturation entre la
position de fermeture de l'orifice de sortie et la position
d’ouverture. La seconde rainure est apte a permettre une
rotation de I'enveloppe relativement a I'ergot une fois que
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le moyen d’obturation est dans la position d’ouverture en
vue du déplacement de la cupule de support entre la
position de stockage et la ou les positions d’utilisation du
produit.

[0032] Ainsi, I'ergot et la premiére rainure pratiquée
sur la surface externe de I'enveloppe forment un moyen
de blocage en rotation de I'enveloppe afin d’éviter un
éventuel déplacement axial de la cupule tant que le
moyen d’obturation ne laisse pas libre I'orifice de sortie.
En effet, larotation de I'enveloppe relativement au moyen
d’actionnement est permise uniquement lorsque I'ergot
est logé dans la seconde rainure qui se raccorde direc-
tement a la premiére rainure.

[0033] En d’autres termes, les rainures ménagées sur
I'enveloppe qui entoure le fourreau de guidage a l'inté-
rieur duguel se déplace la cupule de support permettent
d’obtenir de fagon successive le déplacement du moyen
d’obturation puis celui de la cupule de support, ou inver-
sement. Ceci est obtenu par deux rainures distinctes.
[0034] Deéslors, la cupule de support du stick peut étre
déplacée en direction de l'orifice de sortie uniguement
lorsque ledit orifice est laissé entierement libre par le
moyen d’obturation, ce qui permet d’éviter tout risque de
contact entre le stick et le moyen d’obturation. Ceci est
obtenu en prévoyant deux mouvements distincts et suc-
cessifs pour le déplacement du moyen d’obturation et du
stick. Le dispositif est donc a gestuelle double.

[0035] En outre, pour visualiser la couleur du stick de
produit, il suffit de déplacer le moyen d’obturation sans
avoir a actionner I'organe de manoeuvre pour obtenir la
montée dudit stick.

[0036] Dans un mode de réalisation, le moyen d’ac-
tionnement comporte un coulisseau pourvu d’une lan-
guette flexible sur laquelle sont prévues en partie les
moyens d’anti-rotation.

[0037] De préférence, le moyen d’actionnement com-
porte un poussoir accessible depuis I'extérieur du corps
et muni de moyens de fixation aptes a permettre le mon-
tage du poussoir sur le coulisseau. Dans un mode de
réalisation, le corps comporte une section transversale
polygonale, notamment carrée ou rectangulaire, et le
poussoir s’étend au moins en partie sur deux faces du
polygone.

[0038] L’organe de manoeuvre peut étre accessible
en permanence dans la position de stockage et dans la
position d’utilisation du produit.

[0039] L’invention concerne également un procédé de
magquillage dans lequel on applique un produit cosméti-
que monté sur une cupule de support mobile dans une
enveloppe entre une position de stockage et au moins
une position d’utilisation, et on bloque le déplacement de
la cupule dans la ou les positions d’utilisation par action-
nement de moyens d’anti-rotation de I'enveloppe.
[0040] Dans un mode de mise en oeuvre, on autorise
le déplacement de la cupule de la position de stockage
vers la ou les positions d'utilisation uniquement apres
qu’un moyen d’obturation d’un orifice de sortie du produit
cosmétique a été déplacé pour laisser libre ledit orifice
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de sortie.

[0041] La présente invention sera mieux comprise a
la lecture de la description détaillée de modes de réali-
sation pris a titre d’exemples nullement limitatifs et illus-
trés par les dessins annexés, sur lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d'un dispositif
de conditionnement et de distribution d’'un produit
selon un premier mode de réalisation de l'invention
dans une position de stockage du produit,

- la figure 2 est une vue partielle en perspective du
dispositif de la figure 1,

- lafigure 3 est une vue en coupe du dispositif de la
figure 1,

- lafigure 4 est une vue en perspective du dispositif
de la figure 1 aprés déplacement d’'un moyen d’ob-
turation,

- lafigure 5 est une vue en perspective du dispositif
de la figure 1 aprés sortie du produit dans une posi-
tion d'utilisation,

- lafigure 6 et7 sontrespectivement des vues en pers-
pective partielle et en coupe du dispositif dans la
position d’utilisation de la figure 5,

- lafigure 8 est une vue en perspective d’'un moyen
d’entrainement d’'une cupule de support du produit
du dispositif de la figure 1,

- lesfigures 9 et 10 sont des vues en perspective d’un
moyen d’obturation d’un orifice de sortie du produit
du dispositif de la figure 1,

- lafigure 11 est une vue en perspective d’'un moyen
d’actionnement du moyen d’obturation des figures 9
et 10,

- lafigure 12 est une vue en perspective d’'un moyen
d’entrainement de la cupule de support du produit
d’un dispositif selon un second mode de réalisation
de I'invention, et

- lafigure 13 est une vue en perspective d’'un moyen
d’entrainement de la cupule de support du produit
d’un dispositif selon un troisieme mode de réalisation
de l'invention.

[0042] Surles figures 1 a7, on areprésenté un dispo-
sitif, désigné par la référence numérique générale 10, et
destiné a étre utilisé pour le conditionnement et la distri-
bution d’un stick S ou raisin d’'un produit, notamment d’un
produit cosmétique.

[0043] Le stick S peut par exemple étre un rouge a
lévres ou un produit de soin des lévres. Toutefois, on
congoit aisément que le dispositif 10 peut également
s’appliquer au conditionnement et a la distribution
d’autres types de produits, par exemple un fond de teint,
un fard a paupiéres, un fard a joues, un correcteur de
teint, une composition traitante, lavante ou hydratante,
un déodorant, ou encore un produit de soin capillaire. Le
dispositif 10 est représenté sur les figures dans une po-
sition supposée verticale.

[0044] Comme cela sera décrit en détail par la suite,
le dispositif 10 est notamment adapté pour permettre un
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déplacement du stick S de maniére particulierement s-
re, sans risque de détérioration du produit cosmétique.

[0045] Le dispositif 10 comporte principalement un
corps 12 et un mécanisme d’entrainement 14 pour per-
mettre le passage du stick S d’'une position de stockage
illustrée aux figures 1 a 3 a au moins une position d’uti-
lisation illustrée aux figures 5 a 7.

[0046] Le mécanisme d’entrainement 14 comporte
une enveloppe 16 ou manchon extérieur, un fourreau 18
de guidage monté dans I'enveloppe 16, et une cupule 20
de support du stick S montée coulissante a l'intérieur du
fourreau 18. Le fourreau 18 de guidage s’étend suivant
un axe X-X’ vertical et comporte, a une extrémité supé-
rieure, une téte 22 délimitant un orifice 24 de sortie pour
le stick S. La téte 22 ménage une surface radiale 26
annulaire d’appui pour I'enveloppe 16. L’axe X-X' du four-
reau 18 de guidage est ici sécant a l'orifice 24 de sortie,
et plus particulierement orthogonal a celui-ci. Dans ce
mode de réalisation, I'axe X-X' sécant a I'ouverture forme
I'axe longitudinal de I'enveloppe 16, du fourreau 18 de
guidage et de la cupule 20 de support.

[0047] L’enveloppe 16, de forme générale tubulaire,
entoure radialement le fourreau 18 de guidage et com-
porte, a une extrémité inférieure, une portion radiale 28
s’étendant vers l'intérieur qui est prolongée a partir d’'un
bord de petit diametre par une jupe 30 axiale obturée par
un organe de manoeuvre 32. Le corps 12, I'enveloppe
16, le fourreau 18 de guidage peuvent avantageusement
étre réalisés en matériau thermoplastique, par exemple
en acétate de méthyléne (POM) ou encore en polyamide
(PA).

[0048] L’organede manoeuvre 32 estsolidaire del'en-
veloppe 16 et adaptée a entrainer en rotation ladite en-
veloppe. Il est pourvu d’'un premier embout 34 fixé a I'in-
térieur de la jupe 30 de I'enveloppe 16, et d’'un second
embout 36 rapporté sur le premier embout par toutmoyen
approprié, par exemple par encliquetage. Il est égale-
ment possible de prévoir une fixation axiale par enclique-
tage entre la jupe 30 de I'enveloppe 16 et le premier
embout 34. Lafixation angulaire entre ces deux éléments
est obtenue par complémentarité de forme. Entre une
paroi de fond (non référencée) du second embout 36 et
le premier embout 34 est montée une masselotte 35 for-
mant moyen de lestage du dispositif 10. La masselotte
35 est centrée sur I'axe X-X'.

[0049] Le dispositif 10 comporte également une em-
base 38 montée surlajupe 30del'enveloppe 16, etsituée
axialement entre la portion radiale 28 et le premier em-
bout 34. L’'embase 38, de forme générale annulaire, com-
porte au voisinage de sa périphérie une collerette 38a
s’étendant axialement en direction de la portion radiale
28. La collerette 38a est en concordance de forme avec
une extrémité inférieure du corps 12 de maniére a per-
mettre le montage de celui-ci sur 'embase 38. La liaison
axiale entre celle-ci et le corps 12 est réalisée par tout
moyen approprié. Le corps 12 entoure I'enveloppe 16 et
le fourreau 18. A son extrémité supérieure, le corps 12
vient en appui sur la téte 22 du fourreau et délimite une
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ouverture 25 pour la sortie du stick S. L'ouverture 25 est
décalée axialement vers le haut par rapport a I'orifice 24
de sortie.

[0050] Pour permettre le passage du stick S d’'une po-
sition rétractée ou de stockage a l'intérieur du corps 12
a une position de sortie ou d’utilisation dans lequel le
stick S est partiellement en saillie par rapport audit corps
et a la téte 22 du fourreau 18, la cupule 20 de support
est utilisée. La cupule 20, centrée sur 'axe X-X’, est pour-
vue d'une paroi de fond 40 prolongée axialement a partir
d’un bord de grand diamétre par une portion annulaire
42 s’étendant axialement en direction de I'orifice de sortie
24 et prévue pour recevoir le stick S. La portion annulaire
42 se prolonge au-dela de la paroi de fond 40 et forme
une jupe 44 s’étendant axialement en direction de la por-
tion radiale 28. La jupe 44 permet un bon guidage de la
cupule a l'intérieur de I'enveloppe 16 lors de son dépla-
cement. La jupe 44 et la portion 42 sont radialement en
contact contre ladite enveloppe.

[0051] Pour réaliser le positionnement et le maintien
du stick S al'intérieur de la portion annulaire 42, la cupule
22 comprend des nervures 46 ménagées au niveau de
I'alésage de ladite portion et dirigées radialement vers
I'intérieur. Les nervures 46, par exemple au nombre de
six, sont réparties de maniére réguliére sur la circonfé-
rence de la portion annulaire 42. La dimension radiale
des nervures 46 augmente progressivement en se dé-
plagant vers la paroi de fond 40 de maniére a permettre
un positionnement du stick S par coincement a l'intérieur
de la cupule 20. La cupule 20 forme ainsi un siége pour
le stick S.

[0052] Afin de chasser 'air pouvant étre emprisonné
entre la paroi de fond 40 et le stick S lors de son montage,
la cupule 20 de support peut comprendre au moins un
évent (non visible) ménagé sur la paroi de fond 40.
[0053] De maniére connue en soi, la cupule 20 de sup-
port comporte des ergots (non visibles) montés a l'inté-
rieur de fentes 48 longitudinales diamétralement oppo-
sées qui sont ménagées sur le fourreau 18 de guidage.
Les ergots sont dimensionnés en outre de maniére a
présenter une dimension radiale suffisante pour pénétrer
chacun, aprés traversée des fentes 48, dans une rainure
50 hélicoidale respective pratiquée sur la surface interne
de I'enveloppe 16, de sorte qu’une rotation de I'organe
de manoeuvre 32 puisse s’accompagner, dans certaines
conditions de fonctionnement, d’'un déplacement axial
de la cupule 20 par rapport a I'enveloppe 16 et au four-
reau 18 en direction de I'orifice de sortie 24.

[0054] Pour permettre une obturation de l'orifice de
sortie 24 lorsque le stick S est dans la position de stoc-
kage, le dispositif 10 comporte un volet 60 d’obturation
qui est relié a un moyen d’actionnement 62 dudit volet.
Le volet 60 forme un moyen d’obturation permettant le
passage d’'une position de fermeture de l'orifice 24 de
sortie a une position d’ouverture, et inversement.
[0055] De maniére a assurer le déplacement sans dé-
térioration du stick S de la position de stockage a l'inté-
rieur du corps 12 vers la position d'utilisation, le dispositif
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10 est prévu pour permettre le déplacement dudit stick
uniquement lorsque le volet 60 d’obturation laisse libre
I'orifice 24 de sortie.

[0056] Le moyen d’actionnement 62 comporte notam-
ment a cet égard un coulisseau 64 coopérant, par l'inter-
médiaire d’'un ergot 74, avec une des rainures 66, 67
pratiquées sur la surface externe de I'enveloppe 16.
Comme cela sera décrit plus en détail par la suite, la
rainure 66 longitudinale s’étend axialement vers le bas
a partir du voisinage immédiat d’un bord libre supérieur
de I'enveloppe 16 contre lequel est en appui la téte 22
délimitant l'orifice 24 de sortie, et est prolongée par la
rainure 67 qui s’étend de fagon circonférentielle sur la
surface externe de I'enveloppe 16, axialement du cote
de l'organe 32 de manoeuvre. L’angle formé entre la rai-
nure 66 longitudinale et la rainure 67 circonférentielle est
environ de 90°, il est par exemple compris entre 90° et
95°.

[0057] Le coulisseau 64 est relié au volet 60 d’obtura-
tion par l'intermédiaire de deux pattes 68, par exemple
flexibles. En variantes, les pattes 68 peuvent étre articu-
lées a rotation par l'intermédiaire d’axes d’articulation
rapportés. Le coulisseau 64 estlogé a l'intérieur du corps
12 et comporte une ouverture ou encoche 70 de forme
générale en C délimitant une languette 72 flexible. La
languette 72 comporte I'ergot 74 logé a I'intérieur de la
rainure 66 de I'enveloppe 16 et formant un moyen de
guidage du moyen d’actionnement 62 le long de ladite
enveloppe selon I'axe X-X', comme cela sera décrit plus
en détail par la suite.

[0058] Comme illustré plus visiblement sur les figures
9 et 10, le coulisseau 64 comporte, a chaque extrémité
latérale, des ailes de guidage 76, 78 a l'intérieur du corps
12. Ces ailes 76, 78 sont en concordance de forme avec
le corps 12.

[0059] Afin de pouvoir commander le déplacement du
coulisseau 64, le moyen d’actionnement 62 comporte un
poussoir 80 accessible depuis I'extérieur du corps 12. Le
poussoir partiellement, en concordance de forme avec
le corps 12, présente ici en section transversale une for-
me générale en L. Le corps 12 comprend une section
transversale polygonale. Le poussoir 80 s’étend en appui
contre deux faces du polygone. Le corps 12 associé au
poussoir prévu pour I'actionnement d'un volet d’obtura-
tion peut étre considéré indépendamment de la concep-
tion de I'enveloppe 16, et des moyens anti-rotations as-
sociés.

[0060] Une fente ou ouverture 82, par exemple longi-
tudinale, est pratiquée sur une paroi latérale du corps 12
de maniére a permettre la fixation du poussoir 80 sur le
coulisseau 64 logé a l'intérieur dudit corps. A cet effet,
le poussoir 80 comporte deux ensembles de deux pattes
84, 86 (figure 11), les pattes d’'un méme ensemble étant
reliées entre elles. Les pattes 84, 86 comportent chacune
un crochet 84a, 86a pour permettre I'accrochage sur le
coulisseau 64. A cet égard, des ouvertures (non référen-
cées) sont prévues sur l'aile de guidage 78 pour permet-
tre le passage des crochets 84a, 86a et leur accrochage
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sur ladite aile, I'extrémité libre des pattes 84 et 86 venant
se loger a l'intérieur d’'ouvertures ménagées sur une ner-
vure 90 du coulisseau 64 s’étendant verticalementle long
de celui-ci et située au voisinage de I'encoche 70. Le
poussoir 80, le coulisseau 64 et le volet 60 d’obturation
sont donc reliés entre eux de maniére a se déplacer con-
jointement.

[0061] Comme indiqué précédemment, I'ergot 74 for-
mant moyen de guidage du moyen d’actionnement 62
est logé dans une des rainures 66, 67 ménagées sur la
surface externe de I'enveloppe 16. L’ergot 74 présente
ici une forme générale cylindrique. Bien entendu, il est
également envisageable de prévoir un ergot de forme
générale sensiblement différente ayant par exemple une
section transversale non symétrique de révolution, par
exemple polygonale.

[0062] La premiére rainure 66 s’étend axialement, a
partir du voisinage immédiat du bord libre supérieur de
I'enveloppe 16, vers le bas selon I'axe X-X’ sur la majeure
partie de celle-ci. La dimension axiale de la rainure 66
longitudinale est adaptée pour permettre le passage du
volet 60 d’obturation de la position de fermeture de I'ori-
fice 24 de sortie vers la position d’ouverture dans lequel
il laisse entierement libre ledit orifice.

[0063] L'utilisation d’'une rainure 66 s’étendant axiale-
ment, en considérant 'axe X-X’, sur la surface externe
de I'enveloppe 16 permet d’éviter la rotation de celle-ci,
méme si I'utilisateur tente d’actionner 'organe de ma-
noeuvre 32. En effet, I'ergot 74 et la premiére rainure 66
forment des moyens de blocage en rotation de I'enve-
loppe 16 et du moyen d’actionnement 62. Dées lors, méme
si l'utilisateur souhaite obtenir le déplacement axial du
stick S vers la position d’utilisation, la coopération de la
rainure 66 longitudinale et de I'ergot 74 empéche ce dé-
placement tant que le volet 60 d’obturation ne laisse pas
entierement libre 'orifice 24 de sortie.

[0064] Une fois que le volet 60 d’obturation laisse en-
tierement libre ledit orifice 24, I'ergot 74 du moyen d’'ac-
tionnement 62 est situé a I'extrémité inférieure de la pre-
miére rainure 66. Cette extrémité inférieure estprolongée
directement par la seconde rainure 67 qui s’étend circon-
férentiellement sur la surface externe de I'enveloppe 16.
Dans cette position, si l'utilisateur actionne I'organe de
manoeuvre 32, il peut maintenant obtenir la montée du
stick S vers la position d’utilisation de par la rotation de
I'enveloppe 16 relativement a 'ergot 74. La dimension
circonférentielle de la rainure 67 est adaptée en fonction
du déplacement axial souhaité de la cupule 20 de support
entre la position de stockage et la position d’utilisation.
Dans ce mode de réalisation, le déplacement axial est
de I'ordre de 38 mm. A cet effet, la seconde rainure 67
s’étend dans une plage angulaire allant de 345° a 355°,
et vaut de préférence 350°. La seconde rainure 67 forme
un moyen de guidage en rotation du moyen d’actionne-
ment 62, et plus précisément de I'ergot 74.

[0065] Ainsi, avec le dispositif 10, de maniére a per-
mettre le passage du stick S de la position de stockage
vers la position d'utilisation, il convient dans un premier
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temps de déplacer le volet 60 d’obturation par coulisse-
ment de I'ergot 74 a l'intérieur de la premiére rainure 66
jusqu’a ce qu'il vienne se loger au niveau de la zone de
la seconde rainure 67 qui se raccorde directement a la
premiére rainure 66, ce qui rend possible ensuite la ro-
tation de 'organe de manoeuvre 32 et de I'enveloppe 16,
assurant la montée axiale du stick S.

[0066] De facon similaire, aprés I'utilisation du stick S,
le déplacement du volet 60 d’obturation de la position
d’ouverture de l'orifice 24 de sortie vers la position de
fermeture est rendue possible uniquement lorsque I'er-
got 74 est situé au niveau de I'extrémité inférieure de la
rainure 66 qui se raccorde a la rainure 67, ce qui évite
toute détérioration du stick S par le volet 60. Pour obtenir
le passage du stick S de la position d'utilisation vers la
position de stockage, I'utilisateur actionne dans un pre-
mier temps I'organe de manoeuvre 32 de maniére a per-
mettre la rotation de I'ergot 74 a l'intérieur de la seconde
rainure 67 jusqu’a venir en butée contre I'extrémité de la
rainure 67, puis lorsque le stick a atteint la position de
stockage, il peut déplacer le volet 60 d’obturation de ma-
niére a recouvrir 'orifice 24 de sortie.

[0067] Comme mentionné précédemment dans ce
mode de réalisation, la rainure 67 permet I'obtention d’'un
déplacement axial du stick S d’environ 38 mm. On congoit
aisément que la dimension circonférentielle de cette rai-
nure 67 peut étre adaptée en fonction de la valeur choisie
pourle déplacementdustick S. Sil'on souhaite conserver
le pas habituellement utilisé dans les dispositifs de con-
ditionnement pour rouge a lévres, qui est généralement
de l'ordre de 33 mm, il est possible, comme cela est il-
lustré sur la variante de réalisation de la figure 12 sur
laquelle les éléments identiques portent les mémes ré-
férences, de prévoir une seconde rainure 100 qui s’étend
de maniére hélicoidale, autour de I'axe X-X’, sur la sur-
face externe de I'enveloppe 26 en direction de la jupe
30. Pour obtenir un tel déplacement axial du stick S, la
seconde rainure 100 peut s’étendre sur une plage angu-
laire comprise entre 560° et 570°. L’angle formé entre la
rainure 66 longitudinale et la rainure 100 hélicoidale est
avantageusement compris entre 90° et 95°.

[0068] Dans les modes de réalisation précédemment
décrits, le coulisseau 64, les pattes 68 et le volet d’obtu-
ration 60 sont obtenus en une seule piece, par moulage
d’'une matiére plastique telle que de 'acétate de méthyle
(POM) ou encore du polyamide (PA). On obtient ainsi
une piece a faible colt. En outre, des zones de jonction
de section amoindrie peuvent étre ainsi aisément pré-
vues d’une part entre les pattes 68 et le coulisseau 64,
etd’autre part entre lesdites pattes et le volet d’obturation
60 de maniere a favoriser la déformation des pattes lors
du passage de la position obturée de I'orifice 24 de sortie
a la position ouverte. Par ailleurs, de par la flexibilité de
la languette 72, I'ergot 74 est logé a l'intérieur des rainu-
res 66, 67 avec une contrainte permanente, ce qui favo-
rise son maintien en position.

[0069] Dans les modes de réalisation précédemment
décrits, les rainures 66 et 67 sont délimitées respective-
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ment dans le sens longitudinal et circonférentiel par des
bords latéraux paralléles entre eux et sensiblement lisses
reliés entre eux par un fond ou @me. En variante, comme
illustré alafigure 13, un cran 102 par exemple sous forme
de grain de riz ou bossage peut étre pratiqué, en position
basse du moyen d’actionnement 62, dans le fond de la
rainure 67 au niveau de la portion de la rainure corres-
pondant a une position de sortie, en particulier maximale,
du produit et/ou au niveau de la zone de raccordement
avec la rainure 66, et/ou dans la rainure 66 en position
haute du moyen d’actionnement 62 a une hauteur cor-
respondant a I'obturation de I'orifice 24 de sortie. En va-
riante ou de fagon additionnelle, il est possible de prévoir
des saillies ou protubérances en vis-a-vis sur les bords
de la rainure 66 et/ou 67 de maniére a permettre un blo-
cage du volet 60 d’obturation en position ouverte de I'ori-
fice 24 de sortie et/ou en position fermée.

[0070] Grace a l'invention, on dispose d’un dispositif
dans lequel le stick S de produit peut étre déplacé entre
une position d’utilisation et une position de stockage en
évitant le risque de contact du stick S avec le volet d’ob-
turation, et ce, en prévoyant deux mouvements séparés
et successifs pour la montée ou la descente du stick S
et le déplacement du volet.

[0071] Bien que dans les modes de réalisation décrits,
le dispositif 10 comporte un volet 60 d’obturation pour
recouvrir I'orifice 24 de sortie du produit, on congoit aisé-
ment qu’il pourrait étre possible, sans sortir du cadre de
I'invention, de prévoir un capot de fermeture venant s’en-
cliqueter sur le corps 12, en remplacement de ce volet
ou de fagon additionnelle. Dans ces conditions, le moyen
d’actionnement 62 permettrait le déplacement de I'ergot
74 dans la rainure 66 pour obtenir le blocage en rotation
de I'enveloppe 16 et de 'organe de manoeuvre 32. L’er-
got 74 et la rainure 66 assureraient toujours le verrouilla-
ge axial de la position de la cupule 20 de support et du
stick S dans une position donnée.

[0072] End’autrestermes, la position basse du moyen
d’actionnement 62 correspond a une position permettant
la distribution du stick S, et la position haute dudit moyen
correspond a une position de blocage de la distribution
du stick S et éventuellement d’obturation de I'orifice 24
de sortie.

[0073] Dans une autre variante de réalisation, il pour-
rait également étre possible de prévoir sur la surface ex-
terne de I'enveloppe 16, des rainures longitudinales ad-
ditionnelles circonférentiellement espacées par rapport
a la premiére rainure 66 et se raccordant sur la seconde
rainure 67 de maniére a permettre un blocage en position
dela cupule 20 de support dans une pluralité de positions
d’utilisation du stick S. Selon les positions angulaires des
rainures longitudinales additionnelles, on obtient une
sortie plus ou moins importante du stick S. Ainsi, il existe
une pluralité de positions d'utilisation stables qui corres-
pondent a différentes hauteurs de sortie du stick S.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Revendications

1. Dispositif de conditionnement et de distribution d’un
produit, notamment d’un produit cosmétique, pourvu
d’un corps (12), d’une cupule (20) de supportformant
sieége pour le produit et mobile par rapport au corps
entre une position de stockage et au moins une po-
sition d'utilisation du produit, de moyens d’entraine-
ment de la cupule de support comprenant un four-
reau de guidage (18), une enveloppe (16) entourant
leditfourreau de guidage et un organe de manoeuvre
(32) apte a entrainer en rotation ladite enveloppe
pour obtenir le déplacement axial de la cupule (20)
de support a l'intérieur du fourreau de guidage (18),
caractérisé en ce qu’il comporte en outre des
moyens d’anti-rotation (66, 74) de I'enveloppe (16)
coopérant avec ladite enveloppe et un moyen d’ac-
tionnement (62) des moyens d’anti-rotation (66, 74).

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel les
moyens d’anti-rotation (66, 74) sont solidaires de
I'enveloppe (16) dansla position de stockage etdans
la position d'utilisation du produit.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, dans lequel
les moyens d’anti-rotation (66, 74) sont ménagés en
partie sur la surface externe de I'’enveloppe (16).

4. Dispositif selon'une quelconque des revendications

précédentes, dans lequel les moyens d’anti-rotation
(66, 74) sont aptes a guider le moyen d’actionnement
(62) selon au moins deux chemins de direction dif-
férente.

5. Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, comprenant un moyen de guidage (67)
du moyen d’actionnement (62) selon au moins un
chemin de rotation.

6. Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel les moyens d’anti-rotation
comprennent au moins une premiere rainure (66)
s’étendant axialement le long de la surface externe
de I'enveloppe, en considérant un axe (X-X’) sécant
a un orifice (24) de sortie du produit, et un ergot (74)
apte a coopérer avec la premiere rainure (66) pour
obtenir le blocage en rotation de I'enveloppe (16).

7. Dispositif selon la revendication 6, dans lequel I'en-
veloppe comporte une seconde rainure (67 ; 100)
seraccordantalapremiérerainure (66) ets’étendant
sur la surface externe de I'enveloppe autour de 'axe
(X-X’), ladite seconde rainure (67) étant apte a per-
mettre une rotation de I'enveloppe (16) relativement
a l'ergot (74).

8. Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes, comprenant un moyen d’obturation



10.

1.

12.

13.

14,

15.

13 EP 2 074 904 A1

(60) d’un orifice de sortie du produit mobile entre une
position de fermeture de I'orifice de sortie et une po-
sition d’ouverture.

Dispositif selon la revendication 8, dans lequel le
moyen d’obturation (60) est solidaire du moyen d’ac-
tionnement (62).

Dispositif selon la revendication 8 ou 9, dans lequel
les moyens d’anti-rotation (66, 74) sont aptes a per-
mettre le guidage du moyen d’obturation (60) entre
la position de fermeture de l'orifice de sortie et la
position d’ouverture.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel le moyen d’actionnement
(62) comporte un coulisseau (64) pourvu d’une lan-
guette (72) flexible sur laquelle sont prévues en par-
tie les moyens d’anti-rotation (66, 74).

Dispositif selon la revendication 11, dans lequel le
moyen d’actionnement (62) comporte un poussoir
(80) accessible depuis I'extérieur du corps et muni
de moyens de fixation (84, 86) aptes a permettre le
montage du poussoir (80) sur le coulisseau (64).

Utilisation d’un dispositif selon I'une quelconque des
revendications précédentes pour le conditionne-
ment d’'un produit cosmétique, notamment d’un rou-
ge a lévres.

Procédé de maquillage dans lequel on applique un
produit cosmétique monté sur une cupule de support
mobile dans une enveloppe entre une position de
stockage et au moins une position d’utilisation, ca-
ractérisé en ce qu’on bloque le déplacement de la
cupule dans la ou les positions d'utilisation par ac-
tionnement de moyens d’anti-rotation de I'envelop-

pe.

Procédé selon la revendication 14, dans lequel on
autorise le déplacement de la cupule de la position
de stockage vers la ou les positions d’utilisation uni-
quementapreés qu’'un moyen d’obturation d’un orifice
de sortie du produit cosmétique a été déplacé pour
laisser libre ledit orifice de sortie.
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