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Systéme d’affranchissement a capteur d’images intégré

ayant un axe longitudinal et un axe transversal, et au
moins un moyen mobile de fixation (44A, 44B) pour fixer
le support sur une partie de structure du systéme d’af-
franchissement de fagon a permettre un déplacement
vertical du support et son pivotement a la fois autour de
I'axe longitudinal et autour de 'axe transversal.
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Description
Domaine de la technique

[0001] La présente invention se rapporte exclusive-
ment au domaine du traitement de courrier et elle con-
cerne plus particulierement un systeme d’affranchisse-
ment dont 'un des modules le constituant, comme le mo-
dule d’alimentation en articles de courrier (alimenteur),
le module de pesée des articles de courrier (balance pos-
tale), le module d’'impression de ces articles de courrier
(machine a affranchir proprement dit), le module de plia-
ge etd’insertion (plieuse/inséreuse) ou tout autre module
indépendant, comporte un capteur d'images intégré.

Art antérieur

[0002] Il est bien connu que les administrations pos-
tales ou les transporteurs privés utilisent des systemes
de numérisation complexes permettant de nombreuses
applications de contrdle et de suivi, en particulier I'ana-
lyse des articles de courrier et leur tri suivant leur desti-
nation. Ces systémes sont toutefois particulierement
colteux et leur volume est important du fait notamment
de I'utilisation de caméras. lls ne sont donc réellement
intéressants pour un expéditeur que si celui-ci estamené
a traiter de gros volumes de courrier, comme un routeur.
En effet, dans le cadre d’'un systéme d’affranchissement
standard disposé dans le local d’expédition du courrier
d’une entreprise et formé par exemple d’un alimenteur,
d’'une balance postale, d'une machine a affranchir et
éventuellement d’une plieuse/inséreuse, la numérisation
des articles de courrier a I'aide de semblables technolo-
gies n’est pas envisageable.

[0003] Pour ces systemes d’affranchissement con-
ventionnels, il est nécessaire de recourir a des capteurs
de petite dimension, de type CIS (Contact Image Sen-
sor), utilisés aujourd’hui surtout dans les unités de nu-
mérisation des photocopieurs. Or, dans ces photoco-
pieurs, I'épaisseur du papier étant relativement constan-
te, faible et uniforme, le capteur dit CIS est généralement
fixe.

[0004] Il en va tout autrement avec un systeme d’af-
franchissement. En effet, la face supérieure des articles
de courrier n’est pas toujours plane, des différences
d’épaisseur dues au contenu de l'article de courrier ou
des défauts de forme dus au convoyage au travers du
systéme peuvent altérer la qualité de la numérisation.
De plus, la zone numérisée est relativement grande, ty-
piqguement supérieure a 30 cm. En effet, en fonction du
format de I'article de courrier, la position de I'adresse du
destinataire est différente et il est souhaitable de pouvoir
numériser non seulement cette adresse destinataire
mais aussi les autres informations visibles sur I'article de
courrier (montant d’affranchissement, adresse de I'ex-
péditeur, etc).

[0005] Une premiére solution aces problémes estdon-
née par le dispositif de numérisation spécialement adap-
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té aux systémes d’affranchissement et illustré dans la
demande de brevet FR 07 57285 déposée au nom de la
demanderesse. Dans ce dispositif mobile et non plus fixe,
le convoyage des articles de courrier se fait en gardant
une référence commune qui est la face inférieure de ces
articles de courrier. Ainsi, quelle que soit I'épaisseur de
I'article de courrier, sa face inférieure passera donc dans
le systéme toujours au méme endroit.

[0006] Ce dispositif donne globalement satisfaction
notamment pour des cadences d’affranchissement fai-
bles ou moyennes. Par contre, pour des cadences éle-
vées, il souffre de certains inconvénients provenant prin-
cipalement de I'amplitude du déplacement du capteur
qui peut alors étre de quelques dizaines de mm. En effet,
ce capteur doit se déplacer verticalement d’'une valeur
égale a I'épaisseur de I'article de courrier (qui peut varier
de 0,2 mm a plus de 20 mm). Or, si les cadences d’af-
franchissement et donc de numérisation sont importan-
tes - elles peuvent aller jusqu’a 5 articles par seconde -
un déplacement vertical rapide du capteur provoque des
vibrations qui, outre qu’elles sont défavorables a une
bonne qualité de numérisation, peuvent I'endommager.
De plus, a grande vitesse, lors du passage d’un article
de courrier d’épaisseur importante (plus de 15 mm) suivi
par un de plus petite épaisseur (quelques mm), le capteur
n’a pas le temps de revenir a sa position de repos pour
numeériser le second article de courrier.

Objet et définition de l'invention

[0007] La présente invention a donc pour objet de pal-
lier les inconvénients précités en installant un capteur dit
CIS dans un systéeme d’affranchissement qui permette
une numérisation correcte de toute la surface des articles
de courrier, quels que soient le format (du format carte
de visite jusqu’au format le plus grand) et I'épaisseur de
cet article de courrier. Un but de l'invention est de per-
mettre a ce capteur de s’adapter aux déplacements et
aux défauts de surface de I'article de courrier, tout en
permettant une numérisation de qualité suffisante pour
pouvoir utiliser un logiciel de reconnaissance de carac-
téres analysant les images numérisées. Encore un but
de l'invention est de maitriser la distance entre le capteur
et I'article de courrier gage d’une bonne qualité de nu-
mérisation. Un autre but de l'invention est aussi de pro-
poser un dispositif d’alimentation qui ne nécessite pas
une redéfinition de son architecture générale.

[0008] Ces buts sont atteints par un dispositif de nu-
mérisation pour systéme d’affranchissement d’articles
de courrier, comprenant :

e un capteur d'images a contact (CIS),

e unsupport sur lequel est fixé ledit capteur, ledit sup-
port étant disposé selon une direction perpendicu-
laire & I'avancée des articles de courrier dans ledit
systeme d’'affranchissement et ayant un axe longi-
tudinal Y et un axe transversal X, et

e un moyen mobile de fixation pour fixer ledit support
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sur une partie de structure dudit systéme d’affran-
chissement de fagon a permettre un déplacement
vertical dudit support (translation autour de I'axe Z)
et son pivotement a la fois autour dudit axe longitu-
dinal (rotation autour de I'axe Y) et autour dudit axe
transversal (rotation autour de I'axe X).

[0009] Ainsi, par cette structure simple le capteur peut
se déplacer a la fois verticalement et en rotation selon
ses axes longitudinal et transversal, ce qui lui permet de
s’adapter a toutes les épaisseurs d’articles de courrier
et de numériser automatiquement les articles de courrier
pendant leur déplacement.

[0010] Selon un mode de réalisation préférentiel, ledit
moyen mobile de fixation comporte deux bras de sus-
pension articulés a une extrémité sur un axe commun
solidaire de ladite partie de structure et a une autre ex-
trémité sur un axe de pivotement fixé audit support, ledit
pivotement autour dudit axe transversal étant assuré par
un jeu de liaison de ladite premiére extrémité.

[0011] Selonun autre mode de réalisation, ledit moyen
mobile de fixation comporte un bras de suspension arti-
culé a une extrémité sur un axe commun solidaire de
ladite partie de structure et a une autre extrémité sur une
rotule solidaire dudit support, de fagon a permettre par
le biais de ladite rotule ledit pivotement a la fois autour
dudit axe transversal et autour dudit axe longitudinal, des
butées étant en outre prévues pour éviter toute rotation
lors dudit déplacement vertical dudit support.

[0012] De préférence, ilcomporte en outre un dispositif
amortisseur pour amortir ledit déplacement vertical dudit
support. Ledit dispositif amortisseur peut étre constitué
par un simple ressort.

[0013] Leditcapteurd’images a contact estformé d’un
module intégré comportant des cellules de détection ad-
jacentes a semi-conducteur, une optique de collimation
et un systéeme d’éclairage.

[0014] Selon I'espace disponible, le dispositif de nu-
mérisation peut étre monté dans un sous ensemble in-
dépendant du systéme d’affranchissement ou dans I'un
des sous ensembles suivants du systéme
d’affranchissement : alimenteur, balance postale, ma-
chine a affranchir, plieuse/inséreuse.

[0015] L’invention concerne également tout élément
d’un systéme d’affranchissement comportant un tel dis-
positif de numérisation et dans lequel lesdits articles de
courrier sont appliqués contre ledit systéme de numéri-
sation par un organe presseur disposé au droit dudit sys-
teme de numérisation. Ledit organe presseur est de pré-
férence monté sur ressorts ou tout autre systéme simi-
laire permettant d’appliquer une pression sur I'article de
courrier.

Breve description des dessins
[0016] L’invention sera mieux comprise au vu de la

description détaillée qui va suivre accompagnée par des
exemples illustratifs et non limitatifs en regard des figures
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suivantes sur lesquelles :

e lafigure 1 est une vue générale d’'un systéeme d’af-
franchissement auquel est appliqué l'invention,

* lafigure 2 est une vue en coupe d’'un premier mode
de réalisation de l'invention,

» lafigure 3 est une vue en perspective de 'ensemble
capteur mis en oeuvre dans la figure 2,

* lafigure 4 illustre le déplacement de 'ensemble cap-
teur avec un article de courrier d’épaisseur variable,

* lesfigures 5A a 5C illustrent en coupe trois positions
successives d’'un article de courrier passant devant
I'ensemble capteur de la figure 3,

* lafigure 6 est une vue en coupe d’'un second mode
de réalisation de l'invention, et

e lafigure 7 est une vue en perspective de 'ensemble
capteur mis en oeuvre dans la figure 6.

Description détaillée de modes de réalisation

[0017] L’invention repose sur le recours a un systéme
qualifié de référence haute dans lequel laface supérieure
de l'article de courrier, c’est-a-dire la face que I'on sou-
haite numérisée, est toujours située a la méme position
quelle que soit I'épaisseur de cet article de courrier et
passe donc toujours au méme endroit dans le systéme.
[0018] Dans un tel systeme, on fixe le capteur dit CIS
sur un support mobile qui suit les déformations et dépla-
cements de la face supérieure de I'article de courrier. Le
capteur n’est ainsi pas disposé dans une position fixe
carle convoyage des articles de courrier dans la machine
n’étant pas parfait, la face supérieure de ces articles de
courrier n’est pas toujours rigoureusement plane. |l est
donc nécessaire de permettre au capteur de se déplacer
et de pivoter tout en gardant une faible distance fixe entre
le capteur et la face supérieure de l'article de courrier
que I'on souhaite numériser car la profondeur de champ
d’un tel capteur est limitée.

[0019] La figure 1 illustre un systéme d’affranchisse-
ment d’articles de courrier comportant, comme il est con-
nu et disposés d’amont en aval selon la direction d’avan-
cée des articles de courrier 10 : un module 12 d’alimen-
tation en articles de courrier destiné a recevoir une pile
d’articles de courrier typiquement en vrac (c’est a dire de
dimensions et poids différents) comportant chacun une
adresse destinataire 10A et, dans I'exemple illustré, un
identifiant 10B relatif a un service postal a valeur ajoutée ;
éventuellement un module 14 de sélection et transport
un a un de ces articles de courrier lorsque le module
d’alimentation n’effectue pas directement cette sélection
individuelle ; de préférence un module 16 de pesée dy-
namique pour déterminer le poids et éventuellement les
dimensions de chaque article de courrier sélectionné et
un module d’'impression 18 destiné a imprimer une em-
preinte postale sur chacun des articles de courrier ainsi
sélectionnés un a un et pesés. Le module d’'impression
est de préférence, comme il est aussi connu, relié a un
serveur (non représenté) d’un concessionnaire de ce
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systéme d’affranchissement lui-méme relié a un serveur
d’'une administration postale ou d’un transporteur privé
assurant la distribution du courrier (non représenté).
[0020] Dans I'exemple de réalisation illustré, le syste-
me d’affranchissement comporte en outre un module in-
dépendant 20 de lecture optique comportant un capteur
20A avantageusement linéaire du type dit « a contact »,
disposé en amont du module de pesée dynamique (mais
une disposition autre est aussi envisageable), pour faire
I'acquisition d’'une image numérique de I'article de cour-
rier 10 et en extraire au moins I'identifiant 10B relatif au
service a valeur ajoutée souhaité pour cet article de cour-
rier et 'adresse du destinataire 10A portée sur I'article
de courrier. Pour ce faire, ce capteur d’'images est asso-
cié a des logiciels de reconnaissance de codes a barres
et de reconnaissance OCR. Le module d'impression
comporte en outre une interface utilisateur perfectionnée
18A avec un clavier permettant I'affichage sur un écran
18B de tout ou partie de I'image de l'article de courrier
ainsi numérisée et, si nécessaire, la correction des don-
nées postales extraites de cette image. Le clavier peut
étre un clavier physique interagissant avec un clavier vir-
tuel de I'écran 18B qui est alors avantageusement de
type tactile ou étre remplacé purement et simplement par
cet écran tactile. Le module d’'impression peut aussi com-
porter des moyens de stockage (non représentés) de
type base de données pour stocker 'image de I'envelop-
pe ainsi numérisée.

[0021] La figure 2 montre, dans un premier mode de
réalisation, un détail du module 20 de lecture optique et
notamment des rouleaux de transport formés par exem-
ple de deux ensembles adjacents de rouleaux superpo-
sés de transport avant 22A, 22B et arriére 24A, 24B pour
convoyer les articles de courrier au travers du module.
Les rouleaux inférieurs 22A, 24A de ces deux ensembles
sont montés fous et mobiles verticalement autour d’axes
de rotation 22C, 24C pour s’adapter aux différentes
épaisseurs des articles de courrier et les rouleaux supé-
rieurs 22B, 24B sont motorisés et actionnés en synchro-
nisme par différents moyens connus de commande et
de contréle nécessaires a leur fonctionnement et qu’il est
donc inutile de décrire plus en détail.

[0022] Selon linvention, afin de permettre un traite-
ment automatique des articles de courrier et de ne pas
augmenter les dimensions du module, il est proposé d’in-
terposer entre ces deux séries de rouleaux de transport
un ensemble mobile de lecture optique 26 comportant le
capteur 20A et permettant en liaison avec un moyen de
traitement 28 une numérisation et une reconnaissance
automatique des informations portées par ces articles de
courrier. Cetensemble sera mobile pour suivre la surface
supérieure de l'article de courrier qui n’est pas uniforme
et donc assurer par son déplacement et sa position pri-
vilégiée dans le systéme, une qualité de numérisation
optimale quelle que soit I'épaisseur des articles de cour-
rier, notamment en présence d’enveloppes épaisses. Le
déclenchement de la numérisation et le traitement des
données par le moyen de traitement 28 peut étre avan-
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tageusement synchronisée a partir d’'un détecteur (non
représenté) d’un front de chacun des articles de courrier.
Cette numérisation peut aussi étre effectuée en continu,
la synchronisation s’effectuant alors par une détection
de changement de niveau de gris ou de changement de
couleur apparaissant systématiquement lors du passage
d’'une enveloppe a une autre.

[0023] La perspective de la figure 3 montre plus pré-
cisément I'ensemble mobile de lecture optique 26 com-
portant le capteur 20A monté dans un support 30 en for-
me de pont, ayant un axe longitudinal (axe Y) et un axe
transversal (axe X) et comportant a la base de ses deux
parois longitudinales 32, 34 respectivement un déflec-
teur amont 32A et un déflecteur aval 34A. Le capteur est
fixé au support par exemple par deux vis 36A, 36B tra-
versant chacune deux flasques latéraux 38A, 38B eux
mémes fixés par des vis 40A, 40B, 40C, 40D sur la paroi
supérieure 42 du support 30. La surface inférieure du
capteur est maintenue dans I'alignement des déflecteurs
pour assurer un contact plan avec la surface supérieure
des articles de courrier. Toutefois, un retrait selon I'axe
Z d’au plus 0,5mm est toléré pour un capteur dont la
profondeur de champ n’excéde pas 2mm. Le déflecteur
amont comporte un bord d’attaque incliné 32A pour per-
mettre un appui de fagon progressive de I'article de cour-
rier sur le support et le déflecteur aval comporte un talon
34A qui permet de maintenir une distance voulue entre
I'article de courrier et le capteur. Dans I'exemple illustré,
'ensemble capteur/déflecteurs est supporté par deux
bras de suspension 44A, 44B articulés chacun a une
premiére extrémité sur un axe individuel de pivotement
46A, 46B monté entre deux oreilles 48A, 48B; 50A, 50B
s’étendant depuis la paroi longitudinale amont 32 du sup-
port et a une seconde extrémité sur un axe d’articulation
commun 54 solidaire du bati du module. Ces deux bras
permettent de bloquer longitudinalement et transversa-
lement le support mobile et le capteur qu’il enveloppe,
c’est-a-dire de leur interdire toute translation selon les
axes X et Y ou rotation selon I'axe Z, 'ensemble pouvant
alors librement se déplacer en translation seulement
dans la direction verticale Z et en rotation selon les axes
X et Y, l'indépendance des deux bras qui sont montés
avec jeu permettant au capteur de pivoter librement
autour de son axe transversal (rotation autour de I'axe
X). Ainsi, le capteur peut s’adapter a la forme de I'article
de courrier (et notamment une épaisseur variable selon
sa largeur) comme le montre les deux positions de la
figure 4, 'une ayant subie une rotation autour de I'axe X
de 10° environ par rapport a I'autre, ce qui est particulie-
rement avantageux lorsqu’on veut numériser un docu-
ment de grande largeur.

[0024] Bien entendu, le support mobile peut étre lié au
bati du module par toute autre liaison mécanique que les
deux bras de suspension décrits précédemment sous
réserve de laisser un degré de liberté de déplacement
vertical. Ainsi, un dispositif comportant simplement deux
ressorts (ou deux dispositifs amortisseurs) suspendus
au bati et retenant la paroi supérieure du support convient
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également parfaitement.

[0025] Le capteur est avantageusement un capteur
d’'images a contact (CIS : contact image sensor) de type
linéaire dont la longueur est prévue pour numériser au
moins une largeur d’un article de courrier couvrant I'em-
preinte postale et 'adresse destinataire quel que soit le
format de cet article de courrier. Ce capteur d'images
linéaire est typiquement un module intégré comportant
des cellules de détection adjacentes a semi-conducteur
CCD ou CMOS, une optique de collimation et un systeme
d’éclairage qui lorsqu’il est activé éclaire la surface sur
laquelle le capteur est positionné et délivre en retour au
niveau de chacune des cellules de détection un signal
proportionnel a la lumiere réfléchie par la surface de I'ar-
ticle de courrier.

[0026] Le fonctionnement du dispositif d’alimentation
sera maintenant décrit en regard des figures 5A a 5C qui
montrent 'ensemble mobile de lecture optique dans trois
positions d’avancée successives d’un article de courrier
(les effets visuels sont volontairement exagérés pour en
faciliter la compréhension). Sur la figure 5A, 'ensemble
mobile de lecture optique 26 est au repos, le capteur
traversant alors le chemin de transport des articles de
courrier (on notera que cette traversée peut étre limitée
avantageusement par I'adjonction d’'une butée). Sur la
figure 5B, I'article de courrier a avancé dans ce chemin
de transport, est venu en contact avec le bord d’attaque
du déflecteur amont qu’il a soulevé légérement pour
prendre la position illustrée. Sur la figure 5C, l'article de
courrier s’est encore déplacé vers 'aval et est arrivé en
prise avec les rouleaux de transport avant 22A, 22B. Pen-
dant tout le déplacement de l'article de courrier, le cap-
teur 20A est resté constamment a son contact, ce qui lui
apermis de procédé al’acquisition ligne aprées ligne d’'une
image de la surface de l'article de courrier. Cette acqui-
sition est effectuée a partir d’'un signal de départ délivré
par le détecteur du front de l'article de courrier ou par
une reconnaissance automatique et sous le contrdle du
moyen de traitement 28.

[0027] Les signaux recueillis par ce moyen de traite-
ment peuvent étre analogiques ou numériques selon la
nature du capteur et serontdonc si nécessaire numeérisés
et normalisés au niveau d’un circuit programmable (par
exemple un FPGA) avant d’étre stockés dans une mé-
moire RAM de données du module au niveau de laquelle
'image de I'article de courrier sera reconstituée. Un trai-
tement numérique de cette image au niveau d’un micro-
processeur du module permettra ensuite, selon I'appli-
cation mise en oeuvre et disponible dans une mémoire
ROM de programmes, une interprétation de cette image,
c’est-a-dire une reconnaissance OCR par exemple de
I'adresse destinataire et, lorsqu’ils sont présents sur I'ar-
ticle de courrier, une reconnaissance de code a barres.
La reconnaissance de ces données d’adresse ou de co-
de imprimées sur les articles de courrier permettra, com-
me il est connu, a partir de ces données et éventuelle-
ment des données postales saisies par I'opérateur, la
création d’'une base de données d’adresses et de suivi
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des articles de courrier.

[0028] La figure 6 illustre un second mode de réalisa-
tion de I'ensemble mobile de lecture optique 26 dans
lequel un dispositif permettant d’appliquer au capteur un
effort dans une direction perpendiculaire a la direction
de déplacement de l'article de courrier, est ajouté pour
a la fois favoriser I'appui du capteur sur I'article de cour-
rier et aussi pour s’assurer que le capteur revient assez
rapidement dans la position de numérisation lors du pas-
sage des articles de courrier a une cadence élevée. Sans
ce dispositif, le capteur pourrait, lors du passage d’'un
article de courrier, étre projeté vers le haut, et ne pas
avoir assez de temps pour revenir en position avant le
passage de l'article de courrier suivant. Plus particulié-
rement, un tel dispositif est formé par un dispositif amor-
tisseur 60 ou tout autre systéme similaire chargé d’ap-
puyer sur la face supérieure du support.

[0029] De plus, le capteur et son support mobile peu-
vent étre avantageusement couplés a un organe pres-
seur 62 disposé au droit du capteur sous le chemin de
transport des articles de courrier et qui pousse l'article
de courrier au niveau de sa face inférieure, afin de pla-
quer sa partie supérieure contre le capteur. Cet organe
presseur permet de s’assurer que I'article de courrier se-
ra bien en contact de fagon uniforme au niveau du cap-
teur, évitant ainsi la formation de vagues sur la surface
de l'article de courrier. Il peut étre monté sur ressorts ou
tout autre systéme similaire permettant d’appliquer une
pression sur l'article de courrier.

[0030] Dans ce cas, le systeme amortisseur monté sur
le capteur et les ressorts situés sur le presseur, permet-
tent d’appliquer une pression de part et d’autre de l'article
de courrier. Un réglage minutieux est nécessaire afin de
trouver une position préférentielle qui permette d’obtenir
une numérisation de qualité optimale. Des pressions trop
faibles ne permettront pas de presser suffisamment I'ar-
ticle de courrier et la qualité de la numérisation sera dé-
gradée. Des pressions trop fortes entraineront un ralen-
tissement de l'article de courrier, voire son blocage, et
donc une numérisation qui sera également de mauvaise
qualité.

[0031] En pratique, l'inventeur a pu constater que la
numeérisation est optimale pour un effort de I'organe pres-
seur égal au double de I'effort appliqué sur le support par
le systéme amortisseur.

[0032] On pourra noter que, appliqué au mode de réa-
lisation de la figure 5A, I'organe presseur peut assurer
aussi la fonction évoquée précédemment de butée du
capteur dans sa position de repos.

[0033] La figure 7 illustre en perspective et en coupe
un autre exemple de réalisation de 'ensemble mobile de
lecture optique 26. On retrouve son capteur CIS 20A
monté dans le support en forme de pont avec sa paroi
supérieure 42 et ses deux parois longitudinales 32, 34,
alabase desquelles sont disposés les déflecteurs amont
32A et aval 34A. Dans cette variante de réalisation, la
fixation et le pivotement du support sont assurés par une
rotule 64 fixée a I'extrémité d’un bras de suspension uni-
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que 44, de fagon a permettre outre le déplacement ver-
tical le long de I'axe Z, les rotations autour des axes X
et Y. La rotation autour de I'axe Z est interdite par deux
butées 66 disposées aux deux extrémités de la paroi
longitudinale 34 et destinées a venir en contact avec une
partie de structure de la machine. Bien entendu, cette
configuration avec rotule peut aussi étre mise en oeuvre
avec les deux bras de suspension 44A, 44B (les deux
rotules (une par bras) remplagant alors avantageuse-
ment le jeu existant au niveau de la fixation de ces deux
bras avec le bati).

[0034] On auranoté que, sidans les exemples de réa-
lisation décrits, 'ensemble mobile de lecture optique se
trouve monté dans un module indépendant, il est bien
entendu évident, que du fait de sa particuliere compacité,
il peut étre disposé dans chacun des modules du systeme
d’affranchissement, c’est-a-dire aussi bien dans son mo-
dule 14 de sélection des articles de courrier, que dans
son module 16 de pesée des articles de courrier, dans
son module 18 d’impression de ces articles de courrier
ou encore dans un module de pliage et d’insertion lors-
qu'il existe.

Revendications

1. Dispositif de numérisation (26) pour systéme d’af-
franchissement d’articles de courrier, comprenant :

. un capteur d'images a contact (CIS 20A),

.un support (30) sur lequel est fixé ledit capteur,
ledit support étant disposé selon une direction
perpendiculaire al’avancée des articles de cour-
rier dans ledit systéme d’affranchissement et
ayant un axe longitudinal Y et un axe transversal
X, et

. un moyen mobile de fixation (44A, 44B) pour
fixer ledit support sur une partie de structure du-
dit systéme d’affranchissement de fagon a per-
mettre un déplacement vertical dudit support
(translation autour de I'axe Z) et son pivotement
a la fois autour dudit axe longitudinal (rotation
autour de I'axe Y) et autour dudit axe transversal
(rotation autour de I'axe X).

2. Dispositif de numérisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que ledit moyen mobile de fixa-
tion comporte deux bras de suspension (44A, 44B)
articulés a une extrémité sur un axe commun (54)
solidaire de ladite partie de structure et a une autre
extrémité sur un axe de pivotement (46A, 46B) fixé
audit support, ledit pivotement autour dudit axe
transversal (rotation autour de I'axe X) étant assuré
par un jeu de liaison de ladite premiére extrémité.

3. Dispositif de numérisation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que ledit moyen mobile de fixa-
tion comporte un bras de suspension (44) articulé a
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une extrémité sur un axe commun (54) solidaire de
ladite partie de structure et a une autre extrémité sur
une rotule (64) solidaire dudit support, de fagon a
permettre parle biais de ladite rotule ledit pivotement
a la fois autour dudit axe transversal (rotation autour
de I'axe X) et autour dudit axe longitudinal (rotation
autour de I'axe Y), et en ce que des butées (66) sont
en outre prévues pour éviter toute rotation lors dudit
déplacement vertical dudit support.

Dispositif de numérisation selon les revendications
1a 3, caractérisé en ce qu’il comporte en outre un
dispositif amortisseur (60) pour amortir ledit dépla-
cement vertical dudit support.

Dispositif de numérisation selon la revendication 4,
caractérisé en ce que ledit dispositif amortisseur
est constitué par un simple ressort.

Dispositif de numérisation selon les revendications
1 a5, caractérisé en ce que ledit capteur d’'images
a contact est formé d’'un module intégré comportant
des cellules de détection adjacentes a semi-conduc-
teur, une optique de collimation et un systéme
d’éclairage.

Dispositif de numérisation selon I'une quelconque
des revendications 1 a 6, caractérisé en ce qu’il
est monté dans un sous ensemble indépendant du
systéme d’affranchissement.

Dispositif de numérisation selon 'une quelconque
des revendications 1 a 6, caractérisé en ce qu’il
est monté dans I'un des sous ensembles suivants
du systeme d’affranchissement : alimenteur, balan-
ce postale, machine a affranchir, plieuse/inséreuse.

Elément d'un systéme d’affranchissement compor-
tant un dispositif de numérisation selon I'une quel-
conque des revendications 1 a 8, dans lequel lesdits
articles de courrier sont appliqués contre ledit dis-
positif de numérisation par un organe presseur (62)
disposé au droit dudit dispositif de numérisation.

Elément d’'un systéme d’affranchissement selon la
revendication 9, caractérisé en ce que ledit organe
presseur est monté sur ressorts ou tout autre syste-
me similaire permettant d’appliquer une pression sur
I'article de courrier.
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