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Description

[0001] La présente invention se rapporte de fagon gé-
nérale a un conteneur pour le stockage de déchets ra-
dioactifs, tels que des gants et des manches employés
dans le cadre de manipulations en boite a gants.
[0002] En effet, une application privilégiée de l'inven-
tion consiste a prévoir un tel conteneur destiné a étre
implanté au sein d’une boite a gants pour stocker les
déchets contaminés de celle-ci, afin d’éviter une sur-con-
tamination de ces déchets susceptible de survenir en
raison de I'environnement empoussiéré des boites a
gants.

[0003] Cependant,ilapparaitévidemmentsouhaitable
qu’un tel conteneur présente une conception offrant une
facilité d’ouverture / de fermeture du couvercle a l'opé-
rateur réalisant habituellement plusieurs opérations suc-
cessives de chargement de déchets dans le méme corps
de conteneur, dans la mesure ou chacune de ces opé-
rations de chargement nécessite a chaque fois I'ouver-
ture du couvercle, suivie immédiatement de sa fermeture
apres chargement. De plus, il est également souhaitable
que la conception du conteneur permette une manipula-
tion sure et aisée du conteneur lui-méme lorsque celui-
ci doit étre déplacé par I'opérateur au sein de la boite a
gants, par exemple dans le but de I'extraire de cette der-
niére lorsqu’il est rempli de déchets. En particulier, lors
de la manutention du conteneur rempli de déchets, le
couvercle doit étre verrouillé sur le corps de conteneur
de manieére a interdire toute réouverture accidentelle du
conteneur. De I'art antérieur, il est connu le document
GB 1 496 055 décrivant un gobelet non adapté au stoc-
kage de déchets radioactifs.

[0004] Pour répondre a ces attentes, I'invention pro-
pose un conteneur pour le stockage de déchets radioac-
tifs selon la revendication 1.

[0005] Ainsi, 'invention propose effectivement un cou-
vercle réversible qui, selon le choix de la face qui est
présentée en regard de la partie d’extrémité du corps de
conteneur formant I'ouverture vers I'espace intérieur de
ce conteneur, peut soit venir obturer cette ouverture en
s’emboitant sans effort sur le corps de conteneur, soit
venir obturer cette ouverture par un emboitement a force
sur ce méme corps de conteneur. Ainsi, 'opérateur dé-
sirant obturer I'ouverture du corps de conteneur aprés
une opération de chargement de déchets, par exemple
dans une boite a gants, a d’'une part 'opportunité de met-
tre le couvercle en place sans effort en orientant la se-
conde portion d’obturation vers 'ouverture, et d’autre part
la possibilité de mettre le couvercle en place par emboi-
tement a force en orientant la premiéere portion d’obtura-
tion vers cette méme ouverture. De cette fagon, la pre-
miére solution sera préférentiellement retenue par 'opé-
rateur dans le cas ou il envisage une réouverture proche
dans le temps du conteneur, par exemple pour réaliser
une nouvelle opération de chargement de déchets, réou-
verture qui pourra alors avantageusement s’effectuer fa-
cilement et sans effort, a I'aide d’'une unique main agrip-
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pant les seconds moyens de préhension faisant saillie a
'extérieur du conteneur. En revanche, la seconde solu-
tion sera préférentiellement retenue par 'opérateur dans
le cas ou il envisage d’obtenir un maintien rigide du cou-
vercle sur le corps de conteneur, par exemple en vue
d’'un déplacement de ce conteneur nécessitant une ob-
turation sure en raison du caractére contaminé des dé-
chets qu'il intégre. Cette seconde solution, notamment
retenue lorsque le conteneur est plein et qu’il nécessite
donc d’étre manutentionné, peut aisément étre mise en
oeuvre a l'aide d’une seule main par un opérateur exer-
c¢ant une pression manuelle sur le couvercle réversible
prépositionné sur le corps de conteneur, par exemple
par I'intermédiaire des premiers moyens de préhension.
[0006] Par conséquent, dans le cadre de I'application
privilégiée de l'invention visant a employer le conteneur
au sein d'une boite a gants afin d’y stocker progressive-
ment des déchets tels que des gants et des manches,
I'opérateur situé a I'extérieur de la boite a gants choisira
de préférence une ouverture suivie d’une fermeture sans
effort du couvercle durant les opérations successives de
chargement de déchets, en utilisant la seconde portion
d’obturation du couvercle, et donc en manipulant aisé-
ment le couvercle d’'une seule main par les seconds
moyens de préhension prévus a cet effet. En revanche,
lors du dernier chargement de déchets dans I'espace
intérieur de ce conteneur, 'opérateur choisira de préfé-
rence une fermeture par emboitement a force de la pre-
miere portion d’obturation dans le corps de conteneur,
bien entendu dans le but d’obtenir une obturation rigide
et sure nécessaire a la réalisation ultérieure de I'extrac-
tion de ce conteneur rempli de déchets, hors de la boite
a gants, de préférence par l'intermédiaire d'une manche
en PVC. A cet égard, il est indiqué que la mise en place
du couvercle peut aisément étre mise en oeuvre a l'aide
d’'une seule main par un opérateur exergant une pression
manuelle sur le couvercle réversible prépositionné surle
corps de conteneur, par l'intermédiaire des premiers
moyens de préhension. Ensuite, dans le cas préféré ou
la jonction mécanique rigide mais réversible établie entre
le couvercle et le corps de conteneur est congue pour
étre suffisamment sure, I'opérateur peut avantageuse-
ment envisager de déplacer 'ensemble du conteneur
uniquement a I'aide des premiers moyens de préhension
du couvercle, donc d’une seule main, sans risquer la
réouverture accidentelle du conteneur.

[0007] De préférence, la premiére portion d’obturation
de l'ouverture présente un bourrelet circonférentiel, la
partie d’extrémité du corps de conteneur présente une
zone de rétrécissement circonférentielle, et cette zone
de rétrécissement et le bourrelet coopérent ensemble de
maniére a créer une liaison mécanique clipsée entre le
couvercle réversible et le corps de conteneur, lorsque la
premiére portion d’obturation de I'ouverture est emboitée
dans la partie d’extrémité du corps de conteneur. A ce
titre, il est noté que le type de liaison mécanique prévu
offre 'avantage d’autoriser une mise en place aisée par
emboitement a force du couvercle, et donc plus précisé-
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ment par clipsage, méme a I'aide d’'une seule main. De
plus, une fois obtenue, cette liaison mécanique clipsée
permet de s’assurer de la non-réouverture accidentelle
du conteneur, méme lorsque I'opérateur est amené ale
déplacer en l'agrippant uniquement par les premiers
moyens de préhension.

[0008] De préférence, le dispositif est donc congu de
sorte que le bourrelet circonférentiel puisse traverser la
zone de rétrécissement circonférentielle de diamétre in-
férieur, suite a une simple pression manuelle selon une
direction longitudinale du conteneur, effectuée par un
opérateur sur le couvercle réversible placé sur la partie
d’extrémité du corps de conteneur.

[0009] De préférence, les premiers moyensde préhen-
sion sont uniquement constitués par la poignée dispo-
sant avantageusement d’une ergonomie adaptée pour
favoriser la bonne prise en main lors de la manutention
du conteneur. En outre, les seconds moyens de préhen-
sion sont uniqguement constitués par le pion. A ce titre, il
est indiqué que le fait de prévoir deux conceptions diffé-
rentes et aisément différentiables pour 'opérateur per-
met a ce dernier de choisir rapidement les moyens de
préhension a agripper, en fonction de la portion d’obtu-
ration de couvercle qu’il désire faire coopérer avec le
corps d’emballage.

[0010] Dans un tel cas, on prévoit que le pion de pré-
hension fait saillie longitudinalement a partir de la pre-
miére surface de délimitation de I'espace intérieur sur
une distance d2, et que la poignée fait saillie longitudi-
nalement a partir de la seconde surface de délimitation
de I'espace intérieur sur une distance d1 plus importante
que d2, le rapport entre ces deux valeurs pouvant étre
supérieur a 2. Cela permet de prévoir des premiers
moyens de préhension de grande dimension adaptés
pour étre agrippés par une unique main d’un opérateur
désirant exercer une pression sur le couvercle afin d’en-
gendrer le clipsage de ce dernier, ou bien désirant effec-
tuer un déplacement de 'ensemble de ce conteneur en
agrippant uniquement ces mémes premiers moyens a
ergonomie adaptée. En revanche, le fait de prévoir des
seconds moyens de préhension de plus petite dimension
permet de ne pas trop encombrer I'espace utile de char-
gement du conteneur, lorsque celui-ci est verrouillé par
la premiére portion d’obturation du couvercle.

[0011] Préférentiellement, les premiers et seconds
moyens de préhension sont respectivement centrés sur
les seconde et premiére surfaces de délimitation de I'es-
pace intérieur, ce quifavorise les manipulations réalisées
d’'une seule main par I'opérateur, trés frequemment ren-
contrées dans le cadre de travaux en boite a gants.
[0012] Toujours de maniere préférentielle, le corps de
conteneur est équipé de trous d’évent pour éviter que la
fermeture du couvercle ne soit génée / empéchée par
une surpression créée au sein de I'espace intérieur du
corps de stockage. A cet égard, il est noté que ces trous,
de préférence pratiqués dans le fond du corps de conte-
neur, peuvent également étre utilisés par I'opérateur dé-
sirant réaliser des opérations de manutention du conte-
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neur.
[0013] De préférence, le corps de conteneur comporte
un fond de forme convexe, bombé vers l'intérieur de I'es-
pace intérieur. Cette particularité permet d’envisager
d’empiler une pluralité de conteneurs les uns sur les
autres, I'espace vide formé par la surface extérieure du
fond bombé pouvant alors servir a loger les premiers
moyens de préhension du conteneur directement con-
sécutif dans I'empilement. De ce fait, la forme de ces
premiers moyens de préhension et celle du fond de corps
de conteneur sont étroitement liées.

[0014] Enfin, on prévoit que le conteneur est réalisé
en polyéthylene, ce qui évite notamment ['utilisation de
matériau métallique pénalisante en terme de gestion des
déchets contaminés.

[0015] D’autres avantages et caractéristiques de l'in-
vention apparaitront dans la description détaillée non li-
mitative ci-dessous.

[0016] Cette description sera faite au regard des des-
sins annexés parmi lesquels ;

- lafigure 1 représente une vue en coupe d’un cou-
vercle réversible de conteneur pour déchets radioac-
tifs, selon un mode de réalisation préféré de la pré-
sente invention ;

- lafigure 2 représente une vue en coupe d’un corps
de conteneur pour déchets radioactifs, destiné are-
cevoir le couvercle montré sur la figure 1 ;

- lafigure 3 montre le corps de conteneur et le cou-
vercle représentés sur les figures précédentes, dans
un état emboité sans effort ; et

- lafigure 4 représente une vue similaire a celle mon-
trée sur la figure 3, le couvercle et le corps de con-
teneur étant représentés dans un état emboité a for-
ce.

[0017] En référence tout d’abord a la figure 1, on peut
apercevoir un couvercle réversible 2 de conteneur 1 pour
déchets radioactifs, selon un mode de réalisation préféré
de la présente invention. Ce couvercle 2 est destiné a
étre monté de fagon amovible / démontable sur un corps
de conteneur 4, qui sera décrit en référence a la figure 2.
[0018] De préférence, le couvercle 2 dispose d’'un
corps de couvercle 5 présentant une géométrie de révo-
lution d’axe longitudinal ou d’axe de révolution 6, destiné
a étre confondu avec I'axe longitudinal du conteneur lors-
que ce couvercle 2 est monté sur le corps de conteneur.
De plus, le corps de couvercle 5, prenant donc grossie-
rement la forme d’'une plaque circulaire, est équipé sur
ses deux faces opposées respectivement de premiers
moyens de préhension et de seconds moyens de pré-
hension, comme cela sera détaillé ci-aprés.

[0019] De fagon plus générale, le couvercle 2 com-
prend une premiére portion d’obturation 8 d’'une ouver-
ture de corps de conteneur, pourvue d’une premiére sur-
face de délimitation 10 d’'un espace intérieur de conte-
neur, surface 10 a partir de laquelle font saillie des se-
conds moyens de préhension prenant ici la forme d’'un
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pion de préhension 12. La premiere surface de délimita-
tion 10 correspond donc globalement a I'une des deux
surfaces extérieures opposées du corps de couvercle 5,
et se situe de préférence orthogonalement a I'axe longi-
tudinal 6 du couvercle sur lequel cette surface 10 est
centrée. A cet égard, on prévoit également que le pion
de préhension 12 soit centré sur le couvercle 2, et donc
sur ce méme axe 6.

[0020] Pour faciliter la préhension de ce pion 12 par
un opérateur, il dispose de préférence d’'une géométrie
de révolution d’axe 6, formant sensiblement une sphére
14 raccordée a la premiére surface 10 par une zone ré-
trécie de révolution 16 de génératrice concave, permet-
tant le logement des extrémités de doigts de I'opérateur.
[0021] Le pion de préhension 12 fait saillie longitudi-
nalement a partir de la premiére surface 10 de délimita-
tion de I'espace intérieur de conteneur, sur une distance
d2 adaptée pour permettre la préhension par I'opérateur.
La distance d2 peut étre comprise entre 2 et 3 cm, et par
exemple de 'ordre de 2,5 cm.

[0022] Comme cela sera détaillé ultérieurement, 'une
des particularités de cette premiére portion d’obturation
8 est qu’elle dispose d'une conception lui permettant
d’étre emboitée a force par un opérateur dans le corps
de conteneur, et de préférence par clipsage. Pour ce
faire, elle comporte au niveau d’une extrémité longitudi-
nale du corps de couvercle 5, c’est-a-dire a partir de la
premiére surface de délimitation 10, un bourrelet circon-
férentiel 18 centré sur I'axe 6 et disposant donc d’un dia-
meétre supérieur au diamétre moyen de la partie du corps
de couvercle 5 formant la premiére portion d’obturation
8. Le bourrelet 18 est alors prévu pour constituer la partie
male de la liaison clipsée désirée avec le corps de con-
teneur.

[0023] Par ailleurs, le couvercle 2 comprend égale-
ment une seconde portion d’obturation 20, opposée a la
premiére 8 par rapport a I'axe 6. Plus précisément, les
premiére et seconde portions d’obturation 8, 20 sont sé-
parées I'une de l'autre par une portion intermédiaire de
couvercle 22, prenant de préférence la forme d’un épau-
lement 24 pratiqué sur le corps de couvercle 5 et centré
sur I'axe 6.

[0024] La seconde portion 20 est pourvue d’une se-
conde surface de délimitation 26 de I'espace intérieur de
conteneur, surface 26 a partir de laquelle font saillie des
premiers moyens de préhension prenant ici la forme
d’une poignée 28. La seconde surface de délimitation 26
correspond donc globalementa l'autre des deux surfaces
extérieures opposées du corps de couvercle 5, et se situe
de préférence orthogonalement a I'axe longitudinal 6 du
couvercle sur lequel cette surface 26 est centrée. A cet
égard, on prévoit également que la poignée 28 soit cen-
trée sur le couvercle 2, et donc sur ce méme axe 6. En
d’autres termes, on prévoit donc que le corps de couver-
cle 5, sur lequel sont solidarisés les moyens de préhen-
sion 12, 28, comprend la portion intermédiaire 22, les
premiére et seconde surfaces de délimitation 10, 26, et
le bourrelet circonférentiel 18. A titre indicatif, le corps
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de couvercle peut étre réalisé d'un seul tenant, de pré-
férence en polyéthyléne, et éventuellement étre réalisé
d’un seul tenant avec les moyens de préhension 12, 28.
[0025] Pour faciliter la préhension de la poignée 28,
celle-ci dispose de dimensions adaptées pour pouvoir
étre facilement agrippée par une main serrée d’opéra-
teur. A ce titre, dans le mode de réalisation préféré décrit
et représenté, I'anse 30 formant poignée s’étend de fa-
con bombée et convexe sur sensiblement tout le diamé-
tre de la seconde surface de délimitation 26, donc sur
sensiblement tout le diamétre du corps de couvercle 5.
D’autre part, la poignée 28 fait saillie longitudinalement
a partir de la seconde surface 26 de délimitation de I'es-
pace intérieur de conteneur, sur une distance d1 adaptée
pour permettre donc a I'opérateur d’introduire ses doigts
entre’anse 30 et la seconde surface 26. Ainsi, la distance
d1 peut étre comprise entre 4 et 6 cm, et par exemple
de l'ordre de 4,8 cm.

[0026] Comme cela sera détaillé ultérieurement, 'une
des particularités de cette seconde portion d’obturation
20 est qu’elle dispose d’'une conception lui permettant
d’étre emboitée sans effort par un opérateur dans le
corps de conteneur, en étant simplement posée sur celui-
ci. Pour ce faire, elle comporte au niveau d’'une autre
extrémité longitudinale du corps de couvercle 5, c’est-a-
dire au niveau de la seconde surface de délimitation 26,
un flanc latéral 32 de section cylindrique et circulaire cen-
tré sur I'axe 6, et disposant donc d’'un diamétre Iégére-
ment inférieur a celui de la partie du corps de conteneur
dans laquelle le flanc latéral 32 doit s’emboiter sans ef-
fort.

[0027] Enréférence a présent a la figure 2 montrant le
corps de conteneur 4 destiné a recevoir le couvercle ré-
versible 2, on peut apercevoir qu’il définit un espace in-
térieur de stockage 36 de déchets contaminés, ouvert
vers le haut au niveau d’une ouverture 38 et fermé vers
le bas par un fond 40. Le corps 4 dispose également de
préférence d’'une géométrie de révolution d’axe de révo-
lution ou d’axe longitudinal 42, destiné a étre confondu
avec 'axe 6 du couvercle 2 lorsque ce dernier est a poste
surle corps 4. Il est également de préférence réalisé d’'un
seul tenant en polyéthyléne.

[0028] L’ouverture 38 par laquelle les déchets conta-
minés sont destinés a étre introduits dans I'espace inté-
rieur de stockage 36, est délimitée par une partie d’ex-
trémité 44 du corps de conteneur 4. Cette partie d’extré-
mité 44 présente la particularité de définir une zone de
rétrécissement circonférentielle 50 ou étranglement cir-
conférentiel, centré sur I'axe 42, présentant donc un dia-
meétre intérieur Iégérement supérieur a celui du flanc la-
téral 32 de la seconde portion d’obturation 20, et inférieur
a celui du bourrelet circonférentiel 18 de la premiére por-
tion d’obturation 8. A cet égard, le rétrécissement circon-
férentiel 50 est prévu pour constituer la partie femelle de
la liaison clipsée désirée avec le couvercle 2. En effet,
le bourrelet 18 et la zone de rétrécissement 50 sont con-
cus de sorte que ce méme bourrelet 18 puisse traverser
la zone 50 suite a une pression manuelle selon une di-
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rection longitudinale du conteneur, effectuée par un opé-
rateur sur le couvercle 2 placé sur la partie d’extrémité
44 du corps de conteneur 4. Une fois traversée par dé-
formation, la zone de rétrécissement 50 permet de cons-
tituer une butée formant un arrét en translation du bour-
relet 18 vers le haut selon I'axe longitudinal 55 du con-
teneur, confondu avec les deux axes 6, 42 précités.
[0029] De plus, la partie d’extrémité 44 dispose d’'un
chant supérieur 52 sur lequel le couvercle 2 peut venir
en appui, ce chant 52 centré sur 'axe 42 étant préféren-
tiellement orthogonal a ce méme axe.

[0030] En ce qui concerne le fond 40, il présente une
forme convexe, bombée vers I'intérieur de I'espace inté-
rieur 36. Cette particularité permet d’envisager d’empiler
une pluralité de conteneurs les uns sur les autres, I'es-
pace vide 54 formé par la surface extérieure du fond bom-
bé 40 pouvant alors servir a loger la poignée 28 équipant
le conteneur directement consécutif dans 'empilement,
etfaisant saillie vers le haut a I'extérieur de ce conteneur.
De ce fait, la forme de la poignée 28 et celle du fond 40
de corps de conteneur 4 sont étroitement liées, de sorte
que I'on peut par exemple prévoir que ce fond 40 soit
bombé selon I'axe longitudinal 42 sur une distance d3
sensiblement égale a la distance d1 précitée relative a
la poignée 28.

[0031] Comme cela est visible sur la figure 2, le fond
40 est équipé de trous d’évent 56 pour éviter que la fer-
meture du couvercle 2 ne soit génée / empéchée par une
surpression créée au sein de I'espace intérieur de stoc-
kage 36. D’autre part, les trous d’évent 56 ont également
pourfonction de permettre une réouverture du conteneur
verrouillé. Les trous constituent en effet une prise utili-
sable notamment par un télémanipulateur, a savoir du
type bras articulé permettant la manipulation a travers
une boite a gant.

[0032] Enréférence alafigure 3, on peut voir 'ensem-
ble du conteneur 1 avec le corps de conteneur 4 et le
couvercle 2 représentés dans un état emboité sans ef-
fort, a savoir avec la seconde portion d’obturation 20 du
couvercle 2 reposant simplement sur la partie d’extrémité
44 du corps de conteneur 4. Plus précisément, on peut
voir que le flanc latéral 32 du couvercle 2 est logé avec
jeu dans I'étranglement 50 du corps 4, le maintien en
position du couvercle étant alors uniquement assuré par
le contact entre la portion intermédiaire de couvercle 22
et la partie d’extrémité 44, et plus spécifiquement par
I'appui de I'épaulement 24 sur le chant 52. Ainsi, les dé-
chets (non représentés) stockés a l'intérieur de I'espace
36 restentisolés de I'atmosphére extérieure, pouvant par
exemple étre une atmosphére intérieure empoussiérée
de boite a gants, mais I'ouverture suivante du couvercle
2 peut tout de méme étre réalisée facilement et sans
effort d’'une seule main par I'opérateur agrippant le pion
12, grace au jeu prévu entre le flanc latéral 32 du cou-
vercle 2 et I'étranglement 50 du corps 4.

[0033] Par conséquent, cette premiere possibilité de
fermeture avec la seconde portion d’obturation du cou-
vercle est préférentiellementretenue par'opérateur lors-
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que le conteneur n'est pas encore entiérement rempli,
et lorsqu’il sait qu'une opération de chargement de dé-
chets contaminés ultérieure est fortement susceptible
d’étre réalisée avec ce méme conteneur.

[0034] En référence ala figure 4, on peut voir 'ensem-
ble du conteneur 1 avec le corps de conteneur 4 et le
couvercle 2 représentés dans un état emboité a force, a
savoir avec la premiére portion d’obturation 8 du couver-
cle 2 clipsée sur la partie d’extrémité 44 du corps de
conteneur 4. Plus précisément, on peut voir que la liaison
mécanique clipsée procurée par le contact du bourrelet
18 etdeI'étranglement 50 permet de bloquer le couvercle
en translation vers le haut selon I'axe longitudinal 55 du
conteneur, tandis que le blocage en translation vers le
bas est quant a lui assuré par le contact entre la portion
intermédiaire de couvercle 22 et la partie d’extrémité 44,
et plus spécifiquement par I'appui de I'épaulement 24 sur
le chant 52.

[0035] Une telle configuration de fermeture du conte-
neur, que I'on peut qualifier de verrouillée, peut simple-
ment étre obtenue par une pression manuelle selon une
direction longitudinale 55 du conteneur, effectuée sur le
couvercle 2 par un opérateur agrippant uniquement la
poignée 28, en direction du corps 4 en appui sur son fond
40.

[0036] Ainsi, les déchets (non représentés) stockés a
l'intérieur de I'espace 36 restent isolés de I'atmosphére
extérieure, et les risques de réouverture accidentelle du
couvercle sont fortement minimisés par la présence de
la liaison mécanique clipsée.

[0037] Par conséquent, cette seconde possibilité de
fermeture avec la premiére portion d’obturation du cou-
vercle est préférentiellement retenue par 'opérateur lors-
que le conteneur 1 est entierement rempli de déchets,
et que celui-ci doit étre manutentionné sans risquer de
s’ouvrir accidentellement, par exemple pour son extrac-
tion hors de la boite a gants. A titre indicatif, cette manu-
tention du conteneur 1 avec le couvercle 2 verrouillé peut
préférentiellement étre effectuée uniqguement a I'aide de
la poignée 28.

[0038] Bien entendu, diverses modifications peuvent
étre apportées par 'lhomme du métier a I'invention en se
limitant a la portée des revendications

Revendications

1. Conteneur (1) pour le stockage de déchets radioac-
tifs comprenant un corps de conteneur (4) présen-
tant une partie d’extrémité (44) formant une ouver-
ture (38) vers un espace intérieur (36) de conteneur,
ce dernier comprenant en outre un couvercle amo-
vible (2) capable d’obturer ladite ouverture (38), ca-
ractérisé en ce que ledit couvercle (2) est un cou-
vercle réversible disposant d’'une part d’'une premié-
re portion d’obturation de l'ouverture (8) pourvue
d’une premiére surface de délimitation dudit espace
intérieur (10) a partir de laquelle font saillie des se-
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conds moyens de préhension comprenant un pion
de préhension (12), cette premiére portion (8) étant
congue de maniére a pouvoir étre emboitée a force
dans ladite partie d’extrémité formant une ouverture
(44), et d’autre part d’'une seconde portion d’obtura-
tion de I'ouverture (20), pourvue d’'une seconde sur-
face de délimitation dudit espace intérieur (26), op-
posée a la premiere surface de délimitation (10), a
partir de laquelle font saillie des premiers moyens
de préhension comprenant une poignée(28), cette
seconde portion (20) étant congue de maniére a pou-
voir étre emboitée sans effort dans ladite partie d’ex-
trémité formant une ouverture (44).

Conteneur (1) selon la revendication 1, caractérisé
en ce que ladite premiére portion d’obturation de
'ouverture (8) présente un bourrelet circonférentiel
(18), en ce que ladite partie d’extrémité (44) du corps
de conteneur (4) présente une zone de rétrécisse-
ment circonférentielle (50), et en ce que ladite zone
de rétrécissement (50) et ledit bourrelet (18) coopeé-
rent ensemble de maniére a créer une liaison mé-
canique clipsée entre ledit couvercle réversible (2)
et ledit corps de conteneur (4), lorsque ladite pre-
miére portion d’obturation de I'ouverture (8) est em-
boitée dans ladite partie d’extrémité (44) du corps
de conteneur (4).

Conteneur (1) selon la revendication 1 ou la reven-
dication 2, caractérisé en ce qu’il est congu de sorte
que ledit bourrelet circonférentiel (18) puisse traver-
ser ladite zone de rétrécissement circonférentielle
(50) de diamétre inférieur, suite a une pression ma-
nuelle selon une direction longitudinale dudit conte-
neur (55), effectuée par un opérateur sur le couver-
cle réversible (2) placé sur la partie d’extrémité (44)
du corps de conteneur (4).

Conteneur (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que ledit
pion de préhension (12) fait saillie longitudinalement
a partir de ladite premiére surface de délimitation
dudit espace intérieur (10) sur une distance (d2), et
en ce que ladite poignée (28) fait saillie longitudina-
lement a partir de ladite seconde surface de délimi-
tation dudit espace intérieur (26) sur une distance
(d1) plus importante que (d2).

Conteneur (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que lesdits
premiers et seconds moyens de préhension (28, 12)
sont respectivement centrés sur les seconde et pre-
miere surfaces de délimitation dudit espace intérieur
(26, 10).

Conteneur (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que ledit
corps de conteneur (4) est équipé de trous d’évent
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(56).

Conteneur (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que ledit
corps de conteneur (4) comporte un fond (40) de
forme convexe, bombé vers l'intérieur dudit espace
intérieur (36).

Conteneur (1) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé ence qu’ilestréa-
lisé en polyéthylene.

Patentanspriiche

1.

Behalter (1) zur Lagerung radioaktiver Abfalle, wel-
cher einen Behalterkdrper (4) umfasst, der einen
Endteil (44) aufweist, der eine Offnung (38) zu einem
Innenraum (36) des Behalters hin bildet, wobei die-
ser Letztere aulerdem einen abnehmbaren Deckel
(2) umfasst, der in der Lage ist, die Offnung (38) zu
verschlieRen, dadurch gekennzeichnet, dass der
Deckel (2) ein umkehrbarer Deckel ist, der einerseits
Uber einen ersten Abschnitt (8) zum VerschlieRen
der Offnung verfiigt, der mit einer ersten Begren-
zungsflache (10) des Innenraumes verseheniist, von
welcher aus zweite Greifmittel vorstehen, die einen
Greifzapfen (12) umfassen, wobei dieser erste Ab-
schnitt (8) derart ausgebildet ist, dass er unter Kraft-
anwendung in den eine Offnung bildenden Endteil
(44) eingefugt werden kann, und andererseits Gber
einen zweiten Abschnitt (20) zum Verschlie3en der
Offnung, der mit einer zweiten Begrenzungsfléche
(26) des Innenraumes versehen ist, die der ersten
Begrenzungsflache (10) gegeniberliegt und von
welcher aus erste Greifmittel vorstehen, die einen
Griff (28) umfassen, wobei dieser zweite Abschnitt
(20) derartausgebildetist, dass er ohne Kraftanwen-
dung in den eine Offnung bildenden Endteil (44) ein-
gefligt werden kann.

Behalter (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der erste Abschnitt (8) zum Ver-
schlieRen der Offnung einen Umfangswulst (18) auf-
weist, dadurch, dass der Endteil (44) des Behalter-
kérpers (4) einen Einschnirungsbereich (50) des
Umfangs aufweist, und dadurch, dass der Einschni-
rungsbereich (50) und der Wulst (18) derart zusam-
menwirken, dass eine mechanische Clipsverbin-
dung zwischen dem umkehrbaren Deckel (2) und
dem Behalterkdrper (4) erzeugt wird, wenn der erste
Abschnitt (8) zum VerschlieRen der Offnung in den
Endteil (44) des Behalterkorpers (4) eingefligt wird.

Behalter (1) nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass er derart ausgebildet
ist, dass der Umfangswulst (18) den Einschniirungs-
bereich (50) des Umfangs mit kleinerem Durchmes-
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ser nach einem manuellen Druck in einer Langsrich-
tung des Behalters (55) durchqueren kann, der von
einem Bediener auf den auf dem Endteil (44) des
Behalterkdrpers (4) angebrachten umkehrbaren De-
ckel (2) ausgeubt wird.

4. Behalter (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Greif-
zapfen (12) von der ersten Begrenzungsflache (10)
des Innenraumes in Langsrichtung um einen Ab-
stand (d2) vorsteht, und dadurch, dass der Griff (28)
von der zweiten Begrenzungsflache (26) des Innen-
raumes in Langsrichtung um einen Abstand (d1) vor-
steht, der grofer als (d2) ist.

5. Behalter (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die ers-
ten und zweiten Greifmittel (28, 12) auf der zweiten
bzw. ersten Begrenzungsflache (26, 10) des Innen-
raumes zentriert sind.

6. Behalter (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Be-
halterkérper (4) mit Entliftungséffnungen (56) aus-
gestattet ist.

7. Behalter (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Be-
halterkérper (4) einen Boden (40) von konvexer
Form aufweist, der zum Inneren des Innenraumes
(36) hin gewdlbt ist.

8. Behalter (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass er aus
Polyethylen hergestellt ist.

Claims

1. Container (1) for the storage of radioactive waste
comprising a container body (4) having an end part
(44) forming an opening (38) to an inner container
space (36), said container also comprising a remov-
able lid (2) capable of sealing said opening (38),
characterised in that said lid (2) is a reversible lid
having, on one hand, a first opening sealing portion
(8) provided with a first delimiting surface of said in-
ner space (10) wherefrom second gripping means
comprising a gripping pin (12) project, said first por-
tion (8) being designed so as to be able to be force-
fitted in said end part forming an opening (44), and,
on the other, a second opening sealing portion (20),
provided with a second delimiting surface of said in-
ner space (26), opposite the first delimiting surface
(10), wherefrom first gripping means comprising a
handle (28) project, said second portion (200) being
designed so as to be able to be fitted effortlessly in
the end part forming an opening (44).
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2.

Container (1) according to claim 1, characterised
in that said first opening sealing portion (8) has a
circumferential enlargement (18), in that said end
part (44) of the container body (4) has a circumfer-
ential contraction zone (50), and in that said con-
traction zone (50) and said enlargement (18) coop-
erate together so as to create a snap-fastened me-
chanical connection between said reversible lid (2)
and said container body (4), when said first opening
sealing portion (8) is fitted in said end part (44) of
the container body (4).

Container (1) according to claim 1 or claim 2, char-
acterised in that it is designed such that said cir-
cumferential enlargement (18) can pass through the
circumferential contraction zone (50) of lesser diam-
eter, following mere manual pressure along a longi-
tudinal direction of said container (55), performed by
an operator on the reversible lid (2) positioned on
the end part (44) of the container body (4).

Container (1) according to any of the above claims,
characterised in that said gripping pin (12) projects
longitudinally from said first delimiting surface of said
inner space (10) over a distance (d2), and in that
said handle (28) projects longitudinally from said
second delimiting surface of said inner space (26)
over a distance (d1) greater than (d2).

Container (1) according to any of the above claims,
characterised in that said first and second gripping
means (28, 12) are respectively centred on the sec-
ond and first delimiting surfaces of said inner space
(26, 10).

Container (1) according to any of the above claims,
characterised in that said container body (4) is
equipped with vent holes (56).

Container (1) according to any of the above claims,
characterised in that said container body (4) com-
prises a convex shaped base (40), curved towards
the inside of the inner space (36).

Container (1) according to any of the above claims,
characterised in that it is made of polyethylene.
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