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de guidage par satellites associé

(57)  Undispositif (D) est dédié au guidage par satel-
lites au sein d’'un véhicule automobile et comprend une
application de guidage par satellites (AG) capable de dé-
terminer la position géographique en cours de ce véhi-
cule automobile et de délivrer des données d’images re-
présentatives d’informations de guidage a un écran d’af-

fichage (EC). Cette application (AG) est en outre char-

gée, lorsqu’elle a déterminé la position géographique en
cours du véhicule automobile, de déterminer si il existe

au moins une caméra (C1, C2) capable d’acquérir en
direct des images vidéo dans la zone qui inclut le lieu
correspondant a la position déterminée et de transmettre
ces images vidéo acquises via un réseau de communi-
cation, et dans l'affirmative de requérir, via des moyens
de communication radio (MC) et via un réseau de com-
munication radio (R), qu’on lui transmette les images vi-
déo acquises par I'une au moins des caméras détermi-
nées, afin de les communiquer a I'écran (EC) en vue de
leur affichage.
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Description

[0001] L’invention concerne le guidage par satellites
des personnes qui sont transportées par des véhicules
automobiles.

[0002] Lorsque I'on conduit un véhicule automobile, il
est fréquent de se retrouver dans une situation dans la-
quelle lavisibilité est réduite, voire inexistante, par exem-
ple enraison de la présence d’un obstacle. Cela peut par
exemple étre le cas lorsque 'on arrive a une intersection
dans une agglomération ou lorsque I'on sort d’'un parking
ou encore lorsqu’un véhicule est garé en double file.
Dans ces situations, le conducteur du véhicule (automo-
bile) ne dispose pas de suffisammentd’informations pour
poursuivre son trajet sans risque.

[0003] Pour améliorer la sécurité, des miroirs peuvent
étre implantés dans des zones ou la visibilité latérale est
réduite. Mais, cette solution ne s’avere pas toujours op-
timale, notamment du fait que les miroirs ne sont pas
toujours visibles (par exemple lorsqu’un véhicule de
grande hauteur est placé devant) ou du fait des distor-
sions introduites par ces miroirs en raison de leur type
ou des dimensions réduites des zones qu'’ils permettent
d’observer.

[0004] L’invention a donc pour but d’améliorer la situa-
tion.
[0005] Elle propose a cet effet un dispositif de guidage

par satellites, destiné a étre implanté dans (ou sur) un
véhicule automobile, et comprenant une application de
guidage par satellites capable de déterminer la position
géographique en cours de ce véhicule automobile et de
délivrer des données d’'images représentatives d’infor-
mations de guidage a un écran d’affichage.

[0006] Ce dispositif se caractérise par le fait que son
application est chargée, en cas de détermination de la
position géographique en cours du véhicule automobile,
de déterminer si il existe au moins une caméra (vidéo)
capable d’acquérir en direct des images vidéo dans la
zone qui inclut le lieu correspondant a cette position dé-
terminée et de transmettre les images vidéo acquises
via un réseau de communication, et dans I'affirmative de
requérir, via des moyens de communication radio et via
un réseau de communication radio (éventuellement le
méme que celui utilisé par la (les) caméra(s) pour trans-
mettre ses (leurs) images vidéo), qu’on lui transmette les
images vidéo acquises par I'une au moins des caméras
déterminées, afin de les communiquer a I’écran en vue
de leur affichage.

[0007] Le dispositif selon I'invention peut comporter
d’autres caractéristiques qui peuvent étre prises sépa-
rément ou en combinaison, et notamment :

- son application peut étre chargée de rechercher les
caméras, en coopération avec les moyens de com-
munication radio, dans des moyens de stockage
stockant des identifiants de caméra en correspon-
dance de positions géographiques et accessibles via
le réseau de communication radio ;
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- en variante, son application peut étre chargée de
rechercher les caméras dans des moyens de stoc-
kage locaux stockant des identifiants de caméra en
correspondance de positions géographiques;
> il peut comprendre ces moyens de stockage
locaux ;

- son application peut étre chargée, lorsqu’elle a dé-
terminé une caméra, de générer des données d’'ima-
ge représentant une partie au moins de la zone ainsi
que la caméra déterminée, matérialisée au niveau
de saposition géographique, et de communiquer ces
données d’image a I'écran afin qu’il affiche 'image
gu’elles définissent. Ainsi, si un usager sélectionne
la caméra qui est affichée sur I'écran, I'application
peut requérir, via les moyens de communication ra-
dio et via le réseau de communication radio, qu’on
lui transmette les images vidéo acquises par cette
caméra sélectionnée, afin de les communiquer a
I’écran en vue de leur affichage ;

- il peut comprendre les moyens de communication
radio ;

- il peut comprendre I'écran.

[0008] L’invention propose également un procédé dé-
dié a la fourniture d’images vidéo a une application de
guidage par satellites implantée dans un véhicule auto-
mobile et capable de délivrer des données d’images re-
présentatives d’informations de guidage pour un écran
d’affichage.

[0009] Ce procédé se caractérise par le fait qu'il con-
siste a déterminer la position géographique en cours du
véhicule automobile avec I'application, puis a déterminer
si il existe au moins une caméra capable d’acquérir en
direct des images vidéo dans la zone qui inclut le lieu
correspondant a la position déterminée et de transmettre
ces images vidéo acquises via un réseau de communi-
cation, et dans I'affirmative a requérir la transmission a
I'application des images vidéo acquises par l'une au
moins des caméras déterminées, via un réseau de com-
munication radio, afin de les afficher sur I'écran.

[0010] Le procédé selon I'invention peut comporter
d’autres caractéristiques qui peuvent étre prises sépa-
rément ou en combinaison, et notamment :

- on peut rechercher les caméras avec I'application
dans des moyens de stockage stockant des identi-
fiants de caméra en correspondance de positions
géographiques et accessibles via le réseau de com-
munication radio;

- en variante, on peut rechercher les caméras avec
I'application dans des moyens de stockage locaux
dans lesquels sont stockés des identifiants de ca-
méra en correspondance de positions géographi-
ques;

- en cas de détermination d’'une caméra, on peut gé-
nérer avec I'application des données d'image qui re-
présentent une partie au moins de la zone ainsi que
la caméra déterminée, matérialisée au niveau de sa
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position géographique, et on peut communiquer ces
données d’image a I'écran afin qu’il affiche I'image
qu’elles définissent. Ainsi, si un usager sélectionne
la caméra qui est affichée sur I'écran, on peut requé-
rir la transmission a I'application des images vidéo
acquises par cette caméra sélectionnée, via le ré-
seau de communication radio, afin de les afficher
sur I'écran.

[0011] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront a 'examen de la description dé-
taillée ci-aprés, et des dessins annexés, sur lesquels :

- la figure 1 illustre de fagon trés schématique une
intersection d’une ville ou se trouvent implantées
deux caméras et qui est constituée par quatre extré-
mités de rues dans lesquelles sont garées ou circu-
lent des véhicules automobiles qui pour certains sont
équipés d’'un dispositif de guidage par satellites se-
lon l'invention, et

- lafigure 2 illustre de fagon trés schématique et fonc-
tionnelle un exemple de réalisation d’un dispositif de
guidage par satellites selon l'invention.

[0012] Les dessins annexés pourront non seulement
servir a compléter l'invention, mais aussi contribuer a sa
définition, le cas échéant.

[0013] L’invention a pour objet de permettre la fourni-
ture a des conducteurs de véhicules automobiles d’ima-
ges vidéo de zones dans lesquelles ils sont situés, afin
de faciliter et sécuriser leur circulation.

[0014] Dans ce qui suit, on considére a titre d’'exemple
non limitatif que les véhicules automobiles sont des voi-
tures. Mais, I'invention n’est pas limitée a ce type de vé-
hicule automobile. Elle concerne en effet tout type de
véhicule automobile pouvant recevoir un dispositif de gui-
dage par satellites, et notamment les bus, les cars, les
camions et les motocyclettes.

[0015] On a schématiquement illustré sur la figure 1,
une intersection entre quatre rues A, B, C et E d’une ville,
dans chacune desquelles sont garées des voitures VG
et/ou circulent des voitures Vi (icii= 1 a 3). Une premiéere
voiture V1 circulant dans la rue A vient de parvenir a
l'intersection. Une deuxiéme voiture V2 circulant dans la
rue B vient de parvenir a l'intersection. Une troisiéme
voiture V3 circulant dans la rue C va bientbt parvenir a
l'intersection.

[0016] L’invention propose d’équiper les véhicules (ici
des voitures) d’un dispositif de guidage par satellites D.
Ce dernier (D) peut étre un équipement portable et auto-
nome que l'on installe dans la voiture (ou sur une moto-
cyclette), éventuellement de fagon amovible, ou bien un
équipement fixe qui estintégré dans la voiture (par exem-
ple dans ce que 'homme de I'art appelle le combiné).
[0017] Parconséquent, selon son mode de réalisation,
le dispositif D selon 'invention peut étre réalisé sous la
forme de circuits électroniques, de modules logiciels (ou

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

informatiques), ou d’une combinaison de circuits électro-
niques et de modules logiciels.

[0018] Un dispositif de guidage par satellites D, selon
l'invention, comprend au moins une application de gui-
dage par satellites AG capable de déterminer la position
géographique en cours de sa voiture Vi et de délivrer
pour un écran d’affichage EC des données d’images qui
sont représentatives d’informations de guidage, comme
par exemple des cartes routiéres, des plans, des infor-
mations routiéres (notamment kilométriques), des posi-
tions de centres (ou points) d’'intérét (avec d’éventuelles
informations les décrivant) et des itinéraires).

[0019] Il est important de noter que I'écran EC peut
faire partie soit du dispositif D, comme c’est le cas dans
'exemple non limitatif illustré sur la figure 2, soit de la
voiture Vi (par exemple de son combing).

[0020] Par ailleurs, le dispositif D doit étre capable de
se connecter a un réseau de communication radio R ca-
pable de transmettre des flux d’images vidéo. Pour se
faire, il peut soit disposer de son propre module de com-
munication radio MC, comme c’est le cas dans 'exemple
non limitatif illustré sur la figure 2, soit se servir d’'un mo-
dule de communication radio (local) quiestimplanté dans
sa voiture Vi (dans ce cas, il doit &tre couplé a ce module
de communication radio local).

[0021] Selon l'invention, lorsque I'application AG a dé-
terminé la position géographique en cours de sa voiture
Vi, elle détermine ensuite si il existe au moins une caméra
vidéo Cj capable non seulement d’acquérir en direct des
images vidéo dans la zone qui inclut le lieu qui corres-
pond a cette position déterminée, mais également de
transmettre les images vidéo qu’elle acquiert via un ré-
seau de communication.

[0022] Il estimportant de noter que les dimensions de
la zone qui inclut le lieu ou se trouve situé le véhicule Vi
peuvent étre soit fixes (prédéfinies), soit configurables
(par exemple par le conducteur).

[0023] Il est également important de noter que le ré-
seau de communication auquel est connectée une ca-
méra Cj peut étre de tout type, filaire ou non filaire, dés
lors qu’il dispose des ressources permettant de trans-
mettre en direct des données d’'images vidéo sous forme
de paquets, par exemple selon un format de type MPEG2
ou MPEG4 (ou analogue), et qu’il dispose d’une con-
nexion vers un réseau (de communication) radio (s'il
n'est pas le réseau radio auquel peut se connecter le
dispositif D).

[0024] Dans I'exemple non limitatif illustré sur la figure
2, on considére que le réseau de communication auquel
sont connectées les caméras Cj (icij = 1 ou 2) est le
méme réseau radio R que celui auquel peut se connecter
le dispositif D. Mais, on peut envisager que les caméras
Cj soient connectées a un réseau filaire, par exemple de
type ADSL, disposant d’'une connexion avec le réseau
radio R auquel peuvent se connecter les dispositifs D.
[0025] Il est également important de noter que tout ty-
pe de caméra vidéo Cj capable de transmettre sur un
réseau de communication des données d’images vidéo
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acquises en direct peut étre envisagé, et notamment cel-
les appelées « web-cams» qui sont connectées a I'Inter-
net). Ces caméras (vidéo) Cj peuvent appartenir a des
particuliers (qui s’en servent par exemple pour assurer
une surveillance en continu des zones extérieures si-
tuées devant leurs immeubles respectifs, c6té rue, et no-
tamment au niveau des entrées/sorties de parking) ou a
des entreprises ou services administratifs spécialisés
dans la surveillance de lieux ou de batiments (ou locaux)
ou de parkings. Elles peuvent donc étre fixées sur tout
type de support, et notamment sur des fagades d'immeu-
bles ou des poteaux. Bien entendu, seules peuvent étre
prises en compte les caméras Cj appartenant a des per-
sonnes physiques ou morales qui ont autorisé I'utilisation
collective des images vidéo qu’elles acquiérent.

[0026] Larecherche des caméras Cjpeut se faire d’au
moins deux facgons.

[0027] Selon une premiere fagon, I'application AG re-
cherche les caméras Cj dans des moyens de stockage
externes MS2 qui stockent des identifiants de caméra en
correspondance de positions géographiques et qui sont
accessibles via le réseau radio R. On comprendra que
cette recherche se fait en coopération avec le module de
communication radio MC puisqu’elle nécessite d’accé-
der au réseau radio R.

[0028] Ces moyens de stockage externes MS2 peu-
vent se présenter sous n’importe quelle forme connue
de ’homme de I'art, et notamment une mémoire ou une
base de données. Comme illustré sur la figure 1, ils peu-
vent par exemple étre implantés dans un serveur d’infor-
mations S| qui est connecté directement ou indirecte-
ment (via un autre réseau de communication) au réseau
radio R et qui est accessible aux usagers des dispositifs
D.

[0029] Selon une deuxiéme fagon, I'application AG re-
cherche les caméras Cj dans des moyens de stockage
locaux MS1 qui stockent des identifiants de caméra en
correspondance de positions géographiques.

[0030] On entend ici par « moyens de stockage
locaux » des moyens de stockage qui font partie du dis-
positif D, comme illustré sur la figure 2, ou qui lui sont
localement accessibles (dans le véhicule Vi).

[0031] De nouveau, ces moyens de stockage locaux
MS1 peuvent se présenter sous n'importe quelle forme
connue de ’'homme de I'art, et notamment une mémoire
ou une base de données ou encore un support de stoc-
kage comme par exemple un CD-ROM.

[0032] On notera que les moyens de stockage locaux
MS1 peuvent par exemple constituer la source d’infor-
mations cartographiques du dispositif D, c’est-a-dire la
source des données définissant les cartes routiéres, les
plans, les informations routiéres, les positions des cen-
tres (ou points) d'intérét, et les informations décrivant les
centres d’intérét.

[0033] Parexemple, les informations relatives aux ca-
méras Cj (identifiants/positions géographiques) peuvent
étre stockées parmi les données des centres (ou points)
d’intérét.
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[0034] Les identifiants de caméra sont des identifiants
de communication, comme par exemple un emplace-
ment dans le réseau de réseaux Internet, tel qu’'un URL
(« Uniform Resource Locator »), ou un identifiant de res-
source sur un réseau, tel qu’un SIP URI (« Session Ini-
tiation Protocol - Uniform Resource Identifier »). Ces
identifiants sont destinés a permettre I'accés aux flux
d’'images vidéo qui sont délivrés par les caméras Cj, ce
qui ne veut pas obligatoirement dire qu’ils permettent de
communiquer avec lesdites caméras Cj. En effet, on peut
envisager que les flux délivrés par un ensemble de ca-
méras soient adressés par ces derniéres a un serveur
central dédié qui se charge ensuite de transmettre cer-
tains d’entre eux a des dispositifs D autorisés qui lui ont
adressé une requéte les désignant. On peut également
envisager qu’une fois la connexion établie entre une ca-
méra Cj et un dispositif D la transmission des images
vidéo se fasse directement entre ces derniers via (au
moins) le réseau radio R (cela est notamment possible
lorsque les identifiants de caméra sont de type SIP URI).
[0035] Dans l'une ou l'autre des deux fagons, la re-
cherche consiste a déterminer tous les identifiants de
caméra qui sont stockés en correspondance d’une posi-
tion géographique qui estincluse dans la zone contenant
la voiture Vi.

[0036] Si l'application AG a déterminé au moins une
caméra Cj qui se trouve située dans la zone de sa voiture
Vi, elle requiert, via le module de communication radio
MC et via le réseau de communication radio R auquel
peut se connecter son dispositif D (ou bien son véhicule
Vi), qu’on lui transmette les images vidéo acquises par
I'une au moins des caméras déterminées.

[0037] On comprendra que le type de requéte utilisé
pour accéder aux images d’'une caméra Cj dépend du
type d’identifiant de caméra qui est associé a la position
géographique de cette caméra C;j.

[0038] Ainsi, il peut par exemple s’agir d’'une requéte
de type « INVITE SIP URI », qui est prise en compte par
un coeur de réseau de type IMS. La caméra Cj, désignée
par le SIP URI contenu dans la requéte INVITE, est alors
considérée comme un client IMS auquel le coeur de ré-
seau IMS transmet la requéte INVITE. A réception de
cette requéte INVITE la caméra Cj transmet son flux
d’'images vidéo au dispositif D qui a génére ladite requéte
INVITE. Cette solution est avantageuse car elle permet
de configurer la caméra Cj de sorte qu’elle ne transmette
son flux d’images vidéo qu’aux dispositifs D de certains
usagers clients (ce qui peut étre notamment utile lorsqu’il
s’agit d'une caméra privée).

[0039] Dans une variante, larequéte peut par exemple
étre de type « Get URL ». Dans ce cas, la caméra Cj peut
par exemple intégrer un serveur, ou comme évoqué preé-
cédemment son flux peut étre accessible au niveau d’un
serveur. A réception de cette requéte GET URL la ca-
méra Cj (ou le serveur qui gére son flux) transmet son
flux d’'images vidéo au dispositif D qui a généré ladite
requéte GET URL.

[0040] Lorsque I'application AG regoit les flux de don-
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nées qui définissent les images vidéo, elle peut les com-
muniquer a I'’écran EC afin qu'’il procéde a leur affichage
en direct. Le conducteur du véhicule Vi peut alors obser-
ver en direct les images qui sont acquises par une ou
plusieurs caméras Cj qui sont situées dans son voisina-
ge, et donc agir sur son véhicule Vi en fonction de ce
qu'’il observe.

[0041] On notera que les images vidéo d’'une caméra
Cj déterminée peuvent ne pas étre systématiquement et
automatiquement requises a cette caméra Cj (ou au ser-
veur qui gere son flux). En effet, on peut envisager le
processus en deux étapes décrit ci-dessous.

[0042] Dans une premiére étape, une fois que I'appli-
cation AG a déterminé une ou plusieurs caméra Cj dans
la zone de son véhicule Vi, elle peut par exemple générer
des données d’'image qui représentent une partie au
moins de cette zone et chaque caméra Cj déterminée,
matérialisée au niveau de sa position géographique. Elle
communique ensuite ces données d’'image a I'écran EC
afin qu'il affiche I'image qu’elles définissent.

[0043] Le conducteur du véhicule Vi peut alors obser-
ver sur I'écran EC la carte de la zone dans laquelle il se
trouve et sur laquelle se trouvent matérialisées les rues
et les caméras Cj déterminées. C’est ce qui est schéma-
tiquement illustré sur la figure 2. La carte qui est repré-
sentée sur I'écran EC de la figure 2 correspond a la zone
qui comprend lintersection illustrée sur la figure 1. On
peut reconnaitre les quatre rues A, B, C et E, ainsi que
les caméras C1 et C2 qui sont respectivement situées
aux angles des rues B et E et des rues A et C.

[0044] Dans une seconde étape, le conducteur doit
sélectionner 'une des caméras Cj affichées sur I'écran
EC afin de pouvoir visualiser en direct sur ce dernier les
images vidéo qu’elle acquiert. Cette sélection peut par
exemple se faire al’'aide d’'une interface homme machine
IHM (bouton, souris ou écran tactile, par exemple), qui
fait partie soit du dispositif D, comme c’est le cas dans
I'exemple non limitatifillustré sur lafigure 2, soit des équi-
pements de la voiture Vi (comme par exemple son com-
biné).

[0045] Une fois que le conducteur a sélectionné une
caméra Cj, I'application AG en est informé et requiert,
via le module de communication radio MC et via le réseau
radio R, qu’on lui transmette les images vidéo acquises
par cette caméra sélectionnée, afin de les communiquer
al'écran EC en vue de leur affichage. On peut envisager
un affichage simultané, par exemple dans différentes fe-
nétres de I'écran EC, des images vidéo fournies par plu-
sieurs caméras Cj sélectionnées par le conducteur.
[0046] Dans le cas de I'exemple illustré sur les figures
1 et 2, le conducteur du véhicule V1 peut par exemple
décider de ne sélectionner que la premiére caméra C1
s’il envisage de tourner a droite dans la rue C. En effet,
seule cette premiére caméra C1 peut lui fournir des ima-
ges vidéo de ce qui se passe dans la rue B dans laquelle
peut circuler une voiture (ici V2) potentiellement dange-
reuse si son conducteur ne respecte pas la priorité a
droite.
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[0047] En revanche, si le conducteur du véhicule V1
veut continuer tout droit (vers la rue E) ou tourner a gau-
che dans la rue B, il est utile qu’il sélectionne les deux
caméras C1 et C2. En effet, la premiére caméra C1 peut
lui fournir des images vidéo de ce qui se passe dans la
rue B dans laquelle peut circuler une voiture (ici V2) po-
tentiellement dangereuse si son conducteur ne respecte
pas la priorité a droite, et la seconde caméra C2 peut lui
fournir des images vidéo de ce qui se passe dans la rue
C dans laquelle peut circuler une voiture (ici V3) vis-a-
vis de laquelle il doit respecter la priorité a droite.
[0048] On notera que l'invention peut également per-
mettre au conducteur d’'une voiture de visualiser des ima-
ges vidéo de zones dans lesquelles il envisage de pas-
ser. Pour ce faire, il peut par exemple sélectionner une
zone au moyen de l'interface homme machine IHM afin
que son dispositif D fournisse a I'écran EC une carte de
cette zone matérialisant les positions des caméras Cj
sélectionnables qu’elle contient. Puis, le conducteur peut
sélectionner au moins 'une des caméras affichées afin
de visualiser le trafic dans la zone qu’il a sélectionnée.
Il peut alors éventuellement décider de modifier l'itiné-
raire qu'il avait prévu d’emprunter s’il estime que la zone
est trop encombrée.

[0049] |l est important de noter que linvention peut
étre également considérée sous I'angle d’un procédé de
fourniture d’'images vidéo a une application de guidage
par satellites AG, pouvant étre notamment mis en oeuvre
au moyen d’un dispositif de guidage par satellites D pré-
senté ci-avant. Les fonctionnalités offertes par la mise
en oeuvre du procédé selon l'invention étant identiques
a celles offertes par le dispositif D présenté ci-avant, seu-
le la combinaison de fonctionnalités principales offerte
par le procédé est présentée ci-apres.

[0050] Ce procédé de fourniture d’images vidéo con-
siste a déterminerla position géographique en cours d’un
véhicule automobile Vi avec une application de guidage
par satellite AG qu'’il comprend, puis a déterminer si il
existe au moins une caméra Cj propre a acquérir en direct
des images vidéo dans la zone qui inclut le lieu corres-
pondant a cette position déterminée et a transmettre les
images vidéo acquises via un réseau de communication,
et dans I'affirmative a requérir la transmission a I'appli-
cation AG des images vidéo acquises par I'une au moins
des caméras déterminées, via un réseau de communi-
cationradio R, afin de les afficher sur un écran EC installé
dans le véhicule Vi.

[0051] L’invention ne se limite pas aux modes de réa-
lisation de dispositif de guidage par satellites et de pro-
cédé de fourniture d'images vidéo décrits ci-avant, seu-
lement a titre d’exemple, mais elle englobe toutes les
variantes que pourra envisager 'lhomme de l'art dans le
cadre des revendications ci-aprés.

Revendications

1. Procédé de fourniture d'images vidéo a une appli-
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cation de guidage par satellites (AG) implantée dans
un véhicule automobile (Vi) et propre a délivrer des
données d'images représentatives d’informations
de guidage pour un écran d’affichage (EC), carac-
térisé en ce qu’il consiste a déterminer la position
géographique en cours du véhicule automobile avec
ladite application (AG), puis a déterminer si il existe
au moins une caméra (Cj) propre a acquérir en direct
des images vidéo dans la zone incluant le lieu cor-
respondant a ladite position déterminée et a trans-
mettre lesdites images vidéo acquises via un réseau
de communication, et dans I'affirmative a requérir la
transmission a ladite application (AG) des images
vidéo acquises par 'une au moins des caméras dé-
terminées, via un réseau de communication radio
(R), afin de les afficher sur ledit écran (EC).

Procédé selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'on recherche lesdites caméras (Cj) avec
ladite application (AG) dans des moyens de stocka-
ge (MS2) stockant des identifiants de caméra en cor-
respondance de positions géographiques et acces-
sibles via ledit réseau de communication radio (R).

Procédé selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'on recherche lesdites caméras (Cj) avec
ladite application (AG) dans des moyens de stocka-
ge locaux (MS1) dans lesquels sont stockés des
identifiants de caméra en correspondance de posi-
tions géographiques.

Procédé selon I'une des revendications 1 a 3, ca-
ractérisé en ce qu’en cas de détermination d’'une
cameéra (Cj), i) on génére avec ladite application (AG)
des données d’image représentant une partie au
moins de ladite zone et ladite caméra (Cj) détermi-
née matérialisée au niveau de sa position géogra-
phique et on communique ces données d’image
audit écran (EC) afin qu’il affiche I'image qu’elles dé-
finissent, et ii) en cas de sélection de ladite caméra
(Cj) matérialisée par un usager, on requiert la trans-
mission a ladite application (AG) des images vidéo
acquises par cette caméra sélectionnée, via ledit ré-
seau de communication radio (R), afin de les afficher
sur ledit écran (EC).

Dispositif de guidage par satellites, pour un véhicule
automobile (Vi), et comprenant une application de
guidage par satellites (AG) propre a déterminer la
position géographique en cours dudit véhicule auto-
mobile (Vi) et a délivrer des données d’'images re-
présentatives d’informations de guidage a un écran
d’affichage (EC), caractérisé en ce que ladite ap-
plication (AG) est agencée, en cas de détermination
de la position géographique en cours du véhicule
automobile (Vi), pour déterminer si il existe au moins
une caméra (Cj) propre a acquérir en direct des ima-
ges vidéo dans lazoneincluant le lieu correspondant
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a ladite position déterminée et a transmettre lesdites
images vidéo acquises via un réseau de communi-
cation, et dans I'affirmative pour requérir, via des
moyens de communication radio (MC) et via un ré-
seau de communication radio (R), qu’on lui trans-
mette les images vidéo acquises par 'une au moins
des caméras déterminées, afin de les communiquer
audit écran (EC) en vue de leur affichage.

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que ladite application (AG) est agencée pour re-
chercher lesdites caméras (Cj), en coopération avec
lesdits moyens de communication radio (MC), dans
des moyens de stockage (MS2) stockant des iden-
tifiants de caméra en correspondance de positions
géographiques et accessibles via ledit réseau de
communication radio (R).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que ladite application (AG) est agencée pour re-
chercher lesdites caméras (Cj) dans des moyens de
stockage locaux (MS1) stockant des identifiants de
caméra en correspondance de positions géographi-
ques.

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en
ce qu’il comprend lesdits moyens de stockage lo-
caux (MS1).

Dispositif selon I'une des revendications 5 a 8, ca-
ractérisé en ce que ladite application (AG) est
agencée, en cas de détermination d’'une caméra
(Cj), pour générer des données d’'image représen-
tant une partie au moins de ladite zone et ladite ca-
méra (Cj) déterminée matérialisée au niveau de sa
position géographique, et pour communiquer ces
données d’'image audit écran (EC) afin qu'il affiche
limage qu’elles définissent, et en cas de sélection
de ladite caméra (Cj) matérialisée par un usager,
pour requeérir, via lesdits moyens de communication
radio (MC) et via ledit réseau de communication ra-
dio (R), gu’on lui transmette les images vidéo acqui-
ses par cette caméra sélectionnée, afin de les com-
muniquer audit écran (EC) en vue de leur affichage.

Dispositif selon I'une des revendications 5 a 9, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend lesdits moyens de
communication radio (MC).

Dispositif selon 'une des revendications 5 a 10, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend ledit écran (EC).
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