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(54) Falzapparat einer Druckmaschine

(57) Die Erfindung betrifft einen Falzapparat (10) ei-
ner Druckmaschine, insbesondere einer Rollenrotations-
druckmaschine, mit einer ersten Längsfalzeinheit (12)
oder einem Magazinaufbau, mit einer in Transportrich-
tung eines Bedruckstoffs gesehen stromabwärts der ers-
ten Längsfalzeinheit (12) oder des Magazinaufbaus an-
geordneten Schneideinheit (13), um vom Bedruckstoff
durch Querschneiden Exemplare abzutrennen, und ge-
gebenenfalls mit einer in Transportrichtung des Bedruck-
stoffs gesehen stromabwärts der Schneideinheit (13) an-
geordneten Querfalzeinheit und/oder zweiten Längsfal-
zeinheit (17). Erfindungsgemäß ist in Transportrichtung
des Bedruckstoffs gesehen stromabwärts der

Schneideinheit (13) entlang der Transportstrecke der Ex-
emplare durch den Falzapparat mindestens ein Sensor
(22) positioniert, der die Exemplare messtechnisch er-
fasst und ein Messsignal an eine Steuerungseinheit
übermittelt, wobei die Steuerungseinheit auf Grundlage
des von dem oder jedem Sensor (22) bereitgestellten
Messsignals die Lage der Exemplare im Falzapparat re-
lativ zu einem Maschinenwinkel bestimmt, und wobei die
Steuerungseinheit abhängig von der so ermittelten Lage
der Exemplare und von frei konfigurierbaren Grenzwer-
ten für die Lage der Exemplare einen Stopper und/oder
eine Warnmeldung auslöst bzw. generiert.
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