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(54) Spinnmaschine mit Einzelspindelantrieb

(57) Die Erfindung betrifft eine Ringspinnmaschine
mit Einzelspindelantrieb mit einer Mehrzahl von Arbeits-
stellen, die steuerungstechnisch in mehrere Sektionen
aufgeteilt sind, wobei jede Sektion mehrere Arbeitsstel-
len umfasst. Pro Arbeitsstelle ist eine Spindeleinheit mit
einer Spindel und einer Spindelantriebseinheit (6) vor-
gesehen. Im weiteren enthält die Ringspinnmaschine ei-
ne Maschinensteuer-Einheit zur Ansteuerung der Spin-
deln und eine Sektionselektronik-Einheiten (3) pro Sek-
tion, welche über eine Datenverbindung (33) mit der Ma-
schinensteuer-Einheit verbunden sind, wobei an jeweils
eine Sektionselektronik-Einheit (3) eine Mehrzahl von
Spindelantriebselektronik-Einheiten (6) angeschlossen

sind, welche über die ihnen zugeordnete Sektionselek-
tronik-Einheit (3) ansteuerbar sind. Pro Spindeleinheit ist
eine Spindelantriebselektronik-Einheit (5) vorgesehen.
Mehrere Spindelantriebselektronik-Einheiten (5) einer
Sektion und die Sektionselektronik-Einheit (3) sind auf
einer gemeinsamen Leiterplatte (2) angeordnet. Die
Spindelantriebselektronik-Einheiten (5) sind über Daten-
leitungen in Form von Leiterbahnen (34) mit der Sekti-
onselektronik-Einheit (3) verbunden. Von der Sektions-
elektronik-Einheit (3) führt eine Datenleitung (33) zur Ma-
schinensteuerung weg. Von den Spindelantriebselektro-
nik-Einheiten (5) führen Versorgungsleitungen (9) zu den
diesen zugeordneten Spindelantrieben (6) weg.
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