EP 2 133 647 A2

Européisches
Patentamt

European

Patent Office

Office européen
des brevets

(12)

(43) Verdffentlichungstag:
16.12.2009 Patentblatt 2009/51

(21) Anmeldenummer: 09007295.0

(22) Anmeldetag: 02.06.2009

(11) EP 2 133 647 A2

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(51) IntCl.
F41A 23/24(2006.01) F41A 23/20 (2006.01)
F41A 23/42(2006.01) F41F 3/04 (2006.01)

(84) Benannte Vertragsstaaten:
ATBEBG CHCY CZDE DKEE ES FIFR GB GR
HRHUIEISITLILT LULV MC MK MT NL NO PL
PT RO SE SI SKTR

(30) Prioritat: 13.06.2008 DE 102008028137

(71) Anmelder: Rheinmetall Defence Electronics
GmbH
28309 Bremen (DE)

(72) Erfinder:
¢ Bruns, Thomas
27751 Delmenhorst (DE)

* Hamberg, Frank
27798 Hude (DE)

¢ Kiinzl, Thomas
28844 Weyhe (DE)

¢ Lechner, Martin
28832 Achim (DE)

¢ Mannertz, Heiko
27308 Holtum (DE)

¢ Mittelsdorf, Oliver
28201 Bremen (DE)

(74) Vertreter: Thul, Hermann
Thul Patentanwaltsgesellschaft mbH
Rheinmetall Platz 1
40476 Diisseldorf (DE)

(54) Waffenplattform

(57)  Die Erfindung betrifft eine Waffenplattform mit
folgenden Merkmalen:

a) Einem Rotor, der um eine Azimutachse (3) drehbar ist
und der eine Elevationsachse (8) enthalt, auf der zumin-
dest eine Projektilwaffe (5) und zumindest ein Flugkorper

(4) gelagert sind, und

b) einer Aufrichteinheit (9), die auf dem Rotor (2) befestigt
ist und eine Schwinge enthalt, die mit einer Drehbewe-
gung in unterschiedliche Winkelstellungen gebracht wer-
den kann und an der die Elevationsachse (8) mit den an
ihr gelagerten Teilen gelagert ist.

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 2 133 647 A2 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine bedienbare Plattform
mit integrierter Aufrichtkinematik auf dem Rotorteil zur
gleichzeitigen Aufnahme von Sensoren, Flugkdrpern
und Projektilwaffen.

[0002] Um neuen Bedrohungen effektiv zu begegnen,
istin den letzten Jahren der Bedarf nach fernsteuerbaren
Plattformen entstanden, die mit Sensorik und Wirkmitteln
ausgestattet werden kénnen. So wurde von der Anmel-
derin zum Schutz leichter, luftbeweglicher Verbande im
Rahmen von Krisenreaktionseinsatzen der Lenkwaffen-
werfer "Asrad" entwickelt, dessen Waffenplattform auf
unterschiedliche Tragerfahrzeuge adaptiert werden
kann.

[0003] Die derzeit verfligbaren Lésungen weisen die
Einschrankung auf, dass sie entweder

- nurinderLage sind, in Verbindung mit Sensorik nur
Flugkorper oder Projektilwaffen zu tragen,

- nurinderLagesind, eine einzige Flugkdrpervariante
aufzunehmen, oder

- nicht Uber eine integrierte Aufrichtkinematik verfi-
gen, oder

- durch Personal im Rotor der Plattform bedient wer-
den missen.

[0004] Die Effektivitdt zur Abwehr von Bedrohungen
lieRe sich weiter steigern, wenn ferngesteuerte modulare
Plattform unterschiedliche Flugkérpertypen und zugleich
eine Projektilwaffe aufnehmen kénnten. Dazu waren bei
den bekannten Systemen entweder umfangreiche Ein-
griffe in die Struktur des tragenden Systems erforderlich,
oder sie waren durch eigene Grofie und Gewicht nur fiir
eine eingeschrankte Auswahl von Tragersystemen ge-
eignet. Zudem mussten zur Bedienung bestehender Sy-
steme Spezialkonsolen zur Anpassung entwickelt wer-
den.

[0005] Um die Krafte der Projektilwaffe aufnehmen zu
kdénnen, bendtigt die Waffenplattform eine ausreichend
grolRe Stabilitat. Gleichzeitig soll sie bei méglichst gerin-
gem Raumbedarf transportabel sein.

[0006] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrun-
de, eine Waffenplattform zu schaffen, die eine ausrei-
chend groRRe Stabilitat aufweist, bei moglichst geringem
Raumbedarf transportabel ist und die vorstehend be-
schriebenen Nachteile nicht aufweist.

[0007] Diese Aufgabe wird nach der Erfindung da-
durch gelést, dass die Waffenplattform einen Rotor auf-
weist, der um eine senkrechte Azimutachse drehbar ist.
Auf dem Rotor sind zumindest ein Flugkérper und zu-
mindest eine Projektilwaffe auf einer Elevationsachse
gelagert. Die waagerechte Elevationsachse selbst ist auf
einer Schwinge gelagert, die mit einer Drehbewegung
um eine waagerechte und zur Elevationsachse paralle-
len Achse in unterschiedliche Winkelstellungen gebracht
werden kann. Die Schwinge ist das wesentliche Bestand-
teil einer Aufrichteinheit, mittels der die Flugkérper und
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die Projektilwaffe, vorzugsweise ein Maschinengewehr,
von einer Feuerposition in eine abgelegte Position be-
wegt werden kann, in der die gesamte Plattform fiir den
Transport einen verringerten Platzbedarf aufweist. Der
Stator, um den sich der Rotor dreht, ist mit dem Trager-
system fest verbunden.

[0008] Bevorzugt ist die Sensorik auf dem Rotor ein-
gebaut und kann in Elevationsrichtung unabhangig be-
wegt werden. Bevorzugt kann sie zuséatzlich um eine
Achse parallel zur Rotorachse gedreht werden.

[0009] Die Erfindung hat mehrere Vorteile: Die erfin-
dungsgemafie Waffenplattform I&sst sich mit geringem
Anpassungsaufwand modular in unterschiedliche Tra-
gerplattformen integrieren. Ebenso lassen sich unter-
schiedliche Flugkdrpertypen modular integrieren. Es
Iasst sich eine querschnittliche Bedienung durch unter-
schiedliche Bedienkonzepte realisieren. Dazu weist die
Plattform bevorzugt eine offene Schnittstelle zu standar-
disierten Steuerungs- und/oder Kommunikationsele-
menten auf. Eine gleichzeitige Nutzung von Flugkdrpern
und Projektilwaffen auf einer querschnittlich bedienbaren
Waffenplattformist méglich, und es lassen sich modulare
stabilisierte Sensorsysteme zur Feuerleitung von Flug-
korpern und Projektilwaffen integrieren.

[0010] InFigur1sindverschiedene Tragersysteme mit
der erfindungsgemaRen Waffenplattform dargestellt. Als
Tragersysteme werden leichte gepanzerte Fahrzeuge,
Kettenfahrzeuge oder auch Schiffe verwendet. Ebenso
Iasst sich das Tragersystem zum Schutz von ortsfesten
Anlagen auch ortsfest installieren.

[0011] Die Figuren 2 und 3 zeigen in verschiedenen
Schragansichten eine Waffenplattform nach der Erfin-
dung.

[0012] Die Waffenplattform weist einen Stator 1 auf,

der mit dem Tragersystem fest verbunden ist. Um den
Stator 1 dreht ein Rotor 2 um eine senkrechte Azimut-
achse 3, auf dem ein oder mehrere Lenkflugkérper 4, ein
Maschinengewehr 5 und die zugehdérige Sensoreinrich-
tung 6, hier ein stabilisiertes elektro-optisches Sensor-
paket, angeordnet sind. Das Sensorpaket enthalt eine
IR-Kamera, eine Tagsichtkamera und ein Laserentfer-
nungsmessungsgerat.

[0013] Zur Zielausrichtung sind die beiden mechani-
schen Flugkérperaufnahmen 7 gemeinsam mit dem Ma-
schinengewehr 5 an einer horizontalen Elevationsachse
8 schwenkbar gelagert.

[0014] Die senkrecht zur Drehachse des Rotors 2 ver-
laufende Elevationsachse 8 mit den an ihr gelagerten
Teilen (Flugkérperaufnahmen 7 mit Flugkérpern 4, Ma-
schinengewehr 5) sind mittels einer Aufrichteinheit 9 in
eine Transportposition absenkbar, in der die Waffenplatt-
form einen wesentlich geringeren Platzbedarf hat. In der
Transportposition sind die Aufnahmen 7 in den Zwi-
schenraum vor der Sensoreinrichtung 6 abgesenkt. Da-
mit die Absenkbewegung ohne eine Kippbewegung der
Flugkorper 4 stattfindet, ist die Elevationsachse 8 auf ei-
ner Schwinge gelagert, die mit einer Drehbewegung in
unterschiedliche Winkelstellungen gebracht werden
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kann. Die Drehbewegung erfolgt mittels eines elekiri-
schen Motors Uber einen Zahnkranz. Die Aufrichteinheit

9 mitihren Bestandteilen ist auf dem frei drehbaren Rotor

2 der Plattform gelagert.

[0015] Die Sensoreinrichtung 6 ist unabhangig von 5
dem Rotor 2 um zwei unabhangige Achsen drehbar ge-
lagert, wobei die Elevationsachse parallel zur Elevations-
achse 8 der Waffen und die zweite Drehachse parallel

zur Drehachse des Rotors 2 verlauft. Die Sensoreinrich-
tung 6 kann so unabhéangig von den Waffen ausgerichtet 70
werden.

[0016] Die Waffenplattform ist so gestaltet, dass un-
terschiedliche Bedienkonzepte realisiert werden kén-
nen. Dazu weist sie eine offene Schnittstelle zu standar-
disierten Steuerungs- und Kommunikationselementen 15
auf.
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1.  Waffenplattform mit folgenden Merkmalen:

a) Einen Rotor, der um eine Azimutachse (3)
drehbaristund dereine Elevationsachse (8) ent-

halt, auf der zumindest eine Projektilwaffe (5) 256
und zumindest ein Flugkorper (4) gelagert sind,

und

b) einer Aufrichteinheit (9), die auf dem Rotor

(2) befestigt ist und eine Schwinge enthalt, die

mit einer Drehbewegung in unterschiedliche 30
Winkelstellungen gebracht werden kann und an

der die Elevationsachse (8) mit den an ihr gela-
gerten Teilen gelagert ist.

2. Waffenplattform nach Anspruch 1, dadurch ge- 35
kennzeichnet, dass die Elevationsachse (8) mit
den an ihr gelagerten Teilen in eine Transportposi-
tion absenkbar ist, in der die Waffenplattform einen
geringeren Platzbedarf hat.
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3. Waffenplattform nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass sie eine offene Schnittstelle
zu standardisierten Steuerungs- und/oder Kommu-
nikationselementen aufweist.
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