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(54) Dispositif de fixation d’un sabot de garde-corps sur un ouvrage

(57)  Linvention porte sur un dispositif de fixation d’un
sabot de garde-corps (2) sur un ouvrage, ledit dispositif
comprenant un support (3) congu pour supporter ledit
sabot de garde-corps (2) et une base (4) liée audit sup-
port (3) et congue étre fixée sur ledit ouvrage, le support
(3) étant mobile par rapport a la base (4) selon deux
directions distinctes de réglage afin de permettre le ré-
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glage en position dudit support (3) vis-a-vis de ladite base
(4) selon une premiére et une deuxieme directions de
réglage.

La présente invention trouve une application dans
le domaine des dispositifs de garde-corps employés pour
assurer la sécurisation des personnes situées sur des
ouvrages en hauteur, du type terrasse ou toiture.
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Description

[0001] Laprésenteinvention serapporte a undispositif
de fixation d’'un sabot de garde-corps sur un ouvrage.
[0002] De fagon connue, un dispositif de garde-corps
est employé dans le domaine du batiment pour assurer
la sécurisation des personnes situées sur des ouvrages
en hauteur, du type terrasse ou toiture par exemple.
[0003] Un dispositif de garde-corps s’étend ainsi le
long des bordures de terrasse ou de toiture, et comprend
une succession de montants fixés sur I'ouvrage au
moyen de sabots de garde-corps généralement vissés
dans ledit ouvrage. Il est également d’'usage de prévoir
entre les montants une ou plusieurs lisses, comme par
exemple une lisse haute rapportée au niveau des extré-
mités supérieures libres respectives des montants et for-
mant une main courante et éventuellement une ou plu-
sieurs lisses basses ou intermédiaires disposées sous
lalisse haute de sorte a former des barreaux horizontaux.
[0004] Comme illustré aux figures 1 et 2, un sabot de
garde-corps 1, 2 supportant un montant 3 peut étre dis-
posé a lI'aplomb de la dalle 90 formant la terrasse ou
toiture. Pour cela, le sabot de garde-corps 1, 2 peut étre
vissé sur un acrotere 91 de I'ouvrage en hauteur 9, étant
entendu qu’un acrotére constitue un muret formant le
prolongement du mur de fagade 92 au-dessus de la dalle
90.

[0005] Dans une réalisation connue illustrée en figure
1, le sabot de garde-corps 1 est vissé directement sur le
dessus de I'acrotére 91, a savoir sur le rebord supérieur
93 horizontal de I'acrotere 91 ; le plan horizontal corres-
pondant au plan (XY) et la direction verticale correspon-
dantaladirection Z. Le sabot de garde-corps 1 comprend
un manchon creux 10 dans lequel est emmanché et fixé
le montant 3, et une embase plane 11 s’étendant hori-
zontalement et de fagon sensiblement perpendiculaire
audit manchon creux 10, et venant en appui contre ledit
rebord supérieur 93 afin d’étre vissée sur ce dernier ;
ledit sabot de garde corps 1 est dit sabot « horizontal »
de garde-corps.

[0006] Dans une réalisation connue illustrée en figure
2, le sabot de garde-corps 2 est vissé directement sur
une face interne 94 verticale de I'acrotere 91 opposée
au mur de fagade 92. Le sabot de garde-corps 1 com-
prend un manchon creux 20 dans lequel est emmanché
et fixé le montant 3, et une embase plane 21 s’étendant
verticalement et de fagon sensiblement paralléle audit
manchon creux 20, et venant en appui contre ladite face
interne 94 afin d’étre vissée sur cette derniére ; ledit sabot
de garde corps 2 est dit sabot « vertical » de garde-corps.
[0007] Afin d’améliorer I'étanchéité des batiments, et
plus particuliérement des toits et terrasses, il est connu
de disposer une ou plusieurs couches d’étanchéité et/ou
d’isolation sur les dalles 90 horizontales, illustrées sché-
matiquement par les lignes pointillées 80 des figures 1
et 2, mais également sur les acrotéres 91, avec une ou
plusieurs couches horizontales 83 disposées sur le re-
bord supérieur 93 de I'acrotére 91 et une ou plusieurs
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couches verticales 84 disposées sur la face interne 94
de I'acrotére 91.

[0008] Lors de la rénovation d’'un batiment ou il est
prévu de rajouter des couches d’étanchéité et/ou d’iso-
lation 83, 84 d’épaisseur prédéterminée sur l'acrotére
91, il est parfois indispensable de remplacer les sabots
de garde-corps 1, 2 existants qui ne sont plus adaptés
du fait de cette surépaisseur de couche d’étanchéité
et/ou d’isolation.

[0009] La présente invention a notamment pour but de
résoudre cet inconvénient, et propose pour cela un dis-
positif de fixation d’'un sabot de garde-corps surun ouvra-
ge, ledit dispositif comprenant un support congu pour
supporter ledit sabot de garde-corps et une base liée
audit support et congue pour étre fixée sur ledit ouvrage,
le support étant mobile par rapport a la base selon deux
directions distinctes de réglage afin de permettre le ré-
glage en position dudit support vis-a-vis de ladite base)
selon une premiére et une deuxiéme directions de régla-
ge.

[0010] Ainsi, ce dispositif permet de déporter la fixation
du sabot de garde-corps de fagon adaptée a la présence
d’une ou plusieurs couches d’étanchéité et/ou d’isolation
sur I'ouvrage, et plus particulierement sur un acrotére ;
la distance d’éloignement étant adaptée pour I'épaisseur
prédéterminée de couches d’étanchéité et/ou d’isolation.
Le sabot de garde-corps n’est donc plus fixé directement
sur 'ouvrage, mais par le biais du dispositif de fixation
selon l'invention. Ainsi l'invention permet notamment de
réhabiliter un batiment par rajout de couches d’étanchéi-
té et/ou d'isolation sans avoir a remplacer 'ensemble
des sabots de garde-corps.

[0011] Les dimensions desdits support et base sont
bien entendu prévues pour permettre I'éloignement dudit
sabot vis-a-vis de I'ouvrage.

[0012] Le support étant mobile par rapport a la base
selon deux direction distinctes de réglage (une premiére
et une deuxiéme directions), il est possible de régler la
position du support vis-a-vis de la base et donc, au final,
de régler la position du sabot de garde-corps vis-a-vis
de 'ouvrage, permettant ainsi d’adapter le déport ou éloi-
gnement du sabot de garde-corps en fonction des cou-
ches d’étanchéité et/ou d’isolation. Un tel dispositif de
fixation convient ainsi pour de nombreuses et différentes
situations, et plus particuliérement pour diverses épais-
seurs de couches d’étanchéité et/ou d’isolation.

[0013] Ces deux directions de réglage peuvent par
exemple étre perpendiculaire 'une par rapport a I'autre,
avec notamment une direction sensiblement perpendi-
culaire a la partie de I'ouvrage sur laquelle est fixée la
base du dispositif de fixation selon I'invention, et avec
une autre direction sensiblement paralléle a ladite partie.
Ainsi, il est envisageable de régler la position du sabot
de garde-corps vis-a-vis de I'ouvrage de fagon parallele
et perpendiculaire a ladite partie de 'ouvrage ; ladite par-
tie de I'ouvrage correspondant par exemple au rebord
supérieur d’'un acrotére ou a la face interne d’'un acrotére.
[0014] En situation, I'une des directions peut étre sen-
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siblement verticale et I'autre sensiblement horizontale.
De la sorte, il est envisageable de régler les positions
horizontale et verticale du sabot de garde-corps vis-a-
vis de I'ouvrage, avec I'avantage de pouvoir utiliser le
méme dispositif de fixation pour différentes situations de
fixation d’un sabot de garde-corps.

[0015] Selon une caractéristique, le support et/ou la
base présententdes moyens de réglage en position dudit
support vis-a-vis de ladite base selon les premiére et
deuxiéme directions.

[0016] De fagon avantageuse, les moyens de réglage
en position comprennent au moins un moyen de guidage
d’une vis de fixation de la base sur le support.

[0017] Selon une possibilit¢ de l'invention, la vis de
fixation présente une téte montée a coulissement dans
un moyen de guidage de la vis de fixation, ledit moyen
de guidage consistant en un rail de guidage prévu sur le
support pour guider ladite vis en translation selon une
premiére direction.

[0018] Selon une autre possibilité de I'invention, la vis
de fixation présente une tige filetée traversant un orifice
oblong ménagé dans la base pour guider en translation
ladite vis de fixation selon une deuxiéme direction.
[0019] Selon une autre caractéristique, la base est for-
mée de deux brides présentant chacune un premier flas-
que raccordé au support et un deuxiéme flasque prévu
pour la fixation sur 'ouvrage, notamment au moyen de
vis de fixation.

[0020] Dans une réalisation particuliére, le support
présente des moyens de guidage en translation du sabot
de garde-corps afin de permettre le réglage en position
dudit sabot de garde-corps vis-a-vis dudit support selon
une troisieme direction.

[0021] Ainsi, il est encore une fois envisageable de
régler la position du sabot de garde-corps vis-a-vis de
I'ouvrage.

[0022] Lesupportpeutainsi présenter comme moyens
de guidage du sabot de garde-corps au moins un rail de
guidage congu pour recevoir a coulissement une téte
d’une vis de fixation du sabot de garde-corps sur ledit
support.

[0023] Cette troisieme direction peut étre sensible-
ment parallele a la 'une des directions de réglage, par
exemple une direction verticale en situation sur I'ouvra-
ge.

[0024] Comme déja mentionné ci-dessus, les direc-
tions de réglage sont notamment perpendiculaires I'une
par rapport a l'autre. Par exemple, en situation sur
'ouvrage, I'une des directions de réglage est sensible-
ment perpendiculaire a la partie de I'ouvrage sur laquelle
est fixée la base, et I'autre direction de réglage est sen-
siblement paralléle a la partie de I'ouvrage sur laquelle
est fixée la base.

[0025] Avantageusement,le supportestconstituéd’'un
profilé en aluminium ; étant entendu qu’un profilé cons-
titue une piéce rectiligne de section transversale cons-
tante. Un tel profilé est de fabrication simple et peu col-
teuse.
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[0026] L’invention se rapporte également a un ensem-
ble de garde-corps comprenant un sabot de garde-corps
fixé sur un dispositif de fixation conforme a I'invention.
[0027] De fagonavantageuse, le sabotde garde-corps
est mobile par rapport au support du dispositif de fixation
afin de permettre le réglage en position dudit sabot de
garde-corps vis-a-vis dudit support selon les deux direc-
tions de réglage.

[0028] Selon une possibilité de I'invention, le sabot de
garde-corps comporte un manchon creux destiné a ac-
cueillir un montant de garde-corps.

[0029] Selon une autre possibilité de I'invention, le sa-
bot de garde-corps comporte une embase dans laquelle
sont ménagés des orifices pour le passage de vis de
fixation dudit sabot de garde-corps sur le support du dis-
positif de fixation.

[0030] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée ci-aprés, d'un exemple de mise en
oeuvre non limitatif, faite en référence aux figures an-
nexées, et en particulier les figures 3 a 6, dans
lesquelles :

- la figure 1, déja commentée, est une vue de cbté
d'un dispositif de garde-corps avec un sabot
« horizontal » de garde-corps fixé directement et de
fagon connue sur le rebord supérieur d’'un acroteére ;

- la figure 2, déja commentée, est une vue de cbté
d'un dispositif de garde-corps avec un sabot
« vertical » de garde-corps fixé directement et de fa-
con connue sur la face interne d’un acrotére ;

- lafigure 3 estune vue en perspective d'un ensemble
comprenant un dispositif de fixation selon I'invention
avec un sabot « horizontal » de garde-corps ;

- lafigure 4 est une vue de haut de 'ensemble illustré
en figure 3 ;

- lafigure 5 estune vue en perspective d'un ensemble
comprenant un dispositif de fixation selon I'invention
avec un sabot « vertical » de garde-corps ;

- lafigure 6 est une vue de haut de 'ensemble illustré
en figure 5.

[0031] La description d’'un dispositif de fixation selon
l'invention d’'un sabot de garde-corps 1, 2 surun ouvrage,
comme par exemple un acrotére, est faite en référence
aux figures 3 a 6.

[0032] Sur les figures 3 et 4 est représenté un sabot
« horizontal » de garde-corps 1, tel que décrit ci-dessus,
destiné classiquement a la fixation sur le rebord supé-
rieur d’'un acrotére, et comprenant un manchon creux 10
destiné a accueillir un montant de garde-corps (non re-
présenté), et une embase plane 11 dans laquelle sont
ménageés des orifices (non visibles) pour le passage de
vis de fixation 12 ; lesdits orifices étant au nombre de
deux dans I'exemple illustré.

[0033] Sur les figures 5 et 6 est représenté un sabot
« vertical » de garde-corps 2, tel que décrit ci-dessus,
destiné classiquement a la fixation sur la face interne
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d’un acrotére, et comprenant un manchon creux 20 des-
tiné a accueillir un montant de garde-corps (non repré-
senté), et une embase plane 21 dans laquelle sont mé-
nagés des orifices (non visibles) pour le passage de vis
de fixation 22 ; lesdits orifices étant au nombre de deux
dans I'exemple illustré..

[0034] Les vis de fixation 12, 22 respectives sont pré-
vus pour la fixation du sabot de garde-corps 1, 2 respectif
sur le dispositif de fixation selon I'invention, ledit dispositif
de fixation étant lui-méme prévu pour la fixation sur
I'ouvrage, respectivement sur le rebord supérieur d’un
acrotére et sur la face interne d’un acrotére.

[0035] Pour cela, le dispositif de fixation selon I'inven-
tion comprend :

- unsupport 3 congu pour supporter le sabot de garde-
corps 1, 2 correspondant, ledit sabot de garde-corps
1, 2 étant fixé sur ledit support 3 au moyen des vis
de fixation 12, 22 correspondantes coopérant avec
des écrous 13, 23 associés ; et

- une base 4 liée audit support 3 et congue étre fixée
sur ledit ouvrage.

[0036] La base 4 est formée de deux brides 40 dispo-
sées de part et d’autre du support 3, sur deux faces la-
térales 30 opposées dudit support 3. Chaque bride 40
comprend deux flasques plats et perpendiculaires entre
eux formant ensemble un « L », a savoir :

- unpremier flasque 41 raccordé au support 3, et plus
particulierement rapportée contre la face latérale 30
correspondante dudit support 3, et dans lequel est
ménageé un orifice oblong 43 pour le passage d’'une
vis de fixation 52 coopérant avec un écrou 53 pour
fixer ladite bride 40 sur la face latérale 30
correspondante ; et

- un deuxiéme flasque 42 prévu pour la fixation sur
I'ouvrage, et pourvue d’au moins un orifice 44 pour
le passage d’une vis de fixation (non illustrée) afin
de visser ladite base 4 sur ledit ouvrage.

[0037] Le support 3 est constitué d'un profilé tubulaire,
de section sensiblement rectangulaire, présentant :

- les deux faces latérales 30 opposées sur lesquelles
sont rapportées solidairement les deux brides 40
correspondantes de la base 4 ; et

- une face supérieure 31 s’étendant entre les deux
dites faces latérales 30, assurant ainsi leur jonction,
et s’étendant perpendiculairement aux deux dites fa-
ces latérales 30, 'embase 11, 22 du sabot de garde-
corps 1, 2 correspondant étant fixée solidairement
sur ladite face supérieure 31 au moyen de I'ensem-
ble vis de fixation 12, 22 et écrou 13, 23 associé.

[0038] Des rails de guidage 36, 37 sont prévus sur le
support 3, a savoir :
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- des premiers rails de guidage 36 pour le guidage en
translation dudit support 3 vis-a-vis de la base 4,
lesdits premiers rails de guidage 36 étant prévus sur
les deux faces latérales 30 afin de permettre le cou-
lissement du support 3 par rapport aux deux brides
40 ; et

- des deuxiémes rails de guidage 37 pour le guidage
en translation du sabot de garde-corps 1, 2 vis-a-vis
dudit support 3, lesdits deuxiémes rails de guidage
37 étant prévus sur la face supérieure 31 afin de
permettre le coulissement de 'embase 11, 21 du sa-
bot de garde-corps 1, 2 associé par rapport audit
support 3.

[0039] Dans les exemples illustrés sur les figures 3 a
6, les premiers rails de guidage 31 sont au nombre de
deux, a savoir un par face latérale 30 du support 3 et
plus particuliérement un par vis de fixation 52 et donc
par bride 40. De méme, les deuxiémes rails de guidage
32 sont au nombre de deux, a savoir un par vis de fixation
12, 22 respectivement, les deuxiémes rails de guidage
32 s’étendant parallélement sur face supérieure 31.
[0040] Pour permettre le coulissement du support 3
vis-a-vis de la base 4, et comme visible en figure 6, la
téte de chaque vis de fixation 52 est engagée a l'intérieur
du premier rail de guidage 36 correspondant, lesdits pre-
miers rails de guidage 36 formant un espace rectiligne a
I'intérieur du profilé constitutif du support 3 et débouchant
aux extrémités dudit profilé de sorte qu'il suffit d’engager
lesdites tétes de vis dans lesdits rails 36 au niveau de
'une des extrémités dudit profilé. Les tiges filetées des
vis de fixation 52 font saillie des premiers rails de guidage
36, et également des faces latérales 30, et traversent les
orifices oblongs 43 ménagés dans les premiers flasques
41 des brides 40 pour coopérer avec les écrous 53, une
rondelle étant éventuellement interposée entre chaque
écrou 53 et premier flasque 41 correspondant.

[0041] Ainsi, tant que les écrous 53 ne sont pas serrés
contre les premiers flasques 41 correspondants, le sup-
port 3 peut coulisser vis-a-vis des brides 40 selon une
premiére direction définie par les premiers rails de gui-
dage 36, les tétes des vis de fixation 52 coulissant alors
dans lesdits premiers rails de guidage 36. En outre, le
support 3 peut coulisser vis-a-vis des brides 40 selon
une deuxiéme direction définie par les orifices oblongs
43, les tiges filetées des vis de fixation 52 coulissant alors
dans lesdits orifices oblongs 43. Il suffit ensuite de serrer
les écrous 53 pour figer la position désirée.

[0042] Dans I'exemple illustré aux figures 3 et 4, la
premiére direction de réglage correspond a la direction
Y et la deuxiéme direction de réglage correspond a la
direction Z, étant déja indiqué ci-dessus que la direction
Z correspond a la direction verticale et le plan horizontal
est défini par le plan (X, Y). Dans I'exemple illustré aux
figures 5et 6, la premiére direction de réglage correspond
a la direction Z et la deuxiéme direction de réglage cor-
respond a la direction Y.

[0043] Pour permettre le coulissement du sabot de
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garde-corps 1, 2 vis-a-vis du support 3, la téte de chaque
vis de fixation 12, 22 est engagée a l'intérieur du deuxié-
me rail de guidage 37 correspondant, lesdits deuxiémes
rails de guidage 37 formant un espace rectiligne a l'inté-
rieur du profilé constitutif du support 3 et débouchant aux
extrémités dudit profilé de sorte qu’il suffit d’engager les-
dites tétes de vis dans lesdits rails 37 au niveau de I'une
des extrémités dudit profilé. Les tiges filetées des vis de
fixation 12, 22 respectives font saillie des deuxiémes rails
de guidage 37, et également de la face supérieure 31,
et traversent les orifices ménagés dans 'embase 11, 21
du sabot de garde-corps 1, 2 respectif pour coopérer
avec les écrous 13, 23, une rondelle étant éventuelle-
ment interposée entre chaque écrou 13, 23 et embase
11, 21 respectives. Il suffit ensuite de serrer les écrous
13, 23 pour figer la position désirée.

[0044] Ainsi, tant que les écrous 13, 23 ne sont pas
serrés contre 'embase 11, 21 respective, le sabot de
garde-corps 1, 2 respectif peut coulisser vis-a-vis du sup-
port 3 selon une troisieme direction définie par les deuxie-
mes rails de guidage 37, les tétes des vis de fixation 12,
22 respectives coulissant alors dans lesdits deuxiemes
rails de guidage 37.

[0045] Dans I'exemple illustré aux figures 3 et 4, la
troisieme direction correspondant a la direction Y, paral-
Iele ala premiére direction susmentionnée. Dans 'exem-
ple illustré aux figures 5 et 6, la troisieme direction cor-
respond a la direction Z, paralléle a la premiére direction
susmentionnée.

[0046] Ainsi le dispositif de fixation selon l'invention
permet de déporter la fixation d’'un sabot de garde-corps
par rapport a 'ouvrage, avec trois possibilités de réglage
de la position du sabot de garde-corps vis-a-vis de
I'ouvrage. |l est ainsi envisageable de modifier la position
du sabot de garde-corps en fonction de I'évolution des
couches d’étanchéité et/ou d’isolation, et des normes af-
férentes a I'étanchéité des batiments. Il est également
envisageable de produire des sabots de garde-corps en
série, identiques, la fixation desdits sabots de garde-
corps étant assurée par I'intermédiaire des dispositifs de
fixation conformes a I'invention, adaptables a chaque si-
tuation et a chaque épaisseur de couches d’étanchéité
et/ou d'isolation sur 'ouvrage, et particulierement sur
I'acrotere.

[0047] Bienentendul'exemple de mise en oeuvre évo-
qué ci-dessus ne présente aucun caractére limitatif et
d’autres détails et améliorations peuvent étre apportés
audispositif de fixation selon I'invention, sans pour autant
sortir du cadre de l'invention ou d’autres réalisations des
moyens de guidage et/ou de fixation peuvent étre réali-
sées en alternative des ensemble rails de guidage et/ou
vis de fixation.

Revendications

1. Dispositif de fixation d’un sabot de garde-corps (1 ;
2) sur un ouvrage (9, 91), ledit dispositif comprenant
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un support (3) congu pour supporter ledit sabot de
garde-corps (1 ; 2) et une base (4) liée audit support
(3) et congue pour étre fixée sur ledit ouvrage (9,
91), le support (3) étant mobile par rapport a la base
(4) selon deux directions distinctes de réglage afin
de permettre le réglage en position dudit support (3)
vis-a-vis de ladite base (4) selon une premiere et
une deuxieme directions de réglage.

Dispositif selon la revendication 1, dans lequel le
support (3) et/ou la base (4) présentent des moyens
de réglage en position (36 ; 43) dudit support (3) vis-
a-vis de ladite base (4) selon les premiére et deuxie-
me directions de réglage.

Dispositif selon la revendication 2, dans laquelle les
moyens de réglage en position comprennent au
moins un moyen de guidage (36 ; 43) d’'une vis de
fixation (52) de la base (3) sur le support (4).

Dispositif selon la revendication 3, dans lequel la vis
de fixation (52) présente une téte montée a coulis-
sement dans un moyen de guidage (36) de la vis de
fixation (52), ledit moyen de guidage consistant en
un rail de guidage (36) prévu sur le support (3) pour
guider ladite vis de fixation (52) en translation selon
une premiere direction.

Dispositif selon les revendications 2 et 3, dans lequel
la vis de fixation (52) présente une tige filetée tra-
versant un moyen de guidage (43) de la vis filetée
(52), ledit moyen de guidage consistant en un orifice
oblong (43) ménagé dans la base (4) pour guider en
translation ladite vis de fixation (52) selon une
deuxiéme direction.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
1 a 5, dans lequel la base (4) est formée de deux
brides (40) présentant chacune un premier flasque
(41) raccordé au support (3) et un deuxieme flasque
(42) prévu pour la fixation sur I'ouvrage (9, 91), no-
tamment au moyen de vis de fixation.

Dispositif selon'une quelconque des revendications
146, danslequelle support (3) présente des moyens
de guidage (37) en translation du sabot de garde-
corps (1 ; 2) afin de permettre le réglage en position
dudit sabot de garde-corps (1 ; 2) vis-a-vis dudit sup-
port (3) selon une troisiéme direction.

Dispositif selon la revendication 7, dans lequel le
support (3) présente comme moyens de guidage
(37) du sabot de garde-corps (1 ; 2) au moins un rail
de guidage (37) congu pour recevoir a coulissement
une téte d'une vis de fixation (12 ; 22) du sabot de
garde-corps (1 ; 2) sur ledit support (3).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
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7 ou 8, dans lequel la troisieme direction est sensi-
blementparalléle alal'une des directions deréglage.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel les directions de réglage
sont perpendiculaires 'une par rapport a I'autre.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel, en situation sur 'ouvrage
(9;91), 'une des directions de réglage est sensible-
ment perpendiculaire a la partie de I'ouvrage sur la-
quelle est fixée la base, et 'autre direction de réglage
est sensiblement paralléle a la partie de I'ouvrage
sur laquelle est fixée la base.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
1 a9, dans lequel le support (3) est constitué d'un
profilé en aluminium.

Ensemble de garde-corps comprenant un sabot de
garde-corps (1 ; 2) fixé sur un dispositif de fixation
conforme a l'une quelconque des revendications
précédentes.

Ensemble selon la revendication 13, dans lequel le
sabot de garde-corps (1 ; 2) comporte un manchon
creux (10 ; 20) destiné a accueillir un montant de
garde-corps.

Ensemble selon la revendication 14, dans lequel, le
sabot de garde-corps (1 ; 2) comporte une embase
(11; 21) dans laquelle sont ménagés des orifices
pour le passage de vis de fixation (12 ; 22) dudit sa-
bot de garde-corps (1 ; 2) sur le support (3) du dis-
positif de fixation.
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