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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ei-
nen Staubsauger mit einem auf eine Kabeltrommel auf-
wickelbaren Kabel und einem damit verbundenen Netz-
stecker, der mittels einer Hilfsvorrichtung mit einer daran
befestigten Haltedse aus einer Stauposition in eine Greif-
position verlagerbar ist, und die Hilfsvorrichtung ein ent-
lang einer definierten Bewegungsbahn bewegliches
Stellelement aufweist.

[0002] Aus der Schrift DE 102 60 764 A1 ist ein gat-
tungsgemaler Staubsauger bekannt, bei dem der Netz-
stecker mit einem schwenkbaren Tragegriff aus einer Ru-
heposition in eine Greifposition gezogen werden kann.
Das Vorschwenken des Netzsteckers dient vor allem
dem Zweck, den Netzstecker aus der Vertiefung hervor-
zuholen, in der er bei aufgewickeltem Kabel verschwin-
det. Auch in der Greifposition bleibt der Stecker jedoch
im Wesentlichen auf dem Niveau des Staubsaugers, weil
der Tragegriff nur um eine Achse gedreht wird, so dass
ein Benutzer sich noch immer blicken muss, um den
Netzstecker greifen zu kénnen. Dies stellt jedoch insbe-
sondere fur altere oder auf sonstige Weise in ihrer Be-
weglichkeit eingeschrankte Menschen, aber auch fiir alle
anderen Bedienpersonen einen Handhabungsnachteil
dar.

[0003] Esistdie Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
eine Hilfsvorrichtung zu schaffen, mit der es méglich ist,
einen Netzstecker in eine gréRere Hohe zu verbringen,
damit dieser leichter ergriffen werden kann. Gleichwohl
soll die Hilfsvorrichtung das kompakte Format eines
Staubsaugers und damit die Handhabbarkeit und Ver-
staubarkeit nach Mdglichkeit nicht nachteilig beeinflus-
sen.

[0004] Die Aufgabe wird fir einen gattungsgemafRen
Staubsauger geldst, indem die Gesamtlange des Stell-
elements variabel ist und die Gesamtlange des Stellele-
ments in der Greifposition des Netzsteckers die Gesamt-
lange des Stellelements in der Stauposition des Netz-
steckers Ubersteigt.

[0005] Durch die Verwendung eines langenverander-
lichen Stellelementes ist es mdglich, den Netzstecker
aus einer bodennahen Staupositionin eine erhéhte Greif-
position zu verbringen. Mit dem Begriff der Stauposition
ist die rdumliche Lage des Netzsteckers gemeint, in der
sich dieser bei vollstandig oder zumindest nahezu voll-
standig aufgerolltem Kabel befindet. Die Greifposition ist
die raumliche Lage des Netzsteckers, in der dieser von
einer Bedienperson ergriffen wird. Durch die Langenver-
anderlichkeit des Stellelementes als Hilfsvorrichtung
kénnen Greifhéhen ermdglicht werden, die deutlich Gber
der Bauhdhe des Staubsaugers liegen, beispielsweise
kann sich die Greifposition des Netzsteckers sogar zu-
mindest annahernd in Hifthéhe einer Bedienperson be-
finden. Das Stellelement kann aber auch wieder verkiirzt
werden, wenn eine Anreichhilfe flir den Netzstecker nicht
mehr bendtigt wird und eine das Gehause des Staub-
saugers deutlich Gberragende Hilfsvorrichtung eher hin-
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derlich ware. Durch das langenveranderliche Stellele-
ment kénnen also gréRere Anreichhéhen fiir den Netz-
stecker erméglicht werden, ohne dass deshalb das Bau-
volumen oder der Raumbedarf des Staubsaugers im Ub-
rigen gréBer werden muss. Wegen der Langenverander-
barkeit des Stellelementes wird die Handlichkeit des
Staubsaugers im Ubrigen also nicht nachteilig beein-
trachtigt.

[0006] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Stellelement aus einer Mehrzahl von Bauteilen zusam-
mengesetzt, durch deren jeweilige Relativlage zueinan-
der die Gesamtlange des Stellelements variabel ist, wie
beispielsweise bei einem ein- oder mehrstufigen Tele-
skopauszug. Das Stellelement weist insbesondere tele-
skopierbare Rohre, Stédbe und/oder Leisten auf. Entspre-
chend gestaltete Stellelemente verfiigen Gber eine aus-
reichende Stabilitat und Langenflexibilitat, sie beanspru-
chen nur einen verhaltnismafig geringen Bauraum und
sind vergleichsweise leicht. Es kdnnen auch pneuma-
tisch oder hydraulisch betriebene Hubzylinder, gegebe-
nenfalls mit einer Ubersetzung, als Stellelement verwen-
det werden.

[0007] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Stellelement ganz oder teilweise als Feder, insbesonde-
re Spann- oder Spiralfeder ausgestaltet, und/oder das
Stellelement weist eine Spann- oder Spiralfeder auf. Be-
steht das Stellelement ganz oder teilweise aus einer Fe-
der, kann diese gegen die Spannkraft der Feder ein- und
unter Ausnutzung der dabei angesammelten Spannkraft
wieder ausgefahren werden. Zuséatzlich zur Feder kon-
nen noch weitere Teleskop-und/oder Fiihrungselemente
vorgesehen sein. Die Verwendung einer Feder als ein
Bestandteil des Stellelements schafft eine zusatzliche
Flexibilitat zur Seite, die insbesondere hilfreich ist, wenn
das Kabel zur Seite hin ausgezogen wird. Bei voll aus-
gefahrenem oder ausgezogenem Stellelement kénnen
wegen der Hebelwirkung am oberen Ende des Stellele-
ments im Bereich der Haltedse erhebliche Hebelkrafte
auf das Stellelement einwirken, die durch ein flexibles
Endstlick in der Spitze verringert und deren Angriffspunkt
am Stellelement weiter nach unten verlagert werden
kann. Die Spann- oder Spiralfeder dient als Kraftspeicher
fir die Antriebskraft, die erforderlich ist, um den Netz-
stecker aus der Stauposition in die Greifposition zu be-
wegen. Als mechanischer Kraftspeicher verflgt eine
Spann- oder Spiralfeder Gber eine hohe mechanische
Zuverlassigkeit, leichte Bedienbarkeit, einen vergleichs-
weise geringen Platzbedarf und giinstige Kosten. Wenn
die Spiralfeder der Kabeltrommel eine gréRere Spann-
kraft aufweist als die Spann- oder Spiralfeder des Stell-
elements, ist es mdglich, die Spann- oder Spiralfeder
beim Aufwickeln des Kabels um die Kabeltrommel zu
spannen, wobei flir die Anreichfunktion des Stellele-
ments die Spann- oder Spiralfeder unabhangig von der
Kabeltrommel entsperrbar ausgestaltet sein kann.
[0008] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Stellelement in der Stauposition des Netzsteckers zu-
mindest Giberwiegend oder vollstandig vom Gehduse des
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Staubsaugers aufgenommen. Bei dieser Ausgestaltung
verandert sich das libliche Volumen eines Staubsaugers
durch das Stellelement nicht oder nur unwesentlich. Der
Staubsauger bleibt handlich und leicht handhabbar,
ohne dass an einer Stelle stérende Bauteile hervorste-
hen. Auch aus Griinden der optischen Gefalligkeit und
Pflegeleichtigkeit ist es vorteilhaft, wenn ein Staubsauger
Uber eine mdglichst geschlossene Oberflache verfligt,
von der keine gesonderten Bauteile abstehen. Trotz des
in den Staubsauger integrierten Stellelementes ist der
Staubsauger in herkdmmlichen Putzschrénken verstau-
bar.

[0009] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung reicht
die translatorische Bewegungsbahn des Stellelements
von einem gehausenahen unteren Anschlag zu einem
gehausefemen oberen Anschlag, der einen gréReren
Abstand zum Boden aufweist als der untere Anschlag.
Das Stellelement dreht sich also nicht um eine Drehach-
se, sondern die Bewegung ist vom Staubsauger weg aus
einer bodennahen Lage in eine hdhere Ebene, insbeson-
dere etwa in die Handhohe einer Bedienperson, gerich-
tet. Eine ununterbrochene translatorische Bewegung
stellt sicher, dass die Position des Stellelements, die dem
oberen Anschlag entspricht, méglichst schnell erreicht
wird.

[0010] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Bewegungsbahn des Stellelements gerade. Durch die
gerade Bewegungsbahn wird sichergestellt, dass bei mi-
nimalem Materialeinsatz eine maximale Anreichhéhe
des Stellelements erreicht wird. Zudem ist fiir eine Be-
dienperson leichter vorhersehbar, wohin das Stellele-
ment den Netzstecker beférdern wird, hierdurch ist die
Bedienung leichter.

[0011] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Stellelement motorisch antreibbar. Fiir den motorischen
Antrieb kommen verschiedene Motoren in Betracht. Ne-
ben elektrischen Stellmotoren kommen auch mechani-
sche Kraftspeicher, wie beispielsweise Spannfedern,
oder hydraulische oder pneumatische Stellelemente in
Betracht. Insbesondere wenn als motorischer Antrieb ein
Elektromotor verwendet ist, ist es vorteilhaft, diesen aus
einer netzunabhangigen Spannungsquelle mit elektri-
scher Energie (z. B. Akku, Kondensator) zu versorgen,
da die Anreichhilfe im Normalfall dann bendtigt wird,
wenn noch keine Verbindung des Netzsteckers zum
Stromnetz hergestellt und demgemaR noch kein Strom
aus dem Netz verflgbar ist.

[0012] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung kann
der Staubsauger einen Mikroprozessor aufweisen, mit
dem die Kontaktierung des Netzsteckers zum Stromnetz
Uberwachbar ist, wobei der Mikroprozessor bei Detektion
eines Kontakts eine Aktorik wie beispielsweise einen mo-
torischen Antrieb des Stellelements auslost, durch die
die Gesamtlange des Stellmotors veranderbar ist. Der
Mikroprozessor ermdglicht es also, das Stellelement im-
mer dann in die Ausgangsstellung zurlickzubewegen,
wenn es nicht mehr bendtigt wird, weil der Netzstecker
erfolgreich mit dem Stromnetz verbunden worden ist.
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Durch diese Automatik wird die Zeit, in der das Stellele-
ment in den umgebenden Raum hineinragt und die Be-
dienperson stéren oder behindern kénnte, auf das not-
wendige Minimum reduziert.

[0013] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist mit
dem Elektromotor, der fiir den Antrieb des Stellelements
vorgesehenist, auch die Kabeltrommelrotierend antreib-
bar. Durch diese MalRnahme kann mit nur einem Motor
das Kabel auf die Kabeltrommel aufgewickelt und das
Stellelement in die Greifposition des Netzsteckers be-
wegt werden.

[0014] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist als
motorischer Antrieb fir eine Ausfahrbewegung des Stel-
lelements ein Kraftspeicher, insbesondere eine Druckfe-
der, mit dem Stellelement verbunden, der manuell und/
oder motorisch spannbar ist. Die Druckfeder kann die in
ihr gespeicherte Spannkraft sehr schnell abgeben, um
den Netzstecker schnell in der Greifposition bereit zu hal-
ten. Fir die Ruckfihrung des Stellelements kann ein re-
lativ langsam laufender Motor mit hohem Drehmoment
verwendet werden, da hier die Geschwindigkeit nicht
mehr so wichtig ist. Diese L6sung erfordert auch keine
netzunabhangigen Spannungsquellen, da die Kraft fir
die Ausfahrbewegung mechanisch gespeichert wird.
[0015] Nach einer weiteren Ausgestaltung der Erfin-
dung ist das Stellelement um eine oder mehrere
Schwenkachsen verschwenkbar mit dem Gehéduse des
Staubsaugers verbunden. Durch die schwenkbare Ver-
bindung ergeben sich verbesserte Mdglichkeiten, das
Stellelement an die Bedurfnisse eines Benutzers besser
anzupassen. Die Verschwenkmechanik kann auch die
Funktion einer Art Uberlastkupplung ausfiillen, die eine
Verschenkbewegung immer dann zulasst, wenn das
Stellelement wegen zu groRer seitlich einwirkender Kraf-
te abzubrechen droht.

[0016] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Ausfahrlange des Stellelements mechanisch oder elek-
tronisch auf eine Lange reduzierbar, die kleiner ist als
die theoretisch mdgliche Gesamtlange. Diese Funktion
erlaubt es, die Greifhéhe auf ein Hohenmalf festzulegen,
das niedriger liegt als die Greifposition, die der theore-
tisch mdglichen Gesamtléange entspricht.

[0017] Nach einer weiteren Ausgestaltung der Erfin-
dung wirkt das Stellelement im Verlauf einer Einfahrbe-
wegung mechanisch auf einen Schwenkantrieb, mitdem
ein SchlieBmechanismus fiir zumindest eine Abdeck-
klappe betatigbar ist. Durch die Koppelung der Einfahr-
bewegung des Stellelements mit einem Schwenkantrieb
fur eine Abdeckklappe kann sichergestellt werden, dass
der Netzstecker immer geschutzt unter der Abdeckklap-
pe verwahrt ist, wenn der Staubsauger nicht gebraucht
wird.

[0018] Es wird darauf hingewiesen, dass jede der vor-
stehend erlduterten Ausgestaltungen der Erfindung fiir
sich oder in Kombination mit beliebigen anderen Merk-
malen der Erfindung kombinierbar ist, es sei denn, dass
sich aus dem Beschreibungstext ausdriicklich etwas an-
deres ergibt.
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[0019] Die vorstehende Erfindung soll anhand von
Ausfiihrungsbeispielen naher erlautert werden.
[0020] Es zeigen:

Figur 1 eine schematische Darstellung eines Staub-
saugers in einer seitlichen Querschnittsansicht,
Figur 2 eine Ausfiihrungsalternative zu dem in Fig.
1 dargestellten Staubsauger.

[0021] In Fig. 1 ist ein Staubsauger 1 gezeigt, in dem
sich ein Staubbeutel 2 befindet. Seinen Strom erhalt der
Staubsauger 1 Uber einen Netzstecker 3, der in eine
Steckdose eingesteckt wird und von der aus der Strom
Uber das Kabel 4 zum Staubsauger 1 flieRen kann. Das
Kabel 4 kann auf einer Kabeltrommel 5 aufgewickelt wer-
den, deren Spiralfeder 7 Gber eine Entriegelungstaste 6
entsperrbar ist, damit die Kabeltrommel 5 von der Spi-
ralfeder 7 angetrieben das Kabel 4 auf die Kabeltrommel
5 aufrollt.

[0022] Die elektrischen Funktionen des Staubsaugers
1 werden bevorzugt von einem Mikrocontroller 8 gesteu-
ert. In den Mikrocontroller 8 sind auch Kontroll- und/oder
Steuerungsfunktionen fiir die Ein- und/oder Ausfahrbe-
wegungen des Stellelements integrierbar.

[0023] Inden Staubsauger 1 istein Teleskopstab 9 als
Beispiel fur ein erfindungsgemafRes Stellelement einge-
baut, dessen Bauldnge je nach Ausfahr- bzw. Auszugs-
stellung variabel ist. Die LAngenvariabilitédt des Teleskop-
stabs 9 wird durch den Pfeil angedeutet, der sich neben
dem Teleskopstab 9 befindet. In der in Fig. 1 abgebilde-
ten Ausfahrstellung befindet sich der Teleskopstab 9 auf
einer etwa halben Héhe, die Lange des Teleskopstabs
9 kdnnte sich durch das Ausziehen oder Ausfahren wei-
terer Teleskopbauteile erhéhen. Wird der Teleskopstab
9 komplett eingefahren bzw. eingeschoben, verschwin-
det er mit zumindest dem wesentlichen Teil seiner Bau-
héhe im Gehause des Staubsaugers 1. Ist der Teleskop-
stab 9 komplett ausgefahren oder ausgezogen, Gberragt
sein oberes Ende die Bauhthe des Staubsaugers 1 er-
heblich. Der Netzstecker 3 wird dann in einer Héhe ge-
halten, in der er leicht ergriffen werden kann.

[0024] Wahrend die voll eingeschobene bzw. einge-
fahrene Stellung des Teleskopstabs 9 zumindest in etwa
der Stauposition des Netzsteckers 3 entspricht, ergibt
sich aus einer teilweisen oder vollstandigen Auszugs-
oder Ausfahrhéhe des Teleskopstabs 9 die der Ausfahr-
bzw.

[0025] Auszugshdhe entsprechende Greifposition des
Netzsteckers 3. Hieraus ergibt sich, dass die Gesamt-
lange des Teleskopstabs 9 als Stellelement in der Greif-
position des Netzsteckers 3 die Gesamtlange des Stell-
elements in der Stauposition des Netzsteckers 3 Uber-
steigt.

[0026] Der Teleskopstab 9 kann von Hand ausgezo-
genund wieder eingeschoben werden, es istjedoch auch
maoglich, den Teleskopstab 9 als erfindungsgemaRes
Stellelement motorisch anzutreiben. In dem in Fig. 1 ab-
gebildeten Ausfiihrungsbeispiel ist ein Getriebemotor 10
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gezeigt, der sich aus dem Motor M und dem Getriebe G
zusammensetzt. Die Drehzahlen des Motors M kénnen
Uber das Getriebe G auf einen Drehzahlwert umgewan-
delt werden, der einer gewiinschten Ein- bzw. Ausfahr-
geschwindigkeit des Teleskopstabs 9 entspricht.

[0027] An Stelle einer elektromotorischen Losung mit
einem Getriebemotor 10 ist es auch mdglich, die Erfin-
dung mittels einer Druckfeder 11 zu realisieren. Im Aus-
fuhrungsbeispiel befindet sich die Druckfeder 11 direkt
unterhalb des Teleskopstabs 9, so dass zur Ubertragung
derinder Druckfeder 11 gespeicherten Antriebskraft kei-
ne Kraftumlenkungen erforderlich sind, sondern die Kraft
in linearer Richtung direkt auf den Teleskopstab 9 Gber-
tragen werden kann.

[0028] Im Staubsauger 1 ist aulRerdem eine Span-
nungsquelle 12 gezeigt, in der elektrische Antriebsener-
gie speicherbar ist, um den Getriebemotor 10 unabhan-
gig von einer Spannungsversorgung aus einer Steckdo-
se zu machen. Eine eigene Spannungsquelle 12, die
durch Batterien, Akkumulatoren oder auch als Gold-Cap-
Kondensatoren realisierbar sind, ist in Verbindung mit
elektrischen Antrieben sinnvoll, da der Anwendungsfall
des erfindungsgemafen Stellelements immer erst dann
auftritt, wenn ein Netzstecker 3 erst noch in eine Steck-
dose gesteckt werden soll und deshalb aus einem Strom-
netz noch keine stromnetzseitige Stromversorgung zur
Versorgung des Getriebemotors 10 mit Antriebsstrom
hergestellt ist. Der Getriebemotor 10 kann dann die von
ihm benétigte Antriebsenergie aus der Spannungsquelle
12 erhalten. Nach Herstellung der Verbindung des Netz-
steckers 3 mit einem Stromnetz kann die Spannungs-
quelle 12 aus dem Stromnetz wieder neu aufgeladen
werden.

[0029] Am Ende des Teleskopstabs 9 befindet sich im
Ausfliihrungsbeispiel eine Haltedse 13, von der der Netz-
stecker 3-gehalten ist. Die Haltedse 13 ist im Verhaltnis
zum Netzstecker so gestaltet, dass das Kabel 4 zwar
durch die Halteése 13 hindurchgleiten kann, nicht jedoch
der Netzstecker 3. Die Haltedse 13 wirkt so als eine Art
Anschlag, insbesondere beim Aufrollen des Kabels 4 auf
die Kabeltrommel 5. Die Haltedse 13 schafft eine defi-
nierte Relativlage des Netzsteckers 3 zum Stellelement,
inder der Netzstecker 3 zusammen mit dem Stellelement
wieder gut in die Stauposition zurtickgeflihrt werden
kann.

[0030] Wenn die Spannkraft der Spiralfeder 7 gréRer
ist als die Spannkraft der Druckfeder 11, ist es mdglich,
mit der Kraft der Spiralfeder 7 das Kabel 4 auf die Ka-
beltrommel 5 aufzuwickeln und, sobald der Netzstecker
3 an der Haltetése 13 anschlagt, auch den Teleskopstab
9 gegen die Spannkraft der Druckfeder 11 zusammen-
zuziehen, so dass in dieser eine ausreichende Kraft ge-
speichert ist, um bei einem spateren Bedarf den Tele-
skopstab 9 wieder ausfahren zu kdnnen. Beim spateren
Ausfahren ist es jedoch erforderlich, die Kabeltrommel 5
in einen Freilauf zu schalten, um die Druckfeder 11 fir
eine Ausfahrbewegung von der Spannkraft der Spiralfe-
der 7 zu entlasten und so eine Ausfahrbewegung méglich
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zu machen. Auf diese Weise kdnnte ein erfindungsge-
males Stellelement rein mechanisch Uber eine Feder-
kraft als motorischer Antrieb realisiert werden.

[0031] Auch wenn dies in Fig. 1 nicht dargestellt ist,
kann der Netzstecker 3 in seiner Stauposition in einer im
Staubsaugergehduse vorgesehenen Vertiefung oder
Ausnehmung verschwinden. Insbesondere, wenn der
Netzstecker 3 in seiner Stauposition von einer Abdeck-
klappe ganz oder teilweise abgedeckt ist, ist es vorteil-
haft, wenn das Stellelement oder der motorische Antrieb
fur das Stellelement im Verlauf einer Einfahrbewegung
mechanisch auf einen Schwenkantrieb wirkt, mit dem ein
SchlieRmechanismus zum Offnen bzw. SchlieRen der
Abdeckklappe betatigbar ist.

[0032] Der Teleskopstab 9 besteht im Ausfiihrungs-
beispiel aus mehreren, vorzugsweise starren, ineinander
verschiebbaren Bauteilen, wie beispielsweise Rohren.
Diese Konstruktionsweise verleitet dem Teleskopstab 9
eine vergleichsweise hohe Stabilitat.

[0033] In einem beispielhaft vorgeschlagenen vollau-
tomatischen Betriebsmodus fiir den Gebrauch des Stel-
lelementes ist vorgesehen, Uber eine sich in dem Bedi-
enfeld des Staubsaugers befindliche Taste, die in Fig. 1
nicht nadher dargestellt ist und die per Hand oder Ful
betatigt werden kann, den Antrieb zum Ausfahren des
Teleskopstabs 9 einzuschalten. Die Energie hierfir ent-
nimmt der Getriebemotor 10 der netzspannungsunab-
hangigen Spannungsquelle 12. Die Bedienperson kann
den Netzstecker 3 in einer ihr als ausreichend erschei-
nenden Greifposition ergreifen und in eine Steckdose
einstecken. Erkennt der Mikrocontroller 8 (iber einen ge-
eigneten Sensor, dass die Verbindung zum Stromnetz
hergestelltist, I6st der Mikrocontroller 8 einen Stellbefehl
an den Getriebemotor 10 aus, um den Teleskopstab 9
einzufahren und wieder im Gehause des Staubsaugers
1 zu versenken. Wird der Netzstecker 3 zu einem spa-
teren’Zeitpunkt wieder vom Stromnetz getrennt, wird das
Kabel 4 wieder mittels der Entriegelungsvorrichtung 6,
die per Hand oder Ful® ausgeldst wird, auf die Kabel-
trommel 5 aufgerollt. Wahrend des Betriebs des Staub-
saugers 1 kann die Uber den Netzstecker 3 verfiigbare
Energie dazu genutzt werden, die Spannungsquelle 12
wieder aufzuladen. Damit ist der Staubsauger 1 fiir den
nachsten Gebrauch wieder darauf vorbereitet, den Te-
leskopstab 9 erneut auszufahren und den daran befe-
stigten Netzstecker 3 aus einer Stauposition in eine Greif-
position zu verbringen.

[0034] Ineinem beispielhaften halbautomatischen Be-
triebsmodus wird die Druckfeder 11 beim Versenken des
Teleskopstabs 9 gespannt. Durch eine sich am Staub-
sauger 1 befindliche, in Fig. 1 nicht dargestellte Taste,
wird die Druckfeder 11 entspannt, um den Netzstecker
3 vom Teleskopstab 9 in eine Greifposition gebracht zu
bekommen, wonach sich der Teleskopstab 9 von der
Druckfeder 11 angetrieben mit dem Kabel 4 und dem
Stecker 3 aus dem Gehaduse des Staubsaugers 1 her-
ausbewegt. Der Stecker 3 kann von der Bedienperson
in einer geeigneten Greifposition entnommen und kon-
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taktiert werden. Bei der Kontaktierung erkennt der Mikro-
controller 8 Giber einen geeigneten Sensor, dass sich der
Staubsauger 1 am Netz befindet. Uber die Ausgabe ei-
nes Stellsignals schaltet der Mikrocontroller 8 den Ge-
triebemotor 10 ein, um damit den Teleskopstab 9 moto-
risch wieder im Staubsauger 1 in der Ausgangsstellung
zu versenken. Dabei wird durch die Absenkbewegung
des Teleskopstabs 9 auch die Druckfeder 11 wieder ge-
spannt. Das Kabel 4 kann nach der Benutzung des
Staubsaugers 1 wieder Uber die Entriegelungsvorrich-
tung 6 auf die Kabeltrommel 5 aufgerollt werden. In dieser
Ausfiihrungsform ist es auch mdglich, den Teleskopstab
9 manuell im Staubsauger 1 zu versinken und dabei die
Druckfeder 11 zu spannen.

[0035] In Fig. 1 nicht zeichnerisch dargestellt, aber
moglich ist es, den Teleskopstab 9 gegebenenfalls auch
mit dem Getriebemotor 10 und/oder der Druckfeder 11
nach einer Ausgestaltung der Erfindung um eine
Schwenkachse schwenkbar anzuordnen, beispielswei-
se um bis zu 20° relativ zur senkrechten Ausrichtung.
Auf diese Weise kann eine Bedienperson die rdumliche
Lage des Stellelements an seine individuellen Bedurfnis-
se anpassen.

[0036] Mittels einer an dem Getriebemotor 10 ange-
ordneten Drehzahlerkennung bzw. eines Umdrehungs-
zahlers, die zeichnerisch nicht ndher dargestellt sind, und
einer Endlagenerkennung, die ebenfalls nicht dargestellt
ist, kann die Ausfahrhéhe des Teleskopstabs 9 Giber eine
im Mikrocontroller 8 vorgesehene Programmierfunktion
nach Bedarf an die KérpergroR3e einer Bedienperson an-
gepasst werden. Eine Sensorsteuerung der Funktion ist
mdglich. Wird der Staubsauger von mehreren Bedien-
personen verwendet, kann mit Hilfe dieser Funktion das
System individuell auf jeden Benutzer eingestellt wer-
den. Hierzu ist es vorteilhaft, wenn die Programmierfunk-
tion mit einer Parametrierung versehen ist.

[0037] Nach einer Ausgestaltung der Erfindung kann
der Getriebemotor 10 nicht nur zur Bewegung des Tele-
skopstabs 9, sondern gleichzeitig oder nacheinander
zum Drehen der Kabeltrommel 5 verwendet werden. Bei
einer solchen Ausgestaltung des erfindungsgemafen
Staubsaugers ist es jedoch insbesondere sinnvoll, den
zuvor beschriebenen vollautomatischen Betrieb zu ver-
wenden.

[0038] Die Fig. 2 zeigt eine alternative Ausgestaltung
der Erfindung, bei der eines der Bauteile des Stellele-
ments als Spann- beziehungsweise als Spiralfeder 14
ausgestaltet ist. Wahrend der untere Teil des Stellele-
ments als rohrartige Flihrung 15 oder als drehbares Rohr
mit Innengewinde gestaltet ist, in der die Spannfeder 14
auf und ab beweglich ist, besteht das nach oben aus-
fahrbare Bauteil aus einer Spannfeder 14, durch die das
Kabel 4 hindurchgefiihrt ist. Das Stellelement wird in ei-
ner Ausfahrstellung durch die seitlich flexible Spannfeder
14 weniger anféllig gegen seitliche Zugbelastungen,
wenn das Kabel 4 noch weiter ausgerollt werden soll, um
eine Steckdose erreichen zu kdnnen. Gleichwohl ist die
Spiralfeder 14 stabil genug ausgelegt, um den Netzstek-
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ker 3 in eine Greifposition nach oben bewegen zu kon-
nen. Bei demin Fig. 2 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
ist neben dem Fihrungsrohr 15 als weiteres Bauteil nur
die Spiralfeder 14 gezeigt, natirlich kann als Stellele-
ment auch ein Teleskopstab 9 verwendet werden, der
mehr als zwei teleskopierbare Bauteile aufweist und bei
dem nur das End- oder ein Zwischenstlick als Spann-
oder Spiralfeder 14 ausgestaltet ist.

[0039] Nach einer weiteren Ausgestaltung der Erfin-
dung ist es mdglich, auf das in Fig. 2 eingezeichnete
Fihrungsrohr 15 zu verzichten und die Basis 16 fiir die
Spiralfeder 14 ortsfest im Staubsauger 1 anzuordnen.
Bei dieser Ausgestaltung besteht das gesamte Stellele-
ment nur aus der Spiralfeder 14, die in einer entspannten
Stellung den am oberen Ende befindlichen Netzstecker
3 in eine Greifposition beférdert hat. Wird die Spiralfeder
14 beim Aufrollen des Kabels 4 in der letzten Phase eines
Aufrollvorgangs vom Netzstecker 3 von der starkeren
Kraftder Spiralfeder 7 in das Gehause des Staubsaugers
1 gezogen, speichert die Spiralfeder 14 dabei eine
Spannkraft, mit der zu einem spateren Zeitpunkt der
Netzstecker 3 bei einer Entspannung der Spiralfeder 14
wieder aus der Stauposition in eine Greifposition ver-
bracht werden kann. Auch hier ist es sinnvoll, flr eine
Ausfahrbewegung die Kabeltrommel 5 in einen Freilauf
zu schalten, um eine ungehinderte Ausfahrbewegung
der Spiralfeder 14 zu ermdglichen. Die Spiralfeder 7 wird
vorteilhaft erst bei einem weiteren Ausrollen des Kabels
4 wieder gespannt.

[0040] Die vorstehende gegenstandliche Beschrei-
bung dient nur der Erlauterung der Erfindung. In keinem
Fall ist die Erfindung auf das vorstehend beschriebene
Ausfiihrungsbeispiel beschrankt. Einem Fachmann ist
es mdglich, die vorstehend beschriebenen Ausfiihrungs-
beispiele auf eine ihm als geeignet erscheinende Weise
an einen konkreten Anwendungsfall anzupassen und
einzelne Bestandteile der Ausflihrungsbeispiele in belie-
biger Weise miteinander zu kombinieren.

Patentanspriiche

1. Staubsauger (1) mit einem auf einer Kabeltrommel
(5) aufwickelbaren Kabel (4) und einem damit ver-
bundenen Netzstecker (3), der mittels einer Hilfsvor-
richtung mit einer daran befestigten Haltedse (13)
aus einer Stauposition in eine Greifposition verlager-
bar ist, und die Hilfsvorrichtung ein entlang einer de-
finierten Bewegungsbahn bewegliches Stellelement
aufweist,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Gesamtlange des Stellelements variabel
ist und die Gesamtlange des Stellelements in der
Greifposition des Netzsteckers (3) die Gesamtlange
des Stellelements in der Stauposition des Netzstek-
kers (3) Ubersteigt.

2. Staubsauger (1) nach Anspruch 1,
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10.

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement aus einer Mehrzahl von Bau-
teilen zusammengesetzt ist, durch deren jeweilige
Relativlage zueinander die Gesamtlange des Stell-
elements variabel ist und insbesondere teleskopier-
bare Rohre, Stédbe und/oder Leisten aufweist.

Staubsauger (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement ganz oder teilweise als Fe-
der, insbesondere Spann- oder Spiralfeder (14) aus-
gestaltet ist, und/oder das Stellelement weist eine
Spann- oder Spiralfeder (14) auf.

Staubsauger (1) nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Spiralfeder (14) der Kabeltrommel (5) eine
gréRere Spannkraft aufweist als die Spannfeder
(14).

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement in der Stauposition des Netz-
steckers (3) zumindest (iberwiegend oder vollstan-
dig vom Gehause des Staubsaugers (1) aufgenom-
men ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die translatorische Bewegungsbahn des Stel-
lelements von einem gehdusenahen unteren An-
schlag zu einem gehausefernen oberen Anschlag
reicht, der einen grof3eren Abstand zum Boden auf-
weist als der untere Anschlag.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Bewegungsbahn des Stellelements gerade
ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement motorisch antreibbar ist.

Staubsauger (1) nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

dass als motorischer Antrieb ein Elektromotor ver-
wendet ist, der aus einer netzunabhangigen Span-
nungsquelle (12) mit elektrischer Energie versorgbar
ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet,
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dass der Staubsauger (1) einen Mikroprozessor (8)
aufweist, mit dem die Kontaktierung des Netzstek-
kers (3) zum Stromnetz Uberwachbar ist, und der
Mikroprozessor (8) bei Detektion eines Kontakts ei-
ne Aktorik ausldst, durch die die Gesamtlange des
Stellelements veranderbar ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspruche 8 bis 10,

dadurch gekennzeichnet,

dass mit dem Elektromotor die Kabeltrommel (5) ro-
tierend antreibbar ist.

Staubsauger (1) nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

dass als motorischer Antrieb fiir eine Ausfahrbewe-
gung des Stellelements ein Kraftspeicher, insbeson-
dere eine Druck- oder Spannfeder, mit dem Stellele-
ment verbunden ist, der manuell und/oder motorisch
spannbar ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement um eine oder mehrere
Schwenkachsen verschwenkbar mit dem Gehause
des Staubsaugers (1) verbunden ist.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Ausfahrlange des Stellelements mecha-
nisch oder elektronisch auf eine Lange reduzierbar
ist, die kleiner ist als die theoretisch mégliche Ge-
samtlénge.

Staubsauger (1) nach einem der vorhergehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellelement im Verlauf einer Einfahrbe-
wegung mechanisch auf einen Schwenkantrieb
wirkt, mit dem ein Schlie@mechanismus fir zumin-
dest eine Abdeckklappe betatigbar ist.

Claims

Vacuum cleaner (1) comprising a cable (4) which
can be wound on a cable drum (5) and a mains plug
(3) which is connected thereto and can be displaced
from a storage position into a grasping position by
an aid device having a retaining eye (13) fixed ther-
eon, and the aid device has an adjustment member
which can be moved along a defined movement
path,

characterised in that

the overall length of the adjustment member is var-
iable and the overall length of the adjustment mem-
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ber in the grasping position of the mains plug (3)
exceeds the overall length of the adjustment member
in the storage position of the mains plug (3).

Vacuum cleaner (1) according to claim 1,
characterised in that

the adjustment member is composed of a plurality
of components, which are each positioned relative
to one another in such a way that the overall length
of the adjustment member can be varied and said
adjustment member comprises in particular tele-
scopic tubes, rods and/or strips.

Vacuum cleaner (1) according to claim 1,
characterised in that

the adjustment member is formed completely or in
part as a spring, in particular a tension or spiral spring
(14), and/or the adjustment member comprises a
tension or spiral spring (14).

Vacuum cleaner (1) according to claim 3,
characterised in that

the spiral spring (14) of the cable drum (5) exhibits
greater tension than the tension spring (14).

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that,

in the storage position of the mains plug (3), the ad-
justment member is at least predominantly or com-
pletely received in the housing of the vacuum cleaner

(1).

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the translatory movement path of the adjustment
member extends from a lower stop in the vicinity of
the housing to an upper stop which is remote from
the housing and is at a greater distance from the
floor than the lower stop.

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the movement path of the adjustment member is
straight.

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the adjustment member can be driven by a motor.

Vacuum cleaner (1) according to claim 8,
characterised in that

an electric motor which can be powered with electri-
cal energy from a power source (12) independent
from the grid is used as the motor drive.
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Vacuum cleaner (1) according to either claim 8 or
claim 9,

characterised in that

the vacuum cleaner (1) comprises a microprocessor
(8) which can monitor the contact between the mains
plug (3) and the electric grid and, when contact is
detected, the microprocessor (8) triggers an actuator
which can change the overall length of the adjust-
ment member.

Vacuum cleaner (1) according to any one of claims
8 to 10,

characterised in that

the cable drum (5) can be driven rotationally by the
electric motor.

Vacuum cleaner (1) according to claim 8,
characterised in that

an energy storage mechanism, in particular a com-
pression spring or a tension spring, which can be
tensioned manually or by a motor, is connected to
the adjustment member as a motor drive for extend-
ing the adjustment member.

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the adjustment member is connected to the housing
of the vacuum cleaner (1) so as to be pivotable about
one or more pivot axes.

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the extension length of the adjustment member can
be reduced mechanically or electronically to a length
shorter than the theoretically possible overall length.

Vacuum cleaner (1) according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that,

as it is retracted, the adjustment member acts me-
chanically on a pivot drive with which it is possible
toactuate a closing mechanism for at least one cover
flap.

Revendications

Aspirateur (1) avec un cable (4) enroulable sur une
bobine de cable (5) et une fiche secteur (3) qui y est
raccordée et qui peut étre déplacée au moyen d’un
dispositif auxiliaire avec un oeillet de retenue (13)
qui y est fixé a partir d’'une position d’arrimage vers
une position de préhension, et le dispositif auxiliaire
présente un élément de réglage mobile le long d’'une
piste de mouvement définie,

caractérisé en ce que
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la longueur totale de I'élément de réglage est varia-
ble etlalongueur totale de I'élément de réglage dans
la position de préhension de la fiche secteur (3) dé-
passe la longueur totale de I'élément de réglage
dans la position d’arrimage de la fiche secteur (3).

Aspirateur (1) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

I'élément de réglage est composé d’une pluralité de
composants dont la position relative respective par
rapport aux autres permet de faire varier la longueur
totale de I'élément de réglage, et présente en parti-
culier des tubes, des barres et/ou des baguettes té-
lescopiques.

Aspirateur (1) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

I’élément de réglage est constitué totalement ou en
partie sous forme de ressort, en particulier sous for-
me de ressort tendeur ou a spirale (14), et/ou en ce
que I'élément de réglage présente un ressort ten-
deur ou a spirale (14).

Aspirateur (1) selon la revendication 3,
caractérisé en ce que

le ressort a spirale (14) de la bobine de cable (5)
présente une force de tension supérieure a celle du
ressort tendeur (14).

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

I'élément de réglage dans la position d’arrimage de
lafiche secteur (3) estlogé, au moins principalement
ou complétement, par le boitier de I'aspirateur (1).

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

la piste de déplacement de translation de I'élément
de réglage s’étend depuis une butée inférieure pro-
che du boitier jusqu’a une butée supérieure éloignée
du boitier qui présente une distance au sol plus gran-
de que ne le fait la butée inférieure.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

la piste de déplacement de I'élément de réglage est
rectiligne.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

I’élément de réglage peut étre entrainé de fagcon mo-
torisée.

Aspirateur (1) selon la revendication 8,
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caractérisé en ce que,
entant qu'entrainement motorisé, il est utilisé un mo-
teur électrique qui peut étre alimenté en énergie
électrique a partir d’'une source de tension (12) in-
dépendante du secteur.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes 8 ou 9,

caractérisé en ce que

I'aspirateur (1) présente un microprocesseur (8)
avec lequel I'établissement du contact entre la fiche
secteur (3) et le secteur peut étre surveillé, eten ce
que le microprocesseur (8), en cas de détection d’un
contact, déclenche une actorique qui permet de faire
varier la longueur totale de I'élément de réglage.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes 8 a 10,

caractérisé en ce que

la bobine de cable (5) peut étre entrainée en rotation
par le moteur électrique.

Aspirateur (1) selon la revendication 8,
caractérisé en ce que,

en tant gu’entrainement motorisé pour un mouve-
ment de sortie de I'élément de réglage, un accumu-
lateur de force, en particulier un ressort de compres-
sion ou un ressort tendeur, est raccordé a I'élément
de réglage qui peut étre mis en tension mécanique
manuellement et/ou de fagon motorisée.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications préceé-
dentes,

caractérisé en ce que

I’élément de réglage est raccordé au boitier de I'as-
pirateur (1) de fagon a pouvoir pivoter autour d’un
ou de plusieurs axes de pivotement.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

la longueur de sortie de I'élément de réglage peut,
de fagon mécanique ou électronique, étre réduite a
une longueur qui est plus courte que la longueur to-
tale théoriquement possible.

Aspirateur (1) selon I'une des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

I’élément de réglage, au cours d’un mouvement de
rentrée, agit mécaniquement sur un entrainement
pivotant avec lequel un mécanisme de fermeture
pour au moins un volet de couverture peut étre ac-
tionné.
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Fig. 1

Fig. 2
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