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(54) Procédé de commande en déplacement d’un organe mobile d’un bandeau de commande d’un 
appareil électroménager et appareil électroménager associé

(57) Un procédé de commande en déplacement d’un
organe mobile d’un bandeau de commande d’un appareil
électroménager comprend au moins les étapes
suivantes : acquisition (E1) d’un signal d’entrée adapté
à commander ledit organe mobile d’une première posi-
tion à une seconde position, contrôle (E2) de l’état de
fonctionnement dudit appareil électroménager, déplace-
ment (E3) par ledit dispositif d’entraînement motorisé du-
dit organe mobile d’une première position à une seconde
position ou maintien en position (E4) dudit organe mobile
dans une première position en fonction du résultat de
l’étape de contrôle (E2) de l’état de fonctionnement dudit
appareil électroménager, et arrêt (E5) dudit organe mo-
bile dans une seconde position si autorisation de l’étape
de déplacement (E3) dudit organe mobile d’une première
position à une seconde position.

Utilisation pour un appareil électroménager, et no-
tamment un four de cuisson domestique.
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Description

[0001] La présente invention concerne un procédé de
commande en déplacement d’un organe mobile d’un
bandeau de commande d’un appareil électroménager.
[0002] Elle concerne également un appareil électro-
ménager comprenant un bandeau de commande et ledit
bandeau de commande comprenant un organe mobile
se déplaçant entre au moins deux positions.
[0003] De manière générale, la présente invention
concerne le déplacement d’un organe d’un bandeau de
commande d’un appareil électroménager mobile entre
au moins deux positions. Le déplacement de cet organe
mobile d’un bandeau de commande étant réalisé au
moyen d’un dispositif d’entraînement motorisé.
[0004] Plus particulièrement, la présente invention
trouve son application dans les appareils électroména-
gers domestiques, et de préférence pour un four de cuis-
son, éventuellement encastrable, équipé d’un organe
d’un bandeau de commande mobile en façade de ce four.
[0005] On connaît dans le document FR 2 894 764 un
appareil électroménager comprenant un bandeau de
commande inclinable, pouvant être orienté sur la façade
de l’appareil suivant un angle d’inclinaison.
[0006] Un tel bandeau de commande permet de pré-
senter à l’utilisateur une interface de commande, com-
prenant des organes de commande (bouton poussoir,
bouton rotatif, touche sensitive) et des afficheurs.
[0007] Le déplacement d’un tel bandeau de comman-
de peut notamment être réalisé par des moyens d’en-
traînement actionnés par un moteur.
[0008] Cependant, il est important que la motorisation
du déplacement d’un organe mobile du bandeau de com-
mande soit simple et peu coûteuse à mettre en oeuvre
de sorte à limiter le surcoût de cette motorisation au prix
d’obtention d’un appareil électroménager.
[0009] On connaît également le document DE 88 13
044 U1 qui décrit un cache pour appareil ménager, qui
inclut des éléments de commande accessibles en posi-
tion ouverte et qui, en position fermée, sont cachés à
l’intérieur d’un boîtier par le cache.
[0010] Le cache est associé à un entraînement par
moteur électrique pour l’ouverture et la fermeture, l’en-
traînement est activé par un élément de commutation et
un capteur détecte les objets situés dans la course de
fermeture, en présence desquels l’alimentation électri-
que est interrompue pour la fermeture.
[0011] Ce cache permet d’obtenir une protection con-
tre les risques d’accident du type pincement des doigts
ou coincement des objets.
[0012] La présente invention a pour but de proposer
un procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile d’un bandeau de commande d’un appareil élec-
troménager fiable et peu coûteux à mettre en oeuvre tout
en garantissant la sécurité de l’utilisateur et dudit appareil
électroménager lors de la commande en déplacement
dudit organe mobile.
[0013] A cet égard, la présente invention vise, selon

un premier aspect, un procédé de commande en dépla-
cement d’un organe mobile d’un bandeau de commande
d’un appareil électroménager, ledit bandeau de com-
mande étant monté dans une façade dudit appareil élec-
troménager, ledit bandeau de commande comprenant
un support fixe et un organe mobile, ledit organe mobile
ayant un mouvement de rotation autour d’un axe de ro-
tation fixe par rapport audit support fixe, ledit organe mo-
bile dudit bandeau de commande se déplaçant entre au
moins deux positions, lesdites au moins deux positions
dudit organe mobile dudit bandeau de commande cor-
respondant à au moins une position alignée dudit organe
mobile par rapport audit plan de façade dudit appareil
électroménager et une position inclinée dudit organe mo-
bile par rapport audit plan de façade dudit appareil élec-
troménager, ledit bandeau de commande comprenant
un dispositif d’entraînement motorisé dudit organe mo-
bile.
[0014] Selon l’invention, ledit procédé comprend au
moins les étapes suivantes :

- acquisition d’un signal d’entrée adapté à comman-
der ledit organe mobile d’une première position à
une seconde position,

- contrôle de l’état de fonctionnement dudit appareil
électroménager,

- déplacement par ledit dispositif d’entraînement mo-
torisé dudit organe mobile d’une première position
à une seconde position, ou
maintien en position dudit organe mobile dans une
première position
en fonction du résultat de l’étape de contrôle de l’état
de fonctionnement dudit appareil électroménager, et

- arrêt dudit organe mobile dans une seconde position
si autorisation de l’étape de déplacement dudit or-
gane mobile d’une première position à une seconde
position.

[0015] Ainsi, le procédé de commande en déplace-
ment d’un organe mobile d’un bandeau de commande
d’un appareil électroménager permet de déplacer ledit
organe mobile du bandeau de commande en toute sé-
curité pour l’utilisateur et pour l’appareil électroménager.
[0016] De cette manière, l’organe mobile du bandeau
de commande est mis en déplacement suite à une véri-
fication de l’état de fonctionnement de l’appareil électro-
ménager de sorte à éviter tout risque de dysfonctionne-
ment dudit appareil et tout incident pouvant provoquer
des risques sécuritaires pour l’utilisateur.
[0017] Dans le cas où un dysfonctionnement de l’ap-
pareil électroménager est détecté, le déplacement de
l’organe mobile du bandeau de commande est annulé et
ledit organe mobile est maintenu dans une première po-
sition de sorte à garantir la sécurité de l’utilisateur et à
éviter tout endommagement dudit appareil électroména-
ger.
[0018] Un tel procédé de commande permet de piloter
de manière simple, fiable et en toute sécurité un dispositif
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d’entraînement motorisé pour déplacer un organe mobile
d’un bandeau de commande entre au moins deux posi-
tions.
[0019] Selon une caractéristique préférée de l’inven-
tion, le procédé comprend une étape d’interdiction de
déplacement par ledit dispositif d’entraînement motorisé
dudit organe mobile dans des conditions prédéterminées
de fonctionnement dudit appareil électroménager.
[0020] Ainsi, l’organe mobile du bandeau de comman-
de est protégé contre un dysfonctionnement susceptible
d’intervenir lors de la mise en fonctionnement de l’appa-
reil électroménager dans des conditions prédétermi-
nées.
[0021] Ces conditions prédéterminées de fonctionne-
ment de l’appareil électroménager sont établies par le
fabricant dudit appareil électroménager de sorte à ga-
rantir que le déplacement de l’organe mobile du bandeau
de commande soit réalisé en toute sécurité.
[0022] Selon une autre caractéristique préférée de l’in-
vention, le procédé comprend une étape de réglage
d’une position inclinée dudit organe mobile par rapport
audit plan de façade dudit appareil électroménager par
l’intermédiaire dudit dispositif d’entraînement motorisé.
[0023] Ainsi, l’organe mobile du bandeau de comman-
de peut être placé dans une position inclinée par rapport
au plan de façade de l’appareil électroménager de sorte
à faciliter l’interface entre ledit appareil et l’utilisateur.
[0024] Le réglage de l’inclinaison de l’organe mobile
du bandeau de commande permet ainsi de faciliter la
visualisation des moyens de commande du bandeau de
commande. Ces moyens de commande peuvent com-
prendre notamment un ou plusieurs boutons, une ou plu-
sieurs touches sensitives, un ou plusieurs afficheurs.
[0025] Le réglage de l’inclinaison de l’organe mobile
du bandeau de commande permet ainsi de positionner
ledit organe mobile en fonction des mensurations de l’uti-
lisateur, en particulier de sa hauteur, et du lieu de l’ins-
tallation de l’appareil électroménager, en particulier si
celui-ci est situé en dessous ou au-dessus d’un plan de
travail.
[0026] Préférentiellement, le procédé comprend une
étape de mémorisation d’au moins une position inclinée
dudit organe mobile par rapport audit plan de façade dudit
appareil électroménager.
[0027] Ainsi, l’organe mobile du bandeau de comman-
de peut être placé dans une position inclinée par rapport
au plan de façade de l’appareil électroménager qui est
mémorisée en fonction des mensurations de l’utilisateur,
notamment de sa hauteur, et du lieu de l’installation de
l’appareil électroménager, en particulier si celui-ci est si-
tué en dessous ou au-dessus d’un plan de travail.
[0028] De cette manière, l’organe mobile du bandeau
de commande est placé dans une position inclinée par
rapport au plan de façade de l’appareil électroménager
adaptée sans avoir à régler son positionnement à chaque
nouvelle utilisation par l’utilisateur.
[0029] Par ailleurs, l’organe mobile du bandeau de
commande peut être placé dans une position inclinée

par rapport au plan de façade de l’appareil électroména-
ger qui est mémorisée respectivement pour chacun des
utilisateurs.
[0030] De cette manière, chaque utilisateur règle et
mémorise une position inclinée de l’organe mobile du
bandeau de commande sans avoir à régler son position-
nement à chaque nouvelle utilisation par un des utilisa-
teurs.
[0031] Selon un second aspect, la présente invention
concerne un appareil électroménager comprenant un
bandeau de commande, ledit bandeau de commande
étant monté dans une façade dudit appareil électromé-
nager, ledit bandeau de commande comprenant un sup-
port fixe et un organe mobile, ledit organe mobile ayant
un mouvement de rotation autour d’un axe de rotation
fixe par rapport audit support fixe, ledit organe mobile
dudit bandeau de commande se déplaçant entre au
moins deux positions, lesdites au moins deux positions
dudit organe mobile dudit bandeau de commande cor-
respondant à au moins une position alignée dudit organe
mobile par rapport audit plan de façade dudit appareil
électroménager et une position inclinée par rapport audit
plan de façade dudit appareil électroménager, ledit ban-
deau de commande comprenant un dispositif d’entraî-
nement motorisé dudit organe mobile.
[0032] Selon l’invention, ledit appareil électroménager
comprend une touche d’acquisition d’un signal d’entrée
adapté à commander ledit organe mobile d’une première
position à une seconde position, des moyens de contrôle
de l’état de fonctionnement dudit appareil électroména-
ger, et des moyens de commande en déplacement dudit
organe mobile coopérant avec lesdits moyens de con-
trôle de l’état de fonctionnement dudit appareil électro-
ménager.
[0033] Ainsi, l’appareil électroménager présente des
avantages analogues à ceux décrits précédemment en
référence au procédé de commande en déplacement se-
lon l’invention.
[0034] En particulier, l’appareil électroménager per-
met le pilotage du dispositif d’entraînement motorisé de
l’organe mobile du bandeau de commande en fonction
de l’état de fonctionnement dudit appareil électroména-
ger.
[0035] L’organe mobile du bandeau de commande est
déplacé d’une première position à une seconde position
si les moyens de contrôle de l’état de fonctionnement de
l’appareil électroménager l’autorisent. Sinon, l’organe
mobile du bandeau de commande est maintenu dans
une première position.
[0036] Pratiquement, ledit dispositif d’entraînement
motorisé est relié audit support fixe, ledit dispositif d’en-
traînement motorisé comprenant un moteur et un moto-
réducteur, ledit dispositif d’entraînement motorisé com-
prenant un axe d’entraînement en rotation d’un dispositif
à engrenages, et ledit dispositif à engrenages compre-
nant un pignon monté sur ledit axe dudit dispositif d’en-
traînement motorisé et une crémaillère montée sur ledit
organe mobile.
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[0037] Ainsi, le dispositif d’entraînement motorisé per-
mettant le déplacement de l’organe mobile du bandeau
de commande d’un appareil électroménager est simple,
fiable et peu coûteux à mettre en oeuvre.
[0038] Selon une caractéristique avantageuse de l’in-
vention, ledit organe mobile comprend au moins une pa-
roi mise en appui avec au moins une paroi dudit support
fixe de sorte à former au moins une butée lorsque ledit
organe mobile est en position alignée par rapport audit
plan de façade dudit appareil électroménager.
[0039] Ainsi, l’organe mobile du bandeau de comman-
de est mis dans une position de référence lorsqu’au
moins une paroi dudit organe mobile est mise en appui
avec au moins une paroi du support fixe de sorte à former
au moins une butée lorsque ledit organe mobile est en
position alignée par rapport au plan de façade de l’ap-
pareil électroménager.
[0040] Cette mise en position de référence de l’organe
mobile du bandeau de commande permet de garantir le
positionnement dudit organe mobile par rapport au plan
de façade de l’appareil électroménager.
[0041] De cette manière, le plan de façade de l’organe
mobile du bandeau de commande peut être aligné avec
le plan de façade de l’appareil électroménager.
[0042] De préférence, au moins une butée entre ledit
organe mobile et ledit support fixe est située à une ex-
trémité dudit organe mobile opposée à ladite extrémité
dudit organe mobile comprenant ladite crémaillère.
[0043] Ainsi, ladite au moins une butée permet d’éviter
un mouvement de torsion de l’organe mobile lors de la
mise en position de référence, c’est-à-dire lorsque ledit
organe mobile est en position alignée par rapport au plan
de façade de l’appareil électroménager, pouvant être gé-
néré par le dispositif d’entraînement motorisé situé à une
extrémité dudit organe mobile.
[0044] Selon une autre caractéristique avantageuse
de l’invention, ledit organe mobile comprend au moins
une paroi frontale et une paroi inférieure, et ladite paroi
inférieure dudit organe mobile s’étend entre ledit plan de
façade dudit appareil électroménager et ladite paroi fron-
tale dudit organe mobile quelque soit la position angulaire
dudit organe mobile par rapport audit plan de façade dudit
appareil électroménager.
[0045] Ainsi, la sécurité de l’utilisateur est assurée
puisque celui-ci ne peut pas passer ses mains entre l’or-
gane mobile du bandeau de commande et le plan de
façade de l’appareil électroménager lorsque ledit organe
mobile est en position inclinée par rapport audit plan de
façade dudit appareil électroménager.
[0046] De préférence, ladite paroi inférieure dudit or-
gane mobile comprend un décrochement venant en vis-
à-vis d’une paroi inférieure dudit support fixe lorsque ledit
organe mobile est en position inclinée par rapport audit
plan de façade dudit appareil électroménager.
[0047] Ainsi, aucun objet de forme plane ne peut être
introduit entre l’organe mobile et le support fixe du ban-
deau de commande, lorsque ledit organe mobile est en
position inclinée par rapport au plan de façade de l’ap-

pareil électroménager, de sorte à garantir la sécurité de
l’utilisateur et à éviter tout incident de fonctionnement
dudit appareil électroménager.
[0048] L’utilisateur est en outre assuré qu’aucun objet
électriquement conducteur ne puisse être introduit entre
l’organe mobile et le support fixe du bandeau de com-
mande, lorsque ledit organe mobile est en position incli-
née par rapport au plan de façade de l’appareil électro-
ménager, pouvant être mis en contact avec un élément
électriquement conducteur dudit appareil électroména-
ger.
[0049] D’autres particularités et avantages de l’inven-
tion apparaîtront encore dans la description ci-après.
[0050] Aux dessins annexés, donnés à titre d’exem-
ples non limitatifs :

- la figure 1 est une vue en perspective illustrant un
four de cuisson selon un mode de réalisation de l’in-
vention, comprenant un organe mobile d’un ban-
deau de commande en position fermée ;

- la figure 2 est une vue analogue à la figure 1, l’organe
mobile du bandeau de commande étant en position
ouverte ;

- la figure 3 est une vue en perspective partielle illus-
trant le dispositif d’entraînement motorisé de l’orga-
ne mobile du bandeau de commande du four de cuis-
son de la figure 1, l’organe mobile ayant été ôté ;

- la figure 4 est une vue en perspective partielle illus-
trant le dispositif d’entraînement motorisé de l’orga-
ne mobile du bandeau de commande du four de cuis-
son de la figure 1 ;

- la figure 5 est une vue en perspective partielle illus-
trant le dispositif d’entraînement motorisé de l’orga-
ne mobile du bandeau de commande du four de cuis-
son de la figure 1 où le moteur, le motoréducteur et
le support d’une carte électronique ayant été ôtés ;

- les figures 6 à 8 sont des vues en perspective illus-
trant le bandeau de commande associé aux moyens
de commande du four de cuisson de la figure 1 ;

- la figure 9 est une vue de face illustrant le bandeau
de commande du four de cuisson de la figure 1 ;

- la figure 10 est une vue en coupe du bandeau de
commande selon un plan A-A de la figure 9, l’organe
mobile étant en position inclinée ;

- la figure 11 est une vue en coupe du bandeau de
commande selon un plan B-B de la figure 9, l’organe
mobile étant en position alignée ;

- la figure 12 est une vue en coupe du bandeau de
commande selon un plan C-C de la figure 9, l’organe
mobile étant en position alignée ; et

- la figure 13 est un algorithme illustrant un mode de
réalisation du procédé de commande en déplace-
ment d’un organe mobile d’un bandeau de comman-
de d’un appareil électroménager conforme à l’inven-
tion.

[0051] On va décrie tout d’abord en référence aux fi-
gures 1 et 2 un type d’appareil électroménager adapté à
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mettre en oeuvre la présente invention.
[0052] Dans ce mode de réalisation de l’invention, l’ap-
pareil électroménager 1 est un four de cuisson, et par
exemple un four de cuisson électrique.
[0053] Bien entendu, la présente invention n’est pas
limitée à ce type d’appareil électroménager mais peut
s’appliquer à tout type d’appareil électroménager, et no-
tamment une table de cuisson, une cuisinière, un lave-
linge et/ou sèche-linge, un lave-vaisselle, un réfrigéra-
teur.
[0054] Plus précisément l’invention concerne un orga-
ne mobile 2 d’un bandeau de commande 3 d’un appareil
électroménager 1.
[0055] Le bandeau de commande 3 est monté dans
une façade 4 de l’appareil électroménager 1.
[0056] Le bandeau de commande 3 comprend un sup-
port fixe 5 et un organe mobile 2.
[0057] Le support fixe 5 du bandeau de commande 3
peut être réalisé en une ou plusieurs parties suivant le
mode d’assemblage de l’appareil électroménager 1.
[0058] Le support fixe 5 du bandeau de commande 3
est adapté à recevoir des éléments de décor pouvant
être des flasques réalisés en verre, en inox ou encore
en tôle peinte.
[0059] L’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 est adapté à recevoir un ou plusieurs éléments de dé-
cor, tel que par exemple une glace.
[0060] Cette glace de décor peut comprendre des sé-
rigraphies et des zones dépolies pour l’aspect esthétique
de l’appareil électroménager 1 et pour le passage de
lumière lors de l’assemblage d’un afficheur sur l’organe
mobile 2.
[0061] L’organe mobile 2 a un mouvement de rotation
autour d’un axe de rotation fixe 6 par rapport au support
fixe 5.
[0062] L’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 se déplace entre au moins deux positions.
[0063] Lesdites au moins deux positions de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 correspondent à
au moins une position alignée de l’organe mobile 2, en
particulier de la paroi frontale 2c, par rapport au plan de
façade 4 de l’appareil électroménager 1 et une position
inclinée de l’organe mobile 2, en particulier de la paroi
frontale 2c, par rapport au plan de façade 4 de l’appareil
électroménager 1.
[0064] Dans un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane mobile 2 du bandeau de commande 3 se déplace
entre une position fermée, telle qu’illustrée à la figure 1,
dans laquelle l’organe mobile 2 du bandeau de comman-
de 3, en particulier la paroi frontale 2c, s’étend sensible-
ment dans le plan de façade 4 de l’appareil électromé-
nager 1 et une position ouverte, telle qu’illustrée à la fi-
gure 2, dans laquelle l’organe mobile 2 du bandeau de
commande 3, en particulier la paroi frontale 2c, est incliné
par rapport au plan de façade 4 de l’appareil électromé-
nager 1.
[0065] Le bandeau de commande 3 comprend un dis-
positif d’entraînement motorisé 7 de l’organe mobile 2.

[0066] L’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 peut ainsi être orienté par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1 pour faciliter l’interface
entre l’utilisateur et l’appareil électroménager 1.
[0067] Comme illustré à la figure 2, l’inclinaison entre
la paroi frontale 2c de l’organe mobile 2 du bandeau de
commande 3 et le plan de façade 4 de l’appareil électro-
ménager 1 forme un angle dont la valeur d’inclinaison
peut s’étendre dans une plage comprise entre 20° et 45°,
et préférentiellement de l’ordre de 30°.
[0068] Le bandeau de commande 3 est adapté à re-
cevoir différents organes de commande et d’affichage.
[0069] Le montage des éléments de décor et des or-
ganes de commande sur le support fixe 5 et l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 mettent en oeuvre
des moyens de fixation classiques qui n’ont pas besoin
d’être décrits plus en détails ici.
[0070] L’inclinaison de l’organe mobile 2 du bandeau
de commande 3 permet une visualisation aisée par l’uti-
lisateur lors de la programmation et le fonctionnement
de l’appareil électroménager 1.
[0071] On notera en particulier que dans l’exemple il-
lustré aux figures 1 et 2, l’appareil électroménager 1 est
un four de cuisson du type encastrable.
[0072] L’inclinaison de l’organe mobile 2 du bandeau
de commande 3 est notamment favorable lors de l’ins-
tallation de cet appareil électroménager 1 sous un plan
de travail, évitant à l’utilisateur de se baisser pour visua-
liser les différents organes de commande et d’affichage
du bandeau de commande 3.
[0073] Les différents organes de commande et d’affi-
chage du bandeau de commande 3, tels que par exemple
des touches sensitives, des thermostats, des commuta-
teurs, des afficheurs, peuvent être assemblés sur l’orga-
ne mobile 2 ou encore sur l’organe mobile 2 et le support
fixe 5.
[0074] De préférence, le bandeau de commande 3 est
situé dans la partie supérieure de la façade 4 de l’appareil
électroménager 1, à proximité d’un bord supérieur 8.
[0075] Dans ce mode réalisation de l’invention, le ban-
deau de commande 3 est situé au-dessus d’une porte 9
permettant d’accéder à l’enceinte de cuisson, et en par-
ticulier, au-dessus d’une poignée 10 de manipulation de
la porte 9.
[0076] On va décrire à présent, en référence aux figu-
res 3 à 8, le dispositif d’entraînement motorisé 7 adapté
à déplacer l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 entre au moins deux positions de fonctionnement.
[0077] Le dispositif d’entraînement motorisé 7 est relié
au support fixe 5.
[0078] Le dispositif d’entraînement motorisé 7 com-
prend un moteur 11 et un motoréducteur 12. Le moteur
11 du dispositif d’entraînement motorisé 7 est préféren-
tiellement un moteur pas à pas.
[0079] Le dispositif d’entraînement motorisé 7 com-
prend un axe 13 d’entraînement en rotation d’un dispositif
à engrenages 14.
[0080] Le dispositif à engrenages 14 comprend un pi-
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gnon 15 monté sur l’axe 13 du dispositif d’entraînement
motorisé 7 et une crémaillère 16 montée sur l’organe
mobile 2.
[0081] Ainsi, le dispositif d’entraînement motorisé 7
permettant le déplacement de l’organe mobile 2 du ban-
deau de commande 3 d’un appareil électroménager 1
est simple, fiable et peu coûteux à mettre en oeuvre.
[0082] Comme bien illustrée aux figures 3 et 4, le mo-
teur 11 et son motoréducteur 12 sont montés sur un élé-
ment de support 17 solidaire du support fixe 5 du ban-
deau de commande 3, et s’étendant vers l’intérieur de
l’appareil électroménager 1, notamment sous le capot
supérieur 18 et entre les capots latéraux 19 et le capot
arrière 20 illustrés aux figures 1 et 2.
[0083] L’axe 13 du moteur 11 entraîné en rotation est
muni d’un pignon 15, tel qu’illustré à la figure 3, adapté
à engrener avec une crémaillère 16, tel qu’illustré à la
figure 5.
[0084] La crémaillère 16 est réalisée dans un élément
de support 21 solidaire de l’organe mobile 2 du bandeau
de commande 3.
[0085] La crémaillère 16 s’étend sur une portion d’arc
de cercle dont le centre correspond à l’axe de rotation 6
de l’organe mobile 2 du bandeau de commande 3.
[0086] L’axe de rotation 6 de l’organe mobile 2 du ban-
deau de commande 3 est monté en pivotement sur des
paliers 22 situés à proximité du bord supérieur 8 de la
façade 4 de l’appareil électroménager 1.
[0087] L’entraînement en rotation de l’axe 13 en sortie
du moteur 11 via le motoréducteur 12 permet d’entraîner
en rotation le pignon 15 et de déplacer la crémaillère 16
pour permettre le mouvement d’ouverture ou de ferme-
ture de l’organe mobile 2 du bandeau de commande 3.
[0088] Le montage du moteur 11, du motoréducteur
12, de l’axe 13 en sortie du moteur 11, du pignon 15 et
de la crémaillère 16 mettent en oeuvre des moyens de
fixation classiques sur l’élément de support 17 solidaire
du support fixe 5 du bandeau de commande 3 et sur
l’élément de support 21 solidaire de l’organe mobile 2 du
bandeau de commande 3 et n’ont pas besoin d’être dé-
crits plus en détails ici.
[0089] Dans ce mode réalisation de l’invention, des
moyens de commande électronique et d’alimentation
électrique du moteur 11 sont montés sur une carte élec-
tronique 23 fixée sur l’élément de support 17 solidaire du
support fixe 5 du bandeau de commande 3, à proximité
du moteur 11.
[0090] L’appareil électroménager 1 comprend
également :

- une touche d’acquisition 24 d’un signal d’entrée
adapté à commander l’organe mobile 2 d’une pre-
mière position à une seconde position,

- des moyens de contrôle de l’état de fonctionnement
(non représentés) de l’appareil électroménager 1, et

- des moyens de commande en déplacement 23 de
l’organe mobile 2 coopérant avec les moyens de
contrôle de l’état de fonctionnement de l’appareil

électroménager 1.

[0091] L’appareil électroménager 1 permet ainsi le pi-
lotage du dispositif d’entraînement motorisé 7 de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 en fonction de
l’état de fonctionnement dudit appareil électroménager 1.
[0092] L’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 est déplacé d’une première position à une seconde
position si les moyens de contrôle de l’état de fonction-
nement de l’appareil électroménager 1 l’autorisent. Si-
non, l’organe mobile 2 du bandeau de commande 3 est
maintenu dans une première position.
[0093] La touche d’acquisition 24 d’un signal d’entrée
adapté à commander l’organe mobile 2 d’une première
position à une seconde position peut être placée sur l’or-
gane mobile 2 ou encore sur le support fixe 5 du bandeau
de commande 3.
[0094] Les moyens de contrôle de l’état de fonction-
nement de l’appareil électroménager 1 comprennent au
moins un microcontrôleur pouvant être monté sur une
carte électronique de gestion de l’appareil électroména-
ger 1.
[0095] Les moyens de commande 23 en déplacement
de l’organe mobile 2 comprennent une carte électroni-
que.
[0096] Les moyens de commande de l’état de fonc-
tionnement de l’appareil électroménager 1 communi-
quent avec les moyens de commande 23 en déplace-
ment de l’organe mobile 2 de sorte à piloter l’ouverture,
la fermeture et le maintien en position de l’organe mobile
2 du bandeau de commande 3 en fonction des conditions
de fonctionnement de l’appareil électroménager 1 et des
consignes données par l’utilisateur.
[0097] L’axe de rotation 6 de l’organe mobile 2 par rap-
port au support fixe 5 s’étend suivant la longueur L dudit
organe mobile 2.
[0098] Et, le pignon 15 monté sur l’axe 13 du dispositif
d’entraînement motorisé 7 est accouplé à une extrémité
2a de l’organe mobile 2 par la crémaillère 16, tel qu’illus-
tré à la figure 8.
[0099] Ainsi, l’organe mobile 2 est entraîné par un uni-
que dispositif d’entraînement motorisé 7 situé à une ex-
trémité 2a de l’organe mobile 2.
[0100] De cette manière, un dispositif d’entraînement
motorisé 7 n’est pas nécessaire à chaque extrémité de
l’organe mobile 2.
[0101] Le déplacement de l’organe mobile 2 entre au
moins deux positions est mis en oeuvre de manière sim-
ple, fiable et au moindre coût.
[0102] Préférentiellement, l’organe mobile 2 com-
prend au moins une paroi 25, 26 mise en appui avec au
moins une paroi 27, 28 du support fixe 5 de sorte à former
au moins une butée 29, 30 lorsque ledit organe mobile
2, en particulier la paroi frontale 2c, est en position ali-
gnée par rapport au plan de façade 4 de l’appareil élec-
troménager 1, tel qu’illustré aux figures 11 et 12.
[0103] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 est mis dans une position de référence lorsqu’au
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moins une paroi 25, 26 dudit organe mobile 2 est mise
en appui avec au moins une paroi 27, 28 du support fixe
5 de sorte à former au moins une butée 29, 30 lorsque
ledit organe mobile 2, en particulier la paroi frontale 2c,
est en position alignée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1.
[0104] Cette mise en position de référence de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 permet de garantir
le positionnement dudit organe mobile 2 par rapport au
plan de façade 4 de l’appareil électroménager 1.
[0105] De cette manière, le plan de façade 2c de l’or-
gane mobile 2 du bandeau de commande 3 peut être
aligné avec le plan de façade 4 de l’appareil électromé-
nager 1.
[0106] La position de référence réalisée par ladite au
moins une butée 29, 30 permet d’éviter que l’organe mo-
bile 2 ne soit en retrait par au plan de façade 4 de l’ap-
pareil électroménager 1 et puisse provoquer un dysfonc-
tionnement du déplacement dudit organe mobile 2 du
bandeau de commande 3 ou encore un risque sécuritaire
pour l’utilisateur.
[0107] Cette position de référence réalisée par ladite
au moins une butée 29, 30 permet également d’éviter
que l’organe mobile 2, en particulier la paroi frontale 2c,
soit dans une position non alignée par rapport au plan
de façade 4 de l’appareil électroménager 1 et nuise à
l’esthétique dudit appareil électroménager 1.
[0108] Avantageusement, au moins une butée 29 en-
tre l’organe mobile 2 et le support fixe 5 est située à une
extrémité 2b dudit organe mobile 2 opposée à l’extrémité
2a dudit organe mobile 2 comprenant la crémaillère 16,
tel qu’illustré à la figure 11.
[0109] Ainsi, ladite au moins une butée 29 permet
d’éviter un mouvement de torsion de l’organe mobile 2
lors de la mise en position de référence, c’est-à-dire lors-
que ledit organe mobile 2, en particulier la paroi frontale
2c, est en position alignée par rapport au plan de façade
4 de l’appareil électroménager 1, pouvant être généré
par le dispositif d’entraînement motorisé 7 situé à une
extrémité 2a dudit organe mobile 2.
[0110] Ladite au moins une butée 29 entre l’organe
mobile 2 et le support fixe 5 située à une extrémité 2b
dudit organe mobile 2 opposée à l’extrémité 2a dudit or-
gane mobile 2 comprenant la crémaillère 16 permet de
limiter le débattement de ladite extrémité 2b de l’organe
mobile 2.
[0111] Ladite au moins une butée 29 entre l’organe
mobile 2 et le support fixe 5 permet d’éviter les risques
de torsion dudit organe mobile 2, par exemple lors d’un
appui de l’utilisateur sur ledit organe mobile 2 ou encore
par l’effort exercé par le moteur 11 lors du déplacement
dudit organe mobile 2 entre deux positions, pouvant en-
traîner une détérioration dudit organe mobile 2 et/ou du
dispositif d’entraînement motorisé 7.
[0112] L’organe mobile 2 comprend au moins une pa-
roi frontale 2c et une paroi inférieure 2d.
[0113] Et la paroi inférieure 2d de l’organe mobile 2
s’étend entre le plan de façade 4 de l’appareil électro-

ménager 1 et la paroi frontale 2c dudit organe mobile 2
quelque soit la position angulaire dudit organe mobile 2
par rapport audit plan de façade 4 dudit appareil électro-
ménager 1.
[0114] Ainsi, la sécurité de l’utilisateur est assurée
puisque celui-ci ne peut pas passer ses mains entre l’or-
gane mobile 2 du bandeau de commande 3 et le plan de
façade 4 de l’appareil électroménager 1 lorsque ledit or-
gane mobile 2 est en position inclinée par rapport audit
plan de façade 4 dudit appareil électroménager 1.
[0115] La paroi inférieure 2d de l’organe mobile 2 est
préférentiellement de forme en arc de cercle pour per-
mettre un mouvement de rotation entre ledit organe mo-
bile 2 et le support fixe 5 autour de l’axe de rotation 6.
[0116] L’organe mobile 2 comprend une paroi latérale
2e à chaque extrémité longitudinale 2a, 2b.
[0117] Et les parois latérales 2e de l’organe mobile 2
s’étendent respectivement entre le plan de façade 4 de
l’appareil électroménager 1 et la paroi frontale 2c dudit
organe mobile 2 quelque soit la position angulaire dudit
organe mobile 2 par rapport audit plan de façade 4 dudit
appareil électroménager 1.
[0118] De manière similaire, la sécurité de l’utilisateur
est assurée puisque celui-ci ne peut pas passer ses
mains entre l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 et le plan de façade 4 de l’appareil électroménager 1
lorsque ledit organe mobile 2 est en position inclinée par
rapport audit plan de façade 4 dudit appareil électromé-
nager 1.
[0119] De préférence, la paroi inférieure 2d de l’organe
mobile 2 comprend un décrochement 31 venant en vis-
à-vis d’une paroi inférieure 32 du support fixe 5 lorsque
ledit organe mobile 2 est en position inclinée par rapport
au plan de façade 4 de l’appareil électroménager 1, tel
qu’illustré à la figure 10.
[0120] Ainsi, aucun objet de forme plane ne peut être
introduit entre l’organe mobile 2 et le support fixe 5 du
bandeau de commande 3, lorsque ledit organe mobile 2
est en position inclinée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1, de sorte à garantir la sé-
curité de l’utilisateur et à éviter tout incident de fonction-
nement dudit appareil électroménager 1.
[0121] L’utilisateur est en outre assuré qu’aucun objet
électriquement conducteur ne puisse être introduit entre
l’organe mobile 2 et le support fixe 5 du bandeau de com-
mande 3, lorsque ledit organe mobile 2 est en position
inclinée par rapport au plan de façade 4 de l’appareil
électroménager 1, pouvant être mis en contact avec un
élément électriquement conducteur dudit appareil élec-
troménager 1 de sorte à garantir la sécurité de l’utilisa-
teur.
[0122] On va décrire à présent, en référence à la figure
13, le procédé de commande en déplacement d’un or-
gane mobile d’un bandeau de commande d’un appareil
électroménager conforme à l’invention.
[0123] Le procédé de commande en déplacement d’un
organe mobile 2 d’un bandeau de commande 3 d’un ap-
pareil électroménager 1 comprend au moins les étapes
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suivantes :

- acquisition E1 d’un signal d’entrée adapté à com-
mander ledit organe mobile 2 d’une première posi-
tion à une seconde position,

- contrôle E2 de l’état de fonctionnement dudit appa-
reil électroménager 1,

- déplacement E3 par ledit dispositif d’entraînement
motorisé 7 dudit organe mobile 2 d’une première po-
sition à une seconde position, ou
maintien en position E4 dudit organe mobile 2 dans
une première position en fonction du résultat de l’éta-
pe de contrôle E2 de l’état de fonctionnement dudit
appareil électroménager 1, et

- arrêt E5 dudit organe mobile 2 dans une seconde
position si autorisation de l’étape de déplacement
E3 dudit organe mobile 2 d’une première position à
une seconde position.

[0124] Ainsi, le procédé de commande en déplace-
ment d’un organe mobile 2 d’un bandeau de commande
3 d’un appareil électroménager 1 permet de déplacer
ledit organe mobile 2 du bandeau de commande 3 en
toute sécurité pour l’utilisateur et pour l’appareil électro-
ménager 1.
[0125] De cette manière, l’organe mobile 2 du bandeau
de commande 3 est mis en déplacement suite à une vé-
rification de l’état de fonctionnement de l’appareil élec-
troménager 1 de sorte à éviter tout risque de dysfonc-
tionnement dudit appareil 1 et tout incident pouvant pro-
voquer des risques sécuritaires pour l’utilisateur.
[0126] Dans le cas où un dysfonctionnement de l’ap-
pareil électroménager 1 est détecté, le déplacement de
l’organe mobile 2 du bandeau de commande 3 est annulé
et ledit organe mobile 2 est maintenu dans une première
position de sorte à garantir la sécurité de l’utilisateur et
à éviter tout endommagement dudit appareil électromé-
nager 1.
[0127] Un tel procédé de commande permet de piloter
de manière simple, fiable et en toute sécurité un dispositif
d’entraînement motorisé 7 pour déplacer un organe mo-
bile 2 d’un bandeau de commande 3 entre au moins deux
positions.
[0128] Pendant l’étape de contrôle E2 de l’état de fonc-
tionnement de l’appareil électroménager 1, des moyens
de commande dudit appareil électroménager 1 vérifient
qu’aucun dysfonctionnement n’a été détecté et pouvant
empêcher le déplacement de l’organe mobile 2 du ban-
deau de commande 3.
[0129] Dans un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane mobile 2 se déplace d’une position alignée par rap-
port au plan de façade 4 de l’appareil électroménager 1
à une position inclinée par rapport audit plan de façade
4 dudit appareil électroménager 1 dès l’acquisition E1
d’un signal d’entrée de mise en fonctionnement dudit ap-
pareil électroménager 1.
[0130] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 se déplace d’une position fermée, c’est-à-dire

d’une position alignée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1, à une position ouverte,
c’est-à-dire d’une position inclinée par rapport au plan
de façade 4 de l’appareil électroménager 1, dès la mise
en fonctionnement de l’appareil électroménager 1 de sor-
te que l’organe mobile 2 du bandeau de commande 3
puisse être orienté par rapport au plan de façade 4 de
l’appareil électroménager 1 pour faciliter l’interface entre
l’utilisateur et l’appareil électroménager 1.
[0131] L’organe mobile 2 peut également se déplacer
d’une position inclinée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1 à une position alignée par
rapport audit plan de façade 4 dudit appareil électromé-
nager 1 dès l’acquisition d’un signal d’entrée d’arrêt dudit
appareil électroménager 1.
[0132] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 se déplace d’une position ouverte, c’est-à-dire
d’une position inclinée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1, à une position fermée,
c’est-à-dire d’une position alignée par rapport au plan de
façade 4 de l’appareil électroménager 1, dès la comman-
de d’arrêt de l’appareil électroménager 1 de sorte à limiter
la consommation d’énergie électrique par le dispositif
d’entraînement motorisé 7 et à prévenir l’utilisateur que
ledit appareil 1 est dans un mode inactif.
[0133] L’organe mobile 2 se déplace d’une position in-
clinée par rapport au plan de façade de l’appareil élec-
troménager 1 à une position alignée par rapport audit
plan de façade 4 dudit appareil électroménager 1 dès
l’acquisition d’un signal d’entrée de mise en veille dudit
appareil électroménager 1.
[0134] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 se déplace d’une position ouverte, c’est-à-dire
d’une position inclinée par rapport au plan de façade 4
de l’appareil électroménager 1, à une position fermée,
c’est-à-dire d’une position alignée par rapport au plan de
façade 4 de l’appareil électroménager 1, dès la comman-
de de mise en veille de l’appareil électroménager 1 de
sorte à limiter la consommation d’énergie électrique par
le dispositif d’entraînement motorisé 7 et à prévenir l’uti-
lisateur que ledit appareil 1 est dans un mode inactif.
[0135] Les moyens de commande de l’appareil élec-
troménager 1 peuvent vérifier en particulier :

- qu’aucun défaut n’a été constaté depuis la dernière
mise sous tension de l’appareil électroménager 1 et
au cours des différents cycles de fonctionnement du-
dit appareil électroménager 1 ;

- que l’appareil électroménager 1 est en mode actif et
dans le cas contraire de commander l’appareil élec-
troménager d’un mode veille à un mode actif ;

- que l’appareil électroménager 1 n’est pas dans un
mode de fonctionnement incompatible avec la com-
mande en déplacement de l’organe mobile 2 du ban-
deau de commande 3.

[0136] Lorsque les moyens de commande de l’appa-
reil électroménager 1 commandent ledit appareil électro-
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ménager 1 d’un mode veille à un mode actif, des moyens
d’affichage pouvant être placés au niveau de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 peuvent être mis
en fonctionnement de sorte à prévenir l’utilisateur du pas-
sage en mode actif dudit appareil 1.
[0137] Le procédé comprend une étape d’interdiction
E6 de déplacement par le dispositif d’entraînement mo-
torisé 7 de l’organe mobile 2 dans des conditions prédé-
terminées de fonctionnement de l’appareil électroména-
ger 1.
[0138] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 est protégé contre un dysfonctionnement sus-
ceptible d’intervenir lors de la mise en fonctionnement
de l’appareil électroménager 1 dans des conditions pré-
déterminées.
[0139] Ces conditions prédéterminées de fonctionne-
ment de l’appareil électroménager 1 sont établies par le
fabricant dudit appareil électroménager 1 de sorte à ga-
rantir que le déplacement de l’organe mobile 2 du ban-
deau de commande 3 soit réalisé en toute sécurité.
[0140] Les conditions prédéterminées de fonctionne-
ment de l’appareil électroménager 1 interdisant le dépla-
cement de l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 peuvent être notamment les suivantes :

- par exemple, dans le cas d’un four de cuisson,

o l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 est maintenu en position lors d’un cycle de
nettoyage par pyrolyse pour éviter que le dispo-
sitif d’entraînement motorisé 7 ne soit endom-
magé à cause des échauffements importants
des composants constituant ledit dispositif d’en-
traînement motorisé 7.
De cette manière, les pièces 13, 15, 16 compo-
sant le dispositif d’entraînement motorisé 7 peu-
vent être réalisées dans une matière plastique
peu onéreuse tout en garantissant le déplace-
ment de l’organe mobile 2 pendant ou dehors
des cycles de cuisson classiques et en minimi-
sant le coût de la fonction de déplacement de
l’organe mobile 2.
De manière similaire, le moteur 11 et le moto-
réducteur 12 peuvent être réalisés au moindre
coût ;
o l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 est placé en position alignée dudit organe mo-
bile 2, en particulier la paroi frontale 2c, par rap-
port au plan de façade 4 de l’appareil électro-
ménager 1 lors d’un cycle de cuisson utilisant
un élément chauffant de grill avec la porte 9
ouverte pour éviter que le dispositif d’entraîne-
ment motorisé 7 et l’organe mobile 2, en parti-
culier la paroi inférieure 2d, ne soient endom-
magés à cause de la chaleur évacuée en dehors
d’une enceinte de cuisson ;

- par exemple, dans le cas d’un lave-linge,

o l’organe mobile 2 du bandeau de commande
3 est maintenu en position lors d’une phase d’es-
sorage d’un cycle de fonctionnement pour éviter
que le dispositif d’entraînement motorisé 7 ne
soit endommagé à cause des vibrations.

[0141] Le procédé comprend une étape de réglage E7
d’une position inclinée de l’organe mobile 2 par rapport
au plan de façade 4 de l’appareil électroménager 1 par
l’intermédiaire du dispositif d’entraînement motorisé 7.
[0142] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 peut être placé dans une position inclinée par
rapport au plan de façade 4 de l’appareil électroménager
1 de sorte à faciliter l’interface entre ledit appareil 1 et
l’utilisateur.
[0143] Le réglage de l’inclinaison de l’organe mobile 2
du bandeau de commande 3 permet ainsi de faciliter la
visualisation des moyens de commande du bandeau de
commande 3. Ces moyens de commande peuvent com-
prendre notamment un ou plusieurs boutons, une ou plu-
sieurs touches sensitives, un ou plusieurs afficheurs.
[0144] Le réglage de l’inclinaison de l’organe mobile 2
du bandeau de commande 3 permet ainsi de positionner
ledit organe mobile 2 en fonction des mensurations de
l’utilisateur, en particulier de sa hauteur, et du lieu de
l’installation de l’appareil électroménager 1, en particulier
si celui-ci est situé en dessous ou au-dessus d’un plan
de travail.
[0145] Le réglage de la position angulaire de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 par rapport au plan
de façade 4 de l’appareil électroménager 1 peut être réa-
lisé par des appuis successifs sur la touche d’acquisition
24 de sorte à déplacer ledit organe mobile 2 d’un pas à
un autre prédéterminé par le fabricant.
[0146] Ce type de réglage est simplifié par l’utilisation
d’un moteur 11 de type pas à pas comprenant un nombre
de pas prédéterminés, par exemple 48. Ce nombre de
pas peut être multiplié en utilisant un motoréducteur 12
par son rapport de réduction, par exemple de 1:25. Ainsi,
le nombre de pas peut être de 1200 et permettant un
réglage précis de la position de l’organe mobile 2.
[0147] Le réglage de la position angulaire de l’organe
mobile 2 du bandeau de commande 3 par rapport au plan
de façade 4 de l’appareil électroménager 1 peut être réa-
lisé par une étape d’acquisition E9 d’un signal d’entrée
adapté à commander l’arrêt dudit organe mobile 2 au
cours de l’étape de déplacement E3 dudit organe mobile
2 d’une première position à une seconde position, suivie
d’une étape d’arrêt E10 dudit organe mobile 2 dès l’étape
d’acquisition E9 d’un signal d’entrée adapté à comman-
der l’arrêt dudit organe mobile 2 au cours de l’étape de
déplacement E3.
[0148] L’acquisition E9 d’un signal d’entrée adapté à
commander l’arrêt de l’organe mobile 2 au cours de l’éta-
pe de déplacement E3 dudit organe mobile 2 d’une pre-
mière position à une seconde position peut être réalisé
par une touche d’acquisition 24.
[0149] Cette touche d’acquisition 24 peut être une tou-
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che unique permettant également l’acquisition E1 d’un
signal d’entrée adapté à commander l’organe mobile 2
d’une première position à une seconde position.
[0150] Cette touche d’acquisition 24 d’un signal d’en-
trée adapté à commander l’arrêt de l’organe mobile 2 au
cours de l’étape de déplacement E3 dudit organe mobile
2 d’une première position à une seconde position peut
être placée sur l’organe mobile 2 ou encore sur le support
fixe 5 du bandeau de commande 3.
[0151] Préférentiellement, le procédé comprend une
étape de mémorisation E8 d’au moins une position incli-
née de l’organe mobile 2 par rapport au plan de façade
4 de l’appareil électroménager 1.
[0152] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 peut être placé dans une position inclinée par
rapport au plan de façade 4 de l’appareil électroménager
1 qui est mémorisée en fonction des mensurations de
l’utilisateur, notamment de sa hauteur, et du lieu de l’ins-
tallation de l’appareil électroménager 1, en particulier si
celui-ci est situé en dessous ou au-dessus d’un plan de
travail.
[0153] De cette manière, l’organe mobile 2 du bandeau
de commande 3 est placé dans une position inclinée par
rapport au plan de façade 4 de l’appareil électroménager
1 adaptée sans avoir à régler son positionnement à cha-
que nouvelle utilisation par l’utilisateur.
[0154] Par ailleurs, l’organe mobile 2 du bandeau de
commande 3 peut être placé dans une position inclinée
par rapport au plan de façade 4 de l’appareil électromé-
nager 1 qui est mémorisée respectivement pour chacun
des utilisateurs.
[0155] De cette manière, chaque utilisateur règle et
mémorise une position inclinée de l’organe mobile 2 du
bandeau de commande 3 sans avoir à régler son posi-
tionnement à chaque nouvelle utilisation par un des uti-
lisateurs.
[0156] L’étape de mémorisation E8 d’au moins une po-
sition inclinée de l’organe mobile 2 par rapport au plan
de façade 4 de l’appareil électroménager 1 peut être mise
en oeuvre suite à l’étape d’arrêt E5 dudit organe mobile
2 dans une seconde position si autorisation de l’étape
de déplacement E3 dudit organe mobile 2 d’une première
position à une seconde position ou encore suite à l’étape
d’arrêt E10 dudit organe mobile 2 dès l’étape d’acquisi-
tion E9 d’un signal d’entrée adapté à commander l’arrêt
dudit organe mobile 2 au cours de l’étape de déplace-
ment E3.
[0157] La mémorisation d’une position inclinée de l’or-
gane mobile 2 du bandeau de commande 3 peut être
mise en oeuvre au travers des moyens de commandes
de l’appareil électroménager 1, et notamment grâce à
des boutons ou touches sensitives et/ou un afficheur
communiquant avec un microcontrôleur.
[0158] Dans un mode de réalisation de l’invention, le
procédé comprend au moins les étapes suivantes :

- acquisition E9 d’un signal d’entrée adapté à com-
mander l’arrêt de l’organe mobile 2 au cours de l’éta-

pe de déplacement E3 dudit organe mobile 2 d’une
première position à une seconde position,

- arrêt E10 de l’organe mobile 2 dès l’étape d’acqui-
sition E9 d’un signal d’entrée adapté à commander
l’arrêt dudit organe mobile 2 au cours de l’étape de
déplacement E3.

[0159] Ainsi, l’organe mobile 2 du bandeau de com-
mande 3 peut être arrêté lors de l’étape de déplacement
E3 à tout instant par l’acquisition E9 d’un signal d’entrée
adapté à commander l’arrêt de l’organe mobile 2.
[0160] Cette commande d’arrêt E10 de l’organe mo-
bile 2 dès l’étape d’acquisition E9 d’un signal d’entrée
adapté à commander l’arrêt dudit organe mobile 2 au
cours de l’étape de déplacement E3 peut être réalisée,
par exemple, à partir de la touche d’acquisition 24.
[0161] Cette touche d’acquisition 24 peut être une tou-
che unique permettant également l’acquisition E1 d’un
signal d’entrée adapté à commander l’organe mobile 2
d’une première position à une seconde position.

Revendications

1. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1),
ledit bandeau de commande (3) étant monté dans
une façade (4) dudit appareil électroménager (1),
ledit bandeau de commande (3) comprenant un sup-
port fixe (5) et un organe mobile (2),
ledit organe mobile (2) ayant un mouvement de ro-
tation autour d’un axe de rotation (6) fixe par rapport
audit support fixe (5),
ledit organe mobile (2) dudit bandeau de commande
(3) se déplaçant entre au moins deux positions,
lesdites au moins deux positions dudit organe mobile
(2) dudit bandeau de commande (3) correspondant
à au moins une position alignée dudit organe mobile
(2) par rapport audit plan de façade (4) dudit appareil
électroménager (1) et une position inclinée par rap-
port audit plan de façade (4) dudit appareil électro-
ménager (1),
ledit bandeau de commande (3) comprenant un dis-
positif d’entraînement motorisé (7) dudit organe mo-
bile (2),
caractérisé en ce que ledit procédé comprend au
moins les étapes suivantes :

- acquisition (E1) d’un signal d’entrée adapté à
commander ledit organe mobile (2) d’une pre-
mière position à une seconde position,
- contrôle (E2) de l’état de fonctionnement dudit
appareil électroménager (1 ),
- déplacement (E3) par ledit dispositif d’entraî-
nement motorisé (7) dudit organe mobile (2)
d’une première position à une seconde position,
ou
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maintien en position (E4) dudit organe mobile
(2) dans une première position
en fonction du résultat de l’étape de contrôle
(E2) de l’état de fonctionnement dudit appareil
électroménager (1), et
- arrêt (E5) dudit organe mobile (2) dans une
seconde position si autorisation de l’étape de
déplacement (E3) dudit organe mobile (2) d’une
première position à une seconde position.

2. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que ledit procédé comprend une
étape d’interdiction (E6) de déplacement par ledit
dispositif d’entraînement motorisé (7) dudit organe
mobile (2) dans des conditions prédéterminées de
fonctionnement dudit appareil électroménager (1).

3. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon la revendication 1
ou 2, caractérisé en ce que ledit procédé comprend
une étape de réglage (E7) d’une position inclinée
dudit organe mobile (2) par rapport audit plan de
façade (4) dudit appareil électroménager (1) par l’in-
termédiaire dudit dispositif d’entraînement motorisé
(7).

4. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon la revendication 3,
caractérisé en ce que ledit procédé comprend une
étape de mémorisation (E8) d’au moins une position
inclinée dudit organe mobile (2) par rapport audit
plan de façade (4) dudit appareil électroménager (1).

5. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 4, caractérisé en ce que
ledit organe mobile (2) se déplace d’une position ali-
gnée par rapport audit plan de façade (4) dudit ap-
pareil électroménager (1) à une position inclinée par
rapport audit plan de façade (4) dudit appareil élec-
troménager (1) dès l’acquisition (E1) d’un signal
d’entrée de mise en fonctionnement dudit appareil
électroménager (1).

6. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 5, caractérisé en ce que
ledit organe mobile (2) se déplace d’une position in-
clinée par rapport audit plan de façade (4) dudit ap-
pareil électroménager (1) à une position alignée par
rapport audit plan de façade (4) dudit appareil élec-
troménager (1) dès l’acquisition d’un signal d’entrée

d’arrêt dudit appareil électroménager (1).

7. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que
ledit organe mobile (2) se déplace d’une position in-
clinée par rapport audit plan de façade (4) dudit ap-
pareil électroménager (1) à une position alignée par
rapport audit plan de façade (4) dudit appareil élec-
troménager (1) dès l’acquisition d’un signal d’entrée
de mise en veille dudit appareil électroménager (1).

8. Procédé de commande en déplacement d’un organe
mobile (2) d’un bandeau de commande (3) d’un ap-
pareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 1 à 7, caractérisé en ce que
ledit procédé comprend au moins les étapes
suivantes :

- acquisition (E9) d’un signal d’entrée adapté à
commander l’arrêt dudit organe mobile (2) au
cours de l’étape de déplacement (E3) dudit or-
gane mobile (2) d’une première position à une
seconde position,
- arrêt (E10) dudit organe mobile (2) dès l’étape
d’acquisition (E9) d’un signal d’entrée adapté à
commander l’arrêt dudit organe mobile (2) au
cours de l’étape de déplacement (E3).

9. Appareil électroménager (1) comprenant un ban-
deau de commande (3),
ledit bandeau de commande (3) étant monté dans
une façade (4) dudit appareil électroménager (1),
ledit bandeau de commande (3) comprenant un sup-
port fixe (5) et un organe mobile (2),
ledit organe mobile (2) ayant un mouvement de ro-
tation autour d’un axe de rotation (6) fixe par rapport
audit support fixe (5),
ledit organe mobile (2) dudit bandeau de commande
(3) se déplaçant entre au moins deux positions,
lesdites au moins deux positions dudit organe mobile
(2) dudit bandeau de commande (3) correspondant
à au moins une position alignée dudit organe mobile
(2) par rapport audit plan de façade (4) dudit appareil
électroménager (1) et une position inclinée par rap-
port audit plan de façade (4) dudit appareil électro-
ménager (1),
ledit bandeau de commande (3) comprenant un dis-
positif d’entraînement motorisé (7) dudit organe mo-
bile (2),
caractérisé en ce que ledit appareil comprend :

- une touche d’acquisition (24) d’un signal d’en-
trée adapté à commander ledit organe mobile
(2) d’une première position à une seconde
position ;
- des moyens de contrôle de l’état de fonction-
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nement dudit appareil électroménager (1) ; et
- des moyens de commande en déplacement
(23) dudit organe mobile (2) coopérant avec les-
dits moyens de contrôle de l’état de fonctionne-
ment dudit appareil électroménager (1).

10. Appareil électroménager (1) selon la revendication
9, caractérisé en ce que ledit dispositif d’entraîne-
ment motorisé (7) est relié audit support fixe (5), ledit
dispositif d’entraînement motorisé (7) comprenant
un moteur (11) et un motoréducteur (12), ledit dis-
positif d’entraînement motorisé (7) comprenant un
axe (13) d’entraînement en rotation d’un dispositif à
engrenages (14), et ledit dispositif à engrenages (14)
comprenant un pignon (15) monté sur ledit axe (13)
dudit dispositif d’entraînement motorisé (7) et une
crémaillère (16) montée sur ledit organe mobile (2).

11. Appareil électroménager (1) selon la revendication
10, caractérisé en ce que :

- ledit axe de rotation (6) dudit organe mobile (2)
par rapport audit support fixe (5) s’étend suivant
la longueur (L) dudit organe mobile (2) ; et
- ledit pignon (15) monté sur ledit axe (13) dudit
dispositif d’entraînement motorisé (7) est accou-
plé à une extrémité (2a) dudit organe mobile (2)
par ladite crémaillère (16).

12. Appareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 9 à 11, caractérisé en ce que
ledit organe mobile (2) comprend au moins une paroi
(25, 26) mise en appui avec au moins une paroi (27,
28) dudit support fixe (5) de sorte à former au moins
une butée (29, 30) lorsque ledit organe mobile (2)
est en position alignée par rapport audit plan de fa-
çade (4) dudit appareil électroménager (1).

13. Appareil électroménager (1) selon la revendication
12, caractérisé en ce qu’au moins une butée (29)
entre ledit organe mobile (2) et ledit support fixe (5)
est située à une extrémité (2b) dudit organe mobile
(2) opposée à ladite extrémité (2a) dudit organe mo-
bile (2) comprenant ladite crémaillère (16).

14. Appareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 10 à 13,
caractérisé en ce que :

- ledit organe mobile (2) comprend au moins une
paroi frontale (2c) et une paroi inférieure (2d) ; et
- ladite paroi inférieure (2d) dudit organe mobile
(2) s’étend entre ledit plan de façade (4) dudit
appareil électroménager (1) et ladite paroi fron-
tale (2c) dudit organe mobile (2) quelque soit la
position angulaire dudit organe mobile (2) par
rapport audit plan de façade (4) dudit appareil
électroménager (1).

15. Appareil électroménager (1) selon la revendication
14, caractérisé en ce que ladite paroi inférieure (2d)
dudit organe mobile (2) comprend un décrochement
(31) venant en vis-à-vis d’une paroi inférieure (32)
dudit support fixe (5) lorsque ledit organe mobile (2)
est en position inclinée par rapport audit plan de fa-
çade (4) dudit appareil électroménager (1).

16. Appareil électroménager (1) selon l’une quelconque
des revendications 10 à 15,
caractérisé en ce que :

- ledit organe mobile (2) comprend une paroi
latérale (2e) à chaque extrémité longitudinale
(2a, 2b) ; et
- lesdites parois latérales (2e) dudit organe mo-
bile (2) s’étendent respectivement entre ledit
plan de façade (4) dudit appareil électroména-
ger (1) et ladite paroi frontale (2c) dudit organe
mobile (2) quelque soit la position angulaire du-
dit organe mobile (2) par rapport audit plan de
façade (4) dudit appareil électroménager (1).
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