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Description

[0001] La présenteinvention a pour but d’apporter des
perfectionnements a différents modéles de chevalets ou
supports de structure de type tréteaux a pieds pliants,
comme décrit dans le brevet MACC FR n° 87 09601 de
facon a simplifier le déploiement, le rendre automatique
et de rattraper les jeux de verrouillage. Cette invention
permet aussi d’assurer un assemblage de deux cheva-
lets indépendants de fagon trés slire et automatique.
[0002] La premiére amélioration réside dans le dispo-
sitif de verrouillage des articulations qui supportent les
quatre pieds et qui se replient a l'intérieur de la traverse
en U qui forme la partie horizontale du tréteau. Cette
disposition permet, lors du déploiement des pieds, de
verrouiller automatiquement les articulations tout en rat-
trapant les jeux de fonctionnement lorsque I'articulation
arrive en butée quand les pieds sont alors déployés et
crée une immobilisation irréversible.

[0003] La seconde amélioration réside dans la forme,
le décalage de I'une par rapport a I'autre des deux arti-
culations permettant de superposer les pieds repliés a
l'intérieur de la traverse.

[0004] Une autre amélioration concerne une des deux
articulations présentant une forme découpée permettant
al'articulation de tourner et venir en butée de verrouillage
sans réalisation de soudure spécifique.

[0005] Une autre amélioration concerne la liaison des
pieds dans les deux articulations qui, grace a la position
de leur axe de rotation, permet aux deux pieds de se
superposer complétement quand ils sont repliés ; I'en-
semble des deux pieds s’inscrivant parfaitement dans le
prolongement de l'articulation afin d’obtenir une compa-
cité repliée idéale.

[0006] Une autre amélioration réside dans la forme en
biseau de I'extrémité supérieure des pieds qui, logés
dans l'articulation, permet d’obtenir une butée trés solide
et sans jeu quand les pieds sont déployés et le chevalet
chargé.

[0007] Une autre amélioration concerne 'ouverture de
ces quatre pieds qui est réalisée par unressort traversant
les pieds et qui est dimensionné pour s’escamoter com-
plétement dans les pieds lorsque ceux-ci se replient et
afin d’éviter ainsi une surépaisseur.

[0008] La derniere amélioration concerne le systéme
de solidarisation des deux traverses ensemble cote a
cbte au moyen de la combinaison de deux formes coo-
pérantes a une extrémité des traverses et un téton pé-
nétrantdans la seconde traverse al’autre extrémité ; I'en-
semble étant verrouillé de fagon trés silre par 'utilisation
d’un des deux verrous d’articulations auquel on a ajouté
un crochet.

[0009] L'invention est exposée ci-apres plus en détail
a l'aide de dessins représentant seulement un mode
d’exécution.

La figure 1 représente en perspective le chevalet en
position dépliée.
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Lafigure 2 représente le chevalet en position repliée
Lafigure 3 représente en perspective 'une des deux
articulations en position dépliée

La figure 4 représente en perspective I'autre articu-
lation en position dépliée

La figure 5 représente les pieds en position dépliée
La figure 6 représente les pieds en position super-
posée

La figure 7 représente la paire de traverses assem-
blées

Lafigure 8 représente la premiére extrémité des tra-
verses avant 'assemblage.

Lafigure 9 représente la premiére extrémité des tra-
verses apres I'assemblage

La figure 10 représente la seconde extrémité des
traverses avant 'assemblage.

La figure 11 représente la deuxieme extrémité des
traverses aprés I'assemblage

La figure 12 représente une vue latérale des cheva-
lets assemblés afin de montrer le systeme de libé-
ration des chevalets.

La figure 13 représente une vue de l'intérieur d'un
chevalet replié.

[0010] Selonlafigure 1, le chevaletest composé d’'une
traverse (1), de deux articulations (2) (3), de deux paires
de pieds (4) (4’) et (5) (5'). Les deux articulations (2) (3)
pivotent autour des axes de rotation (7) (7’) perpendicu-
laires a la traverse (1). Les paires de pieds (4) (4') et (5)
(5’) pivotent autour des axes (9) (9') solidaires perpen-
diculairement aux articulations (2) (3).

[0011] Selon la figure 2, les articulations (2) (3) et les
pieds (4) (4’) et (5) (5) sont totalement escamotés dans
le profil de la traverse (1). L’'ensemble forme un profil
rectangulaire et compact

[0012] Les figures 2 et 3 montrent aussi la différence
entre les deux articulations (2) (3). Pour permettre une
compacité accrue et la superposition des deux paires de
pieds (4) (4’) et (5) (5’), 'une des articulations, ici I'arti-
culation (2), a son axe de rotation (7) désaxé par rapport
au plan horizontal formé par la jonction des deux pieds
(4) (4’) mais reste aligné avec le second axe de rotation
(7’) pour garantir un verrouillage. Pour cela, la paroi de
I'articulation (2) en contact avec le verrou (6) lors de I'état
ouvert se situe au méme niveau horizontal que la méme
paroi de l'articulation (3).

[0013] Selon les figures 1, 2, 3 et 4, I'utilisateur peut
déployer larticulation (3) en appuyant sur le téton (22)
solidaire de l'articulation (3). Les deux articulations (2)
(3) et les paires de pieds (4) (4’) et (5) (5’) pivotent autour
des axes de rotation (7) (7’) grace a leur propre poids et
viennent en butée respectivement sur (17) (17°). Le ver-
rouillage se réalise alors par des verrous (6) (6) qui
étaient logés et immobilisés sous les articulations (2) (3)
en position repliée et qui sont libérés lors de la rotation
des articulations (2) (3). Ce mouvement de rotation des
verrous (6) (6’) autour des axes (12) (12’) est provoqué
par les deux ressorts (19) (19’) qui prennent appui sur la
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face intérieure et supérieure de la traverse (1) et pous-
sent les deux verrous (6) (6°). Les points d’appuis (27)
(27’) des verrous (6) (6’) sur les articulations (2) (3) s’ali-
gnent sur les droites horizontales symbolisées a leurs
extrémités par les butées (17) (17°) etles axes (12) (12)).
Ces alignements conférent aux articulations un ver-
rouillage irréversible. Pour replier les ensembles articu-
lations (2) (3) avec leurs pieds (4) (4') et (5) (5), il faut
alors appuyer sur les verrous (6) (6’) au niveau de leurs
extrémités respectives (24) (24’) pour faire pivoter ces
verrous (6) (6’) autour de leurs axes (12) (12). Cela per-
met alors la libération des articulations et leur repliage
dans la traverse (1).

[0014] Les figures 2 et 3 montrent que, pour réaliser
la butée enfin de course de I'articulation (2), une découpe
(16) est découpée avec pour centre, I'axe de rotation (7).
La fin de cette découpe (16) vient s’appuyer sur la butée
(17) en position dépliée.

[0015] Selon les figures 5 et 6, le déploiement des
pieds (4) (4) et (5) (5') se fait autour des axes (9) (9)
solidaires des articulations (2) (3). Quand les articula-
tions (2) (3) se déploient en dehors de la traverse (1), les
pieds (4) (4’) (5) (5’) se déploient en pivotant autour des
axes (9) (9’) sous I'action des ressorts (8) (8’). La position
finale est obtenue par les extrémités supérieures (25)
(25’) biseautée des pieds (4) (4’) et (5) (5°) viennent s’ap-
puyer sur la paroi intérieure des articulations (2) (3). Lors
du repliage, les ressorts (8) (8’) s’escamotent compléte-
mentdans les pieds (4) (4’) et (5) (5°) permettant d’obtenir
une superposition de ces derniers qui forment alors une
section (20) s’inscrivant dans la section (21) définie par
les articulations (2) (3). Ceci confére une compacité per-
mettant de replier les articulations (2) (3) et les pieds (4)
(4’) et (5) (5") dans le profil de la traverse (1).

[0016] Lafigure 7 montre les traverses (1) (1’) assem-
blées cote a cote.

[0017] Lesfigures 8,9 10et11 décriventles extrémités
des traverses (1) (1’). Pour réaliser 'assemblage, I'utili-
sateur insére la découpe (15) de la traverse (1’) dans la
gouttiére (14) de la traverse (1). Aprés avoir assemblé
de la sorte ces deux extrémités des traverses (1) (1') et
aprés avoir soulevé le crochet (11) du verrou (6’), I'utili-
sateur verrouille les deux autres extrémités des dites tra-
verses (1) (1') en engageant le téton (13) de I'axe (12’)
du verrou (6’) de la traverse (1) dans un logement (18)
de la traverse (1).

[0018] Selon les figures 2, 10 et 11, le verrou (6) est
relevé pour que le crochet (11) lié a ce verrou ne gene
pas I'adossement des deux traverses (1) (1’). Quand el-
les arriventen contact, le verrou (6’) estrelaché et poussé
par le ressort (19’) qui va entrainer le crochet (11), va
immobiliser les deux traverses empéchant le téton (13)
de ressortir du logement (18). La paire de traverses de-
vient donc solidaire.

[0019] Lesfigures 1,7, 12 et 13 permettent de montrer
le systéme de libération automatique des articulations
(2) (3). Un téton (22) solidaire d’un ressort (26) et cou-
lissant dans 'articulation (3) vient dans une découpe (23)
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delatraverse (1). Pour libérerles pieds, I'utilisateur main-
tient la traverse horizontale c6té ouvert vers le sol puis
appuie sur le téton (22) qui s’enfonce dans I'articulation
(3) et permet a cette derniére de tourner autour de I'axe
de rotation (7’) par la gravité.

Revendications

1. Paire de chevalets pliants composée de deux tra-
verses (1) (1) en forme de U qui peuvent étre appa-
riées pour former un ensemble compact et dans les-
quelles sont repliés les pieds des chevalets pliants
et dont I'une est munie d’'une poignée pour faciliter
son transport, caractérisée en ce que la traverse
(1) comporte a I'une de ses extrémités une gouttiére
(14), un verrou (6) et a I'autre extrémité une découpe
(23), un verrou (6’) pourvu d’un crochet (11) et la
traverse (1’) comporte a l'une de ses extrémités une
découpe (15) et un verrou (6°) et a l'autre extrémité
un téton (13) et un verrou (6) ; les traverses (1) (1°)
sont équipées chacune de deux articulations (2) (3)
articulés en (7) (7’) et dans lesquelles sont logées
les extrémités supérieures (25) (25’) biseautées des
pieds (4) (4') et (5) (5)).

2. Paire de chevalets pliants selon la revendication 1
caractérisée en ce que les articulations (2) (3) pi-
votent chacune autour d’axes de rotation (7) (7’) per-
pendiculaires aux traverses (1) (1°).

3. Paire de chevalets pliants selon les revendications
1 et 2 caractérisée en ce que, lors de son déploie-
ment, l'articulation (3) est libérée au moyen d’un té-
ton (22) solidaire d’un ressort (26) pendant que I'ar-
ticulation (2) est libérée simultanément et automati-
quement par gravité.

4. Paire de chevalets pliants selon les revendications
1, 2 et 3, caractérisée en ce que les deux articula-
tions (2) (3) comportent chacune respectivement un
axe (9) (92), perpendiculaire aux dites articulations
(2) (3), autour desquels pivotent automatiquement
par gravité les pieds (4) (4’) et (5) (5’) lors du dé-
ploiement des articulations.

5. Paire de chevalets pliants selon les revendications
1, 2 et 3 caractérisée en ce que les deux articula-
tions (2) (3) en position déployée sont automatique-
ment verrouillées d’'une facon irréversible au moyen
de ressorts (19) (19°) qui entrainent des verrous (6)
(6) qui pivotent autour d’axes (12) (12’) de fagon,
d’'une part a ce que les verrous (6) (6’) viennent pren-
dre appui sur les articulations (2) (3) en (27) (27’) et
d’autre part, en ce que les dits ressorts (19) (19’
prennent appui sur la face intérieure supérieure de
la traverse (1) et au moyen d’'une butée (17°) sur
laquelle I'articulation (3) vient en appui pendant que
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I'articulation (2) présente une découpe (16) qui vient
en appui sur la butée (17).

Paire de chevalets pliants selon la revendication 1,
caractérisée par un décalage entre le point de ro-
tation de l'articulation (2) autour de I'axe de rotation
(7) et le plan de jonction des pieds (4) (4’) alors que
sur larticulation (3) ce point de rotation autour de
I'axe de rotation (7’) et le plan de jonction des pieds
(5) (5’) sont alignés horizontalement en position re-
pliée, permettant ainsi une superposition des deux
jeux de pieds (4) (4’) (5) (5°) et un gain de place au
repliage ; chaque jeu de pieds (4) (4) et (5) (5') se
superposant du fait que les axes (9) (9') intersectent
I'axe de symétrie longitudinal des pieds.

Paire de chevalets pliants selon la revendication 1,
caractérisée en ce que les extrémités supérieures
(25) (25’) en forme biseautée des pieds (4) (4’) et (5)
(5’) de fagon a obtenir une plus grande surface d’ap-
pui des pieds sur les parois internes des articulations
(2) (3) en position dépliée tout en assurant la com-
pacité dans la position repliée.

Paire de chevalets pliants selon la revendication 1
caractérisée en ce que les traverses (1) (1’) sont
appariées par l'insertion d’'une découpe (15) située
a I'extrémité de la traverse (1’) dans une gouttiére
(14) solidaire de la traverse (1) et en relevant le cro-
chet (11) solidaire du verrou (6’) de la traverse (1)
lorsque les traverses sont en contact, un téton (13)
solidaire de I'axe (12’) de la traverse (1) vient s’in-
sérer dans un logement (18) de la traverse (1°) et le
verrou (6’) relaché vont ensemble solidariser la paire
de chevalets et faciliter son transport.

Revendications modifiées conformément a la regle
137(2) CBE.

1. Paire de chevalets pliants composée de deux tra-
verses (1) (1’) en forme de U qui peuvent étre appa-
riées pour former un ensemble compact et dans les-
quelles sont repliés les pieds des chevalets pliants
et dont 'une est munie d’'une poignée pour faciliter
son transport, caractérisée en ce que, d’'une part,
la premiére traverse (1) comporte a l'une de ses ex-
trémités une gouttiére (14) et un verrou (6), et a
l'autre extrémité une découpe (23) et un verrou (6)
pourvu d’un crochet (11) ; d’autre part la seconde
traverse (1’) comporte a 'une de ses extrémités une
découpe (15) qui s’insére dans la gouttiére (14) et
un verrou (6°), et a I'autre extrémité un téton (13) qui
est solidaire d’'un axe (12’) de la seconde traverse
(1°) et qui vient s’insérer dans un logement (18) de
la premiere traverse (1) et le verrou (6°) de la pre-
miére traverse (1) relaché vont ensemble solidariser
la paire de chevalets et faciliter son transport ; enfin
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la premiére traverse (1) et la seconde traverse (1°)
sont équipées chacune de deux articulations (2) (3)
articulées en (7) (7’) et dans lesquelles sont logées
les extrémités supérieures (25) (25’) biseautées des
pieds (4) (4') et (5) (5)).

2. Paire de chevalets pliants selon la revendication
1 caractérisée en ce que les articulations (2) (3)
pivotent chacune autour d’axes de rotation (7) (7’)
perpendiculaires a la premiére traverse (1) et la se-
conde traverse (17).

3. Paire de chevalets pliants selon les revendications
1 et 2 caractérisée en ce que, lors de son déploie-
ment, I'articulation (3) est libérée au moyen d’'un té-
ton (22) solidaire d’un ressort (26) pendant que I'ar-
ticulation (2) est libérée simultanément et automati-
quement par gravité.

4. Paire de chevalets pliants selon les revendications
1, 2 et 3, caractérisée en ce que les deux articula-
tions (2) (3) comportent chacune respectivement un
axe (9) (92') perpendiculaire aux dites articulations
(2) (3), autour desquels pivotent sous I'action des
ressorts (8) (8') les pieds (4) (4') et (5) (5) lors du
déploiement des articulations.

5. Paire de chevalets pliants selonles revendications
1, 2 et 3 caractérisée en ce que les deux articula-
tions (2) (3) en position déployée sont automatique-
ment verrouillées d’'une fagon irréversible au moyen
de ressorts (19) (19°) qui entrainent des verrous (6)
(6’) qui pivotent autour d’axes (12) (12’) de fagon,
d’'une part a ce que les verrous (6) (6’) viennent pren-
dre appui sur les articulations (2) (3) en (27) (27’) et
d’autre part, en ce que les dits ressorts (19) (19°)
prennent appui sur la face intérieure supérieure de
la premiere traverse (1) et au moyen d'une butée
(17") sur laquelle 'articulation (3) vient en appui pen-
dant que l'articulation (2) présente une découpe (16)
qui vient en appui sur la butée (17).

6. Paire de chevalets pliants selon la revendication
1, caractérisée par un décalage entre le point de
rotation de I'articulation (2) autour de I'axe de rotation
(7) et le plan de jonction des pieds (4) (4’) alors que
sur larticulation (3) ce point de rotation autour de
I'axe de rotation (7°) et le plan de jonction des pieds
(5) (5°) sont alignés horizontalement en position re-
pliée, permettant ainsi une superposition des deux
jeux de pieds (4) (4°) (5) (5°) et un gain de place au
repliage ; chaque jeu de pieds (4) (4’) et (5°) (5') se
superposant du fait que les axes (9) (9') intersectent
I'axe de symétrie longitudinal des pieds.

7. Paire de chevalets pliants selon la revendication
1, caractérisée en ce que les extrémités supérieu-
res (25) (25’) des pieds (4) (4’) et (5) (5’) sont de
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forme biseautée de fagon a obtenir une plus grande
surface d’appui des pieds sur les parois internes des
articulations (2) (3) en position dépliée tout en assu-
rant la compacité dans la position repliée.
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