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(57)  Le dispositif de fixation de moteur immergé (3)
en bassin de piscine pour entrainement de volets rou-
lants du type comprenant un bridage fixe aux parois de
piscines en regard des axes de sortie du bloc moteur
tubulaire inséré dans un cylindre d’enroulement de la
couverture et de protection du bloc moteur, est remar-

Dispositif de fixation de moteur immergé en bassin de piscine pour entrainement de volets

quable en ce que 'arbre de sortie (10) du groupe moteur
présente a son extrémité (10a) un méplat (IOb) en s’en-
gageant dans une bague (11) avec alésage (11a) de ré-
ception, ladite bague (11) présentant dans son épaisseur
un alésage débordant (1 Ib) excentré par rapport a la
partie axiale diamétrale de la bague et autorisant le mon-
tage d’une goupille (12) de liaison.
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Description

[0001] L’invention se rattache au secteur technique
des équipements motorisés immergés pour I'ouverture-
fermeture de volets de couvertures de bassins de pisci-
nes. Plus particulierement, 'invention se rattache au sec-
teur technique des moyens de fixation des cylindres de
protection des blocs moteur.

[0002] Diversestechniques sont utilisées pourassurer
la couverture des bassins de piscines a I'aide de volets
roulants motorisés. Une premiére solution vise la réali-
sation de fosse technique adjacente au bassin et indé-
pendante, ladite fosse étantaménagée dans sa longueur
correspondant a la largeur du bassin pour la réception
d’un rouleau d’entrainement cannelé associé a un bloc
moteur qui est lui fixé contre ou a partir de la paroi trans-
versale de la fosse. Le rouleau cannelé autorise I'enrou-
lement ou le déroulement du volet qui est aménagé avec
des cannelures complémentaires. Dans ce cas, la fosse
technique est utilisée uniquement pour la réception du
volet et son empilage et stockage lors de I'ouverture a
I'air libre du bassin de piscine. Le bloc moteur n’est pas
en contact avec I'eau et des protections classiques sont
utilisées. Un caillebotis ou autre peut bloquer I'accés a
la fosse. Selon cette mise en oeuvre, le bloc moteur n’est
soumis a aucune autre sollicitation que celle de son fonc-
tionnement normal et celui de 'enroulement ou déroule-
ment du volet. Un des inconvénients de cette mise en
oeuvre réside dans le fait que le volet, lorsqu’il est en-
roulé, se trouve dans un plan supérieur a celui du niveau
d’eau dans le bassin, et il peut y avoir certaines contrain-
tes et déformations du volet lors des opérations d’enrou-
lement ou déroulement, sans compter le surcodt relatif
a la conception de la fosse technique de stockage du
volet.

[0003] C’est pourquoi une autre technologie est de
plus en plus utilisée, qui consiste a immerger le rouleau
d’entrainement du volet de couverture et en conséquen-
ce le groupe moteur. Des installations de ce type ont été
décrites dans les brevets frangais n°® 2450927, n°
2698399, n° 2719622.

[0004] On aainsireprésenté aux figures 1 et 2 de ma-
niére schématique un bassin de piscine aménagé dans
une telle configuration. Le bassin est référencé par (1),
le mur de séparation par (2) dans le bassin pour protéger
I'ensemble de motorisation (3) du volet (4). Le niveau
d’eau est référence par (e). En pratique, 'ensemble de
motorisation comprend un cylindre d’enroulement (3a)
de la couverture de protection du bassin de trés grand
longueur, aménagé extérieurement de maniére crantée
ou lisse pour la réception et permettre I'enroulement ou
le déroulement du volet. Intérieurement, le cylindre d’en-
roulement regoit un groupe moteur tubulaire (3b) avec
bien sdr tous les moyens d’étanchéité nécessaires au
bon fonctionnement de 'ensemble. Cet ensemble (3) de
motorisation et de déplacement du volet est maintenu a
chacune de ses extrémités par des brides (5) de fixation
fixées sur les parois en regard du bassin de piscine. On
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a ainsi représenté figures 4 et 5 un exemple de ce type
de fixation correspondant au brevet francais n° 2698399.
La bride (5) en regard du groupe moteur est fixée par sa
base (5a) a la paroi en regard du bassin par boulonnage
ou autre. Elle présente a I'avant une forme en étrier (5b)
susceptible d’autoriser le passage de l'arbre (3b1) du
moteur et un alésage (5b1) avec un verrouillage par gou-
pille (6). Leditarbre (3b1) présente un alésage (3b2) com-
plémentaire de réception de la goupille. Celle-ci est donc
disposée dans un plan diamétral a I'arbre et a I'étrier.
[0005] De l'autre cbté, une autre bride (5) du méme
type est disposée a I'extrémité opposée de I'ensemble
(3) de motorisation et d’entrainement, le cylindre d’en-
roulement présentant un axe de liaison. Les moyens de
roulement connus sont disposés a I'intérieur du cylindre,
le moteur étant a position fixe.

[0006] Le probleme posé réside en faisant référence
a lafigure 3 a I'exercice de force de poussée vers le haut
de'ensemble (3) sous I'effet de la poussée d’Archimede.
Cette poussée entraine une flexion du cylindre (3a) de
protection et d’enroulement sur une hauteur de quelques
millimétres jusqu’a un ou deux centimétres selon les cas.
L’ensemble étant fixé par ses extrémités aux brides de
liaison (5), des sollicitations et contraintes de forme ap-
paraissent aux endroits de fixation avec la cassure de
celles-ci. Il y a donc lieu a réparation, ce qui n’est pas
toujours facile a réaliser en égard des conditions de ce
type d'installation.

[0007] Unesolution a été proposée, représentée figure
6, selon laquelle I'arbre moteur est agencé a son extré-
mité débordante du cylindre (3b) avec une extrémité pro-
filée carré ou avec méplat s’insérant dans un bridage (7)
profilé en U (7a) complémentaire avec une platine de
fermeture (7b) avec boulonnage (7c) de liaison. Dans
cette hypotheése, I'arbre moteur est libre de coulisser
transversalement selon une amplitude nécessitée par la
poussée d’Archiméde subie tout en restant immobilisé
une fois la platine (7b) fixée. Dans ce cas, la déformation
de I'ensemble (3) inhérent a la poussée d’Archiméde est
absorbée, mais I'axe du groupe moteur ne peut étre dé-
brayé pour tourner librement et permettre de sécuriser
le bassin en tirant manuellement sur la couverture en cas
de défaillance de 'ensemble moteur.

[0008] Face a ces inconvénients et contraintes, la dé-
marche du Demandeur a donc été de rechercher une
autre solution qui puisse répondre aux différentes con-
traintes, a savoir I'absorption des efforts de poussée et
de déformation de I'ensemble de motorisation et d’en-
trailnement, avec la possibilité de débrayer le systeme
en retirant simplement la goupille pour sécuriser manuel-
lement le bassin en cas de défaillance de la motorisation
et en supprimant les contraintes sur les bridages de fixa-
tion.

[0009] Les recherches entreprises ont ainsi amenées
le Demandeur a concevoir un autre mode de fixation de
I'ensemble de motorisation et d’entrailnement du volet
dans une conception simplifiée et tres efficace répondant
aux problemes posés.
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[0010] Ces buts etd’autres encore ressortiront bien de
la suite de la description.

[0011] Selon une premiére caractéristique de l'inven-
tion, le dispositif de fixation de moteurimmergé en bassin
de piscine pour entrainement de volets roulants du type
comprenant un bridage fixe aux parois de piscines en
regard des axes de sortie du bloc moteur tubulaire inséré
dans un cylindre d’enroulement de la couverture et de
protection du bloc moteur, est remarquable en ce que
I'arbre de sortie du groupe moteur présente a son extré-
mité un méplat en s’engageant dans une bague avec
alésage de réception, ladite bague présentant dans son
épaisseur un alésage débordant excentré par rapport a
la partie axiale diamétrale de la bague et autorisant le
montage d’'une goupille de liaison.

[0012] Selon une autre caractéristique, I'autre extré-
mité du cylindre est agencée avec un arbre de sortie
présentant une section méplate et fixée dans une bague,
avec alésage pour la réception d’une goupille.

[0013] Ces caractéristiques et d’autres encore ressor-
tiront bien de la suite de la description.

[0014] Pour fixer 'objet de I'invention illustrée d’'une
maniére non limitative aux figures des dessins ou :

- lesfigures 1 et 2 sont des vues a caractére schéma-
tique d’un bassin de piscine équipé d’un volet roulant
avec le cylindre d’enroulement et le moteur d’entrai-
nement immergés en vue selon coupe longitudinale
et vue de dessus.

- lafigure 3 est une vue de face du bassin illustrant la
sollicitation de poussée exercée sur 'ensemble mo-
teur et d’entrainement.

- lafigure 4 est une vue illustrant selon I'art antérieur
(brevet francais n° 2698399) une premiére réalisa-
tion du dispositif de fixation de I'extrémité de I'arbre
moteur de 'ensemble de motorisation et d’entraine-
ment.

- la figure 5 est une vue partielle a grande échelle
avant montage de ce type de fixation.

- lafigure 6 est une vue en variante d’'une seconde
réalisation de cette fixation.

- lafigure 7 est une vue schématique en plan du dis-
positif imaginé selon I'invention.

- lafigure 8 estune vue en perspective de I'adaptation
du dispositif selon I'invention.

- Lafigure 9 estune vue en perspective de 'adaptation
du dispositif avec une goupille a section carrée.

[0015] Afinderendre plus concretl'objetde I'invention,
on le décrit maintenant d’'une maniére non limitative il-
lustrée aux figures des dessins.

[0016] Pour la clarté de l'invention, on décrira essen-
tiellement le dispositif de fixation de 'ensemble de mo-
torisation et d’entrainement. Cet ensemble est aménagé
de toute maniére appropriée al'intérieur du cylindre d’en-
roulementdu volet et de protection (3a) incluantle moteur
tubulaire selon I'état de I'art connu.

[0017] Selon l'invention, I'arbre de sortie (10) du grou-
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pe moteur présente a son extrémité (10a) et sur une par-
tie de sa longueur un méplat (10b), le reste de I'arbre
étant cylindrique. Cette extrémité s’engage dans une ba-
gue (11) cylindrique présentant un alésage (11a) com-
plémentaire, de sorte que I'arbre de sortie est convena-
blement guidé. Dans son épaisseur, la bague présente
un alésage débordant (11b) qui est donc excentré par
rapport a la partie axiale diamétrale de la bague (11) en
autorisant ainsi le montage d’une goupille (12).

[0018] On a représenté figure 8 une goupille (12) cy-
lindrique. Figure 9, la goupille est avantageusement une
goupille a section carrée (12a), ou cylindrique avec mé-
plat de sorte que la surface de contact servant au blocage
en rotation de I'arbre ne soit plus en tangente d’un cylin-
dre sur une surface plate matérialisée par une ligne, mais
au contact de deux surfaces plates matérialisée par une
surface de relative importance.

[0019] L’alésage débordant (11b) recevant la goupille
est donc aménagé de maniére complémentaire.

[0020] Dans cette configuration, la goupille ne travers
pas l'arbre de sortie, comme exposé aux figures 4 et 5
de l'art antérieur, mais vient en contact avec la section
méplate dudit arbre. La bague (11) est a position fixe et
est solidaire d’'une platine ou embase non représentée
fixée sur la paroi en regard du bassin. La bague (11) et
la platine peuvent étre monobloc ou solidaires et fixées
entre elles par tous moyens. L’autre extrémité du cylindre
d’enroulement peut éventuellement étre agencée de ma-
niére identique avec un arbre de sortie présentant une
section méplate et fixée a une bague (11) avec goupille
(12) ou rester selon I'art antérieur.

[0021] En d’autres termes, par cette construction par-
ticuliére, I'arbre de sortie de 'ensemble moteur et I'arbre
en opposition monté de maniére similaire de 'autre coté
du cylindre d’enroulement du volet et de protection du
moteur sont montés avec une capacité de déplacement
transversal dans leur logement formés par les bagues
permettant d’absorber la déformation du cylindre d’en-
roulement sous l'effet des sollicitations. A titre indicatif,
cette déformation a une amplitude de quelques centimeé-
tres au plus. Le montage particulier de la goupille sur
chaque arbre n’est pas un frein a I'absorption des solli-
citations de poussée sur le cylindre de protection. Le
montage et le démontage de I'ensemble est aisé. Il per-
met surtout par simple démontage de la goupille de libé-
rer le blocage de I'arbre moteur en cas de défaillance de
ce dernier en autorisant la sécurisation manuelle du bas-
sin par simple déroulement manuel de la couverture.
L’arbre moteur (10a) tournera librement dans la bague
(11), le méplat de blocage ne s’y opposant nullement. Il
conviendra cependant de s’assurer que le cable électri-
que d’alimentation du bloc moteur ait été déconnecté.
[0022] Les avantages ressortent bien de l'invention.
On souligne la simplicité de celle-ci, le faible investisse-
ment nécessaire a sa mise en oeuvre.
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Revendications

1. Dispositif de fixation de moteur immergé en bassin
de piscine pour entrainement de volets roulants du
type comprenant un bridage fixe aux parois de pis- 5
cines en regard des axes de sortie du bloc moteur
tubulaire inséré dans un cylindre d’enroulement de
la couverture et de protection du bloc moteur, ca-
ractérisé en ce que |'arbre de sortie (10) du groupe
moteur présente a son extrémité (10a) un méplat 70
(10b) en s’engageant dans une bague (11) avec alé-
sage (11a) de réception, ladite bague (11) présen-
tant dans son épaisseur un alésage débordant (11b)
excentré par rapport a la partie axiale diamétrale de
la bague et autorisant le montage d’'une goupille (12) 75
de liaison.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'autre extrémité du cylindre est agencée
avec un arbre de sortie présentant une section mé- 20
plate et fixée dans une bague (11), avec alésage
(11b) pour la réception d’'une goupille (12).

3. Dispositifselon'une quelconque des revendications
1 et 2 caractérisé en ce que la goupille est de sec- 25
tion cylindrique et pénétre dans un alésage (11b)
complémentaire.

4. Dispositifselonl'une quelconque des revendications
1et2 caractérisé en ce que la goupille esta section 30
carrée (12a) et s’engage dans un alésage (11b) de
forme complémentaire.

5. Dispositifselon'une quelconque des revendications
1 et 2, caractérisé en ce que la goupille est cylin- 35

driqgue avec méplat et s’engage dans un alésage
(11b) de forme complémentaire.
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