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(54) Poignée de manoeuvre d’un ouvrant

(57)  Linvention a pour objet une poignée (1) de ma-
noeuvre d’un ouvrant en particulier d’'un ouvrant de vé-
hicule, poignée comportant un organe de préhension (3)
solidaire d’'un moyen d’entrainement (4a, 4b) destiné a
s’engager sur un axe de commande (2) d’'une serrure de
I'ouvrant. Cette poignée (1) estcaractérisée ence qu’el-

le comprend des moyens (14, 18) autorisant un pivote-
ment d’au moins une partie de I'organe de préhension
(3) par rapport a un axe de pivotement (8,19) perpendi-
culaire a 'axe de commande (2) en réponse a un effort
calibré exercé sur 'organe de préhension (3) avec une
composante paralléle a 'axe de commande (2).
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Description

[0001] Le domaine technique de l'invention est celui
des poignées de manoeuvre des ouvrants et en particu-
lier des ouvrants de véhicules.

[0002] Lespoignéesde manoeuvre des ouvrants com-
portentgénéralement un organe de préhension (telle une
tige) qui est solidaire d’'un moyen d’entrainement destiné
a s’engager sur un axe de commande d’une serrure de
I'ouvrant.

[0003] Le moyen d’entrainement est la plupart du
temps un moyen a concordance de forme, par exemple
un ou deux méplats coopérants avec un profil carré de
I'axe de commande.

[0004] L’organede préhension estle plus souvent pro-
che de la paroi de I'ouvrant. L’espace séparant cet orga-
ne de la paroi étant suffisant pour permettre I'engage-
ment d’'une main d’un opérateur.

[0005] Cespoignéesde manoeuvre sontbien connues
de 'Homme du Métier.

[0006] Les ouvrants, et en particuliers les ouvrants de
véhicules militaires, peuvent se trouver fortement défor-
més par I'explosion d’un engin explosif improvisé a proxi-
mité, engins désignés aujourd’hui sous I'acronyme anglo
saxon |IED (comme "Improvised Explosive Devices" c’est
a dire Engins explosifs improvisés). Les |IED peuvent
mettre en oeuvre des masses d’explosifs ou de maté-
riaux énergétiques (essence, gaz) importantes et cons-
tituent donc une des menaces les plus sérieuses du
champ de bataille actuel.

[0007] Sous l'effet de la détonation d’un tel engin, la
tole de I'ouvrant va fléchir vers l'intérieur de la cabine et
elle va interférer avec I'organe de préhension de la poi-
gnée qui est disposé a I'extérieur.

[0008] Il en résulte un blocage de cette poignée et de
I'axe de commande de la serrure pouvant provoquer sa
rupture. L’ouvrant ne peut plus étre alors manoeuvré, ni
de l'intérieur, ni de I'extérieur. On connait par le brevet
US2517075 une poignée de porte de véhicule qui peut
étre aisément démontée pour empécher une ouverture
de la porte par des enfants ou bien 'accés au véhicule
parune personne non autorisée. Cette poignée comporte
une zone rétrécie permettant son introduction et son re-
trait du mécanisme solidaire de 'ouvrant. Cependantune
telle partie rétrécie constitue une amorce de rupture qui
provoque la casse de la poignée 30 en cas de choc,
interdisant toute manoeuvre ultérieure.

[0009] L'’invention a pour objet de proposer une poi-
gnée de manoeuvre d’'un ouvrant permettant de pallier
un tel inconvénient.

[0010] Ainsi, l'invention a pour objet une poignée de
manoeuvre d’'un ouvrant en particulier d’'un ouvrant de
véhicule, poignée comportant un organe de préhension
solidaire d’'un moyen d’entrainement destiné a s’engager
sur un axe de commande d’une serrure de I'ouvrant, poi-
gnée caractérisée en ce qu’elle comprend des moyens
autorisant un pivotement d’au moins une partie de 'or-
gane de préhension sans rupture de ce dernier et par
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rapport a un axe de pivotement perpendiculaire a I'axe
de commande en réponse a un effort calibré exercé sur
'organe de préhension avec une composante paralléle
a I'axe de commande, I'organe de préhension restant
manoeuvrable aprés ce pivotement.

[0011] Selonun mode de réalisation, les moyens auto-
risant le pivotement sont constitués par au moins une
zone de I'organe de préhension ayant un traitement ther-
mique localisé donnant a cet organe la capacité de se
déformer sans rupture au niveau de cette zone.

[0012] Selon un autre mode de réalisation, le moyen
d’entrainement de la poignée comprend deux parties :
une douille qui se fixe sur I'axe de commande et qui com-
porte un profilinterne coopérant avec I'axe de commande
pour rendre celui ci solidaire en rotation de la douille, et
un manchon solidaire de I'organe de préhension et arti-
culé par rapport a la douille au niveau de I'axe de pivo-
tement, les moyens autorisant le pivotement étant cons-
titués par cette articulation associée a des moyens
n’autorisant un pivotement au niveau de l'articulation que
pour I'effort calibré exercé sur I'organe de préhension.
[0013] Le manchon sera avantageusement rendu so-
lidaire de la douille a I'aide d’'un moyen de liaison cisailla-
ble.

[0014] Le moyen de liaison cisaillable pourra étre
constitué par une vis ou une goupille cylindrique paralléle
a I'axe de pivotement.

[0015] Selon des variantes, le moyen de liaison ci-
saillable pourra étre constitué par au moins un point de
soudure ou au moins un point de colle.

[0016] Selon une autre variante, le manchon pourra
étre rendu solidaire de la douille par un montage serré
de I'axe de pivotement.

[0017] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description qui va suivre d’'un mode particulier de réa-
lisation, description faite en référence aux dessins an-
nexés et dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue de face d’'un mode de réali-
sation de la poignée montée sur un axe de comman-
de d’'une serrure,

- lafigure 2 est une vue en coupe de cette poignée,
coupe réalisée suivant le plan dont la trace AA est
visible a la figure 1,

- la figure 3 est une vue en perspective éclatée de
cette poignée et de 'axe de commande,

- lafigure 4 estun schémamontrantle fonctionnement
de la poignée,

- lesfigures 5a et 5b montrent un autre mode de réa-
lisation d’'une poignée selon l'invention, la figure 5a
montrant la poignée avant fonctionnement et la figu-
re 5b la poignée aprés impact de la porte.

[0018] En se reportant aux figures 1 et 2, une poignée
1 selon un mode de réalisation de I'invention est destinée
a entrainer en rotation un axe de commande 2 d'une
serrure d’'un ouvrant (non représenté), par exemple une
porte d’un véhicule blindé.
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[0019] Cette poignée 1 comporte un organe de pré-
hension 3 qui est solidaire d’'un moyen d’entrainement
4, engagé sur I'axe de commande 2.

[0020] Le moyen d’entrainement 4 comprend deux
parties : une douille 4a qui est fixée sur 'axe de com-
mande 2 al'aide d’'un écrou 5, et un manchon 4b solidaire
de I'organe de préhension 3 et qui entoure la douille 4a.
[0021] L’organe de préhension 3 (qui est ici un tube
métallique) est soudé au manchon 4b.

[0022] La douille 4a comporte un profil interne 6 qui
coopére avec I'axe de commande 2 pour rendre celui-ci
solidaire en rotation de la douille 4a.

[0023] Ce profil interne 6 est plus particulierement vi-
sible sur la figure 3. Il est constitué par un trou oblong
formé de deux demi-cylindres reliés par deux zones pla-
nes. Ce trou oblong 6 coopére avec deux méplats 7 por-
tés par 'axe de commande 2.

[0024] Le manchon 4b est articulé par rapport a la
douille 4a au niveau d'un axe 8, dit axe de pivotement
(ou articulation).

[0025] Concretement cet axe 8 est constitué par un
boulon qui traverse le manchon 4b et |la douille 4a. Pour
recevoir le boulon 8, la douille 4a comporte donc un alé-
sage réalisé dans une aile latérale 9 partiellement cylin-
drique de la douille 4a. Le manchon 4b comporte une
aile complémentaire 10 portant deux pergages 11 et 12
(voir figure 3).

[0026] L’axe de pivotement 8 est perpendiculaire a
I'axe de commande 2 (et disposé a distance de ce der-
nier).

[0027] Dans la position de fonctionnement normal de

la poignée 1 le manchon 4b est engagé autour de la
douille 4a. On remarque sur les figures que le manchon
4b comporte une ouverture 13 qui permet la mise en
place de I'écrou 5, donc la fixation de la poignée 1 sur
I'axe de commande 2.

[0028] Dans cette position, le manchon 4b est par
ailleurs rendu solidaire de la douille 4a a l'aide d'un
moyen de liaison cisaillable 14 qui est ici constitué par
une goupille cylindrique 14 (simple tige cylindrique), pa-
rallele a I'axe de pivotement 8. Cette goupille 14 se loge
dans des trous portés par deux pattes 15a,15b (figure 3)
solidaires de la douille 4a.

[0029] La goupille 14 est par ailleurs engagée dans
deux autres trous 16 réalisés dans le manchon 4b. Con-
crétement, lors du montage de la poignée, on fixera le
manchon 4b sur la douille 4a a I'aide du boulon matéria-
lisant I'axe 8, puis on percera au cours d’'une méme opé-
ration les pattes 15a,15b et le manchon 4b. On introduira
ensuite la goupille 14 dans les trous ainsi réalisés, ce qui
solidarisera complétement manchon 4b et douille 4a. La
goupille 14 est introduite a force dans les trous et se
trouve immobilisée par un ajustement serré.

[0030] La goupille 14 constitue un moyen cisaillable
qui est défini et calibré de fagon a se rompre lorsque I'on
applique a l'organe de préhension 3 un effort F (figure 2)
d’une certaine valeur (calibrée et prédéfinie) et orienté
de facon a faire pivoter 'organe de préhension 3 et le
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manchon 4b par rapport a I'axe de pivotement 8 (effort
ayantune composante paralléle a'axe de commande 2).
[0031] La valeur de l'effort calibré sera choisie par
’Homme du Métier en fonction des contraintes d’emploi
de la poignée. La goupille 14 ne doit pas se rompre pour
les efforts regus lors d’'un emploi normal. Elle doit par
contre se rompre lors d’'un effort supérieur a la valeur
calibrée choisie et qui correspond au choc occasionné
par I'impact de I'ouvrant.

[0032] Atitre de variante on pourrait bien entendu rem-
placer la goupille cylindrique 14 par une vis cisaillable.
[0033] Lafigure 4 montre schématiquementla poignée
1 fixée a un ouvrant 17 d’'un véhicule (non représenté).
La poignée 1 est ici fixée a l'extérieur de I'ouvrant.
L’ouvrant 17 est représenté déformé comme suite a I'ex-
plosion, par exemple d’'un IED, a I'extérieur du véhicule.
[0034] L’ouvrant 17 se trouve incurvé vers lintérieur
du véhicule et il se produit un impact de cet ouvrant 17
sur 'organe de préhension 3 (zone repérée Z).

[0035] Avec une poignée selon 'art antérieur 'organe
de préhension 3 se trouverait impacté par I'ouvrant 17
et éventuellement rompu par cet impact. La poignée se-
rait alors inutilisable.

[0036] Avec la poignée 1 selon I'invention, le choc de
P'ouvrant 17 sur 'organe de préhension 3 provoque le
cisaillement de la goupille 14 et le pivotement Q de I'or-
gane de préhension 3 etdu manchon4b autour de I'axe 8.
[0037] La combinaison manchon 4b/douille 4a autori-
se la rotation de I'organe de préhension 3 par rapport a
I'axe de pivotement 8 ce qui empéche tout blocage de
I'organe de préhension 3 par I'ouvrant 17.

[0038] La poignée 1 n’étant plus bloquée, il demeure
possible de I'utiliser pour actionner I'axe de commande
2, méme lorsque I'organe de préhension 3 forme avec
I'axe de commande un angle différent de I'angle d’origi-
ne.

[0039] A titre de variante il est possible de définir des
moyens de liaison cisaillables de structures différentes.
[0040] On pourra par exemple remplacer la goupille
14 par un point de soudure ou au moins un point de colle.
Ce point de soudure ou de colle sera disposé entre le
manchon 4b et la douille 4a. Il sera rompu lorsque I'effort
transmis par I'organe de préhension 3 dépassera un cer-
tain niveau calibré défini lors de la conception.

[0041] On pourra également a titre de variante rendre
le manchon 4b solidaire de la douille 4a par un montage
serré de I'axe de pivotement 8. Un effort dépassant le
niveau calibré choisi provoquera un couple de pivote-
ment autour de I'axe 8 qui sera supérieur au couple de
frottement.

[0042] Les figures 5a et 5b montrent un autre mode
de réalisation de l'invention dans lequel 'organe de pré-
hension 3 est solidaire d’'un moyen d’entrainement 4 mo-
nobloc qui comporte un profil interne (non représenté)
qui coopére d’'une fagon classique avec I'axe de com-
mande 2.

[0043] L’organe de préhension 3 comporte une zone
18 qui a subi un traitement thermique localisé qui donne
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a cet organe 3 la capacité de se déformer sans rupture
au niveau de la zone 18.

[0044] Par ailleurs la zone 18 sera choisie telle que la
section (ou l'inertie) de I'organe 3 a ce niveau permette
de faciliter une déformation plastique.

[0045] L’organe de préhension 3 sera réalisé en acier
et le traitement thermique sera par exemple un revenu
réalisé au niveau de la zone 18 a l'aide d’un outillage
approprié.

[0046] La figure 5b montre I'ouvrant 17 représenté dé-
formé comme suite a I'explosion d’un IED a I'extérieur
du véhicule.

[0047] L’ouvrant 17 aimpacté sur'organe de préhen-
sion 3 (zone repérée Z) et provoqué le pliage de cet or-
gane 3 au niveau de la zone 18. Ce pliage est assimilable
a un pivotement d’une partie 3a de I'organe de préhen-
sion 3 par rapport a un axe de pivotement virtuel 19 (voi-
sin de la zone 18), perpendiculaire a I'axe de commande
2. La partie 3b de 'organe de préhension 3 reste non
déformée.

[0048] La encore I'organe de préhension 3 reste opé-
rationnel apres le pliage.

Revendications

1. Poignée (1) de manoeuvre d’'un ouvrant en particu-
lier d’'un ouvrant de véhicule, poignée comportant un
organe de préhension (3) solidaire d’'un moyen d’en-
trainement (4a, 4b) destiné a s’engager sur un axe
de commande (2) d’'une serrure de I'ouvrant, poi-
gnée caractérisée en ce qu’elle comprend des
moyens (14, 18) autorisant un pivotement d’au
moins une partie de I'organe de préhension (3) sans
rupture de ce dernier et par rapport a un axe de pi-
votement (8, 19) perpendiculaire a 'axe de comman-
de (2) en réponse a un effort calibré exercé sur 'or-
gane de préhension (3) avec une composante pa-
ralléle a 'axe de commande (2), 'organe de préhen-
sion (3) restant manoeuvrable aprés ce pivotement.

2. Poignée de manoeuvre selon la revendication 1,
caractérisée en ce que les moyens autorisant le
pivotement sont constitués par au moins une zone
(18) de l'organe de préhension (3) ayant un traite-
ment thermique localisé donnant a cet organe la ca-
pacité de se déformer sans rupture au niveau de
cette zone.

3. Poignée de manoeuvre selon la revendication 1,
caractérisée en ce que le moyen d’entrainement
(4) comprend deux parties : une douille (4a) qui se
fixe sur 'axe de commande (2) et qui comporte un
profil interne coopérant avec I'axe de commande (2)
pour rendre celui ci solidaire en rotation de la douille
(4a), et un manchon (4b) solidaire de I'organe de
préhension (3) et articulé par rapport a la douille (4a)
au niveau de l'axe de pivotement (8), les moyens
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autorisant le pivotement étant constitués par cette
articulation associée a des moyens n’autorisant un
pivotement au niveau de l'articulation (8) que pour
I'effort calibré exercé sur'organe de préhension (3).

Poignée de manoeuvre selon la revendication 3,
caractérisée en ce que le manchon (4b) est rendu
solidaire de la douille (4a) a I'aide d’'un moyen de
liaison cisaillable (14).

Poignée de manoeuvre selon la revendication 4,
caractérisée en ce que le moyen de liaison cisailla-
ble (14) est constitué par une vis ou une goupille
cylindrique paralléle a I'axe de pivotement.

Poignée de manoeuvre selon la revendication 4,
caractérisée en ce que le moyen de liaison cisailla-
ble est constitué par au moins un point de soudure
ou au moins un point de colle.

Poignée de manoeuvre selon la revendication 3,
caractérisée en ce que le manchon (4b) est rendu
solidaire de la douille (4a) par un montage serré de
I'axe de pivotement (8).
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