EP 2 221 786 A1

(1 9) Européisches

Patentamt

European
Patent Office
Office européen

des brevets

(11) EP 2 221 786 A1

(12) EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(43) Verdffentlichungstag:
25.08.2010 Patentblatt 2010/34

(21) Anmeldenummer: 09153245.7

(22) Anmeldetag: 19.02.2009

(51) IntCl.
G08B 17/00 (2006.01) GO08B 29/04 (2006.01)

(84) Benannte Vertragsstaaten:
AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB GR
HRHUIEISITLILT LULV MC MK MT NL NO PL
PT RO SE SISKTR
Benannte Erstreckungsstaaten:
AL BA RS

(71) Anmelder: Siemens Aktiengesellschaft
80333 Miinchen (DE)

(72) Erfinder: Riedi, Urs
8645 Jona (CH)

(54) Gehauseerweiterungsvorrichtung mit einem mechanischen Betatigungselement

(57) Es wird eine Gehauseerweiterungsvorrichtung
(250) fur ein Grundgehause (210) eines Peripheriegera-
tes (100b) eines Gebdudemanagementsystems be-
schrieben. Die Gehauseerweiterungsvorrichtung (250)

weist auf (a) ein Erweiterungsgehduse (252), welches

eine erste mechanische Schnittstelle aufweist, (iber wel-
che das Erweiterungsgehause (252) mit dem Grundge-
hause (210) mechanisch koppelbarist, und welches eine
zweite mechanische Schnittstelle aufweist, Gber welche
das Erweiterungsgehause (252) mit einer Halterung
(270) mechanisch koppelbar ist. Die Gehaduseerweite-
rungsvorrichtung (250) weist ferner auf ein mechani-
sches Betatigungselement (256), welches sich zwischen
der ersten mechanischen Schnittstelle und der zweiten
mechanischen Schnittstelle erstreckt und welches derart
ausgebildet ist, dass eine mechanische Kopplung zwi-
schen dem Erweiterungsgehause (252) und der Halte-
rung (270) an der zweiten mechanischen Schnittstelle
von einer dem Grundgehause (210) zugeordneten De-
tektionseinrichtung (214) detektierbar ist. Es wird ferner
ein entsprechend erweitertes Peripheriegerat (100b) so-
wie ein Verfahren zum Erweitern des Gehauses (110,
210) eines Peripheriegerates (100a) eines Gebaudema-
nagementsystems beschrieben.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft im Allgemei-
nen das technische Gebiet der Gebaudemanagement-
technik und im Speziellen ein Peripheriegerat fir ein Ge-
bdudemanagementsystem, welches neben einer Zen-
trale zumindest ein derartiges Peripheriegerat aufweist.
Die vorliegende Erfindung betrifftinsbesondere eine Ge-
hauseerweiterungsvorrichtung fir ein Grundgehause ei-
nes Peripheriegerates. Die vorliegende Erfindung betrifft
ferner ein entsprechend erweitertes Peripheriegerat so-
wie ein Verfahren zum Erweitern des Gehauses eines

Peripheriegerdtes eines Gebaudemanagementsy-
stems.
[0002] In modernen Gebauden werden heutzutage

Gebaudemanagementsysteme fir die Klimaregulierung,
fur die Gefahrenerkennung und/oder fur die Gefahren-
abwehr verwendet. Gebdudemanagementsysteme tra-
gen somit nicht nur zum Komfort sondern auch zur Si-
cherheit von in einem Gebaude befindlichen Personen
bei. Ein Gebdudemanagementsystem weist dabei typi-
scherweise eine Zentrale und mehrere mit der Zentrale
gekoppelte Peripheriegerate auf. Die Kopplung kann da-
bei Uber eine Leitung und/oder lber eine Funkverbin-
dung erfolgen.

[0003] Im Falle eines Brandmeldesystems, welches
als Gefahrmeldesystem im Sinne dieser Anmeldung ein
spezieller Typ von Gebdudemanagementsystem dar-
stellt, weisen die Brandmelde-Peripheriegerate jeweils
einen Rauchmelder auf. Im Falle einer Rauchdetektion
wird dann eine Brandmelde-Zentrale informiert, welche
dann weitere MalRnahmen zur Gefahrenabwehr wie bei-
spielsweise eine Evakuierung von in dem Gefahrenbe-
reich befindlichen Personen in die Wege leitet.

[0004] Neben Brandmelde-Peripheriegeraten, die
Uber ein Stromkabel mit elektrischer Energie versorgt
werden und haufig auch Uber eine Leitung mit ihrer
Brandmelde-Zentrale verbunden sind, gibt es auch Pe-
ripheriegerate, die mit einer Batterie oder mit mehreren
Batterien betrieben werden. Dies sind vor allem Gerate,
die Uber eine drahtlose Kommunikationsverbindung mit
einer ihrer Brandmelde-Zentrale verbunden sind.
[0005] Die Lebensdauereiner Batterie oder eines Bat-
terie-Paketes mit mehreren Batterien hangt jedoch ubli-
cherweise stark von der Qualitat der jeweiligen Funk-
strecke ab. Uber die Funkstrecke wird von professionel-
len Brandmelde-Peripheriegeraten in regelmaRigen In-
tervallen von beispielsweise 3 Sekunden ein Signal an
die Brandmelde-Zentrale Uibermittelt, mit dem der Brand-
melde-Zentrale signalisiert wird, dass das jeweilige
Brandmelde-Peripheriegeréat in Betrieb ist aber aktuell
keine Gefahrensituation vorliegt.

[0006] Insbesondere aufgrund unterschiedlicher
Funkstrecken ist es jedoch nicht uniblich, dass die Bat-
terie-Lebensdauer wesentlich kirzer ist als das normale
Serviceintervall, in dem die betreffenden Brandmelde-
Peripheriegerate beispielsweise auf Verschmutzungen
und Verstaubungen untersucht werden, die so stark sind,
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dass sie von dem Signalauswertealgorithmus des jewei-
ligen Brandmelde-Peripheriegerates nicht mehr kom-
pensiert werden kdnnen. Deshalb ist es sinnvoll, Brand-
melde-Peripheriegerate mit unterschiedlichen Batterie-
Paketen mit jeweils einer unterschiedlichen Leistung an-
zubieten. Unterschiedlich leistungsfahige Batterie-Pake-
te sind jedoch typischerweise unterschiedlich grol3, so
dass die Batterie-Aufnahmebereiche von unterschiedli-
chen Brandmelde-Peripheriegeraten verschieden sein
missen.

[0007] Um einen bestimmten Typ von Brandmelde-
Peripheriegerat zur Verwendung mit verschiedenen Bat-
terien kostengtinstig anbieten zu kénnen, ist es bekannt,
das Batterieaufnahmefach mittels einer Gehauseerwei-
terung zu vergréf3ern. So kann ein modulares System
angeboten werden, bei dem der Kunde jeweils ein Brand-
melde-Peripheriegerat mit einer fir seine Bedirfnisse
optimal dimensionierten Gehauseerweiterung erwirbt.
[0008] Die Verwendung einer Gehauseerweiterung
hat jedoch den Nachteil, dass eine sogenannte Sockel-
Uberwachung nicht oder nur mit sehr aufwendigen
MaRnahmen erreicht werden kann. Unter einer Sockel-
Uberwachung versteht man in diesem Zusammenhang
einen Mechanismus, welcher insbesondere einer Kom-
munikationseinrichtung eines Brandmelde-Peripherie-
gerates anzeigt, falls sich das Peripherieberat nicht in
seiner Halterung und damit nicht an seinem vorgesehen
Platz befindet. Die Kommunikationseinrichtung kann die-
sen Umstand dann an die Brandmelde-Zentrale melden.
An der Brandmelde-Zentrale kann man dann ablesen,
dass sich das betreffende Brandmelde-Peripheriegerat
nicht an der vorgesehenen Stelle befindet.

[0009] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe
zugrunde, eine Vorrichtung zum Erweitern des Gehau-
ses eines Peripheriegerates fir ein Gebdudemanage-
mentsystem anzugeben, welches auf einfache und ef-
fektive Weise eine Sockelliberwachung ermdglicht. Eine
weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht dar-
in, ein entsprechendes erweitertes Peripheriegerat so-
wie ein Verfahren zum Erweitern des Gehauses eines
Peripheriegerates eines Gebaudemanagementsystems
anzugeben.

[0010] Diese Aufgaben werden geldst durch die Ge-
genstande der unabhangigen Patentanspriiche. Vorteil-
hafte Ausfihrungsformen der vorliegenden Erfindung
sind in den abhangigen Anspriichen beschrieben.
[0011] Gemaf einem ersten Aspekt der Erfindung wird
eine Gehauseerweiterungsvorrichtung fiir ein Grundge-
hause eines Peripheriegerates eines Gebaudemanage-
mentsystems und insbesondere fir ein Grundgehduse
eines Peripheriegerates beschrieben, welches uber eine
Funkverbindung mit einer Gebaudemanagementzentra-
le koppelbar ist. Die beschriebene Gehauseerweite-
rungsvorrichtung weist auf (a) ein Erweiterungsgehause,
welches eine erste mechanische Schnittstelle aufweist,
Uber welche das Erweiterungsgehduse mit dem Grund-
gehduse mechanisch koppelbar ist, und welches eine
zweite mechanische Schnittstelle aufweist, (iber welche
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das Erweiterungsgehause mit einer Halterung mecha-
nisch koppelbar ist, und (b) ein mechanisches Betati-
gungselement, welches sich zwischen der ersten me-
chanischen Schnittstelle und der zweiten mechanischen
Schnittstelle erstreckt und welches derart ausgebildet ist,
dass eine mechanische Kopplung zwischen dem Erwei-
terungsgehause und der Halterung an der zweiten me-
chanischen Schnittstelle von einer dem Grundgehause
zugeordneten Detektionseinrichtung detektierbar ist.
[0012] Der beschriebenen Gehauseerweiterungsvor-
richtung liegt die Erkenntnis zugrunde, dass eine Detek-
tionseinrichtung, welche in bzw. an dem Grundgehause
angeordnet ist, mittelbar Uber das mechanische Betati-
gungselement die Anwesenheit der Halterung an dem
Erweiterungsgehause tberprifen kann. Damit kann die
Detektionseinrichtung auf einfache und effektive Weise
feststellen, ob sich das Peripheriegerat tatsachlich an
der Halterung und damit an seinem vorgesehenen Ort
befindet.

[0013] Die Halterung kann beispielsweise ein Sockel
sein, der sich an der Wand oder der Decke eines zu iber-
wachenden Raumes befindet. Der Sockel kann dann an
der betreffenden Stelle angebracht werden und danach
das Peripheriegerat auf bequeme Weise sicher in den
Sockel eingesetzt werden. Beispielsweise bei Inspekti-
onsarbeiten und/oder einem Batteriewechsel kann das
Peripheriegerat dann temporar aus der Halterung ent-
nommen werden.

[0014] Die Detektionseinrichtung kann Uber das me-
chanische Betatigungselement eine Anwesenheitskon-
trolle des Halters an der Gehauseerweiterungsvorrich-
tung durchfihren und dabei feststellen, ob sich das Sy-
stem bestehend aus Peripheriegerat und Gehauseerwei-
terungsvorrichtung an seinem vorgesehenen Platz an
der Halterung befindet. Falls dies nicht der Fall sein sollte,
dann kann die Detektionsvorrichtung eine Kommunika-
tionseinrichtung des Peripheriegerates dazu veranlas-
sen, eine Gebdudemanagementzentrale entsprechend
zu informieren.

[0015] Die Information, dass sich die Gehauseerwei-
terungsvorrichtung und damit auch das Peripheriegerat
nichtan der Halterung befinden, kann beispielsweise mit-
tels eines geeigneten Funksignales erfolgen. Diese In-
formation kann jedoch auch dadurch an eine Zentrale
Ubermittelt werden, dass innerhalb einer bestimmten
Zeitspanne entsprechende Signale ausbleiben, welche
im Normalfall von der Kommunikationseinrichtung an die
Zentrale Ubermittelt werden.

[0016] Das Peripheriegerat kann abhangig von der zu
erfassenden physikalischen Messgroéfie eine Detektor-
einheit mit einem geeigneten Sensor aufweisen. Insbe-
sondere wenn es sich bei dem Peripheriegerat um einen
Gefahrenmelder handelt, kann der Sensor beispielswei-
se ein Rauchsensor, ein Temperatursensor und/oder ein
Gassensor sein. Auch ein Bewegungssensor kann bei-
spielsweise zur Uberwachung von Raumen (Intrusions-
schutz) verwendetwerden. Der Sensor kann jedoch auch
ein Klimasensor sein und bei einem Peripheriegerat ver-
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wendet werden, welches Teil einer als Klimaanlage aus-
gebildeten Gebdudemanagementsystems ist.

[0017] Gemal einem Ausfihrungsbeispiel der Erfin-
dung bildet das Erweiterungsgehause einen Aufnahme-
bereich fiir zumindest ein Versorgungselement. Das Pe-
ripheriegerat kann somit abhangig von der GroRe der
Gehauseerweiterungsvorrichtung mit unterschiedlichen
Versorgungselementen betrieben werden, welche je-
weils ein geeignetes Volumen fiir den Aufnahmebereich
bendtigen. Das Peripheriegerat kann somit mit verschie-
denen Versorgungselementen jeweils in einer raumlich
besonders kompakten Form betrieben werden, wobei
durch eine geeignete Anpassung der Gré3e des Erwei-
terungsgehauses unndétige Hohlraume in dem Aufnah-
mebereich auf effektive Weise vermieden werden kén-
nen.

[0018] Das Grundgehause, welches auch als primares
Gehause des Peripheriegerdtes bezeichnet werden
kann, kann beispielsweise fir ein vorgegebenes klein-
stes Versorgungselement bzw. fir ein kleinstes Pack aus
Versorgungselementen mit einer minimalen Batteriele-
bensdauer konstruiert werden. Falls von dem Kunden
bzw. dem Betreiber des Peripheriegerates eine langere
Lebensdauer des oder der Versorgungselemente ge-
wilinscht wird, kann das Peripheriegerdt mit entspre-
chend gréReren Versorgungselementen betrieben wer-
den. Damit das oder die gréReren Versorgungselemente
in denn gleichen Aufnahmebereich hineinpassen, wird
die beschriebene Gehduseerweiterungsvorrichtung zwi-
schen dem Grundgehause und die Halterung eingesetzt.
Auf diese Weise kann das Aufnahmebereich abhangig
von der GroRe der Gehduseerweiterungsvorrichtung
bzw. des Erweiterungsgehause abhangig von dem oder
von den zu verwendenden Versorgungselementen in ge-
eigneter Weise erweitert werden.

[0019] GemaR einem weiteren Ausflihrungsbeispiel
der Erfindung ist das mechanische Betatigungselement
ein einstlckiges Element. Dies bedeutet, dass das me-
chanische Betatigungselement ohne jeglichen mechani-
schen Mechanismus wie beispielsweise eine Hebelme-
chanik realisiert werden kann. Das mechanische Betati-
gungselement kann daher beispielsweise mittels eines
einfachen Spritzgussbauteils realisiert werden.

[0020] Das beschriebene einstlickige Element kann
relativ zu dem Erweiterungsgehduse verschiebbar gela-
gert sein. Dabei kann das einstlickige Element derart ge-
flihrt sein, dass es von der Halterung in eine vorbestimm-
te Endposition gedrickt wird, wenn sich das Erweite-
rungsgehause an der Halterung befindet.

[0021] GemaR einem weiteren Ausfihrungsbeispiel
der Erfindung weist das mechanische Betéatigungsele-
ment einen StoRel auf. Der StoRel kann bei einem An-
bringen der Gehauseerweiterungsvorrichtung an der
Halterung in eine bestimmte Endposition gezwungen
werden, so dass sich eine Kopplung zwischen dem Er-
weiterungsgehduse und der Halterung an der Position
des StoRels anlesen lasst.

[0022] Der StéRel kann auch mit einem Federelement
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gekoppelt sein. Dieses kann den StéRel in eine zu der
genannten Endposition unterschiedlichen Ausgangspo-
sition driicken, wenn die Gehauseerweiterungsvorrich-
tung nicht an der Halterung angebracht ist. Bei einem
Anbringen der Gehauseerweiterungsvorrichtung an der
Halterung wird dann der St6Rel entgegen der Federkraft
des Federelements in seine Endposition gedrickt.
[0023] Das Federelement kann auch einem Schalter
wie beispielsweise einem Mikroschalter zugeordnet sein,
welcher die Position des Stéfels und damit die Anwe-
senheit der Gehauseerweiterungsvorrichtung an der
Halterung erfasst.

[0024] GemalR einem weiteren Ausflhrungsbeispiel
der Erfindung weist die erste mechanische Schnittstelle
einen Schraubverschluss und/oder einen Bajonettver-
schluss auf. Dies hat den Vorteil, dass das Grundgehau-
se des Peripheriegerates und die Gehduseerweiterungs-
vorrichtung auf einfache und zugleich zuverlassige Wei-
se mechanisch miteinander verbunden werden kénnen.
Das Grundgehause und die Gehauseerweiterungsvor-
richtung kdnnen somit zusammen ein stabiles Gesamt-
gehause mit einem flr gréRere Versorgungselemente
wie beispielsweise Batterien geeigneten Aufnahmebe-
reich darstellen.

[0025] GemaR einem weiteren Ausfihrungsbeispiel
der Erfindung weist die zweite mechanische Schnittstelle
einen Bajonettverschluss auf. Dies hat den Vorteil, dass
die Gehdauseerweiterungsvorrichtung zusammen mit
dem Grundgehduse des Peripheriegerates auf einfache
und zugleich zuverlassige Weise an der Halterung an-
gebracht werden kann.

[0026] Gemal einem weiteren Aspekt der Erfindung
wird ein Peripheriegerat fir ein Gebaudemanagement-
system beschrieben. Das Peripheriegerat weist auf (a)
ein Grundgehause, (b) eine Detektionseinrichtung, wel-
che an dem Grundgehause angebracht ist, und (c) eine
Gehauseerweiterungsvorrichtung des oben beschriebe-
nen Typs. Die Detektionseinrichtung ist eingerichtet mit-
telbar Gber das mechanische Betatigungselement eine
mechanische Kopplung zwischen dem Erweiterungsge-
hause und der Halterung zu detektieren.

[0027] Dem beschriebenen Peripheriegerat liegt die
Erkenntnis zugrunde, dass durch die Verwendung der
oben beschriebenen Gehauseerweiterungsvorrichtung
das effektive Volumen beispielsweise zur Aufnahme von
elektrischen Versorgungselementen wie Akkus oder Bat-
terien auf einfache Weise vergrofiert und trotzdem eine
Anwesenheitskontrolle des Erweiterungsgehause an der
Halterung durchgefiihrt werden kann.

[0028] GemalR einem weiteren Ausflhrungsbeispiel
der Erfindung weist das Peripheriegerat zusatzlich eine
Kommunikationseinrichtung zum drahtlosen Kommuni-
zieren mit einer Gebdudemanagementzentrale auf. Da-
bei sind die Detektionseinrichtung und die Kommunika-
tionseinrichtung derart miteinander gekoppelt, dass bei
einer fehlenden Kopplung zwischen der Halterung und
der Gehauseerweiterungsvorrichtung die Kommunikati-
onseinrichtung deaktiviert ist.
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[0029] So kann beispielsweise bei einem Brandmel-
desystem, bei dem das Peripheriegerat ein Brandmelder
ist, der Uber Funk mit einer Brandmeldezentrale verbun-
den ist, wirksam verhindert oder zumindest erkannt wer-
den, dass ein Benutzer absichtlich oder aus Nachlassig-
keit das Brandmelde-Peripheriegerat zusammen mit der
Detektoreinheit von der fest an der Decke eines zu Uber-
wachenden Raumes angebrachten Halterung entfernt
und das Peripheriegerat in einen Bereich des Raumes
bringt, in dem in einem Brandfall keine oder nur eine deut-
lichretardierte Rauchentwicklung entsteht. Ein derartiger
Bereich ist beispielsweise eine geschlossene Schubla-
de, in die im Brandfall kaum Rauch eindringen wird. In
einem solchen Fall wiirde namlich die Kommunikations-
einrichtung an die Zentrale des Brandmeldesystems in
regelmafligen Absténden ein Signal senden, mit dem
auch dann der Zentrale ein Nichtvorhandensein von
Rauch angezeigt wiirde, wenn tatséchlich schon Rauch
inden Raum aber (noch) nichtin den rauchfreien Bereich
des Raumes eingedrungen ist.

[0030] GemalR einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung weist das Peripheriegerat zusatzlich eine
Detektoreinheit auf, welche zum Erkennen einer Gefah-
rensituation eingerichtet ist und welche direkt oder indi-
rekt mit einer Zentrale des Gebaudemanagementsy-
stems koppelbar ist.

[0031] Die Detektoreinheit kann insbesondere Uber
die oben beschriebene Kommunikationseinrichtung mit
der Zentrale eines als Gefahrmelde- oder als Brandmel-
desystem ausgebildeten Gebdudemanagementsystems
gekoppelt sein.

[0032] GemalR einem weiteren Ausflhrungsbeispiel
der Erfindung weist die Detektoreinheit einen Rauchsen-
sor auf. Der Rauchsensor kann ein auf dem optischen
Streulichtprinzip beruhender Rauchsensor sein, beim
das lediglich dann Streulicht auf einen Fotodetektor trifft,
wenn sich innerhalb einer Streukammer Rauchaerosole
befinden. In diesem Zusammenhang ist unter dem Be-
griff Licht prinzipiell jede Art von elektromagnetischer
Strahlung zu verstehen. Insbesondere erscheint derzeit
jedoch eine Strahlung im sichtbaren oder im infraroten
Spektralbereich als fiir die Rauchdetektion an besten ge-
eignet.

[0033] GemaR einem weiteren Aspekt der Erfindung
wird ein Verfahren zum Erweitern des Gehauses eines
Peripheriegerates eines Gebaudemanagementsystems
beschrieben. Das Verfahren weist ein Anbringen einer
Gehauseerweiterungsvorrichtung des oben beschriebe-
nen Typs an ein Grundgehause eines Peripheriegerates
des ebenfalls oben beschriebenen Typs auf.

[0034] Auch dem beschriebenen Verfahren liegt die
Erkenntnis zugrunde, dass durch die Gehauseerweite-
rungsvorrichtung das effektive Volumen des Peripherie-
gerates, welches beispielsweise zur Aufnahme von elek-
trischen Versorgungselementen verwendet wird, auf ein-
fache Weise vergréRert werden kann. Durch das mecha-
nische Betatigungselement, welches sich zwischen den
beiden mechanischen Schnittstellen der Gehauseerwei-
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terungsvorrichtung erstreckt, kann auf einfache und ef-
fektive Weise eine Anwesenheitskontrolle des Erweite-
rungsgehause an der Halterung durchgefiihrt werden.
[0035] Es wird darauf hingewiesen, dass Ausfih-
rungsformen der Erfindung mit Bezug auf unterschiedli-
che Erfindungsgegenstande beschrieben wurden. Ins-
besondere sind einige Ausfiihrungsformen der Erfindung
mit Vorrichtungsanspriichen und andere Ausfiihrungs-
formen der Erfindung mit Verfahrensanspriichen be-
schrieben. Dem Fachmann wird jedoch bei der Lektlre
dieser Anmeldung sofort klar werden, dass, sofern nicht
explizit anders angegeben, zuséatzlich zu einer Kombi-
nation von Merkmalen, die zu einem Typ von Erfindungs-
gegenstand gehdren, auch eine beliebige Kombination
von Merkmalen méglich ist, die zu unterschiedlichen Ty-
pen von Erfindungsgegenstanden gehdren.

[0036] Weitere Vorteile und Merkmale der vorliegen-
den Erfindung ergeben sich aus der folgenden beispiel-
haften Beschreibung derzeit bevorzugter Ausfiihrungs-
formen. Die einzelnen Figuren der Zeichnung dieser An-
meldung sind lediglich als schematisch und als nicht
malstabsgetreu anzusehen.

[0037] Figur 1a zeigt ein Peripheriegerat mit einem
Standard-Aufnahmebereich fiir einen ersten Satz von
Batterien.

[0038] Figur 1b zeigt das in Figur 1 dargestellte Peri-
pheriegerat mit einem erweiterten Aufnahmebereich fiir
einen zweiten Satz von Batterien.

[0039] Figur 2a zeigt fur ein Peripheriegerat mit einem
Standard-Aufnahmebereich eine Sockelliberwachungs-
mechanik in einer gedffneten Position, welche mittels ei-
nes StoRels, einer Feder und eines Mikroschalters rea-
lisiert ist.

[0040] Figur 2b zeigt fur ein Peripheriegerat mit einem
erweiterten Aufnahmebereich eine Sockellberwa-
chungsmechanik in einer gedffneten Position, welche
mittels zweier StoRel, einer Feder und eines Mikroschal-
ters realisiert ist.

[0041] Figur 2c zeigt die in Figur 2a dargestellte Sok-
keliberwachungsmechanik in einer geschlossenen Po-
sition.

[0042] Figur 2d zeigt die in Figur 2b dargestellte Sok-
keliberwachungsmechanik in einer geschlossenen Po-
sition.

[0043] Figur 3a zeigt fir ein Peripheriegerat mit einem
Standard-Aufnahmebereich eine Sockelliberwachungs-
mechanik, welche mittels eines StoRels und eines einen
Hebel aufweisenden Mikroschalters realisiert ist.
[0044] Figur 3b zeigt flr ein Peripheriegerat mit einem
erweiterten Aufnahmebereich eine Sockelliberwa-
chungsmechanik, welche mittels zweier StéRel und ei-
nes einen Hebel aufweisenden Mikroschalters realisiert
ist.

[0045] Figur 4a zeigt fir ein Peripheriegerat mit einem
Standard-Aufnahmebereich eine Sockelliberwachungs-
mechanik, welche mittels eines StoRels und einer Schalt-
feder realisiert ist.

[0046] Figur 4b zeigt fir ein Peripheriegerat mit einem
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erweiterten Aufnahmebereich eine Sockeliberwa-
chungsmechanik, welche mittels zweier St6Rel und einer
Schaltfeder realisiert ist.

[0047] An dieser Stelle wird darauf hingewiesen, dass
sich in der Zeichnung die Bezugszeichen von gleichen
oder von einander entsprechenden Komponenten ledig-
lichinihrer ersten Ziffer und/oder durch einen angehang-
ten Buchstaben voneinander unterscheiden.

[0048] Fernerwird daraufhingewiesen, dass die nach-
folgend beschriebenen Ausfiihrungsformen lediglich ei-
ne beschrankte Auswahl an mdéglichen Ausfiihrungsva-
rianten der Erfindung darstellen. Insbesondere ist es
moglich, die Merkmale einzelner Ausfihrungsformen in
geeigneter Weise miteinander zu kombinieren, so dass
fur den Fachmann mit den hier explizit dargestellten Aus-
fuhrungsvarianten eine Vielzahl von verschiedenen Aus-
fuhrungsformen als offensichtlich offenbart anzusehen
sind.

[0049] Figur 1a zeigt ein Peripheriegerat 100a, wel-
ches ein zweiteiliges Grundgehause aufweist. Ein erster
Teil des Grundgehauses ist mit dem Bezugszeichen 110
gekennzeichnet. Ein zweiter Teil des Grundgehauses ist
mit dem Bezugszeichen 112 gekennzeichnet. Der erste
Teil 110 definiert einen Standard-Aufnahmebereich 115
fur einen ersten Satz von elektrischen Versorgungsele-
menten 117a. Gemal dem hier dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiel sind die Versorgungselemente Batterien
117a.

[0050] Das Peripheriegerat 100a weist ferner eine Lei-
terplatte 120 auf, an der eine Reihe von elektronischen
und optoelektronischen Bauelementen angebracht ist.
Insbesondere befindet sich an der unteren Seite der Lei-
terplatte 120 eine Detektoreinheit 130. Gemaf dem hier
dargestellten Ausfliihrungsbeispiel ist die Detektoreinheit
ein Rauchsensor 130. Der Rauchsensor 130 umfasst ei-
ne als Leuchtdiode ausgebildete Lichtquelle 132 und ei-
nen in Figur 1a nicht dargestellten Fotodetektor. Der
Rauchsensor 130 arbeitet nach dem bekannten opti-
schen Streulichtprinzip, so dass lediglich dann Streulicht
auf den Fotodetektor trifft, wenn sich innerhalb einer
Streukammer 134 Rauchaerosole befinden.

[0051] GemaR dem hier dargestellten Ausflihrungs-
beispiel handelt es sich bei dem Peripheriegerat 100a
um einen Funk-Brandmelder (Wireless-Brandmelder),
welcher Uber eine Funkverbindung mit einer nicht dar-
gestellten Brandmelde-Zentrale verbunden ist. Zur Kom-
munikation zwischen dem Funk-Brandmelder 100a und
der Brandmelde-Zentrale ist deshalb eine Kommunika-
tionseinrichtung 140 vorgesehen, welche ebenfalls an
der Leiterplatte angebracht ist. Die Kommunikationsein-
richtung 140 weist eine in Figur 1a aus Griinden der Uber-
sichtlichkeit nicht dargestellte Antenne auf. Die Antenne
kann beispielsweise an der Leiterplatte 120 mittels einer
geeigneten Leiterbahn realisiert sein.

[0052] Wie aus Figur 1a ersichtlich, ist das Peripherie-
gerat bzw. der Funk-Brandmelder 100a an einer Halte-
rung 170 angebracht. Die Halterung 170, welche auch
als Sockel des Peripheriegerates 100a bezeichnet wer-
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den kann, kann beispielsweise an der Wand oder an der
Decke eines zu Uberwachenden Raumes angebracht
sein. Nach der Montage des Sockels 170 an einer ge-
eigneten Stelle kann das das Peripheriegerat 100a dann
auf bequeme Weise sicher in den Sockel eingesetzt wer-
den. Beispielsweise bei Inspektionsarbeiten und/oder ei-
nem Batteriewechsel kann das Peripheriegerat 100a
danntemporar aus dem Sockel 170 entnommen werden.
Das Peripheriegerat 100a kann beispielsweise mittels ei-
nes nicht naher dargestellten Bajonettverschlusses in
bzw. an dem Sockel 170 befestigt werden.

[0053] Figur 1b zeigt das in Figur 1 dargestellte Peri-
pheriegerat 100a, welches nunmehr mit dem Bezugszei-
chen 100b gekennzeichnetist. Des Peripheriegerat 100b
weist neben den bereits oben im Zusammenhang mit der
Figur 1abeschriebenen Komponenten noch eine Gehau-
seerweiterungsvorrichtung 150 auf. Die Gehauseerwei-
terungsvorrichtung 150 umfasst ein Erweiterungsgehau-
se 152, welches zwischen dem Grundgehause (1. Teil)
110 und dem Sockel 170 eingebracht ist. Wie aus Figur
1b ersichtlich, definiert das Erweiterungsgehduse 152
zusammen mit dem Grundgehause (1. Teil) 110 einen
erweiterter Aufnahmebereich 115b, welcher deutlich gré-
Rer ist als der normale Aufnahmebereich des Periphe-
riegerates 100a. Innerhalb des erweiterten Aufnahme-
bereiches 115b befinden sich Batterien 117b, welche im
Vergleich zu den Batterien 117a zumindest im Mittel
deutlich gréRer sind und auch eine héhere Leistungsfa-
higkeit aufweisen. Bei ansonsten gleichen Bedingungen
sind somit die Batteriewechselintervalle flir das Periphe-
riegerates 100b deutlich langer als fiir das Peripheriege-
rates 100a.

[0054] Es wird darauf hingewiesen, dass die Verbin-
dung zwischen der Halterung 170 und der Gehauseer-
weiterungsvorrichtung 150 als erste mechanische
Schnittstelle bezeichnet wird. Die Verbindung zwischen
der Gehauseerweiterungsvorrichtung 150 und dem er-
sten Teildes Grundgehauses 110 wirdim Rahmen dieser
Anmeldung als zweite mechanische Schnittstelle be-
zeichnet.

[0055] Nachfolgend wird eine Sockelliberwachungs-
mechanik fur ein Peripheriegerat mit einem Standard-
Aufnahmebereich anhand der Figuren 2a und 2c be-
schrieben. Figur 2a zeigt dabeiin einer vergréfRerten Dar-
stellung die Sockelliberwachungsmechanik in einer ge-
6ffneten Position. Dies bedeutet, dass sich das Periphe-
riegerat nicht in dem Sockel 270 befindet. Um allerdings
das Prinzip der Sockelliberwachungsmechanik besser
darstellen zu kénnen, ist in Figur 2a ein Ausschnitt des
Peripheriegerates zusammen mit dem Sockel 270 dar-
gestellt. Das Peripheriegeréat ist jedoch nicht vollstédndig
in den Sockel 270 eingesetzt. Figur 2c zeigt die Sockel-
Uberwachungsmechanik in einer geschlossenen Positi-
on. Dies bedeutet, dass das Peripheriegerat vollstandig
in den Sockel 270 eingesetzt ist.

[0056] Das nur in einem Ausschnitt dargestellte Peri-
pheriegerat weist ein zweiteiliges Grundgehause mit ei-
nem ersten Teil 210 und einem zweiten Teil 212 auf.
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Mithilfe der Sockelliberwachung kann das Peripheriege-
rat festellen, ob es sich in dem Sockel 270 befindet. Das
Peripheriegerat weist deshalb eine als Mikroschalter
ausgebildete Detektionsvorrichtung 214 auf. Der Mikro-
schalter 214 befindet sich auf einer Leiterplatte 220. Der
Mikroschalter 214 wirkt mit einer Feder 215 und einem
primaren Sto6Rel 216 zusammen.

[0057] Falls das Peripheriegeréat sich nicht vollstandig
in dem Sockel 270 befindet, wird der StoRel 216 von der
Federkraft der Feder 215 nach oben gedriickt. Geman
dem hier dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist der Mi-
kroschalter 214 dann gedffnet. Falls das Peripheriegerat
vollstandig in den Sockel 270 eingesetzt ist, wird der St6-
Rel 216 von dem Sockel 270 entgegen der Federkraft
der Feder 215 auf den Mikroschalter 214 gedriickt. Ge-
maf dem hier dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist der
Mikroschalter 214 dann geschlossen.

[0058] Nachfolgend wird eine Sockeliiberwachungs-
mechanik firr ein Peripheriegerat mit einem erweiterten
Aufnahmebereich anhand der Figuren 2b und 2d be-
schrieben. Figur 2b zeigt dabei in einer vergréf3erten Dar-
stellung die Sockeliiberwachungsmechanik in einer ge-
offneten Position. Figur 2d zeigt die Sockeliiberwa-
chungsmechanik in einer geschlossenen Position. Dies
bedeutet, dass das Peripheriegerat vollstdndig in den
Sockel 270 eingesetzt ist.

[0059] Wie aus den Figuren 2b und 2d ersichtlich, be-
findet sich zwischen dem Sockel 270 und dem ersten
Teil des Grundgehauses 210 eine Gehduseerweite-
rungsvorrichtung 250. Die Gehauseerweiterungsvorrich-
tung 250 weist ein Erweiterungsgehause 252 und ein
mechanisches Betatigungselement 256 auf. Gemal
dem hier dargestellten Ausflihrungsbeispiel ist das me-
chanische Betatigungselement 256 ein sekundarer Sto-
Rel 256, welche sich zwischen einer ersten mechani-
schen Schnittstelle zwischen dem Sockel 270 und der
Gehauseerweiterungsvorrichtung 250 und einer zweiten
mechanischen Schnittstelle zwischen der Gehauseer-
weiterungsvorrichtung 250 und dem ersten Teil des
Grundgehduses 210 erstreckt. Der sekundare Stofel
256, welcher eine Verlangerung flr den primaren StéRel
216 darstellt, Gberbriickt die Gehduseerweiterungsvor-
richtung 250. Die Sockelliberwachung erfolgt dann in
gleicher Weise wie bereits oben beschrieben.

[0060] Figur 3a zeigt fir ein Peripheriegerat mit einem
Standard-Aufnahmebereich eine Sockelliberwachungs-
mechanik, welche mittels eines StoRels und eines einen
Hebel 317 aufweisenden Mikroschalters 314 realisiert
ist. Figur 3b zeigt eine analoge Sockelliberwachungsme-
chanik fiir ein Peripheriegerat mit einem erweiterten Auf-
nahmebereich.

[0061] DieindenFiguren3aund 3b dargestellten Aus-
fuhrungsbeispiele der Sockelliberwachungsmechanik
unterscheiden sich von den in den Figuren 2a, 2b, 2c
und 2d dargestellten Ausfihrungsbeispielen lediglich in
der speziellen Ausgestaltung der Detektionsvorrichtung
314. Aus diesem Grund werden an dieser Stelle nicht
noch einmal im Detail die Funktion und das Zusammen-
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wirken der anderen Komponenten der Sockelliberwa-
chungsmechanik beschrieben.

[0062] GemalR dem hier dargestellten Ausfiihrungs-
beispiel ist die Detektionsvorrichtung ein Mikroschalter
314 mit einem Hebel 317. Der Mikroschalter 314 und/
oder der Hebel 317 bringen die Federkraft auf, mit wel-
cher der primare Sto3el 316 und ggf. auch der sekundare
StolRel 356 nach oben gedriickt werden.

[0063] Die Figur 4a zeigt fiir ein Peripheriegerat mit
einem Standard-Aufnahmebereich eine Sockelliberwa-
chungsmechanik gemafl einem weiteren Ausfiihrungs-
beispiel der Erfindung. Figur 4b zeigt eine entsprechende
Sockelliberwachungsmechanik fir ein Peripheriegerat
mit einem erweiterten Aufnahmebereich.

[0064] AuchdieindenFiguren4aund4b dargestellten
Ausfiihrungsbeispiele der Sockeliiberwachungsmecha-
nik unterscheiden sich von den in den Figuren 2a, 2b, 2¢
und 2d dargestellten Ausfiihrungsbeispielen lediglich in
der speziellen Ausgestaltung der Detektionsvorrichtung
414. Aus diesem Grund werden auch an dieser Stelle
nicht noch einmal im Detail die Funktion und das Zusam-
menwirken der anderen Komponenten der Sockeltiber-
wachungsmechanik beschrieben.

[0065] GemalR dem hier dargestellten Ausfiihrungs-
beispiel ist die Detektionsvorrichtung eine Schaltfeder.
Da die Schaltfeder sowohl die Funktion des Mikroschal-
ters 214 als auch die Funktion der Feder 215 libernimmt,
ist die Schaltfeder mit den beiden Bezugszeichen 414
und 415 versehen. Die Schaltfeder 414, 415 bringt die
Federkraft auf, mit welcher der primare Stélel 416 und
ggf. auch der sekundare StoRel 456 nach oben gedriickt
werden.

Bezugszeichenliste

[0066]

100a/b  Peripheriegerat

110 Grundgehause (1. Teil)

112 Grundgehéuse (2. Teil)

115a Aufnahmebereich

115b erweiterter Aufnahmebereich
117a/b  Versorgungselemente / Batterien
120 Leiterplatte

130 Detektoreinheit / Rauchsensor
132 Lichtquelle / Leuchtdiode

134 Streukammer

140 Kommunikationseinrichtung
150 Gehauseerweiterungsvorrichtung
152 Erweiterungsgehause

170 Halterung / Sockel

210  Grundgehéause (1. Teil)

212  Grundgehduse (2. Teil)

214 Detektionsvorrichtung / Schalter
215 Feder

216  primarer StoRel

220 Leiterplatte
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250 Gehauseerweiterungsvorrichtung

252  Erweiterungsgehduse

256  mechanisches Betatigungselement / sekundarer
StoRel

270  Halterung / Sockel

310  Grundgehduse (1. Teil)

312  Grundgehause (2. Teil)

314  Detektionsvorrichtung / Schalter

316  primarer StoRel

317  Hebel

320 Leiterplatte

350 Gehéauseerweiterungsvorrichtung

352  Erweiterungsgehduse

356  mechanisches Betatigungselement / sekundarer
StoRel

370 Halterung / Sockel

410  Grundgehdause (1. Teil)

412  Grundgehdause (2. Teil)

414  Detektionsvorrichtung / Schalter

415  Feder

416  primarer StoRel

420 Leiterplatte

450 Gehauseerweiterungsvorrichtung

452  Erweiterungsgehause

456  mechanisches Betatigungselement / sekundarer
Stolel

470 Halterung / Sockel

Patentanspriiche

1. Gehauseerweiterungsvorrichtung fir ein Grundge-
hause (110, 210, 210, 410) eines Peripheriegerates
(100b) eines Gebaudemanagementsystems, insbe-
sondere fur ein Grundgehause (110, 210, 310, 410)
eines Peripheriegerates (100b), welches Uber eine
Funkverbindung mit einer Gebdudemanagement-
zentrale koppelbar ist, die Gehauseerweiterungs-
vorrichtung (150, 250, 350, 450) aufweisend

« ein Erweiterungsgehause (152,252, 352, 452),
welches eine erste mechanische Schnittstelle
aufweist, Uber welche das Erweiterungsgehau-
se (152, 252, 352, 452) mit dem Grundgehause
(110, 210, 310, 410) mechanisch koppelbar ist,
und

welches eine zweite mechanische Schnittstelle
aufweist, Uber welche das Erweiterungsgehau-
se (152,252, 352,452) miteiner Halterung (170,
270, 370, 470) mechanisch koppelbar ist, und
« ein mechanisches Betatigungselement (256,
356, 456), welches sich zwischen der ersten me-
chanischen Schnittstelle und der zweiten me-
chanischen Schnittstelle erstreckt und welches
derart ausgebildet ist, dass eine mechanische
Kopplung zwischen dem Erweiterungsgehause
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(152, 252, 352, 452) und der Halterung (170,
270, 370, 470) an der zweiten mechanischen
Schnittstelle von einer dem Grundgehause
(110, 210, 310, 410) zugeordneten Detektions-
einrichtung (214, 314, 414) detektierbar ist.

Gehauseerweiterungsvorrichtung nach dem voran-
gehenden Anspruch, wobei

das Erweiterungsgehause (152, 252, 352, 452) ei-
nen Aufnahmebereich (115b) fir zumindest ein Ver-
sorgungselement (117b) bildet.

Gehauseerweiterungsvorrichtung nach einem der
vorangehenden Anspriiche, wobei das mechani-
sche Betatigungselement ein einstiickiges Element
(256, 356, 456) ist.

Gehauseerweiterungsvorrichtung nach einem der
vorangehenden Anspriiche, wobei

das mechanische Betatigungselement einen StéRel
(256, 356, 456) aufweist.

Gehauseerweiterungsvorrichtung nach einem der
vorangehenden Anspriiche, wobei

die erste mechanische Schnittstelle einen Schraub-
verschluss und/oder einen Bajonettverschluss auf-
weist.

Gehauseerweiterungsvorrichtung nach einem der
vorangehenden Ansprliche, wobei

die zweite mechanische Schnittstelle einen Bajo-
nettverschluss aufweist.

Peripheriegerat fir ein Gebdudemanagementsy-
stem, das Peripheriegerat aufweisend

« ein Grundgehause (110, 210, 310, 410),

« eine Detektionseinrichtung (), welche an dem
Grundgehause (110,210, 310, 410) angebracht
ist, und

« eine Gehduseerweiterungsvorrichtung (150,
250, 350, 450) nach einem der vorangehenden
Anspriche,

wobei die Detektionseinrichtung (214, 314, 414) ein-
gerichtet ist, mittelbar Gber das mechanische Beta-
tigungselement (256, 356, 456) eine mechanische
Kopplung zwischen dem Erweiterungsgehause
(152, 252, 352, 452) und der Halterung (170, 270,
370, 470) zu detektieren.

Peripheriegerat nach Anspruch 7, zusatzlich aufwei-
send eine Kommunikationseinrichtung (140) zum
drahtlosen Kommunizieren mit einer Gebdudema-
nagementzentrale,

» wobei die Detektionseinrichtung (214, 314,
414) und die Kommunikationseinrichtung (140)
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10.

11.

derart miteinander gekoppelt sind, dass bei ei-
ner fehlenden Kopplung zwischen der Halterung
(170, 270, 370, 470) und der Gehauseerweite-
rungsvorrichtung (150, 250, 350, 450) die Kom-
munikationseinrichtung (140) deaktiviert ist.

Peripheriegerat nach einem der Anspriiche 7 bis 8,
zusatzlich aufweisend

« eine Detektoreinheit (130),

welche zum Erkennen einer Gefahrensituation
eingerichtet ist und welche direkt oder indirekt
mit einer Zentrale des Gebdudemanagement-
systems koppelbar ist.

Peripheriegerat nach Anspruch 9, wobei
die Detektoreinheit einen Rauchsensor (130) auf-
weist.

Verfahren zum Erweitern des Gehauses eines Pe-
ripheriegerates (100a) eines Gebaudemanage-
mentsystems, das Verfahren aufweisend

» Anbringen einer Gehauseerweiterungsvor-
richtung (150, 250, 350, 450) nach einem der
Anspriiche 1 bis 6 an ein Grundgehause (110,
210, 310, 410) eines Peripheriegerates(100a)
nach einem der Anspriche 7 bis 10.
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