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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Sauggerat mit einem
Saugergehduse und einem in einem Motorgehauseteil
des Saugergehauses angeordneten Saugmotor zum Er-
zeugen eines Saugstroms, mit einem in einem Sammel-
gehauseteil des Saugergehauses angeordneten, von ei-
ner Sammelraum-Begrenzungswand begrenzten Sam-
melraum zum Sammeln von aus dem Saugstrom abge-
sonderten Partikeln und/oder abgesonderter Feuchtig-
keit.

[0002] Ein derartiges Sauggeréat ist z.B. aus DE 101
30 995 A1 bekannt. In dessen Sammelraum, der in der
Regel als Wanne ausgestaltet ist, kann beispielsweise
eine Flussigkeit, z.B. Wasser und dergleichen, aufge-
sammeltwerden, die mitdem Sauggerat aufgesaugt wer-
denkann. Wenn die Flissigkeitjedoch einen bestimmten
Fillstand in dem Sammelraum erreicht hat, muss der
Saugmotor abgeschaltet werden, um eine Beschadi-
gung, gegebenenfalls sogar einen elektrischen Schlag
zu vermeiden.

[0003] Nunistesbekannt, beispielsweise sondenartig
vor das Motorgehauseteil in den Sammelraum vorste-
hende Sensorkontakte vorzusehen. Diese Sensorkon-
takte sind jedoch exponiert und in der Regel lang, was
eine erhdhte Bruchgefahr mit sich bringt. Wenn das Mo-
torgehauseteil auf die Kontakte abgestellt wird, kénnen
diese abbrechen.

[0004] Weiterhin istes Ublich, in dem Sammelraum ei-
ne Art Schmutzsack oder Schmutzwanne aus Kunststoff-
folie einzulegen, um in dem wannenartigen Sack aufge-
saugte Partikel und/oder aufgesaugte Flissigkeit zu
sammeln. Wenn die Sensorkontakte am Motorgehause-
teil ungeschickt platziert sind, wird der Schmutzsack be-
schadigt, so dass er undicht ist.

[0005] Aus US 4776060 A geht ein zum Saugen von
Flussigkeiten geeignetes Sauggerat hervor, das eine
Motorabschaltung hat, wenn die Flissigkeit im Sammel-
behalter ein bestimmtes Niveau erreicht hat.

[0006] Aus US 5850668A, US 6009596A und US
4378611 geht jeweils ein Sauggerat hervor, das eine
Pumpe zum Pumpen von Flissigkeit aus dem Sammel-
behalter aufweist.

[0007] AusDE 202006015811 U1 geht ein NalRsauger
mit einer Vorrichtung zur Uberwachung des Fliissig-
keitspegels in seinem Aufnahmebehalter hervor, wobei
in dem Aufnahmebehélter einen Temperatursensor zur
Ermittlung des Flissigkeitspegels angeordnet ist.
[0008] Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, eine vorteilhafte Anordnung von Sensorkontak-
ten bei einem Sauggerat der eingangs genannten Art
bereitzustellen.

[0009] Zur Ldsung der Aufgabe ist ein Sauggeréat ge-
maf der technischen Lehre des Anspruchs 1 vorgese-
hen.

[0010] Ein Grundgedanke der Erfindung ist es, die
Sensorkontakte unmittelbar im Sammelgehauseteil an-
zuordnen und von dort eine Verbindungsleitung nach au-
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Ren zu flhren, die wiederum in Verbindung mit dem Mo-
torgeh&useteil steht. Uber die entsprechende Signalver-
bindung, die vorzugsweise flexible Leitungen und/oder
Berlihrkontakte umfasst, ist das jeweilige Erfas-sungsteil
mit dem Sensor verbunden. Der Sensor ist beispielswei-
se ein Flllstandssensor, ein Drucksensor, ein Tempera-
tursensor oder dergleichen. Der Sensor ist zweckmaRi-
gerweise im Motorgehduseteil untergebracht, steht je-
doch mit seinem Erfassungsteil Giber die Signalverbin-
dung in elektrischer Verbindung.

[0011] Der mindestens eine Sensor ist mit der Steue-
rungseinrichtung in Verbindung oder bildet einen Be-
standteil derselben. Im einfachsten Fall kann die Steue-
rungseinrichtung durch einen Abschaltkontakt oder ei-
nen Abschalteingang des Saugmotors gebildet sein. Ins-
gesamtisthier festzuhalten, dass die Steuerungseinrich-
tung einen Bestandteil des Saugmotors oder eines Mo-
tormoduls, das den Saugmotor enthalt, bilden kann. Mit-
hin ist es also moéglich, dass der mindestens eine Sensor
ein reines Abschaltsignal zum Abschalten des Saugmo-
tors sendet, das unmittelbar auf den Saugmotor beauf-
schlagt wird. Es versteht sich, dass eine bevorzugte Aus-
fuhrungsform eine aufwandigere, vorzugsweise mehrere
Uberwachungs- und/oder Steuerungsfunktionen bereit-
stellende Steuerungseinrichtung umfasst, beispielswei-
se eine Mikroprozessorsteuerung oder dergleichen. Dies
ist jedoch optional und nicht unbedingt nétig.

[0012] Das Motorgehduseteil ist beispielsweise von
dem Sammelgehéauseteil entfernbar. Es versteht sich,
dass das Motorgehauseteil auch beweglich andem Sam-
melgehauseteil gelagert sein kann, beispielsweise ver-
schieblich und/oder wegschwenkbar sein kann.

[0013] Die Signalverbindung weist zweckmaRigerwei-
se mindestens eine bei einem Entfernen des Motorge-
hauseteils von dem Sammelgehéauseteil 16sbare Kon-
taktverbindung auf. Die Kontaktverbindung umfasst eine
Sammelgehduse-Kontaktflache, die am Sammelgehéu-
seteil angeordnet ist, sowie eine am Motorgehauseteil
angeordnete Motorgehause-Kontaktfliche. Wenn das
Sammelgehduseteil und das Motorgehauseteil in einer
Gebrauchsstellung miteinander verbunden bzw. anein-
ander montiert sind, sind die Kontaktflachen miteinander
in Kontakt. Eine zusatzliche Bedienhandlung ist zweck-
maRigerweise nicht erforderlich, um die Kontaktflachen
miteinander in Kontakt zu bringen.

[0014] Die Kontaktflachen der Kontaktverbindung sind
zweckmaRigerweise an einer von dem Sammelraum ab-
gewandten Seite einer den Sammelraum begrenzenden
Gehausewand angeordnet. Mithin ist also die Verbin-
dungsleitung aus dem Sammelraum nach auen gefiihrt.
Dort sind dann auch die Kontaktflachen der Kontaktver-
bindung angeordnet, um eine elektrische Verbindung
zwischen dem Motorgehauseteil und dem Sammelge-
hauseteil herzustellen.

[0015] Es versteht sich, dass an Stelle der Kontakte,
die miteinander in Beruhrkontakt oder voneinander
trennbar sind, auch flexible Leitungen mdglich sind, ins-
besondere dann, wenn das Motorgehauseteil beweglich
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am Sammelgehduseteil angelenkt ist.

[0016] Die Gehdusewandpartie, neben der die Kon-
taktflachen angeordnet sind, ist vorteilhaft eine Randpar-
tie einer den Sammelraum begrenzenden, optional
mehrteiligen oder aus mehreren Komponenten beste-
henden Gehausewand. Die Kontaktflichen sind also in
der Nahe einer Randpartie angeordnet. Vorteilhaft ist je-
doch vorgesehen, dass die Kontaktflachen nicht vor eine
Oberseite der Randpartie (bezogen auf das Sammelge-
hauseteil) oder eine Unterseite der Randpartie (bezogen
auf das Motorgehauseteil) vorstehen, was einer Bescha-
digung der Kontaktflachen vorbeugt.

[0017] Besonders bevorzugt ist es, wenn die Kontakt-
flachen nahe an oder neben der Randpartie der Gehau-
sewand angeordnet sind. Dies kann eine oder beide mit-
einander in Kontakt bringbare Kontaktflachen betreffen.
Die Kontaktflichen kénnen selbstverstandlich bis zu ei-
ner Kante der Randpartie vorstehen, wodurch die Rand-
partie nach wie vor einen mechanischen Schutz der Kon-
taktflachen bildet, insbesondere wenn diese in einer be-
vorzugten Ausfiihrungsform federnd sind.

[0018] Zwischen den Kontaktflachen der Kontaktver-
bindung und der Randpartie ist zweckmaRigerweise ein
Abstand zur Aufnahme eines die Randpartie tiberlappen-
den Teils eines in den Sammelraum anordenbaren Sam-
melbehalters vorhanden. Der Sammelbehalter ist bei-
spielsweise eine wannenartige oder muldenartige Aus-
kleidung des Sammelraumes, zweckmafRigerweise aus
Kunststoff oder einem sonstigen wasserabweisenden
oder wasserdichten Material. In dem Sammelbehalter
kénnen z.B. eine Flussigkeit, insbesondere feuchte
Schmutzpartikel oder dergleichen gesammelt werden.
Dadurch, dass zwischen der Randpartie der Gehause-
wand und den Kontaktflachen ein Abstand vorhanden
ist, wird eine Beschadigung des Sammelbehalters, ins-
besondere dessen Randbereiches, vermieden. Dadurch
bleibt dieser wasserdicht. Die Kontaktflachen haben bei-
spielsweise einen Umfangsabstand zu der Randpartie.
[0019] Die Gehausewandpartie bildet zweckmaRiger-
weise einen Bestandteil der von der Verbindungsleitung
durchdrungenen Sammelraum-Begrenzungswand, ins-
besondere eines Randbereiches derselben. Es versteht
sich, das die Gehausewandpartie, aulerhalb derer die
Kontaktflachen angeordnet sind, auch eine sonstige Ge-
hausewandpartie sein kann, die von der Sammelraum-
Begrenzungswand beabstandet ist, durch die die Ver-
bindungsleitung hindurchgeht.

[0020] Die Kontaktflachen der Kontaktverbindung, zu-
mindesteine der Kontaktflachen, istzweckmaRigerweise
bei an dem Sammelgehauseteil montiertem Motorge-
hauseteil durch mindestens ein Abdeckteil oder einen
Abdeckbereich abgedeckt und zweckmaRigerweise
auch elektrisch isoliert. Somit kdnnen beispielsweise
Fehlsignale des mindestens einen Sensors vermieden
werden. Auch eine elektrische Bediensicherheit ist auf
diesem Wege verbessert.

[0021] Mindestens eine der Kontaktflachen, beispiels-
weise die Sammelgehduse-Kontaktfliche und/oder die
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Motorgehause-Kontaktflache, ist zweckmaRigerweise
als eine Federzunge ausgestaltet. Die andere Kontakt-
flache kann eine feststehende Kontaktflache sein, bei-
spielsweise das Ende eines Bolzens oder dergleichen.

[0022] Das SauggeratweistzweckmaRigerweise noch
einen elektrischen Anschlusskontakt, beispielsweise ei-
ne Erdungskontakt, einen Antistatikkontakt oder derglei-
chen auf, der beispielsweise am Saugrohranschluss
oder an anderer Stelle des Sammelgehaduseteils ange-
ordnet ist.

[0023] Zwar ware es in einer Ausgestaltung der Erfin-
dung maéglich, diesen Anschlusskontakt Giber eine flexib-
le Leitung mit dem Motorgehduseteil, insbesondere der
Steuerungseinrichtung im Motorgehauseteil, zu verbin-
den. Vorteilhaft ist jedoch vorgesehen, dass eine weitere
Kontaktverbindung zwischen einerseits demim Sammel-
gehéauseteil angeordneten Erdungskontakt und anderer-
seits dem Motorgehauseteil vorhanden ist, zweckmaRi-
gerweise Uber einen Anschlusskontakt-Kontaktverbin-
dung mit (Beriuihr-)Kontaktflachen, die bei einem Entfer-
nen des Motorgehauseteils von dem Sammelgehause-
teil 16sbar ist.

[0024] Die Kontaktflachen der lésbaren Anschluss-
kontakt-Kontaktverbindung sind vorzugsweise im Be-
reich der Sammelgehause-Kontaktflache und der Motor-
gehause-Kontaktflache der zu dem Sensor flihrenden Si-
gnalverbindung angeordnet. Dies hat den Vorteil, dass
samtliche I6sbare Kontakt an einem Ort bzw. in einem
eng begrenzten Bereich angeordnet sind, so dass bei-
spielsweise Schutzmalinahmen zum Schiitzen der Kon-
taktflachen gegeniiber Umwelteinfliissen, beispielswei-
se das vorgenannte Abdeckteil oder der Abdeckbereich,
samtliche Kontaktflachen schitzen kann.

[0025] Das in dem Sammelraum angeordnete Erfas-
sungsteil ist zweckmaRigerweise eine elektrische Kon-
taktfliche des mindestens einen Sensors. Somit kann
auf elektrischem Wege beispielsweise ein Flissigkeits-
stand erfasst werden. Wenn mindestens ein Sensor ein
anderer Sensortyp ist, beispielsweise ein Temperatur-
sensor, ein Drucksensor oder dergleichen, ist das Erfas-
sungsteil entsprechend fiir Temperatur, Druck oder der-
gleichen empfindlich.

[0026] Der mindestens eine Sensor umfasst in einer
besonders bevorzugten Ausgestaltung ein erstes und ein
zweites in den Sammelraum angeordnetes, mit einer die
Sammelraum-Begrenzungswand durchdringenden Ver-
bindungsleitung mit der Steuerungseinrichtung verbun-
denes Erfassungsteil. Zwischen den beiden Erfassungs-
teilen, die zweckmaRigerweise Bestandteile eines einzi-
gen Sensors bilden, kann eine elektrische Verbindung
durch im Sammelraum gesammelte Partikel oder dort
gesammelte Feuchtigkeit hergestellt werden. Der Sen-
sor generiertin Abhangigkeit von dieser elektrischen Ver-
bindung, die z.B. die Werte "vorhanden" / "nicht-vorhan-
den" und/oder "Widerstand hoch" / "Widerstand niedrig"
haben kann, ein Sensorsignal zur Steuerung des Saug-
motors.

[0027] Die Verbindungsleitung zwischen der AulRen-



5 EP 2 229 856 B1 6

seite der Sammelraum-Begrenzungswand und der In-
nenseite umfasst zweckmaRigerweise einen elektrisch
leitfahigen Bolzen, insbesondere eine Schraube, der die
Sammelraum-Begrenzungswand  durchdringt.  Bei-
spielsweise ist der Bolzen, insbesondere die Schraube,
vom AufRenumfang oder der AufRenseite her in die Sam-
melraum-Begrenzungswand eingeschraubt.

[0028] Ein von der Signalverbindung entferntes Ende
des Bolzens bildet zweckmaRigerweise das Erfassungs-
teil des mindestens einen Sensors oder zumindest einen
Teilabschnitt des Erfassungsteils. Somit kann also die
Verbindungsleitung und das Erfassungsteil von ein und
demselben Bauteil, insbesondere einem Bolzen, gebil-
det sein. Es versteht sich, dass auch ein anders geform-
tes elektrisch leitfahiges Bauteil die Sammelraum-Be-
grenzungswand durchdringen kann, wobei ein im Sam-
melraum angeordnetes Ende des Verbindungsteils das
Erfassungsteil des mindestens einen Sensors bildet,
wahrend das andere, an der Auenseite angeordnete
Ende mitdem Motorgehauseteil, insbesondere der Steu-
erungseinrichtung, in Signalverbindung steht.

[0029] Mindestens eine der Kontaktflachen ist zweck-
maRigerweise durch einen Endbereich einer Leiterbahn
gebildet, die von dem die Sammelraum-Begrenzungs-
wand durchdringenden Bolzen durchdrungen ist. Es wa-
re auch maoglich, eine Leiterbahn durch die Sammel-
raum-Begrenzungswand  hindurchzufiihren,  wobei
zweckmaRigerweise ein im Sammelraum angeordnetes
Ende der Leiterbahn das jeweilige Erfassungsteil des
mindestens einen Sensors bildet. Die Leiterbahn er-
streckt sich zweckmaRigerweise bis in einen Bereich un-
terhalb eines Anschlusses fir ein Saugrohr.

[0030] Der Bolzen, der die Verbindungsleitung
und/oder das Erfassungsteil zumindest teilweise bildet,
hatzweckmaRigerweise auch eine mechanisch haltende
Funktion. Der Bolzen halt beispielsweise ein Anschluss-
bauteil zum Anschluss eines insbesondere flexiblen
Saugrohrs, mithin also einen Saugschlauch, an dem
Sammelgehauseteil, beispielsweise der Sammelraum-
Begrenzungswand. Das Anschlussbauteil enthélt bei-
spielsweise eine Anschlussmuffe fiir das Saugrohr.
[0031] Vorteilhaft sind Kontaktstellen der Verbin-
dungsleitung und/oder Signalverbindung im AuRenbe-
reich des Saugergehéauses z.B. fur Prifzwecke zugang-
lich. Dabei ist es allerdings zweckmaRig, wenn die vor-
teilhaft Prifkontakte bildenden Kontaktstellen nicht un-
mittelbar z.B. an einer Gehdusewand oder einer sonsti-
gen Komponente frei liegen, sondern dieser gegenuber
zurlckversetzt sind und/oder verschlieRbar sind. Mittels
geeigneter Prifmittel, z.B. Messspitzen, kann die Funk-
tion des mindestens einen Sensors an mindestens einer
der Kontaktstellen geprift werden.

[0032] Nachfolgend wird ein Ausfiihrungsbeispiel der
Erfindung anhand der Zeichnung erlautert. Es zeigen:
Figur 1 eine perspektivische Frontal-Schragansicht
eines Sauggerates,
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Figur 2a  eine Unterseitenansicht eines Gehduseo-
berteils des Sauggerats aus Figur 1,

Figur 2b  eine Detailansicht entsprechend einem Aus-
schnitt B in Figur 2a,

Figur 3 ein Gehauseunterteil des Sauggerats ge-
maf Figur 1 von oben,

Figur 4 eine Detailansicht entsprechend einem Aus-
schnitt C in Figur 3

Figur 5 eine Detailansicht etwa entsprechend dem
Ausschnitt C in Figur 3 jedoch mit einer ab-
genommenen Abdeckung,

Figur 6a  eine Innenansicht des Gehauseunterteils,

Figur 6b  eine Detailansicht etwa entsprechend dem
Ausschnitt D in Figur 6a, und

Figur 7 ein Detailquerschnitt etwa entlang einer
Schnittlinie A-A in Figur 1 oder Figur 6b.

[0033] Im Inneren eines Saugergehduses 11 eines

Sauggerats 10 ist ein Saugmotor 12 zum Erzeugen eines
Saugstroms 13 angeordnet, der Uber einen Saugeinlass
14 in das Saugergehduse 11 einsaugbarist. An den Sau-
geinlass 14 ist ein nicht dargestellter Schlauch
anschlieBbar. Im Inneren des Saugergehauses 11 befin-
det sich ferner eine Filteranordnung 15 zum Absondern
von Partikeln aus dem Saugstrom 13.

[0034] An einer Oberseite 16 des Saugergehduses 11
befindet sich eine Aufnahme 17 zur Aufnahme des Saug-
schlauches und/oder eines Anschlusskabels 18, mitdem
das Sauggerat 10 an ein elektrisches Versorgungsnetz
anschlieBbar ist. Alternativ wére ein Sauggerat miteinem
Akkumulator méglich. Das Sauggerat 10 ist ein transpor-
tables Sauggerat, an dessen Unterseite Fahrrollen 19,
20 angeordnetsind. Die vorderen Fahrrollen 20 sind Len-
krollen. Weiterhin kann das Sauggeréat 10 an einem Tra-
gegriff 21 an der Oberseite 16 ergriffen werden.

[0035] Zwischen einer den Saugeinlass 14 aufweisen-
den Frontwand 22 und der Oberseite 16 des Saugerge-
hauses 11 erstreckt sich eine Bedienwand 23 mit Bedie-
nelementen 24 zur Bedienung des Sauggerats 10. Die
Bedienwand 23 ist zweckmaRigerweise schrag geneigt,
so dass die Bedienelemente 24 von schrag oben vorn
leicht bedienbar sind.

[0036] Die Bedienelemente 24 umfassen einen Schal-
ter 25, der sozusagen einen Hauptschalter bildet. Mit
dem Schalter 25 kann der Saugmotor 12 ein- und aus-
geschaltet werden. Ferner ist ein Automatikmodus ein-
stellbar, bei dem der Saugmotor 12 immer dann lauft,
wenn ein angeschlossener Verbraucher elektrischen
Strom Uber das Sauggerat 10 erhalt, was spater noch
erlautert wird. Mit Hilfe eines Saugleistungs- oder Dreh-
zahlschalters 26 kann eine Leistung des Saugmotors 12
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eingestellt werden. Ein Anpassungsschalter 27 ermég-
licht eine elektrische Anpassung des Sauggerats 10 an
einem jeweiligen Saugeinlass 14 angeschlossenen
Saugschlauch. Mit einem Reinigungsschalter 28 ist eine
Reinigungsfunktion des Sauggerats 10 einschaltbar
und/oder parametrierbar. Eine fest am Sauggerat 10 in-
stallierte Steckdose 29 ermdglicht das Einstecken eines
elektrischen Energieverbrauchers. Die Steckdose 29 ist
mit dem Anschlusskabel 18 elektrisch verbunden.
[0037] Das Saugergehause 11 ist zweiteilig aufgebaut
und weist ein Motorgehauseteil 30 sowie ein z.B. ein Fil-
tergehauseteil bildendes Sammelgehauseteil 31 auf.
Das Motorgehauseteil 30 bildet ein Gehduseoberteil 32,
das auf das ein Gehauseunterteil 33 bildende Sammel-
gehauseteil 31 aufgesetzt ist, siehe Figur 1. An einer Un-
terseite 34a des Motorgehauseteils 30 ist eine im We-
sentlichen umlaufende Nut 34 vorhanden, in die ein Ein-
greifrand 35 des Sammelgehauseteils 31 eingreift. Mithin
sitzt also das Gehauseoberteil 32 auf dem Gehauseun-
terteil 33 mit seinem duBeren Umfangsrandbereich 36
auf.

[0038] Das Motorgehauseteil 30 ist mit dem Sammel-
gehauseteil 31 durch manuell, werkzeuglos betatigbare
Haltemittel 37 verbunden. Die Haltemittel 37 umfassen
beispielsweise Laschen 38, die den Umfangsrandbe-
reich 36 Ubergreifen und in Halteausnehmungen 39 am
Gehauseunterteil 33 eingreifen. Die Laschen 38 sind an
Lagern 40 des Motorgeh&useteils 30 schwenkbeweglich
und/oder langsverschieblich gelagert, so dass sie in Ein-
griff oder auBer Eingriff mit den Halteausnehmungen 39
gebracht werden kénnen.

[0039] Die Lager 40 und die zugeordneten Halteaus-
nehmungen 39 sind unmittelbar Ubereinander etwa im
Bereich einer Langsmitte 41 von Seitenwanden 42, 43
des Motorgehauseteils 30 und des Sammelgehauseteils
31 angeordnet.

[0040] Ein Boden 44 sowie eine den Saugeinlass 14
aufweisende Frontwand 45 und eine Heckwand 46 des
Sammelgehauseteils 31 begrenzen einen Innenraum 47
des Sammelgehauseteils 31. In dem Innenraum 47 ist
ein optional grolRformatiger Filtersack 48 der Filteranord-
nung 15 anordenbar.

[0041] Das Sauggeréat 10 ist allerdings auch ohne den
Filtersack 48 betreibbar. Der Innenraum 47 ist zum Mo-
torgehauseteil 30 hin vorteilhaft offen. Der Innenraum 47
bildet einen Sammelraum 110 zum unmittelbaren Sam-
meln von aus dem Saugstrom 13 abgesonderten Parti-
keln und/oder abgesonderter Feuchtigkeit - mit oder oh-
ne einen Filtersack oder einem sonstigen aus dem einen
Sammelraum 110 entnehmbaren Sammelbehalter.
[0042] Das Motorgehauseteil 30 weist neben seinen
beiden Seitenwénden 42 eine Bodenwand 49, die dem
Innenraum 47 des Sammelgehduseteils 31 zugewandt
ist, eine Frontwand 50, eine Heckwand 51 sowie eine
Deckwand 52 auf, die zugleich den Boden der Aufnahme
17 bildet. Die Wande 49 bis 52 definieren einen Innen-
raum 53, in dem unter anderem ein Motoraufnahmeraum
54 fir den Saugmotor 12 sowie eine mit dem Motorauf-
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nahmeraum 54 bzw. dem Saugmotor 12 kommunizie-
rende Luftfiihrungsanordnung angeordnetsind. Abgese-
hen von Zustrémoéffnungen bzw. Ausstrémoffnungen der
Luftflhrungsanordnung ist der Innenraum 53 geschlos-
sen.

[0043] Die Bodenwand 49 weistim Wesentlichen zwei
Offnungen auf, namlich einen Saugeinlass fiir den
Saugstrom 13 sowie eine Montaged&ffnung 57, durch die
der als Motormodul 58 ausgestaltete Saugmotor 12 in
den Motoraufnahmeraum 54 eingebracht oder aus die-
sem wieder entfernt werden kann. Die Montaged&ffnung
57 istso bemessen, dass das Motormodul 58 als Ganzes
in den Motoraufnahmeraum 54 eingesetzt oder von dort
wieder entnommen werden kann. Dazu ist lediglich ein
mit Schrauben 59 - Schnellverschliisse, vorzugsweise
solche flr eine werkzeuglose Montage, beispielsweise
Klemmhebel oder Knickhebel oder dergleichen sind
auch mdglich - am Motorgehauseteil 30 festgelegter De-
ckel 60 zu entfernen, der die Montaged6ffnung 57 im am
Motorgehauseteil 30 montierten Zustand verschlief3t.
Der Saugmotor 12 ist zu Wartungszwecken zuganglich,
beispielsweise zum Kohlen- oder Birstenwechsel im
Verschleif¥fall. Ein einfacher Wechsel des Motormoduls
58 ist als Ganzes mdglich. Die Montageotffnung 57 ist
also an der Bodenwand 49 des Motorgehauseteils 30,
mithin an einer von dessen Saugergehduse-Wé&nden
49a angeordnet.

[0044] Einem zum Saugmotor 12 filhrenden Saugein-
lass ist ein Hauptfilter 61 vorgelagert. Der Hauptfilter 61
istals Filtereinsatz 62 ausgestaltet, der in einer Filterauf-
nahme 63 der Bodenwand 49 aufgenommen ist.

[0045] An Stelle des Filtersacks 48 kann der Sammel-
raum 110 auch unmittelbar zur Aufnahme von aus dem
Saugstrom 13 ausgefilterten Partikeln oder ausgeson-
derter Feuchtigkeit geeignet sein. Der Sammelraum 110
istin der Arteiner Wanne ausgestaltet, die tiber den front-
seitigen Saugeinlass 14 zuganglich ist. Wenn ein Bedie-
ner eine Verschmutzung des Sammelraums 110 vermei-
den will, jedoch keinen Filtersack 48 verwendet, kann er
den Sammelraum 110 mit einem Sammelbehalter 111
auskleiden, der ebenfalls wannenartig ist. Der Sammel-
behalter 111 bildet sozusagen eine Auskleidung des
Sammelraums 110. Randabschnitte 112 des Sammel-
behalters 111 kdnnen als tiberlappende Teile iber Rand-
partien 113 der Seitenwénde 43 sowie der Heckwand 46
sowie einer Randpartie 114 der Frontwand 45 Uberlap-
pen, was in Figur 4 in gestrichelten Linien angedeutet
ist. Wenn nun das Motorgehéauseteil 30 auf das Sammel-
gehauseteil 31 aufgesetzt wird, wird dieser
Randabschnitt 112 zwischen die Nut 34 am Motorgehau-
seteil 30 und die korrespondierenden Randpartien 113,
114 geklemmt, so dass ein dichter Abschluss gegeben
ist. Zudem ist in der Nut 34 zweckmaRigerweise eine
Dichtung 115 angeordnet, was fir eine festen, dichten
Halt des Sammelbehélters 111 im Sammelraum 110
sorgt.

[0046] Allerdings sollte der Sammelbehalter 111 an
moglichst keiner Stelle beschadigt werden, insbesonde-



9 EP 2 229 856 B1 10

re nicht im Bereich seiner Randabschnitte 112, was im
ungunstigen Fall zu einem Einreiflen und somit Austritt
von Partikeln und/oder Flussigkeit aus dem Sammelbe-
reich des Sammelbehalters 111 fiihren kdnnte.

[0047] Eine Sensoranordnung 116 des Sauggerats 10,
die Signalverbindungen 117, 118 zwischen Erfassungs-
teilen 119, 120, die im Sammelraum 110 angeordnet
sind, sowie einen Sensor 121 aufweist, der im Motorge-
hauseteil 30 angeordnet ist, ist so ausgestaltet, dass sie
den Sammelbehalter 111 nicht beschadigt.

[0048] DerSensor 121 detektiert einen Flllstand einer
Flussigkeit oder einer sonstigen elektrisch leitfahigen
Substanz in dem Sammelraum 110 und generiert in Ab-
hangigkeit davon ein Sensorsignal 122. Nun ware es
moglich, den Saugmotor 12 anhand des Sensorsignals
122 unmittelbar an- oder abzuschalten, beispielsweise
wenn ein vorbestimmter, die Erfassungsteile 119
und/oder 120 erreichender Flissigkeitsstand im Sam-
melraum 110 erreichtist und das Sensorsignal 122 einen
Schalteingang des Saugmotors 12 beaufschlagt.
[0049] Beidem Sauggerat 10 ist jedoch fiir den Saug-
motor 12 eine Steuerungseinrichtung 97 vorgesehen, die
vom Sensor 121 das Sensorsignal 122 erhélt und den
Saugmotor 12 steuert. Der Sensor 121 ist vorzugsweise
auf einer Platine 123 der Steuerungseinrichtung 97 an-
geordnet, wobei eine von der Platine separate Bauweise
des Sensors durchaus auch méglich ist.

[0050] Die Steuerungseinrichtung 97 ist mit den Be-
dienelementen 24 beeinflussbar. ZweckmaRigerweise
ist die Platine 123 unterhalb der Bedienelemente 24 an-
geordnet, d.h. unterhalb der Bedienwand 23, siehe Figur
7. Die Steuerungseinrichtung 97 ist mit dem Saugmotor
12, insbesondere dem Motormodul 58 Uber nicht darge-
stellte elektrische Leitungen verbunden.

[0051] Wahrend die Erfassungsteile 119, 120 im Sam-
melraum 110, mithin also im Innenraum 47 des Sammel-
gehauseteils 31, angeordnet sind, verlaufen die Signal-
verbindungen 117, 118 aullerhalb des Sammelraums
110, jedoch elektrisch geschiitzt und verdeckt zwischen
dem Sammelgehauseteil 31 und dem Motorgehauseteil
30.

[0052] Verbindungsleitungen 124 durchdringen die
Frontwand 45, die eine Sammelraum-Begrenzungs-
wand 125 bildet. Die Verbindungsleitungen 124 werden
durch Bolzen 126 realisiert, die von einer AuRenseite 127
der Sammelraum-Begrenzungswand 125 her durch die-
se hindurch bis in den Sammelraum 110 mit ihren freien
Enden 128 vorstehen. Die freien Enden 128 bilden die
Erfassungsteile 119, 120 des Sensors 121. Die freien
Enden 128 sind elektrisch leitfahig.

[0053] Die Bolzen 126 stehen ferner mit Leiterbahnen
129 in elektrischem Kontakt, beispielsweise weil sie
durch die Leiterbahnen 129 durchgeschraubt sind, mit
diesen verl6tet oder dergleichen sonstigen Kontakt her-
stellen. Ein in der Zeichnung unteres Ende einer jewei-
ligen Leiterbahn 129 wird von einem der Bolzen 126
durchdrungen und steht mit diesem elektrisch in Kontakt,
beispielsweise weil der Kopf des Bolzens 126 auf der
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freien AuRenseite der Leiterbahn 129 elektrischen Kon-
takt herstellend aufliegt. Ein von diesem Ende entferntes
Ende einer jeweiligen Leiterbahn 129 ist als eine Sam-
melgehduse-Kontaktfliche 130 ausgestaltet, der eine
am Motorgehauseteil 30 angeordnete Motorgehause-
Kontaktflache 131 einer I6sbaren Kontaktverbindung
132 zugeordnet ist.

[0054] Wenn das Motorgehauseteil 30 auf das Sam-
melgehauseteil 31 aufgesetzt und an diesem montiert
wird, wird die Kontaktverbindung 132 geschlossen, d.h.
jeweils ein Paar Kontaktflachen 130, 131 tritt miteinander
in Kontakt, so dass die Signalverbindungen 117, 118 zwi-
schen einerseits dem Sensor 121 und andererseits sei-
nen Erfassungsteilen 119, 120 hergestellt sind.

[0055] Die Erfassungsteile 119, 120 bilden ein erstes
und ein zweites Erfassungsteil des Sensors 121. Wenn
im Sammelraum 110 ein Niveau einer Flussigkeit oder
einer sonstigen elektrisch leitfahigen Substanz die Hohe
der Erfassungsteile 119, 120 erreicht, wird eine elektri-
sche Verbindung zwischen den Erfassungsteilen 119,
120 hergestellt, die tber die Signalverbindungen 117,
188 zum Sensor 121 fuhrt. Der Sensor 121 kann so bei-
spielsweise ein Flussigkeitsniveau im Sammelraum 110
erfassen. Die Erfassungsteile 119, 120 sind unterhalb
eines Saugrohranschlusses 133 angeordnet. Mithin wird
also ein Flissigkeitsniveau bis mdéglichst knapp unter-
halb des Saugrohranschlusses 133, der zugleich den
Saugeinlass 14 bildet, durch die Erfassungsteile 119,
120 erfasst.

[0056] Im Bereich der Bestandteile der Sensoranord-
nung 116, die am Sammelgehauseteil 31 angeordnet
sind, ist ferner noch ein weiterer elektrischer Anschluss-
kontakt 134 vorhanden, der Uber eine |6sbare Anschluss-
kontakt-Kontaktverbindung 135 mit dem Motorgehause-
teil Idsbar verbindbar ist. Die Anschlusskontakt-Kontakt-
verbindung 135 ist im Bereich der Sensor-Kontaktver-
bindung 132 angeordnet, so dass ortlich konzentriert
elektrische Kontakte zwischen einerseits dem Motorge-
hauseteil 30 und andererseits dem Sammelgehauseteil
31 herstellbar oder I6sbar sind. Der Anschlusskontakt
134 umfasst einen im Bereich einer Rohrmuffe 136 des
Saugrohranschlusses 133 angeordneten Antistatik- oder
Erdungskontakt 137, der einen elektrische Verbindung
zu einem in der Zeichnung nicht dargestellten Saugrohr,
insbesondere flexiblem Saugschlauch, herstellt. Der
Saugrohranschluss 133, insbesondere die Rohrmuffe
136, besteht zweckmaRigerweise aus einem elektrisch
leitfahigen Material, insbesondere Kunststoff. Ebenso ist
das Saugrohr/der Saugschlauch zumindestin seinem fiir
einen Kontakt mit dem Saugrohranschluss 133 und/oder
dem Erdungskontakt 137 vorgesehenen Berihrbereich
elektrisch leitfahig, beispielsweise weil er aus elektrisch
leitfahigem Kunststoff besteht.

[0057] Der Erdungskontakt 137 ist als ein Federkon-
takt 139, beispielsweise eine Federzunge, ausgestaltet.
Der Federkontakt 139 wird durch einen Endbereich einer
Leiterbahn 138 gebildet, deren anderer Endbereich als
eine Kontaktflache 140 ausgebildet ist.
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[0058] Die Leiterbahn 138 ist zwischen den Leiterbah-
nen 129 angeordnet und verlauft zweckmaRigerweise
parallel zu diesen. Die Kontaktflache 140 ist zwischen
den beiden Sammelgehause-Kontaktflachen 130 ange-
ordnet.

[0059] ZweckmaBigerweise ist die mechanische Aus-
gestaltung der Kontaktflachen 130, 140 gleich oderiden-
tisch. Vorliegend sind beispielsweise die Kontaktflachen
130, 140 jeweils als Federkontakte ausgestaltet. Bei-
spielsweise sind die Kontaktflachen 130, 140 durch Au-
Renseiten von im Querschnitt U-férmigen Federzungen
141 gebildet.

[0060] Zur Herstellung elektrischer Kontakte mit den
Kontaktflachen 130, 140 sind die Motorgehduse-Kon-
taktflachen 131 sowie eine Anschlusskontakt-Kontaktfla-
che 142 vorgesehen. Die Kontaktflachen 131, 142 wer-
den durch freie Enden von Bolzen 143 gebildet, die vor
die Unterseite 34a des Motorgehauseteils 30 vorstehen.
Allerdings stehen die Bolzen 143 nicht vor einen unteren
Rand 144 des Motorgehauseteils 30 vor, so dass sie me-
chanisch geschitzt sind. Der Rand 144 wird durch einen
Umfangsrand bzw. eine Abdeckung 145 des Motorge-
hauseteils 30 gebildet, hinter dem einerseits die Kontakt-
flachen 130, 140 und andererseits die freien, Kontaktfla-
chen bildenden Enden der Bolzen 143 geschitzt ange-
ordnet sind. Ein Raum zwischen der Abdeckung 145 und
der Sammelraum-Begrenzungswand 125 ist so bemes-
sen, dass die Federzungen 141 frei federnd sind, jedoch
durch die Abdeckung 145 vor Umwelteinflissen ge-
schitzt sind. Die Bolzen 143 sind beispielsweise durch
die Bodenwand 49 durchgeschraubt, an der zweckma-
Rigerweise fiir die Bolzen 143 Schraubdome vorhanden
sind. Der Bolzen 143, der die Kontaktflache 140 bildet,
ist mit einem Erdpotenzial verbunden. Die beiden ande-
ren Bolzen 143 sind Uber elektrische Leitungen 146 mit
dem Sensor 121 elektrisch verbunden.

[0061] Die Leiterbahnen 129, 138 sind an einem Lei-
terbahntrdger 147 angeordnet und stehen vor dessen
Oberseite mit den Federzungen 141 vor. Der Leiterbahn-
trager 147 hat eine zentrale Ausnehmung 148 fir die
Rohrmuffe 136, die sich durch den Leiterbahntrager 147
und die Frontwand 45 hindurch erstreckt. Seitlich neben
der Ausnehmung 148 erstrecken sich Tragerabschnitte
149 zum Tragen der Leiterbahnen 129. Die Leiterbahnen
129 sind in endseitige Aufnahmen 150 des Leiterbahn-
tragers 147 eingesteckt. Die Aufnahmen 150 befinden
sich unterhalb der Aufnahme 150. Weiter oben sind zum
Halten der Leiterbahnen 129 an den Tragerabschnitten
149 Querhalter 151 vorgesehen, so dass die Leiterbah-
nen 129 oben und unten, jeweils in deren Endbereichen,
an den Tragerabschnitten 149 gehalten werden.

[0062] Mechanisch belastbar und einen Halt des Lei-
terbahntragers 147 darstellend ist seine Befestigung mit-
tels der Bolzen 126, die durch die Leiterbahnen 129 hin-
durch und ferner den Leiterbahntrédger 147 hindurch in
Schraubdome 152 eines Innenteils 153 eingeschraubt
sind, das als Anschlussstiick fur den Filtersack 48 dient
und von der Rohrmuffe 136 dementsprechend durch-
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drungen ist. Somit haben die Bolzen 126 mehrere Funk-
tionen, namlich Kontaktflachen und Verbindungsleitun-
gen fir den Sensor 121 zu bilden und ferner eine Halte-
funktion bezlglich Gehausekomponenten bezlglich des
Saugergehauses 11.

[0063] AndemInnenteil 153isteinFiltersackhalter 154
schwenkbeweglich gelagert, der zum Halten des Filter-
sacks 48 in seine untere Stellung, d.h. zur Rohrmuffe
136 hin, vorteilhaft federbelastet ist.

[0064] Die freien Enden 128 der Bolzen 126 stehen in
Ausnehmungen 155 vor. Die freien Enden 128 der Bol-
zen 126 stehen jedoch nicht vor eine Innere Frontseite
156 des Innenteils 153 vor, so dass sie gegenuber der-
selben zuriickversetzt sind, was einer Fehlkontaktierung
oder Fehlsensierung vorbeugt.

[0065] Die den Erdungskontakt 137 bereitstellende
Leiterbahn 138 ist mit einem Bolzen 157 am Saugerge-
hause 11 befestigt. Der Bolzen 157 durchdringt ein sich
am Leiterbahntrager 147 abstiltzendes, den Erdungs-
kontakt 137 haltendes Haltestlick 158 sowie eine Stiitze
159, mit der sich der Leiterbahntrager 147 oberhalb der
Ausnehmung 158 an der Frontwand 45 absttzt. Der Bol-
zen 157 istin das Innenteil 153 eingeschraubt und steht
ebenfalls zweckmaRigerweise nicht vor dessen innere
Frontseite 156 vor. Mithin halten also die Bolzen 126,
157 mitdem Innenteil 153 und dem Leiterbahntrager 147,
dieihrerseits wiederum die Rohrmuffe 136 halten, jeweils
Anschlussbauteile zum Anschluss eines Saugrohrs am
Sammelgehauseteil 31.

[0066] AuBenseitigistdie Anschlussbaugruppe fiir das
Saugrohr ebenfalls verblendet, insbesondere sind die
Leiterbahnen 129, 138 durch ein Abdeckteil 160 ver-
deckt. Das Abdeckteil 160 hat an seiner Oberseite
Schutzvorspriinge 161, zwischen denen die Federzun-
gen 141 angeordnet sind und die vor die Federzungen
141 vorstehen, so dass diese vor Beschadigung ge-
schitzt sind. Das Abdeckteil 160 hat eine Ausnehmung
fur das nicht dargestellte Saugrohr. Das Abdeckteil 160
ist beispielsweise an das Saugergehause 11 angesteckt
und/oder mit diesem verrastet und/oder in nicht darge-
stellter Weise verklebt. Zwischen den Federzungen 141
und den Schutzvorspriingen 161 einerseits und anderer-
seits der Randpartie 114 ist ein Abstand 162 vorhanden,
in den hinein der Randabschnitt 112 des Sammelbehal-
ters 111 gelegt werden kann, ohne durch die Komponen-
ten der Kontaktverbindungen 132, 135 beim Zusammen-
bau des Motorgehduseteils 30 und des Sammelgehau-
seteils 31 beschadigt zu werden.

[0067] Andem Abdeckteil 160 sind Offnungen 163 vor-
gesehen, Uber die Képfe der Bolzen 126 zuganglich sind.
Somit sind Kontaktstellen 164 der Signalverbindungen
117, 118 bzw. der Verbindungsleitungen 124 von aulRen
zuganglich, z.B. fir Prifzwecke. Allerdings sind die Kon-
taktstellen 164 gegeniber einer Frontseite des Abdeck-
teils 160 zuriickversetzt und die Offnungen 163 klein. Die
Kontaktstellen 164 sind vorteilhaft nur fir geeignete Prif-
mittel, insbesondere Priifspitzen, zuganglich.
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Patentanspriiche

1.

Sauggerat mit einem Saugergehduse (11) und ei-
nem in einem Motorgehauseteil (30) des Saugerge-
hauses (11) angeordneten Saugmotor (12) zum Er-
zeugen eines Saugstroms (13), mit einem in einem
Sammelgehauseteil (31) des Saugergehduses (11)
angeordneten, von einer Sammelraum-Begren-
zungswand (125) begrenzten Sammelraum (110)
zum Sammeln von aus dem Saugstrom (13) abge-
sonderten Partikeln und/oder abgesonderter Feuch-
tigkeit, mit mindestens einem ein in dem Sammel-
raum (110) angeordnetes Erfassungsteil (119, 120)
aufweisenden Sensor (121) zum Erfassen eines Zu-
standes, insbesondere eines Flllstandes, in dem
Sammelraum (110), und einer Steuerungseinrich-
tung (97) zur Steuerung, insbesondere zur Abschal-
tung, des Saugmotors (12) in Abhangigkeit von ei-
nem Sensorsignal (122) des mindestens einen Sen-
sors (121), wobei das Motorgehauseteil (30) relativ
zu dem Sammelgehauseteil (31) fir einen Zugang
zu dem Sammelraum (110) bewegbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass der mindestens eine Sensor
(121) eine die Sammelraum-Begrenzungswand
(125) durchdringende Verbindungsleitung (124) von
dem in dem Sammelraum (110) angeordneten Er-
fassungsteil (119, 120) zu einer Aulenseite (127)
der Sammelraum-Begrenzungswand (125) auf-
weist, und dass eine Signalverbindung (117, 118)
fur das Sensorsignal (122) von der Verbindungslei-
tung (124) im Sammelgehauseteil (31) zu derin dem
Motorgehauseteil (30) angeordneten Steuerungs-
einrichtung (97) vorhanden ist.

Sauggerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Signalverbindung (117, 118)
mindestens eine bei einem Entfernen des Motorge-
hauseteils (30) von dem Sammelgehéauseteil (31)
lI6sbare Kontaktverbindung (132) aufweist, die eine
an dem Sammelgehauseteil (31) angeordnete Sam-
melgehause-Kontaktflaiche (130) und eine an dem
Motorgehauseteil (30) angeordnete Motorgehause-
Kontaktflache (131) aufweist, die bei an dem Sam-
melgehauseteil (31) montiertem Motorgehduseteil
(30) in Kontakt miteinander sind.

Sauggerat nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kontaktflachen (130, 131) der
Kontaktverbindung (132) an einer von dem Sammel-
raum (110) abgewandten Seite einer den Sammel-
raum (110) begrenzenden Gehdusewand angeord-
net sind.

Sauggerat nach Anspruch 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass eine Gehdusewandpartie, ne-
ben der die Kontaktflachen (130, 131) angeordnet
sind, eine Randpartie (113, 114) einer den Sammel-
raum (110) begrenzenden Gehausewand bildet, wo-
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10.

bei mindestens eine der Kontaktflichen (130, 131)
zweckmaRigerweise neben der Randpartie (113,
114) angeordnet ist.

Sauggerat nach einem der Anspriiche 2 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass zwischen den Kon-
taktflachen (130, 131) der Kontaktverbindung (132)
und der Gehdusewand, insbesondere der Randpar-
tie (113, 114), ein Abstand (162) zur Aufnahme eines
die Randpartie (113, 114) Gberlappenden Teils (112)
eines in dem Sammelraum (110) anordenbaren
Sammelbehalters (111) vorhanden ist.

Sauggerat nach einem der Anspriiche 2 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, dass die Gehausewand-
partie, neben der die Kontaktflachen (130, 131) an-
geordnet sind, einen Bestandteil der von der Verbin-
dungsleitung (124) durchdrungenen Sammelraum-
Begrenzungswand (125), insbesondere einen
Randbereich (113, 114) der Sammelraum-Begren-
zungswand (125), bildet.

Sauggerat nach einem der Anspriiche 2 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Kontaktflachen
der Kontaktverbindung (132) bei an dem Sammel-
gehauseteil (31) montiertem Motorgehauseteil (30)
durch mindestens eine Abdeckung (145), insbeson-
dere elektrisch isoliert, abgedeckt sind und/oder
dass mindestens eine der Kontaktflachen (130, 131)
als ein Federkontakt oder eine Federzunge (141)
ausgestaltet ist.

Sauggerat nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da-
durch gekennzeichnet, dass es einen an dem
Sammelgehauseteil (31), insbesondere einem
Saugrohranschluss (133) angeordneten, elektri-
schen Anschlusskontakt (134), insbesondere einen
Erdungskontakt (137) aufweist, und dass der An-
schlusskontakt (134) tber eine bei einem Entfernen
des Motorgehaduseteils (30) von dem Sammelge-
hauseteil (31) l6sbare Anschlusskontakt-Kontakt-
verbindung (135) mit dem Motorgehduseteil (30)
verbunden oder verbindbar ist.

Sauggerat nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass Kontaktflachen der I6sbaren An-
schlusskontakt-Kontaktverbindung (135) vorzugs-
weise im Bereich der Sammelgehduse-Kontaktfla-
che (130) und der Motorgehduse-Kontaktflache
(131) der zu dem mindestens einen Sensor (121)
fihrenden Signalverbindung (117, 118) angeordnet
sind.

Sauggeratnach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass das in dem
Sammelraum (110) angeordneten Erfassungsteil
(119, 120) eine elektrische Kontaktfliche des min-
destens einen Sensors (121) bildet.
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Sauggerat nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass der mindes-
tens eine Sensor (121) ein erstes und ein zweites in
dem Sammelraum (110) angeordnetes, mit jeweils
einer die Sammelraum-Begrenzungswand (125)
durchdringenden Verbindungsleitung (124) mit der
Steuerungseinrichtung (97) verbundenes Erfas-
sungsteil (119, 120) aufweist, wobei der mindestens
eine Sensor (121) zur Erfassung einer anhand von
in dem Sammelraum (110) gesammelten Partikeln
und/oder gesammelter Feuchtigkeit hergestellten
elektrischen Verbindung zwischen den Erfassungs-
teilen (119, 120) ausgestaltet ist.

Sauggerat nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Verbin-
dungsleitung (124) einen elektrisch leitfahigen Bol-
zen (126) umfasst oder durch den Bolzen (126) ge-
bildet wird, der die Sammelraum-Begrenzungswand
(125), insbesondere von der AufRenseite (127) her,
durchdringt.

Sauggerat nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein von der Signalverbindung (117,
118) entferntes Ende (128) des Bolzens (126) das
Erfassungsteil (119, 120) des mindestens einen
Sensors (121) bildet und/oder dass der Bolzen (126)
ein Anschlussbauteil zum Anschluss eines insbe-
sondere flexiblen Saugrohrs an dem Sammelgehau-
seteil (31), insbesondere der Sammelraum-Begren-
zungswand (125), halt.

Sauggerat nach einem der Anspriiche 2 bis 13, da-
durch gekennzeichnet, dass mindestens eine der
Kontaktflachen durch einen Teilabschnitt, insbeson-
dere einen Endbereich einer Leiterbahn (129) gebil-
det ist, die Sammelraum-Begrenzungswand (125)
durchdringenden Bolzen (126) durchdrungen ist.

Sauggerat nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sich die Leiterbahn (129) bis in einen
Bereich unterhalb eines Anschlusses flr einen
Saugrohr erstreckt.

Claims

Suction apparatus, comprising a suction housing
(11) and a suction motor (12) located in a motor hous-
ing part (30) of the suction housing (11) for generat-
ing asuction flow (13), further comprising a collecting
chamber (110) located in a collecting housing part
(31) of the suction housing (11) and bounded by a
collecting chamber boundary wall (125) for collecting
particles and/or moisture separated from the suction
flow (13), further comprising at least one sensor
(121) provided with a detection part (119, 120) lo-
cated in the collecting chamber (110) for detecting
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a state, in particular a level, in the collecting chamber
(110), and further comprising a control unit (97) for
controlling, in particular shutting down, the suction
motor (12) in response to a sensor signal (122) of
the at least one sensor (121), wherein the motor
housing part (30) can be moved relative to the col-
lecting housing part (31) for access to the collecting
chamber (110), characterised in that the at least
one sensor (121) comprises a connecting line (124)
passing through the collecting chamber boundary
wall (125) from the detection part (119, 120) located
in the collecting chamber (110) to an outside (127)
of the collecting chamber boundary wall (125), and
in that a signal link (117, 118) for the sensor signal
(122) is provided between the connecting line (124)
in the collecting housing part (31) and the control
unit (97) located in the motor housing part (30).

Suction apparatus according to claim 1, character-
ised in that the signal link (117, 118) comprises at
least one contact connection (132), which is releas-
able when removing the motor housing part (30) from
the collecting housing part (31) and which has a col-
lecting housing contact surface (130) located on the
collecting housing part(31) and a motor housing con-
tact surface (131) located on the motor housing part
(30), which surfaces are in contact with one another
when the motor housing part (30) is mounted on the
collecting housing part (31).

Suction apparatus according to claim 2, character-
ised in that the contact surfaces (130, 131) of the
contact connection (132) are located on a side of the
housing wall bounding the collecting chamber (110)
which is remote from the collecting chamber (110).

Suction apparatus according to claim 2 or 3, char-
acterised in that a housing wall section adjacent to
which the contact surfaces (130, 131) are located
forms an edge section (113, 114) of a housing wall
bounding the collecting chamber (110), at least one
of the contact surfaces (130, 131) being expediently
located adjacent to the edge section (113, 114).

Suction apparatus according to any of claims 2 to 4,
characterised in that a gap (162) for accommodat-
ing a part (112) of a collecting tank (111) which can
be placed in the collecting chamber (110), which part
(112) overlaps the edge section (113, 114), is pro-
vided between the contact surfaces (130, 131) of the
contact connection (132) and the housing wall, in
particular the edge section (113, 114).

Suction apparatus according to any of claims 2 to 5,
characterised in that the housing wall section ad-
jacent to which the contact surfaces (130, 131) are
located forms a part of the collecting chamber bound-
ary wall (125) through which the connecting line
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(124) passes, in particular an edge region (113, 114)
of the collecting chamber boundary wall (125).

Suction apparatus according to any of claims 2 to 6,
characterised in that the contact surfaces of the
contact connection (132) are covered by atleastone
cover (145), in particular in an electrically insulated
manner, when the motor housing part (30) is mount-
ed on the collecting housing part (31), and/or in that
at least one of the contact surfaces (130, 131) is
designed as a spring-loaded contact or a spring-
loaded tongue.

Suction apparatus according to any of claims 1to 7,
characterised in that it comprises an electric termi-
nal contact (134), in particular an earthing contact
(137), located on the collecting housing part (31), in
particular on a suction pipe connection (133), and in
that the terminal contact (134)is or can be connected
to the motor housing part (30) via a terminal contact
connection (135), which is releasable when the mo-
tor housing part (30) is removed from the collecting
housing part (31).

Suction apparatus according to claim 8, character-
ised in that contact surfaces of the releasable ter-
minal contact connection (135) are preferably locat-
ed in the region of the collecting housing contact sur-
face (130) and the motor housing contact surface
(131) of the signal link (117, 118) leading to the at
least one sensor (121).

Suction apparatus according to any of the preceding
claims, characterised in that the detection part
(119, 120) located in the collecting chamber (110)
forms an electric contact surface of the at least one
sensor (121).

Suction apparatus according to any of the preceding
claims, characterised in that the atleastone sensor
(121) comprises a first and a second detection part
(119, 120) located in the collecting chamber (110)
and each connected to the control unit (97) by a con-
necting line (124) passing through the collecting
chamber boundary wall (125), wherein the at least
one sensor (121) is designed to detect an electric
connection between the detection parts (119, 120)
which is established by particles and/or moisture col-
lected in the collecting chamber (110).

Suction apparatus according to any of the preceding
claims, characterised in that the connecting line
(124) comprises or is represented by an electrically
conductive stud (126), which passes through the col-
lecting chamber boundary wall (125), in particular
from the outside (127).

Suction apparatus according to claim 12, character-
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ised in that an end (128) of the stud (126) which is
remote from the signal link (117, 118) forms the de-
tection part (119, 120) of the at least one sensor (12),
and/orin that the stud (126) holds a connection com-
ponentfor connecting an in particular flexible suction
pipe on the collecting housing part (31), in particular
on the collecting chamber boundary wall (125).

Suction apparatus according to any of claims 2 to
13, characterised in that at least one of the contact
surfaces is represented by a subsection, in particular
an end region, of a conductor (129), the stud (126)
passing through the collecting chamber boundary
wall (125).

Suction apparatus according to claim 14, character-
ised inthatthe conductor (129) extends into aregion
below a connection for a suction pipe.

Revendications

Appareil d’aspiration avec un boitier d’aspirateur
(11) et un moteur d’aspiration (12) agencé dans une
partie de boitier de moteur (30) du boitier d’aspira-
teur (11) pour générer un courant d’aspiration (13),
avec un espace de collecte (110) agencé dans une
partie de boitier de collecte (31) du boitier d’aspira-
teur (11), délimité par une paroi de délimitation d’es-
pace de collecte (125) pour collecter des particules
séparées et/ou de I'humidité séparée du courant
d’aspiration (13), avec au moins un capteur (121)
présentant une partie de détection (119, 120) agen-
cée dans I'espace de collecte (110) pour détecter un
état, en particulier un niveau, dans I'espace de col-
lecte (110), et un dispositif de commande (97) pour
la commande, en particulier pour la mise hors ten-
sion, du moteur d’aspiration (12) en fonction d’'un
signal de capteur (122) de I'au moins un capteur
(121), dans lequel la partie de boitier de moteur (30)
étant mobile par rapport a la partie de boitier de col-
lecte (31) pour un acceés al’espace de collecte (110),
caractérisé en ce que I'au moins un capteur (121)
présente une conduite de liaison (124) traversant la
paroi de délimitation d’espace de collecte (125) de
la partie de détection (119, 120) agencée dans l'es-
pace de collecte (110) a un cété extérieur (127) de
la paroi de délimitation d’espace de collecte (125),
et en ce qu’une liaison de signal (117, 118) pour le
signal de capteur (122) est présente de la conduite
de liaison (124) dans la partie de boitier de collecte
(31) au dispositif de commande (97) agencé dans la
partie de boitier de moteur (30).

Appareil d’aspiration selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que la liaison de signal (117, 118)
présente au moins une liaison par contact (132) dé-
tachable de la partie de boitier de collecte (31) lors-
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que la partie de boitier de moteur (30) est retirée,
qui présente une surface de contact de boitier de
collecte (130) agencée sur la partie de boitier de
collecte (31) et une surface de contact de boitier de
moteur (131) agencée sur la partie de boitier de mo-
teur (30), qui sont en contact I'une avec l'autre lors-
que la partie de boitier de moteur (30) est montée
sur la partie de boitier de collecte (31).

Appareil d’aspiration selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que les surfaces de contact (130,
131) de la liaison par contact (132) sont agencées
sur un c6té éloigné de I'espace de collecte (110)
d’une paroi de boitier délimitant I'espace de collecte
(110).

Appareil d’aspiration selon la revendication 2 ou 3,
caractérisé en ce qu’une partie de paroi de boitier,
a coté de laquelle sont agencées les surfaces de
contact (130, 131), forme une partie de bord (113,
114) d’'une paroi de boitier délimitant 'espace de col-
lecte (110), au moins 'une des surfaces de contact
(130, 131) étant agencée de maniere appropriée a
cété de la partie de bord (113, 114).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications 2 a 4, caractérisé en ce qu’une dis-
tance (162) pour la réception d’'une partie (112) che-
vauchant la partie de bord (113, 114) d’un récipient
de collecte (111) pouvant étre agencé dans I'espace
de collecte (110) est présente entre les surfaces de
contact (130, 131) de la liaison par contact (132) et
la paroi de boitier, en particulier la partie de bord
(113, 114).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications 2 a 5, caractérisé en ce que la partie
de paroi de boitier, a coté de laquelle sont agencées
les surfaces de contact (130, 131), forme un élément
de la paroi de délimitation d’espace de collecte (125)
traversée par la conduite de liaison (124), en parti-
culier une zone de bord (113, 114) de la paroi de
délimitation d’espace de collecte (125).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications 2 a 6, caractérisé en ce que les sur-
faces de contact de la liaison par contact (132) sont
recouvertes, en particulier sont isolées électrique-
ment, par au moins un recouvrement (145) lors-
qu’une partie de boitier de moteur (30) est montée
sur la partie de boitier de collecte (31), et/ou en ce
qu’au moins une des surfaces de contact (130, 131)
est configurée comme un contact a ressort ou une
lame flexible (141).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications 1 a 7, caractérisé en ce qu’il présente
un contact de raccordement (134) électrique agencé
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sur la partie de boitier de collecte (31), en particulier
sur un raccordement de tube d’aspiration (133), en
particulier un contact de mise a la terre (137), et en
ce que le contact de raccordement (134) est ou peut
étre relié par une liaison par contact de contact de
raccordement (135) détachable de la partie de boi-
tier de collecte (31) lorsque la partie de boitier de
moteur (30) estretirée ala partie de boitier de moteur
(30).

Appareil d’aspiration selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce que des surfaces de contact de la
liaison par contact de contact de raccordement (135)
détachable sont agencées de préférence dans la zo-
ne de la surface de contact de boitier de collecte
(130) et de la surface de contact de boitier de moteur
(131) de la liaison de signal (117, 118) menant a l'au
moins un capteur (121).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
la partie de détection (119, 120) agencée dans l'es-
pace de collecte (110) forme une surface de contact
électrique de I'au moins un capteur (121).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
I'au moins un capteur (121) présente une premiére
et une seconde partie de détection (119, 120) agen-
cées dans I'espace de collecte (110), reliées avec
respectivement une conduite de liaison (124) traver-
sant la paroi de délimitation d’espace de collecte
(125) au dispositif de commande (97), I'au moins un
capteur (121) étant configuré pour la détection d’'une
liaison électrique établie a l'aide de particules col-
lectées et/ou d’humidité collectée dans I'espace de
collecte (110) entre les parties de détection (119,
120).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
la conduite de liaison (124) comporte un boulon
(126) électroconducteur ou est formée par le boulon
(126) qui traverse la paroi de délimitation d’espace
de collecte (125), en particulier par le coté extérieur
(127).

Appareil d’aspiration selon la revendication 12, ca-
ractérisé en ce qu’une extrémité (128) éloignée de
la liaison de signal (117, 118) du boulon (126) forme
la partie de détection (119, 120) de I'au moins un
capteur (121) et/ou en ce que le boulon (126) main-
tient un composant de raccordement pour le raccor-
dement d’'un tube d’aspiration en particulier flexible
sur la partie de boitier de collecte (31), en particulier
la paroi de délimitation d’espace de collecte (125).

Appareil d’aspiration selon I'une quelconque des re-
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vendications 2 a 13, caractérisé en ce qu’au moins
une des surfaces de contact est formée par une sec-
tion partielle, en particulier une zone d’extrémité
d’une piste conductrice (129), qui est traversée par
des boulons (126) traversant la paroi de délimitation
d’espace de collecte (125).

Appareil d’aspiration selon la revendication 14, ca-
ractérisé en ce que la piste conductrice (129)
s’étend jusque dans une zone sous un raccord pour
un tube d’aspiration.
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