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(54) Dispositif de commande d’un chronographe à deux poussoirs

(57) La présente invention concerne une montre (1).
Cette montre comprend un boîtier (2) définissant un vo-
lume intérieur dans lequel est disposé un mouvement (6)
possédant au moins une fonction. Le boîtier comprend
au moins une ouverture (8) dans laquelle sont agencés
des moyens de commande de ladite au moins une fonc-
tion. Le boîtier comprend une lunette (7) montée mobile

sur le boîtier et comportant au moins une came (18) agen-
cée pour agir sur lesdits moyens de commande lorsque
la lunette est déplacée. La came est montée à rotation
dans ledit boîtier et les moyens de commande compren-
nent au moins un poussoir (9) monté mobile dans ledit
boîtier de façon sensiblement perpendiculaire par rap-
port à ladite came.
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Description

[0001] La présente invention concerne une montre.
Cette montre comprend un boîtier définissant un volume
intérieur dans lequel est disposé un mouvement possé-
dant au moins une fonction. Le boîtier comprend au
moins une ouverture dans laquelle sont agencés des
moyens de commande de ladite au moins une fonction.
Le boîtier comprend une lunette montée mobile sur le
boîtier et comportant au moins une came agencée pour
agir sur lesdits moyens de commande lorsque la lunette
est déplacée.

ARRIERE PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Il est connu de l’art antérieur des dispositifs de
commande de chronographe à deux poussoirs par la lu-
nette. La lunette est montée de façon pivotante sur le
boîtier, la course de rotation de la lunette étant limitée
par au moins un ressort fixé audit boîtier. Ces dispositifs
consistent alors en deux ouvertures pratiquées sur le boî-
tier au niveau d’une gorge où est fixée la lunette. Dans
chacune de ces ouvertures est située une bascule. Ces
dispositifs de commande comprennent en outre deux er-
gots situés sur la lunette de sorte que, lorsque la lunette
tourne, les ergots entrent en contact avec les bascules.
Les bascules pivotent alors de sorte à activer ou désac-
tiver la fonction chronographe de la montre. L’étanchéité
du système est assurée par un joint torique monté entre
la lunette et le boîtier.
[0003] Or, un inconvénient de ce genre de dispositif
est que ce système n’assure par une bonne étanchéité
dans le temps. En effet, l’utilisation d’une lunette tour-
nante engendre des frottements sur le joint conduisant
à sa détérioration prématurée dudit joint et incidemment,
la perte de sa fonction d’étanchéité.

RESUME DE L’INVENTION

[0004] L’invention concerne un dispositif de comman-
de de chronographe à deux poussoirs qui pallie les in-
convénients susmentionnés de l’art antérieur à savoir
réaliser dispositif de commande de chronographe à deux
poussoirs dont l’étanchéité est améliorée et plus fiable
dans le temps.
[0005] A cet effet, l’invention concerne le dispositif de
commande de chronographe à deux poussoirs cité ci-
dessus qui se caractérise en ce que ladite came est
montée à rotation dans ledit boîtier et en ce que les
moyens de commande comprennent au moins un pous-
soir monté mobile dans ledit boîtier de façon sensible-
ment perpendiculaire par rapport à ladite came.
[0006] Un avantage du dispositif de commande selon
la présente invention est que ce dispositif permet un nou-
vel actionnement autorisant une étanchéité améliorée.
[0007] Des modes de réalisation avantageux du dis-
positif de commande de chronographe à deux poussoirs
font l’objet des revendications dépendantes 2 à 14.

[0008] Un avantage de ces modes de réalisation est
qu’ils permettent une plus grande souplesse dans la con-
ception. En effet, avec le système de poussoir, il est pos-
sible d’utiliser directement les poussoirs pour enclencher
ou désenclencher la fonction chronographe de ladite
montre. De même, il est possible d’utiliser des moyens
intermédiaires comme des bascules situées à l’intérieur
même du boîtier afin de commander la fonction chrono-
graphe.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0009] Les buts, avantages et caractéristiques du dis-
positif de commande de chronographe à deux poussoirs
apparaitront plus clairement dans la description détaillée
suivante d’au moins une forme de réalisation de l’inven-
tion donnée uniquement à titre d’exemple non limitative
et illustrée par les dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 représente de manière schématique une
coupe de la montre selon la présente invention ;

les figure 2a et 2b représentent de manière schéma-
tique la montre et le système de commande dans
son état de repos ;

les figure 3a et 3b représentent de manière schéma-
tique la montre et le système de commande lors de
l’activation du chronographe ; et

les figures 4a et 4b représentent de manière sché-
matique la montre et le système de commande lors
de la remise à zéro du chronographe.

DESCRIPTION DETAILLEE

[0010] Sur la figure 1 est représentée une vue en cou-
pe de la montre 1 utilisant le mécanisme selon la présente
invention. Cette montre comprend un boîtier 2 dans le-
quel est situé un mouvement 6 mécanique. Bien entendu,
il peut être prévu que le mouvement 6 de la montre soit
du type électronique. Ce mouvement 6 comprend diver-
ses fonctions comme une fonction chronographe ou ré-
pétition minute destinée à être commandée par le dispo-
sitif de commande selon la présente invention. Dans la
présente description, il sera pris pour exemple un dispo-
sitif de commande pour une fonction chronographe à
deux temps.
[0011] La montre 1 selon la présente invention com-
prend ainsi un boîtier 2 formé d’une carrure 3 sensible-
ment circulaire. Ce boîtier 2 est fermé dans sa partie
inférieure par un fond 5 et dans sa partie supérieure par
une glace 4. La carrure 3 présente un épaulement au
niveau de sa partie supérieure afin qu’une lunette 7 puis-
se être montée de façon rotative sur son dessus. La car-
rure 3 et la lunette 7 sont agencées pour qu’un espace
creux soit créé entre ces deux pièces.
[0012] Afin de commander la fonction chronographe,
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la montre 1 comprend un système de commande à deux
poussoirs utilisant la lunette 7 comme interface entre l’uti-
lisateur et le mouvement 6. Pour ce faire, la carrure 3
comprend deux ouvertures 8 situées dans ses flancs et
débouchant au niveau de l’espace vide entre ladite car-
rure 3 et la lunette 7. Ces ouvertures 8 sont de formes
quelconques, de préférence de formes simples comme
un cercle ou un rectangle. Ces ouvertures 8 sont situées
en vis-à-vis des organes du mouvement 6 commandant
ladite fonction chronographe. Sur les figures 2a, 3a et
4a, on peut voir que les deux ouvertures 8 sont situées
aux positions indiquant 8h et 10h comme habituellement.
Dans ledit exemple, l’ouverture situé à 8h est située en
vis-à-vis de la commande pour activer la fonction chro-
nographe alors que l’ouverture située à 10h est située
en vis-à-vis de la commande de remise à zéro de ladite
fonction chronographe.
[0013] Dans chacune des ouvertures 8 est inséré un
poussoir 9. Ce poussoir 9 est monté de façon radiale par
rapport au centre du boîtier 2. Ce poussoir 9 comprend
un support tubulaire de poussoir 10 chassé dans ladite
ouverture 8. Ce support tubulaire 10 est destiné à rece-
voir le corps principal 11 du poussoir 9. Ce corps principal
11 présente une section correspondante à celle du sup-
port de poussoir 10. De manière préférée, le support 10
comporte une longueur supérieure à celle de l’ouverture
8 afin d’améliorer le guidage du corps principal 11 par
rapport au boîtier 2.
[0014] Une extrémité du corps principal 11 est munie
d’une tête de poussoir 12 de forme préférentiellement
arrondie telle qu’une demi-sphère. L’extrémité libre 13
de la tête de poussoir 12 est séparée d’une gorge circu-
laire 14 du corps principal 11 de sorte qu’un ressort 15
puisse y prendre appui. Ce ressort 15 est utilisé lors de
l’insertion du corps principal 11 dans le support 10 afin
que le poussoir 9 revienne en position de repos lorsque
la pression exercée sur ce dernier est relâchée. Ce res-
sort 15 prend donc appui entre le fond de la gorge 14 et
la carrure 3. Pour éviter que le corps principal 11 ne
s’échappe du support 10 sous l’effet du ressort 15, l’ex-
trémité par laquelle le corps principal 11 est inséré com-
porte une gorge périphérique 16b. Une fois le corps 11
inséré, un anneau de rétention 16a est monté dans cette
gorge 16b permettant au corps 11 de ne pas sortir du
support 10.
[0015] L’étanchéité du poussoir 9 est assurée d’une
part par le fait que le support 10 est chassé dans la car-
rure 3 et d’autre part par le fait qu’un ou plusieurs joints
17 sont situés entre le support 10 et le corps principal
11. Ces joints 17 sont préférentiellement de type torique.
Cette combinaison de moyen permet d’améliorer l’étan-
chéité par rapport aux systèmes existants
[0016] Comme dit précédemment, l’activation de ces
poussoirs 9 est réalisée par la lunette 7. Cette lunette 7
est munie d’au moins une pièce de commande compre-
nant au moins une surface de came 18 désignée ci-après
par le terme came situé sur la partie inférieure de la lu-
nette 7 c’est-à-dire au niveau de l’espace créé entre la

lunette 7 et la carrure 3. La came 18 et le poussoir 9 sont
montés préférentiellement de façon perpendiculaire l’un
par rapport à l’autre.
[0017] Dans ledit exemple décrit, la lunette 7 com-
prend une seule came 18 et est agencée de sorte que
la came 18 soit situé et centré sur 9h c’est-à-dire entre
les positions des deux poussoirs 9. Cette position est la
position de repos de la lunette 7. Cette came 18 possède
deux extrémités 19, 20 présentant une épaisseur identi-
que puis comporte une pente comme représenté sur la
figure 2a. Une des extrémités appelée extrémité inférieu-
re 19 est située en regard du poussoir situé à 8h alors
qu’une deuxième extrémité appelée extrémité supérieu-
re 20 est située en regard du poussoir situé à 10h.
[0018] Dès lors, lorsque la lunette 7 est tournée dans
le sens inverse des aiguilles d’une montre, comme re-
présenté aux figures 3a et 3b, l’extrémité inférieure 19
entre en contact avec ledit poussoir 9 via sa surface en
pente. La différence d’épaisseur de la came 18 présente
après cette extrémité 19 permet de transformer le mou-
vement de rotation de la lunette 7 en un mouvement de
translation appliqué audit poussoir 9. Ainsi sur le trajet
de la pente, plus la rotation de la lunette 7 est importante
et plus le corps principal 11 du poussoir 9 va s’enfoncer
jusqu’à activer la fonction chronographe. De même, lors-
que la lunette 7 est tournée dans le sens des aiguilles
d’une montre, comme représentée aux figures 4a et 4b,
c’est l’extrémité supérieure 20 qui va être en contact avec
le poussoir 9 situé à 10h. Cela va alors entrainer la remise
à zéro de la fonction chronographe. Bien entendu, on
comprendra que l’invention n’est pas limitée à une seule
came 18 et qu’il est possible d’avoir plusieurs cames 18.
On peut également prévoir un nombre de cames 18 égale
au nombre de poussoirs.
[0019] Afin que les poussoirs 9 ne restent pas enga-
gés, il est prévu que la lunette 7 puisse revenir automa-
tiquement à sa position initiale afin de permettre aux res-
sorts 15 intégrés dans les poussoirs 9 d’agir. Pour cela,
un premier et un deuxième ressort de rappel 21, 22 sont
utilisés entre la lunette 7 et la carrure 3. Dans les figures
2a, 3a et 4a, on peut voir que ces deux ressorts 21, 22
sont fixés via trois points d’ancrage 30, 31 et 32. Un pre-
mier 30 et un deuxième 32 point d’ancrage sont fixés à
la carrure 3 respectivement au niveau des indications 2h
et 4h. Un point d’ancrage 31 est fixé sur la lunette 7 qui,
en position initiale, est situé à 3h. Le premier ressort 21
est fixé au premier point d’ancrage 30 et au point d’an-
crage 31 de la lunette 7 alors que le second ressort 22
est fixé au deuxième point d’ancrage 32 et au point d’an-
crage 31 de la lunette 7.
[0020] Lors de l’activation de la fonction chronographe
visible aux figures 3a et 3b, le premier ressort 21 se com-
presse et le second 22 se détend alors que pour la remise
à zéro représentée aux figures 4a et 4b, c’est l’inverse
qui se passe. En conséquence, une fois la commande
de la fonction chronographe effectuée, la pression sur
les ressorts 21, 22 se relâche permettant à la lunette 7
de revenir dans sa position initiale des figures 2a et 2b.
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[0021] Comme on peut le voir sur les figures 2a, 3a et
4a, les poussoirs 9 agissent sur des bascules 40. Ces
bascules 40 sont le lien entre les poussoirs 9 et les élé-
ments du mouvement 6 sur lesquels il faut agir pour ac-
tiver ou désactiver la fonction chronographe. Néan-
moins, il peut être prévu que ces bascules 40 ne soient
pas présentes et que les poussoirs 9 agissent directe-
ment sur les éléments du mouvement 6 sur lesquels il
faut agir.
[0022] On comprendra que diverses modifications
et/ou améliorations et/ou combinaisons évidentes pour
l’homme du métier peuvent être apportées aux différents
modes de réalisation de l’invention exposée ci-dessus
sans sortir du cadre de l’invention définie par les reven-
dications annexées.
[0023] On peut par exemple prévoir que les poussoirs
9 ne sont pas montés de façon radiale par rapport au
centre du boîtier 2 mais de façon quelconque. On peut
aussi prévoir un joint entre la lunette 7 et la carrure 3
pour encore améliorer l’étanchéité.

Revendications

1. Montre comprenant un boîtier (2) définissant un vo-
lume intérieur dans lequel est disposé un mouve-
ment (6) possédant au moins une fonction et com-
prenant au moins une ouverture (8) dans laquelle
sont agencés des moyens de commande de ladite
au moins une fonction, une lunette (7) montée mobile
sur le boîtier et comportant au moins une came (18)
agencée pour agir sur lesdits moyens de commande
lorsque la lunette (7) est déplacée, caractérisée en
ce que ladite came (18) est montée à rotation dans
ledit boîtier et en ce que les moyens de commande
comprennent au moins un poussoir (9) monté mobile
dans ledit boîtier de façon sensiblement perpendi-
culaire par rapport à ladite came.

2. Montre selon la revendication 1, caractérisé en ce
que ledit au moins un poussoir (9) comprend un
corps principal (11) présentant, à une première ex-
trémité, une tête de poussoir (12) destinée à entrer
en contact avec ledit au moins une came (18) et dont
la seconde extrémité est reçue dans ladite au moins
une ouverture (8) afin de commander ladite au moins
une fonction dudit mouvement (6).

3. Montre selon la revendication 2, caractérisée en ce
que ledit au moins un poussoir (9) comprend des
moyens élastiques (15) situés entre la tête de pous-
soir (12) et ledit boîtier (2) permettant audit au moins
un poussoir (9) de rester en contact avec ledit au
moins une came (18).

4. Montre selon la revendication 3, caractérisée en ce
que ledit au moins un poussoir (9) comprend un
outre des moyens retentions (16) situés sur sa se-

conde extrémité afin de limiter le mouvement de re-
tour dudit poussoir.

5. Montre selon l’une des revendications 2 à 4, carac-
térisée en ce que ledit au moins un poussoir (9)
comprend des moyens d’étanchéité agencés sur le
corps principal.

6. Montre selon la revendication 6, caractérisée en ce
que lesdits moyens d’étanchéité comportent au
moins un joint torique (17).

7. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que ledit au moins une came
(18) présente au moins deux épaisseurs permettant
de transformer le mouvement de rotation de la lu-
nette (7) en mouvement de translation pour ledit au
moins un poussoir (9).

8. Montre selon la revendication 8, caractérisée en ce
que lesdites au moins deux épaisseurs sont reliées
par une pente (19, 20) permettant de rendre progres-
sif le mouvement dudit au moins un poussoir.

9. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que ledit au moins un poussoir
(9) comprend un support de poussoir (10) intercalé
entre le corps principal (11) dudit au moins un pous-
soir et le boîtier (2) de la montre pour améliorer le
guidage du mouvement dudit au moins un poussoir.

10. Montre selon la revendication 9, caractérisée en ce
que le support (10) est chassé sur le boîtier (2) afin
de faciliter l’étanchéité.

11. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que les moyens de commandes
comportent deux poussoirs (9) et une unique came
(18).

12. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que les poussoirs (9) sont dis-
posés radialement par rapport au centre du boîtier.

13. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que la lunette (7) comprend des
moyens de rappel (21, 22) afin d’autoriser le dépla-
cement élastique de ladite lunette (7) par rapport à
une position de référence.

14. Montre selon l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que la fonction à commander
est un chronographe.
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