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(54) Tête de mât téléscopique multifonctions pour engin sous-marin

(57) Cette tête de mât télescopique multifonctions
pour engin sous-marin, est caractérisée en ce qu’elle
présente la forme générale d’un T, dont la face avant de

la branche transversale, comporte une antenne radar,
dont au moins l’une des branches latérales comporte des
détecteurs (4, 5) notamment de radars et dont la face
arrière est munie de senseurs optroniques (6).
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Description

[0001] La présente invention concerne une tête de mât
télescopique multifonctions pour engin sous-marin.
[0002] Une telle tête de mât peut, par exemple, être
utilisée sur un sous-marin proprement dit ou encore sur
un drone sous-marin.
[0003] Il existe déjà dans l’état de la technique, des
têtes de mât multifonctions de ce type qui présentent une
forme générale cylindrique et dans lesquelles est logé
un certain nombre de capteurs, détecteurs ou senseurs,
tels que par exemple des détecteurs de radar, des ré-
cepteurs de positionnement par satellite, des antennes
de communication ou encore des antennes radars.
[0004] Cependant, ces structures présentent un cer-
tain nombre d’inconvénients, notamment au niveau des
faibles capacités des radars liées à l’intégration d’une
antenne radar de taille extrêmement réduite dans une
telle tête.
[0005] Le but de l’invention est donc de résoudre ces
problèmes.
[0006] A cet effet, l’invention a pour objet une tête de
mât télescopique multifonctions pour engin sous-marin,
caractérisée en ce qu’elle présente la forme générale
d’un T, dont la face avant de la branche transversale,
comporte une antenne radar, dont au moins l’une des
branches latérales comporte des détecteurs notamment
de radars et dont la face arrière est munie de senseurs
optroniques.
[0007] Selon d’autres aspects de l’invention, la tête de
mât télescopique comprend l’une ou plusieurs des ca-
ractéristiques suivantes :

- la face supérieure du T est munie de moyens formant
antenne de communication et/ou de localisation,

- la face supérieure du T présente une forme destinée
à être dans la continuité du sommet du massif de
l’engin lorsque le mât est en position escamotée,

- la branche transversale du T est alignée avec l’axe
longitudinal de l’engin sous-marin lorsque le mât est
en position escamotée,

- l’engin sous-marin est un sous-marin proprement dit,
et

- l’engin sous-marin est un drone sous-marin.

[0008] L’invention sera mieux comprise à l’aide de la
description qui va suivre, donnée uniquement à titre
d’exemple et faite en se référant au dessin annexé qui
représente un schéma synoptique illustrant la structure
d’un exemple de réalisation d’une tête de mât télescopi-
que multifonctions selon l’invention.
[0009] On a en effet illustré sur cette figure, une tête
de mât télescopique multifonctions pour un engin sous-
marin tel que par exemple un sous-marin proprement dit
ou encore un drone sous-marin.
[0010] Cette tête de mât est désignée par la référence
générale 1 sur cette figure et est donc prévue à l’extrémité
d’un mât télescopique adapté pour être déplacé par tout

moyen approprié, entre une position escamotée, par
exemple dans le massif du sous-marin et une position
active dans laquelle, par exemple, la tête de mât fait
saillie au-dessus du massif du sous-marin.
[0011] De façon classique, cette tête de mât est ani-
mée d’un mouvement de rotation autour d’un axe vertical
afin de balayer tout l’azimut.
[0012] En fait et comme cela est illustré sur cette figure,
la tête de mât selon l’invention présente la forme générale
d’un T dont la face avant de la branche transversale dé-
signée par la référence générale 3 sur cette figure, com-
porte une antenne radar.
[0013] Au moins l’une des branches latérales de ce T
est également munie de différents capteurs ou senseurs
ou tout autre détecteur, tels que par exemple des détec-
teurs de radars dont deux sont illustrés sur cette figure
et sont désignés par les références générales 4 et 5.
[0014] De plus, la face arrière de ce T est munie de
senseurs optiques désignés par la référence générale 6
sur cette figure.
[0015] Des fenêtres optiques sont alors prévues à ce
niveau de la tête de mât, les senseurs étant placés der-
rière ces fenêtres.
[0016] La face supérieure du T peut quant à elle être
munie de moyens formant antenne de communication
et/ou de localisation, ces moyens étant désignés par la
référence générale 7 sur cette figure.
[0017] Ces moyens peuvent être affleurants ou/et for-
mer un appendice de faible volume par rapport à la face
supérieure du T.
[0018] On notera également que la face supérieure du
T peut présenter une forme destinée à être dans la con-
tinuité du sommet du massif de l’engin sous-marin lors-
que le mât est en position escamotée.
[0019] De même on notera que dans cette position es-
camotée, la branche transversale du T peut être alignée
avec l’axe longitudinal de l’engin sous-marin.
[0020] On conçoit alors qu’une telle structure permet
de loger dans un massif de sous-marin pour un coût et
une masse aussi faibles que possible, de très nombreux
senseurs et que ceux-ci ne se gênent pas mutuellement
du fait de leur proximité ou de leur simultanéité d’emploi.
[0021] On notera que ces gênes peuvent, par exem-
ple, être de nature géométrique, des secteurs de vision
pouvant être masqués par d’autres mâts ou encore phy-
sique, en raison des perturbations électromagnétiques
par exemple.
[0022] Une telle tête permet donc de combiner une
antenne radar de taille standard et une tête optronique
dans le but d’éviter de multiplier les mâts tout en offrant
de bonnes qualités de détection dans tout le domaine de
navigation notamment à l’immersion périscopique.
[0023] Les formes particulières d’une part de la tête et
d’autre part de la face supérieure de cette tête, permet-
tent d’accroître la performance du détecteur de radars
couramment associé à ce type de radar et d’assurer une
bonne continuité de carène au sommet du massif, sans
nécessiter l’emploi d’un volet ou de tout autre dispositif
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spécifique.
[0024] Différentes combinaisons de senseurs, cap-
teurs ou détecteurs de façon générale, peuvent être en-
visagées.
[0025] C’est ainsi par exemple qu’une telle tête de mât
peut intégrer des détecteurs optroniques tels que par
exemple des caméras classiques ou à infrarouge, des
moyens d’intensification de lumière, des télémètres la-
sers, etc ...
[0026] Différents types de radars peuvent également
être intégrés, tels que par exemple des radars de navi-
gation, de détection ou autre, de même que des détec-
teurs de radars de type DF pour «Direction Finding», des
récepteurs GPS ou encore des systèmes de communi-
cation de différentes natures.
[0027] Afin d’augmenter la performance de détection,
l’antenne radar, la fenêtre optique et les antennes d’in-
terception des émissions radars hostiles sont position-
nées le plus haut possible en tête du mât.
[0028] Il va de soi, bien entendu, que différents modes
de réalisation encore peuvent être envisagés.

Revendications

1. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin, caractérisée en ce qu’elle présente la
forme générale d’un T, dont la face avant de la bran-
che transversale, comporte une antenne radar, dont
au moins l’une des branches latérales comporte des
détecteurs (4, 5) notamment de radars et dont la face
arrière est munie de senseurs optroniques (6).

2. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin selon la revendication 1, caractérisée
en ce que la face supérieure du T est munie de
moyens (7) formant antenne de communication
et/ou de localisation

3. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risée en ce que la face supérieure du T présente
une forme destinée à être dans la continuité du som-
met du massif de l’engin lorsque le mât est en posi-
tion escamotée.

4. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce que la bran-
che transversale du T est alignée avec l’axe longi-
tudinal de l’engin sous-marin lorsque le mât est en
position escamotée.

5. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin selon l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce que l’engin
sous-marin est un sous-marin proprement dit.

6. Tête de mât télescopique multifonctions pour engin
sous-marin selon l’une quelconque des revendica-
tions 1 à 4, caractérisée en ce que l’engin sous-
marin est un drone sous-marin.
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