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(54) Interrupteur de position

(57) L’invention concerne un interrupteur de position
comprenant un corps (1) renfermant :

- un poussoir (30) déplagable entre deux positions selon
un axe de translation (X),

- un ensemble interrupteur (31) destiné a commander un
circuit électrique et actionnable par le poussoir (30),

- un arbre de commande (21) actionnable en rotation
entre au moins deux positions angulaires suivant un axe

de rotation (R) perpendiculaire a I'axe de translation (X)
du poussoir (30) et coopérant avec le poussoir (30) pour
le déplacer entre ses deux positions,

- une premiére came (23) réalisée sur I'arbre de com-
mande (21),

- des moyens de blocage coopérant avec la premiére
came (23) pour immobiliser I'arbre de commande (21)
dans chacune de ses positions.
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Description

[0001] La présente invention se rapporte a un inter-
rupteur de position présentant une fonction de mémori-
sation. L'interrupteur de position comporte un levier ro-
tatif actionnable en pivotement sous I'influence d’'une ac-
tion extérieure.

[0002] Un interrupteur de position tel que décrit dans
le document EP1302956 (ou US6627827) comporte un
corps renfermant un poussoir déplagable entre deux po-
sitions selon un axe de translation, un ensemble inter-
rupteur destiné a commander un circuit électrique et ac-
tionnable par le poussoir et un arbre de commande ac-
tionnable en rotation entre au moins deux positions an-
gulaires suivantun axe de rotation perpendiculaire al'axe
de translation du poussoir et coopérant avec le poussoir
pour le déplacer entre ses deux positions. En pivotant,
un levier rotatif monté sur I'arbre de commande permet
de détecter une action extérieure.

[0003] [l est également connu du document US
5,028,748 un interrupteur de position dans lequel des
moyens permettent, aprés actionnement, de freiner le
retour du levier rotatif vers sa position de repos. Ces
moyens comportent par exemple une bille montée sur
un ressort et destinée a s’appliquer sur une came soli-
daire en rotation de I'arbre de commande pour freiner le
retour du levier rotatif vers sa position de repos et éviter
ainsi les phénomeénes de cognement ou de rebond.
[0004] Dans les interrupteurs de position de I'art anté-
rieur, en cas de perte de 'action extérieure ayant entrai-
née le changement d’état des contacts, le levier rotatif
revient automatiquement vers sa position de repos ini-
tiale, modifiant alors I'état des contacts.

[0005] Le but de l'invention est de proposer un inter-
rupteur de position dans lequel, en cas de perte de I'ac-
tion extérieure qui a occasionné un changement d’état
des contacts, I'état des contacts et la position angulaire
du levier sont mémorisés

[0006] Ce butestatteint par uninterrupteur de position
comprenant un corps (1) renfermant :

- un poussoir déplagable entre deux positions selon
un axe de translation,

- un ensemble interrupteur destiné a commander un
circuit électrique et actionnable par le poussoir,

- unarbre de commande actionnable en rotation entre
au moins deux positions angulaires suivant un axe
de rotation perpendiculaire a I'axe de translation du
poussoir et coopérant avec le poussoir pour le dé-
placer entre ses deux positions,

l'interrupteur comportant :

- une premiére came solidaire en rotation de I'arbre
de commande,

- des moyens de blocage coopérant avec la premiére
came) pour immobiliser I'arbre de commande dans
chacune de ses positions.
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[0007] Selon une particularité, la premiere came est
réalisée sur I'arbre de commande.

[0008] Selon une autre particularité, les moyens de
blocage comportentun guide apte a se déplaceren trans-
lation et un ressort pris entre le guide et le corps afin
d’appliquer la guide contre la premiére came.

[0009] Selon une autre particularité, le guide est mo-
bile en translation suivant un axe de translation paralléle
a l'axe de translation du poussoir.

[0010] Selon une autre particularité, le poussoir est
agenceé a l'intérieur du guide et coulisse en translation
par rapport au guide.

[0011] Selon une autre particularité, I'arbre de com-
mande est actionnable en rotation entre trois positions
angulaires, une position médiane de repos et deux po-
sitions opposées par rapport a la position médiane.
[0012] Selon une autre particularité, la premiére came
présente trois faces planes correspondant chacune a
une position différente de I'arbre de commande.

[0013] Selon une autre particularité, I'interrupteur de
position comporte une seconde came solidaire en rota-
tion de I'arbre de commande et un suiveur de came so-
lidaire du poussoir.

[0014] D’autres caractéristiques et avantages vont ap-
paraitre dans la description détaillée qui suit en se réfé-
rant a un mode de réalisation donné a titre d’exemple et
représenté par les dessins annexés sur lesquels :

- lafigure 1 représente en perspective, l'interrupteur
de position de l'invention, et montre plus particulie-
rement I'architecture interne de l'interrupteur,

- lesfigures 2 a 4 représentent schématiquement I'in-
terrupteur de position de l'invention respectivement
lorsque les contacts sont a I'état ouvert, en cours de
fermeture et a I'état fermé. Sur la figure 2, le levier
rotatif est en position verticale. Sur la figure 3 le levier
rotatif est tourné a environ a 45° par rapport a la
position verticale initiale. Sur la figure 4, le levier ro-
tatif esttourné a 90° parrapport a la position verticale
initiale.

[0015] L’interrupteurde position de I'invention compor-
te un corps 1 sur lequel est montée une téte de comman-
de 10, ladite téte 10 comportant un levier rotatif 20 ac-
tionnable en pivotement autour d’un axe de rotation (R)
sous l'effet d’'une action extérieure. Le corps 1 de l'inter-
rupteur renferme un poussoir 30 actionnable en transla-
tion suivant un axe de translation (X) perpendiculaire a
I'axe de rotation (R) du levier 20 et un ensemble inter-
rupteur 31 destiné a commander un circuit électrique de
détection. Cetensemble interrupteur comporte un ou plu-
sieurs contacts mobiles 310 mis en mouvement par le
poussoir 30 et actionnés par rapport a un ou plusieurs
contacts fixes 311 pour commander le circuit électrique
de détection. Les figures 2 a 4 montrent par exemple un
pont a double contacts. Le corps 1 renferme également
un arbre de commande 21 solidaire en rotation du levier
20 et destiné a agir sur le poussoir 30 pour actionner les
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contacts mobiles 310. Pour cela, 'arbre de commande
21 comporte une came 22 destinée a transformer le mou-
vement de rotation de I'arbre de commande 21 en un
mouvement de translation du poussoir 30.

[0016] Le levier rotatif 20 est susceptible de prendre
au moins deux positions distinctes, préférentiellement
trois positions distinctes composées d’'une position de
repos médiane et de deux positions angulaires extrémes,
opposées par rapport a la position médiane. Les deux
positions extrémes opposées sont par exemple situées
a +90° et -90° par rapport a la position de repos. Un
ressort de rappel (non visible sur les figures) permet de
ramener le levier 20 vers sa position de repos. En position
de repos, le poussoir 30 est dans une premiére position
et les contacts sont dans un premier état (par exemple
a I'état ouvert - figure 2) et dans les deux positions ex-
trémes opposées, le poussoir 30 est dans une seconde
position et les contacts sont dans un second état (par
exemple a I'état fermé - figure 4). La came 22 est ainsi
formée de maniére symétrique pour que dans chacune
des deux positions extrémes, le poussoir 30 soit dans sa
seconde position. Entre les deux positions, les contacts
mobiles 310 sont en cours de fermeture (figure 3).
[0017] Selon linvention, le corps 1 de linterrupteur
renferme également des moyens de blocage permettant
d’'immobiliser I'arbre de commande 21 et donc le levier
20 dans chacune de ses positions extrémes et ainsi de
maintenir les contacts dans leur second état méme si
I'action extérieure agissant sur le levier 20 a disparu. Se-
lon I'invention, ces moyens de blocage permettent donc
de mémoriser I'état des contacts et la position du levier
20 et de I'arbre de commande 21 méme si I'action exte-
rieure n’est plus présente.

[0018] Les moyens de blocage de I'invention coopé-
rent avec une autre came 23, solidaire en rotation de
I'arbre de commande et par exemple réalisée sur I'arbre
de commande 21. Ces moyens de blocage comportent
un guide 40 actionnable en translation suivant un axe
parallele a I'axe de translation (X) et appliqué contre la
came 23 a l'aide d’'un ressort 50 prenant appui d’'une part
contre le guide 40 et d’autre part contre une partie fixe
par rapport au corps de I'interrupteur, par exemple contre
le boitier de 'ensemble interrupteur 31 (figures 2 a 4).
Le poussoir 30 est par exemple agencé a l'intérieur du
guide afin de gagner en encombrement (figure 1), les
deux piéces se déplagant en translation I'une par rapport
a l'autre actionnées chacune par leur came 22, 23 lors
de la rotation de I'arbre de commande 21. Selon 'inven-
tion, le guide 40 comporte par exemple une branche dé-
portée destinée a s’appuyer sur la came 23, sous I'action
du ressort 50, pour bloquer la rotation de 'arbre 21 et le
maintenir dans chacune de ses positions. La came 23
présente par exemple trois faces planes successives for-
mées chacune a 90° I'une de I'autre, lesdites faces ser-
vant chacune d’appui pour la partie du guide 40 en vue
de définir chacune 'une des trois positions différentes
du levier 20. Dans chaque position du levier 20, le guide
vient donc prendre appui contre une face différente de
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la came 23. Les faces étant a 90° 'une de I'autre, I'arbre
de commande est doncimmobilisé dans chacune de ses
positions.

[0019] Le fonctionnement de I'interrupteur de position
de l'invention est le suivant :

[0020] A I'étatinitial, le levier est en position de repos,
les contacts sont dans leur premier état, par exemple a
I'état ouvert Le guide 40 est en appui sur une premiére
face 230 de la came 23 (figure 2). Lors de la rotation du
levier 20 vers I'une de ses positions extrémes, la came
22 actionne le poussoir en translation vers sa seconde
position (figure 3) et la came 23 déplace également le
guide 40 en translation a I'encontre du ressort 50. Dans
I'une des positions extrémes du levier 20, le poussoir est
dans sa seconde position et les contacts sont dans leur
second état, par exemple a I'état fermé (figure 4). Le
guide 40 vient alors s’appuyer contre la face adjacente
231 delacame 23 sous 'action du ressort 50, permettant
de bloquer la rotation de I'arbre et donc la translation du
poussoir 30. La position du levier 20 est donc mémorisée
et I'état des contacts est maintenu en bloquant la rotation
de l'arbre 21 par I'appui du guide 40 contre la came 23.

Revendications

1. Interrupteur de position comprenant un corps (1)
renfermant :

- un poussoir (30) déplagable entre deux posi-
tions selon un axe de translation (X),

- un ensemble interrupteur (31) destiné a com-
mander un circuit électrique et actionnable par
le poussoir (30),

- un arbre de commande (21) actionnable en
rotation entre au moins deux positions angulai-
res suivant un axe de rotation (R) perpendicu-
laire a I'axe de translation (X) du poussoir (30)
et coopérant avec le poussoir (30) pour le dé-
placer entre ses deux positions,

caractérisé en ce que l'interrupteur comporte :

- une premiéere came (23) solidaire en rotation
de l'arbre de commande (21),

- des moyens de blocage coopérant avec la pre-
miere came (23) pour immobiliser I'arbre de
commande (21) dans chacune de ses positions.

2. Interrupteurselonlarevendication 1, caractérisé en
ce que la premiére came (23) est réalisée sur I'arbre
de commande (21).

3. Interrupteur de position selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce que les moyens de blocage
comportent un guide (40) apte a se déplacer en
translation et un ressort (50) pris entre le guide (40)
et le corps (1) afin d’appliquer la guide (40) contre
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la premiére came (23).

Interrupteur de position selon la revendication 3, ca-
ractérisé en ce que le guide (40) est mobile en
translation suivant un axe de translation parallelea 5
I'axe de translation du poussoir (30).

Interrupteur de position selon la revendication 3 ou
4, caractérisé en ce que le poussoir (30) estagencé
a l'intérieur du guide (40). 10

Interrupteur de position selon I'une des revendica-
tions 1 a 5, caractérisé en ce que I'arbre de com-
mande (21) est actionnable en rotation entre trois
positions angulaires, une position médiane derepos 75
et deux positions opposées par rapport a la position
médiane.

Interrupteur de position selon la revendication 6, ca-
ractérisé en ce que la premiére came (23) présente 20
trois faces planes distinctes correspondant chacune

a l'une des trois positions de I'arbre de commande.
Interrupteur de position selon I'une des revendica-
tions 1 a 7, caractérisé en ce qu’il comporte une 25
seconde came (22) solidaire en rotation de I'arbre

de commande (21) et un suiveur de came solidaire

du poussoir (30).

30

35

40

45

50

55



EP 2 237 299 A1

Fig. 1

31

50

0 L
30 L

23

10

20



EP 2 237 299 A1

31

L — 310

o

-3

RIS 1Y

Py
IRAN
R

fd

Fig. 2

230 7 \

Fig. 3



EP 2 237 299 A1

Fig. 4

231 1




EP 2 237 299 A1

Europdisches
Patentamt
European 5 <
0)» e afe RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE - @ fademande

des brevets EP 10 ].5 7339

—

EPO FORM 1503 03.82 (P04C02)

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie Citation dL:j::c;uar?ﬁeen; ;;iicntrit:tion, en cas de besoin, R::::edrirz‘:zgon %IEARASEEBAIEENT(E'%;_A
X US 3 126 460 A (R.J.P DUFOUR) 1-3,6,8 | INV.
24 mars 1964 (1964-03-24) HO1H21/34

* colonne 5, ligne 42 - ligne 57 *
GB 2 095 915 A (OMRON TATEISI ELECTRONICS [1-4
C0) 6 octobre 1982 (1982-10-06)
* le document en entier * 5
DE 37 29 303 Al (LICENTIA GMBH [DE]) 1,2,6
16 mars 1989 (1989-03-16)

* colonne 8, ligne 56 - colonne 9, ligne
17 *

FR 1 527 953 A (TELEMECCANICA ELETTRICA 1-3,8
ING AM) 7 juin 1968 (1968-06-07)
* figures 9-12 *

GB 2 135 517 A (CRABTREE ELECTRICAL IND 5
LTD) 30 aofit 1984 (1984-08-30)
* le document en entier *

_____ DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (IPC)

HO1H
Le présent rapport a été établi pour toutes les revendications
Lieu de la recherche Date d'achévement de la recherche Examinateur
Munich 23 avril 2010 Ramirez Fueyo, M
CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T : théorie ou principe & la base de I'invention
E : document de brevet antérieur, mais publié a la
X : particulierement pertinent a lui seul date de dépot ou apres cette date
Y : particulierement pertinent en combinaison avec un D : cité dans la demande
autre document de la méme catégorie L : cité pour d'autres raisons
A arrire-plan technologiqUe e et ettt
O : divulgation non-écrite & : membre de la méme famille, document correspondant

P : document intercalaire




EPO FORM P0460

EP 2 237 299 A1

ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE
RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO.

EP 10 15 7339

La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche européenne visé ci-dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de I'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

23-04-2010

Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de

au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication

US 3126460 A 24-03-1964 CH 385317 A 15-12-1964
DE 1184397 B 31-12-1964
FR 79640 E 28-12-1962
GB 996521 A 30-06-1965
LU 37633 Al 08-03-1960
NL 123490 C
NL 276396 A

GB 2095915 A 06-10-1982 DE 3211772 Al 14-10-1982
JP 1512423 C 09-08-1989
JP 57162219 A 06-10-1982
JP 63060487 B 24-11-1988
KR 860000436 Y1 26-03-1986
us 4778955 A 18-10-1988

DE 3729303 Al 16-03-1989  AUCUN

FR 1527953 A 07-06-1968  AUCUN

GB 2135517 A 30-08-1984  AUCUN

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de I'Office européen des brevets, No.12/82




EP 2 237 299 A1
REFERENCES CITEES DANS LA DESCRIPTION
Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement a aider le lecteur et ne fait pas partie du document
de brevet européen. Méme si le plus grand soin a été accordé a sa conception, des erreurs ou des omissions ne
peuvent étre exclues et 'OEB décline toute responsabilité a cet égard.

Documents brevets cités dans la description

« EP 1302956 A [0002] » US 5028748 A[0003]
* US 6627827 B [0002]

10



	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

