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Description

[0001] La présente invention est relative au domaine
de I'horlogerie, plus particulierement a un dispositif de
remontage d’un ressort de barillet d’'un mouvement hor-
loger automatique comportant un systéme de débraya-
ge.

[0002] llexiste déjadesdispositifs de remontage d’'une
montre automatique qui se distinguent des dispositifs tra-
ditionnels par les moyens techniques utilisés pour trans-
mettre I'énergie cinétique de la masse automatique a la
roue d’armage. WO2006103560 par exemple divulgue
un secteur de masse maintenu et guidé librement le long
d’un rail circulaire agencé sur la périphérie de la platine
du mouvement. Le secteur de masse est solidaire d’'une
came annulaire dont le profil est de forme sinusoidale
afin de pouvoir imprimer un mouvement rectiligne bidi-
rectionnel aun cliquetactionnant une roue d’armage lors-
que la masse coaxiale tourne librement sur le rail.
[0003] L’état de la technique fait par ailleurs appel a
des mécanismes indicateurs de la réserve de marche
comportant un différentiel qui permet la prise de mouve-
ment sur les deux entrées que sont la marche (rotation
du barillet) et le remontage (rotation du rochet) sans
qu’elles n’interférent I'une sur I'autre. Cela permet de vi-
sualiser le remontage du mouvement sans pour autant
agir sur la marche.

[0004] |l est aussi connu de I'état de la technique dif-
férents mécanismes destinés a stopper 'armage du res-
sort de barillet avant que celui-ci atteigne sa tension
maximum afin de permettre a la montre de fonctionner
dans une plage idéale d’armage du ressort. Certaines
pieces d’horlogerie disposent de mécanismes permet-
tant le blocage de la masse oscillante lorsque le ressort
de barillet est proche de la surtension. Toutefois, les con-
traintes sur le mécanisme et la platine causées par I'arrét
et le maintien d’'une masse a moment d’inertie élevé ne
se prétent pas a tous les types de mouvement. Une al-
ternative bien connue consiste a utiliser un dispositif de
débrayage. Certains de ces dispositifs utilisent une bride
glissante insérée entre la spire extérieure et le tambour
du barillet et fixée a I'extrémité du ressort par un rivet.
[0005] L’inconvénientde ce systémerésulte dufaitque
la bride d’une part, réduit le volume du barillet, et d’autre
part induit une usure prématurée du tambour de barillet
et une fatigue accrue du ressort qui se trouve constam-
ment sollicité par le remontage automatique. La réserve
de marche s’en trouve réduite.

[0006] Ceciétantprécisé, I'invention a pour but de pro-
poser un dispositif de remontage d’'une montre automa-
tique comportant un systéme de débrayage qui n’exerce
que peu de contraintes sur le mécanisme et qui par
ailleurs ne réduit par les performances du barillet.
[0007] L’invention a aussi pour butde proposer un dis-
positif de remontage adapté pour étre couplé d’'une part
a un mécanisme d’automatique original et d’autre part,
a un mécanisme indicateur de la réserve de marche.
[0008] Conformément a l'invention, ce but est atteint
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grace a un dispositif de remontage d’un barillet d’'un mou-
vement horloger automatique selon la revendication 1.
Ce dispositif comporte une roue d’armage, un systéme
d’armage comprenant au moins un bras d’armage, agen-
cé pour actionner en rotation la roue d’armage, et un
module de débrayage instantané susceptible de dé-
brayer la roue d’armage lorsque le ressort de barillet ne
travaille plus dans une plage de tension donnée. Le mo-
dule de débrayage comporte d’'une part, un renvoi, une
came et une commande d’instantané montés coaxiale-
ment surun axe, le renvoi étant agenceé pour étre entrainé
enrotation autour de I'axe par un train de renvois en prise
avec le barillet et avec le rochet du barillet, et d’autre
part, un organe de débrayage collaborant avec la came
et susceptible de débrayer le bras d’armage de la roue
d’armage.

[0009] Les caractéristiques de I'invention apparaitront
plus clairement a la lecture d’une description d’une forme
d’exécution préférentielle donnée uniquement a titre
d’exemple, nullement limitative en se référant aux figures
schématiques, dans lesquelles :

- LaFigure 1 représente une vue partielle en perspec-
tive d’'un mouvement horloger comportant le syste-
me de remontage selon la forme d’exécution préfé-
rentielle de I'invention,

- La Figure 2 représente une vue en perspective de
I'ensemble du dispositif de remontage selon la forme
d’exécution préférentielle de l'invention,

- LaFigure 3 représente une vue partielle en perspec-
tive du dispositif de remontage comportant un mo-
dule de débrayage instantané,

- La Figure 4 représente une vue en perspective de
dessous du module de débrayage instantané,

- La Figure 5 représente une vue partielle explosée
du module de débrayage,

- LaFigure 6 représente une vue en plan de la Figure
3, lorsque le module de débrayage instantané est
embrayé et que le systéme d’armage réalise sa fonc-
tion de remontage du mouvement,

- LaFigure 7 représente une vue en plan de la Figure
3, lorsque le module de débrayage est sur le point
de débrayer la roue d’armage,

- LaFigure 8 représente une vue en plan de la Figure
3, lorsque le module de débrayage instantané est
débrayé.

- LaFigure 9 représente une vue en plan de la Figure
3, lorsque le module de débrayage est sur le point
d’embrayer a nouveau.
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- LaFigure 10représente une vue en plan de la Figure
3, lorsque le module de débrayage instantané em-
braye a nouveau afin de réaliser a nouveau la fonc-
tion de remontage.

[0010] Selon la forme d’exécution préférentielle de la
présente invention, le dispositif de remontage comprend,
selon la Figure 1, un levier d’'armage 1 comportant un
premier et un second bras ressort 2, 2’ agencés de part
et d’autre d’'une roue d’armage 3, laquelle comporte sur
sa circonférence une denture Breguet. L'extrémité du
premier bras 2 est pourvue d’'un bec 4, alors que le se-
cond bras 2’ est pourvue d’un crochet 4’ afin que le bec
4, et le crochet 4’ aient une action opposée I'un a I'autre
lors du remontage du mouvement de la montre. Le bec
4 effectue ainsi la poussée de la roue d’armage 3 alors
que le crochet 4’ effectue la traction de cette roue 3. Bien
gue ces caractéristiques soient connues de ’lhomme du
meétier, elles seront utiles pour une parfaite compréhen-
sion de la partie essentielle de I'invention qui réside no-
tamment dans le module de débrayage instantané 11 du
dispositif de remontage. Ce module de débrayage 11
sera décrit ultérieurement a 'aide de la Figure 4.
[0011] On notera également que le levier d’armage 1
est monté sur une bascule d’automatique 5, laquelle est
actionnée par un mécanisme similaire a celui divulgué
dans la publication No. WO2006103560. Selon la Figure
2, ce mécanisme se compose d’un secteur de masse 6
maintenu et guidé librement le long d’un rail circulaire
(non représenté) et d’'une came annulaire 7 comportant
un profil interne 8 de forme sinusoidale. Une rotation
compléte du secteur de masse 6 divise les mouvements
de la bascule 5 en dix alternances montantes (poussées)
et en dix alternances descendantes (tractions). Chaque
alternance entraine la roue d’armage 3 d’un pas (une
dent). Le mouvement de rotation de la roue d’armage 3
est transmis jusqu’au rochet 9 du barillet 10 par des ren-
vois intermédiaires (non représentés).

[0012] Lemodule dedébrayage 11 (Figure4)estd’'une
part en prise, par I'intermédiaire de renvois 12 et d'un
différentiel 13, avec les deux entrées que sont la marche
(rotation du barillet 10) etle remontage (rotation du rochet
9) (Figure 3) et d’autre part, il comporte des moyens pour
désengager le crochet 4’ du second bras 2’ du levier d’ar-
mage 1.

[0013] Plus précisément, ce module 11 (Figures 4 et
5) comprend notamment un renvoi 17, une came de dé-
brayage 18 et une commande d’instantané 19. La came
18 et la commande 19 sont ajustées librement sur un
arbre 20 lequel est chassé a l'intérieur du moyeu 21 du
renvoi 17. Le module de débrayage 11 comporte en outre
un levier de débrayage 14 possédant un premier et se-
cond bras 15, 15’. Le premier bras 15 du levier 14 com-
porte a son extrémité un palpeur 5" agencé pour colla-
borer, sous 'action d’'une lameressort 16, avec une partie
du profil de la came 18 du module de débrayage 11. Le
second bras 15’ du levier de débrayage 14 comporte a
son extrémité une goupille 24 susceptible de venir au
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contact avec une portion 4" faisant partie intégrante du
second bras 2’ du levier d'armage 1. Le levier de dé-
brayage 14 peut ainsi étre actionné en rotation autour de
son axe de pivotement 14’ (Figure 3) pour que le second
bras 15 dudit levier 14 puisse désengager le bec 4’ du
levier d’'armage 1 de la denture Breguet de la roue d’'ar-
mage 3.

[0014] Dans cette forme d’exécution préférentielle, les
rapports entre les divers renvois illustrés par la Figure 3
sont calculés afin que le renvoi 17 du module de débraya-
ge 11 effectue une rotation de 360° dans une période
correspondant a la réserve de marche de la montre, soit
dans le cas présent une rotation complete en approxi-
mativement 75h.

[0015] Dans une variante d’exécution, d’autres rap-
ports démultiplicateurs peuvent étre utilisés afin que le
module de débrayage 11 effectue non pas une rotation
compléte dans la période correspondant a la réserve de
marche de la montre, mais parcourt un secteur angulaire
d’un angle quelconque pendant cette période.

[0016] Comme on peut le voir a la Figure 5, I'extrémité
de la commande d’instantané 19 comporte une goupille
de liaison 22 dont une partie est destinée a étre agencée
dans un orifice oblong 23 pratiqué sur le renvoi 17 du
module de débrayage 11. Les bords latéraux de cet
oblong 23 ont une forme semi circulaire dont le rayon de
courbure est légérement supérieur a celui de la section
transversale de la goupille 22. Par ailleurs, la came 18
comporte une découpe 18’ dont la largeur correspond
sensiblement a la largeur de I'oblong 23 et dont les bords
latéraux sont susceptibles d’étre en contact avec une
portion de la circonférence de la partie inférieure de la
goupille 22.

[0017] Au cours de la marche du mouvement ou pen-
dant le remontage de celui-ci, le renvoi 17 entraine si-
multanément la commande d’instantané 19 et la came
18 par l'intermédiaire de la goupille 22.

[0018] Le caractére instantané de ce module est réa-
lisé grace a un sautoir d’instantané 25 agencé pour col-
laborer avec I'extrémité de la commande d’instantané
19. Cette extrémité comporte deux flancs 19a, 19b (Fi-
gure 5) agencés symétriquement a environ 45° par rap-
port a I'axe longitudinal médian de ladite commande 19
afin d’obtenir une extrémité pointue. Cette commande
19 est ajustée sur I'arbre 20 afin qu’elle occupe une po-
sition en correspondance avec la téte du sautoir 25 lors-
que le ressort de barillet est prés d’atteindre sa tension
maximum.

[0019] Afin de mieux comprendre le fonctionnement
de ce module de débrayage 11, celui-ci est représenté
par les Figures 6 a 10 dans les différentes phases criti-
ques du fonctionnement de la montre, a savoir lorsque
le module se trouve dans la phase de remontage, la pha-
se de débrayage et la phase d’embrayage.

[0020] Selon la Figure 6 (voir aussi les Figures 3, 4 et
5), pendant la phase de remontage, le renvoi 17 du mo-
dule de débrayage instantané 11 entraine la commande
d’instantané 19 et la came 18 par I'intermédiaire de la
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goupille 22. L'un des flancs 19a, 19b de la commande
19 se dirige ainsi contre I'une des pentes de la téte du
sautoir 25. Au cours de cette phase de remontage, les
bras 15, 15’ du levier d’'embrayage 14 ne se trouvent ni
en contact avec la came 18, ni, par l'intermédiaire de la
goupille 24, avec le bras 2’ du levier d’armage 1 compor-
tant le crochet 4'. Le levier d'armage 1 réalise donc a cet
instant sa fonction de remontage du mouvement par I'ac-
tion conjuguée de son bec 4 et de son crochet 4’ sur la
roue d’armage 3.

[0021] Selon la Figure 7, qui illustre le mécanisme en-
core dans la phase de remontage, la commande d’ins-
tantané 19, toujours entrainée par le renvoi 17, souléve
la téte du sautoir 25 afin que son extrémité pointue se
retrouve en équilibre avec la téte du sautoir 25. A cet
instant le palpeur 15" du levier de débrayage 14 vient en
contact avec la came 18 du module de débrayage 11.
[0022] La commande 19 est ensuite entrainée en ro-
tation a 'unisson avec la came 18, par I'action du sautoir
25, d’'un angle correspondant au jeu existant entre la cir-
conférence de la goupille 22 et I'un des bords latéraux
de I'oblong 23. La pente de la came 18 repousse ainsi
le palpeur 15" du levier de débrayage 14 afin que celui-
ci pivote autour de son axe de rotation 14’ repoussant
ainsi le bras 2’ "crocheteur" du levier d’'armage 1 sous
I'action de la goupille 24 du levier 14 sur la portion 4"
dudit bras 2’ (Figure 8). A cet instant, le levier d’'armage
1 ne peut plus réaliser sa fonction de remontage du mou-
vement car I'action du crochet 4’ sur la roue d’armage 3
est supprimée. Il en résulte un mouvement oscillatoire
de la roue d’armage 3 au méme rythme que la bascule
d’armage 5.

[0023] Deés le débrayage du dispositif de remontage,
I’autre des flancs 19a, 19b de la commande d’instantané
19 se retrouve contre I'autre pente de la téte du sautoir
25. Lorsque leressortde barillet se détend et ne se trouve
plus dans une zone de fonctionnement proche sa tension
maximum, la commande d’instantané 19 souléve a nou-
veau la téte du sautoir 25 (Figure 9). Ladite commande
19 est alors entrainée en rotation dans le sens opposé
a l'unisson avec la came 18, par I'action du sautoir 25.
La goupille 22 se retrouve contre I'autre des bords laté-
raux de I'oblong 23. La came 18 n’étant plus au contact
du palpeur 15", le levier de débrayage 14 pivote dans le
sens opposé autour de son axe de rotation 14’ sous 'ac-
tion de la lame ressort 16 et raméne alors le bras
2’ "crocheteur" du levierd’armage 1 en prise aveclaroue
d’armage 3 (Figure 10). Le levier d’'armage 1 réalise a
nouveau sa fonction de remontage du mouvement par
I'action conjuguée du bec 4 et du crochet 4’ sur la roue
d’armage. En fonctionnement automatique, la réserve
de marche a ce stade augmente a nouveau.

[0024] Unmécanisme indicateur de la réserve de mar-
che (IRM) est avantageusement couplé au dispositif de
remontage. Lors du remontage de la montre, le barillet
tournant toujours a la méme vitesse, le mécanisme IRM
doit permettre de visualiser le remontage de ladite mon-
tre sans pour autant agir sur la marche afin de pouvoir
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lire l'indication de la réserve de marche en temps réel
par l'intermédiaire d’une aiguille, d’'un disque, d’un gui-
chet de tout autre moyen existant (non représenté).
[0025] Pour ce faire, un différentiel 13 (notamment Fi-
gures 3 et 6) est intégré au dispositif de remontage. Ce
différentiel 13 permetla prise du mouvement sur les deux
entrées que sont la marche (rotation du barillet 10) et le
remontage (rotation du rochet 9). Par ailleurs, un pignon
26 (Figure 5) est monté sur I'arbre 20 du module de dé-
brayage 11 et est en prise avec un train d’engrenage
(non représenté) qui réalise la transmission du mouve-
ment a I'affichage de la réserve de marche.

Revendications

1. Dispositif de remontage d’un barillet (10) d’'un mou-
vement horloger automatique, le dispositif compor-
tant une roue d’armage (3), un systéme d’armage
comprenantau moins unbras d’armage (2, 2’), agen-
cé pour actionner en rotation la roue d’armage (3),
et un module de débrayage instantanée (11) sus-
ceptible de débrayer la roue d’armage (3) lorsque le
ressort de barillet (10) ne travaille plus dans une pla-
ge de tension donnée, caractérisé en ce que le
module de débrayage (11) comporte d’'une part, un
renvoi (17), une came (18) et une commande d’ins-
tantané (19) montés coaxialement sur un axe (20),
le renvoi (17) étant agencé pour étre entrainé en
rotation autour de I'axe (20) par un train de renvois
(12) en prise avec le barillet (10) et avec le rochet
(9) du barillet (10), et d’autre part, un organe de dé-
brayage (14) collaborant avec la came (18) et sus-
ceptible de débrayer le bras d’armage (2, 2’) de la
roue d’armage (3).

2. Dispositif de remontage selon larevendication 1, ca-
ractérisé en ce que le systéeme d’armage est monté
sur une bascule (5) et comporte un levier d’armage
(1) pourvu d’un premier et second bras (2, 2’) agen-
cés de part et d’autre de la roue d’armage (3), la-
quelle posséde sur sa circonférence une denture
Breguet, le premier et le second bras (2, 2’) du levier
d’armage (1) comportant respectivement un bec (4)
etun crochet (4°) afin qu'ils aient une action opposée
I'un a l'autre.

3. Dispositif de remontage selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce qu’il comprend en outre une
masse oscillante (6) comportant un secteur de mas-
se (6’) solidaire d’'une came annulaire (7) de forme
sinusoidale, ladite came (7) étant agencée pour étre
entrainée en rotation par le secteur de masse (6’)
sur la périphérie du mouvement, la rotation de la
came (7) imprimant un mouvement oscillatoire a la
bascule (5) afin que le bec (4) et le crochet (4’) du
systéme d’armage exerce respectivement et alter-
nativement une poussé et une traction sur la roue
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d’armage (3) afin d’assurer le remontage du mouve-
ment.

Dispositif de remontage selon la revendication 2 ou
3, caractérisé en ce que l'organe de débrayage &
(14) estun levier comportant un premier etun second
bras (15, 15’), le premier bras (15) étant agencé pour
collaborer avec la came (18) du module de débraya-
ge (11) pour actionner, sous l'effet de ladite came
(18), le levier d’'embrayage (14) en rotation autour 170
de son axe de pivotement (14’) afin que le second
bras (15’) dudit levier (14) puisse désengager le cro-
chet (4’) de la denture Breguet de la roue d’armage
(3).

15
Dispositif de remontage selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que le second bras (2’) du levier
d’armage (1) comportant le crochet (4’) posséde a
son extrémité une portion (4") contre lequel peut ve-
nir en contact une goupille (24) solidaire du second 20
bras (15’).

Dispositif de remontage selon la revendication 5, ca-
ractérisé en ce qu’il comporte en outre un différen-
tiel (13), le module de débrayage instantané (11) 25
étant en prise par I'intermédiaire de renvois (12) et
du différentiel (13), avec les deux entrées que sont
la marche qui correspond a la rotation du barillet (10)
etleremontage qui correspond a larotation du rochet
(9). 30

Dispositif de remontage selon la revendication 6, ca-
ractérisé en ce qu’un pignon 26 est monté sur I'ar-
bre 20, ledit pignon 26 étant en prise avec un renvoi
d’'un mécanisme indicateur de laréserve de marche. 35

Mouvement horloger comportant le dispositif de re-
montage selon I'une quelconque des revendications
précédentes.

40
Montre-bracelet comportant le dispositif de remon-
tage selon I'une quelconque des revendications 1 a
7 ou mouvement horloger selon la revendication 8.
45
50
55
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La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche européenne visé ci-dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de I'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

23-08-2010
arrappor do recnerane pibiation il e rovet) pibiation
CH 288796 A 15-02-1953  AUCUN
CH 487840 A 28-11-1969 CH 232767 D 28-11-1969
WO 2006037367 Al  13-04-2006 EP 1797481 AL 20-06-2007
US 1557447 A 13-10-1925 AuCN
WO 2006103560 A2  05-10-2006 AUCN

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de I'Office européen des brevets, No.12/82
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peuvent étre exclues et 'OEB décline toute responsabilité a cet égard.

Documents brevets cités dans la description
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