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(57)  Verfahren zum Betrieb eines Vorsatzgeréts (14)
und ein nach dem Verfahren arbeitendes Vorsatzgerat
(14) fir einen Staubsauger (10), mit einer elektrisch dreh-
baren Borstenwalze (16) und einem Motor (18) zum An-
trieb der Borstenwalze (16), wobei die Borstenwalze (16)
im Betrieb in einer Betriebsdrehrichtung gedreht wird; bei
dem die Borstenwalze (16) in einer der Betriebsdrehrich-

tung entgegengesetzten Drehrichtung - einer Ruickdreh-
richtung - gedreht wird, falls eine Blockade der Borsten-
walze (16) erkannt wird. Das Vorsatzgerat (14) weist da-
zu geeignete Mittel zum Erkennen der Blockade und zur
Abgabe eines Blockadesignals (24) - sogenannte Blok-
kadeerkennungsmittel (22) - zur Drehrichtungsumkehr
des Motors (18) auf.

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 2 245 974 A2 2

Beschreibung
Beschreibung

[0001] Verfahren zum Betrieb eines Vorsatzgeréts fiir
einen Staubsauger und korrespondierendes Vorsatzge-
rat

[0002] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betrieb
eines Vorsatzgeréats flr einen Staubsauger gemaR dem
Oberbegriff des Anspruchs 1. Sie betrifft weiterhin ein
zur Ausflihrung des Verfahrens besonders geeignetes
Vorsatzgerat.

[0003] Verfahren zum Betrieb von Vorsatzgeraten fiir
Staubsauger sind allgemein bekannt. Es handelt sich da-
bei um Vorsatzgerate mit einer elektrisch drehbaren Bor-
stenwalze und einem Motor zu deren Antrieb, die z. B.
zum Saugen von Teppichbdden verwendet werden. Die
Borstenwalze dreht sich beim Betrieb zumeist in eine
Richtung; es sind jedoch auch Verfahren bekannt, bei
denen eine Drehrichtung dieser Borstenwalze wahrend
des Betriebs umgekehrt wird, im Allgemeinen so, dass
sich die Borstenwalze immer in eine Bewegungsrichtung
des Vorsatzgerats dreht und so ein Bewegen des Vor-
satzgerats erleichtert wird. Ein solches Verfahren ist z.
B. aus der DE 689 05 252 T2 oder der EP 1 352 603 A1
bekannt.

[0004] Beim Saugen mit Vorsatzgeraten, die eine
drehbare Borstenwalze umfassen, kann es jedoch vor-
kommen, dass die Borstenwalze blockiert wird, weil sich
z. B. Kleidungsstiicke, Teppiche oder Teppichfransen
versehentlich in den Borsten verfangen und von der Bor-
stenwalze aufgewickelt werden. In diesem Fall ist nor-
malerweise vorgesehen, dass sich der Motor der Bor-
stenwalze abschaltet und der erfasste Gegenstand ma-
nuell, z. B. durch Ziehen an dem Gegenstand, entfernt
werden muss. Dazu muss bei ausgeschaltetem Motor
derBorstenwalze gegen den Motorwiderstand gearbeitet
werden.

[0005] Eine Aufgabe der Erfindung besteht darin, ein
Verfahren und ein zur Ausfiihrung des Verfahrens vor-
gesehenes Vorsatzgerat anzugeben, mit dem das Ent-
fernen von auf die Borstenwalze aufgewickelten Gegen-
stédnden vereinfacht wird.

[0006] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf mit den
Merkmalen des Anspruchs 1 geldst. Dazu ist bei einem
Verfahren zum Betrieb eines Vorsatzgerats fir einen
Staubsauger, wobei das Vorsatzgerat eine elektrisch
drehbare Borstenwalze und einen Motor zum Antrieb der
Borstenwalze umfasst und wobei die Borstenwalze im
Betrieb in einer Betriebsdrehrichtung gedreht wird, vor-
gesehen, dass die Borstenwalze in einer der Betriebs-
drehrichtung entgegengesetzten Drehrichtung - Ruick-
drehrichtung - gedreht wird, falls eine Blockade der Bor-
stenwalze erkannt wird.

[0007] Bezlglich des Vorsatzgerats wird diese Aufga-
be erfindungsgemaf geldst durch die Merkmale des un-
abhéangigen Vorrichtungsanspruchs.

[0008] Der Vorteil der Erfindung besteht darin, dass
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auf die Borstenwalze aufgewickelte Gegenstande auf
diese Weise automatisch wieder abgewickelt werden.
Ein Benutzer muss also nichtan dem Gegenstand ziehen
und beschéadigt diesen beispielsweise nicht durch die
Zugkraft, die gegen den Motorwiderstand aufgewandt
werden muss. Wenn sich z. B. Teppichfransen in der
Borstenwalze verfangen haben, befindet sich das Vor-
satzgeratim Allgemeinen sehr dicht an der Teppichober-
flache, so dass wenig Platz ist, um die Teppichfransen
per Hand wieder zu befreien. Auch in diesem Fall sorgt
das Drehen der Borstenwalze in der Rickdrehrichtung
fur eine einfachere und schnellere Freigabe der Teppich-
fransen.

[0009] Der Motor ist bevorzugt ein burstenloser Per-
manentmagnetmotor. Dies ist vorteilhaft, da die bei Kom-
mutatormotoren erforderlichen Stromwender einem ho-
hen Verschleil ausgesetzt sind und es dadurch zu Sto6-
rungen kommen kann. AulRerdem ergibt sich eine Mog-
lichkeit zur sensorlosen Uberwachung des Motors, z. B.
durch Erfassung der Stromaufnahme, so dass auf stor-
anfallige Sensoren, wie z. B. Hall-Sensoren, verzichtet
werden kann. Die Umkehrung der Drehrichtung lasst sich
bei Verwendung eines Uber drei Phasen angesteuerten
Motors der Borstenwalze auf einfache, an sich bekannte
Art und Weise durch Vertauschen zweier Phasen, errei-
chen.

[0010] Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung
sind Gegenstand der Unteranspriiche. Dabei verwende-
te Riickbeziehungen weisen auf die weitere Ausbildung
des Gegenstandes des Hauptanspruchs durch die Merk-
male des jeweiligen Unteranspruches hin; sie sind nicht
als ein Verzicht auf die Erzielung eines selbstandigen,
gegenstandlichen Schutzes fiir die Merkmalskombina-
tionen der rickbezogenen Unteranspriche zu verste-
hen. Des Weiteren istim Hinblick auf eine Auslegung der
Anspriche bei einer naheren Konkretisierung eines
Merkmals in einem nachgeordneten Anspruch davon
auszugehen, dass eine derartige Beschrankung in den
jeweils vorangehenden Anspriichen nicht vorhanden ist.
[0011] Bevorzugt wird die Blockade erkannt, wenn ei-
ne Stromaufnahme des Motors einen vorgegebenen
oder vorgebbaren Grenzwert (iberschreitet. Auf diese
Weise kann bertcksichtigt werden, dass nicht alle Ober-
flachen gleiche Saugbedingungen aufweisen. In Abhén-
gigkeit von der zu saugenden Oberflache kann es nam-
lich unter Umsténden schon zu einem geringfiigigen An-
stieg der Stromaufnahme kommen, wenn ein Teppich-
boden gesaugt wird, der unterschiedlich langen oder dik-
ken Flor aufweist. Hierbei wird jedoch noch keine Blok-
kade erkannt, wenn der Grenzwert auf einen héheren
Wert, der solche Oberflachen entsprechend bericksich-
tigt, eingestellt ist. Somit wird die Benutzung des Vor-
satzgerats nicht bereits aufgrund einer etwas schwer-
gangigeren Oberflache durch in diesem Fall eher uner-
winschtes Rickdrehen behindert.

[0012] Besonders bevorzugt wird die Blockade er-
kannt, wenn die Stromaufnahme den Grenzwert fiir eine
vorgegebene oder vorgebbare Zeitspanne Uberschrei-
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tet. Dadurch wird ausgeschlossen, dass bereits ein kurz-
fristiger hoher Anstieg der Stromaufnahme, der durch ein
kurzes "Hangenbleiben" des Vorsatzgerats an einem zu
saugenden Untergrund verursacht werden kann, als
Blockade ausgewertet wird und zu einem Ruckdrehen
der Borstenwalze fiihrt. Damit wird ein in diesem Fall
unangebrachtes Rickdrehen verhindert und die Bewe-
gung des Vorsatzgerats nicht zusatzlich erschwert.
[0013] Bevorzugt ist vorgesehen, dass die Borsten-
walze bei Auftreten der Blockade um einen vorgegebe-
nen oder vorgebbaren Drehwinkel - Rickdrehwinkel - in
Riickdrehrichtung gedreht wird. Als geeignete Werte fiir
den Drehwinkel haben sich Werte im Bereich von 15 bis
360 Grad herausgestellt. Beim Zuriickdrehen um einen
derartigen Ruckdrehwinkel wird unter Umstanden ver-
hindert, dass sich aufgewickelte Objekte erneut aufwik-
keln, wenn die Borstenwalze zu weit in die entgegenge-
setzte Richtung gedreht wird. Bei einem geringen Ruick-
drehwinkel, wie 15 Grad, wird der Gegenstand mdgli-
cherweise nicht komplett freigegeben, aber zumindest
gelockert, so dass er danach bereits durch leichtes Zie-
hen entfernt werden kann. AuRerdem kann die Betriebs-
drehrichtung schneller wiederaufgenommen und die Rei-
nigung fortgesetzt werden.

[0014] In einer alternativen Ausfiihrungsform wird der
Motor der Borstenwalze bei Auftreten einer Blockade an-
gehalten und die Borstenwalze wird durch Betétigung
eines Schaltelements schrittweise um jeweils einen vor-
gegebenen oder vorgebbaren Drehwinkel in die Rick-
drehrichtung gedreht. Das Rickdrehen der Borstenwal-
ze erfolgt somit nicht automatisch, sondern ermdglicht
ein je nach aufgewickeltem Gegenstand angepasstes
Rickdrehen der Borstenwalze. Beispielsweise kann das
Schaltelement von einem Benutzer bedient werden, der
entscheidet, wie weit die Borstenwalze zuriickgedreht
werden soll, indem er das Schaltelement entsprechend
oft betatigt. Das Lésen von langeren und/oder diinnen
Gegenstanden, die sich gegebenenfalls mehrfach auf-
wickeln, wird dadurch erleichtert.

[0015] Bevorzugt ist eine Drehgeschwindigkeit der
Borstenwalze in Ruckdrehrichtung bei einer Blockade
geringer als eine Drehgeschwindigkeit in Betriebsdreh-
richtung. Auf diese Weise wird verhindert, dass sich da-
bei abwickelnde Objekte in die entgegengesetzte Dreh-
richtung erneut aufwickeln.

[0016] WennderBetrieb derBorstenwalze in Betriebs-
drehrichtung z. B. durch Betatigen eines Starttasters wie-
deraufgenommen wird, nachdem die Blockade erkannt
wurde und die Borstenwalze gegebenenfalls zuriickge-
dreht wurde, kann der Zeitpunkt zur Aufnahme des nor-
malen Betriebs vom Benutzer selbst gewahlt werden.
Dieser kann die gelésten Gegensténde also gegebenen-
falls vorher entfernen oder das Vorsatzgerat an einer an-
deren Stelle platzieren, so dass die Objekte beim erneu-
ten Betrieb der Borstenwalze nicht sofort wieder aufge-
wickelt werden. Der Starttaster kann z. B. direkt an dem
Vorsatzgerat angebracht sein. Vereinfacht kann der Be-
trieb der Borstenwalze an dem Vorsatzgerat statt durch
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den Starttaster auch dadurch wiederaufgenommen wer-
den, indem der Staubsauger Uber einen Hauptschalter
zuerst aus- und dann wieder eingeschaltet wird. In die-
sem Fall kommt das Vorsatzgerat ohne einen zusétzli-
chen Schalter aus.

[0017] Bevorzugt ist vorgesehen, dass durch genera-
torischen Betrieb ein Signal zur Wiederaufnahme des
Betriebs in Betriebsdrehrichtung erzeugt wird. Der gene-
ratorische Betrieb des Motors der Borstenwalze erfolgt
dabei durch Schieben des Vorsatzgeréts in eine be-
stimmte Richtung. Die dabei durch Kontakt der Borsten-
walze mit dem Boden erzeugte Reibung verursacht eine
Drehung der Borstenwalze. Durch diese Drehung wird
von dem Motor eine Spannung erzeugt, die als Signal
zur Wiederaufnahme des Betriebs der Borstenwalze in
Betriebsdrehrichtung verwendet werden kann. Auf diese
Weise kann der Reinigungsvorgang schnell und ohne
zusatzliche Handgriffe des Benutzers fortgesetzt wer-
den.

[0018] Bevorzugt wird die Betriebsdrehrichtung der
Borstenwalze wahrend des Betriebs an eine Vorwarts-
oder Ruckwartsbewegung des Vorsatzgerats angepasst
und die Riickdrehrichtung in Abhangigkeit der jeweiligen
Betriebsdrehrichtung bestimmt. Dazu kann beispielswei-
se die jeweilige Betriebsdrehrichtung in einer Steue-
rungseinheit des Motors der Borstenwalze gespeichert
werden, damit die Borstenwalze bei einer Blockade in
die entsprechend entgegengesetzte Richtung dreht.
[0019] Beieinem Vorsatzgerat fir einen Staubsauger,
mit einer elektrisch drehbaren Borstenwalze und einem
Motor zu deren Antrieb, sind Mittel zum Erkennen einer
Blockade der Borstenwalze und zur Abgabe eines Blok-
kadesignals, die insgesamt auch als Blockadeerken-
nungsmittel bezeichnet werden kénnen, zur Drehrich-
tungsumkehr des Motors vorgesehen.

[0020] Des Weiteren zeichnet sich das oben bereits
erwahnte Vorsatzgerat, mit dem die o. g. Aufgabe mit
dem zuvor beschriebenen Verfahren und dessen Aus-
gestaltungen gel6st wird, in vorteilhaften Ausfiihrungs-
formen im Wesentlichen durch Mittel aus, die zum Aus-
fUhren einzelner Verfahrensschritte, die von dem Verfah-
ren und dessen Ausgestaltungen umfasst sind, vorgese-
hen sind. Insoweit kann im Wesentlichen auch auf die
vorangehende Beschreibung des Verfahrens und des-
sen Ausgestaltungen verwiesen werden.

[0021] Bevorzugt sind ein Stromsensor zum Messen
einer Stromaufnahme des Motors der Borstenwalze und
eine Uberwachungsvorrichtung, die zur Abgabe des
Blockadesignals vorgesehen ist, wenn der Strom einen
vorgegebenen oder vorgebbaren Grenzwert Giberschrei-
tet, in dem Vorsatzgerat angeordnet. Dadurch ergeben
sich kurze Signalwege bei der Stromaufnahmeerfassung
und der Weiterleitung an die Uberwachungsvorrichtung,
was wiederum zu Vorteilen bei der EMV und zu geringe-
ren Kosten flr Verkabelung etc. fihrt.

[0022] Besonders bevorzugt sind Mittel zum Uberwa-
chen eines Anstehens des Blockadesignals fir mehr als
eine vorgegebene oder vorgebbare Zeitspanne in dem
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Vorsatzgerat vorgesehen. Diese kdnnen z. B. von einer
Steuerungseinheit, die zur Steuerung des Motors vorge-
sehen ist, umfasst sein. Ein einfaches Beispiel ist ein
Zahler, der durch das Blockadesignal gestartet wird und
bei Ablauf das Verstreichen der jeweiligen Zeitspanne
anzeigt.

[0023] Weiter bevorzugt ist ein Taster als Schaltele-
ment zum, insbesondere schrittweisen, Drehen der Bor-
stenwalze um einen vorgegebenen oder vorgebbaren
Drehwinkel in Ruckdrehrichtung, z. B. auf einer Obersei-
te des Vorsatzgerats, vorgesehen. Bei jedem Betatigen
des Tasters durch einen Benutzer wird die Borstenwalze
um diesen Drehwinkel zurtickgedreht; der Taster kann
so oft betatigt werden, wie es gewlinscht oder erforder-
lich ist, um aufgewickelte Gegenstande zu l6sen.
[0024] Zur schnellen Wiederaufnahme des Betriebs
der Borstenwalze in Betriebsdrehrichtung nach der Blok-
kade und gegebenenfalls erfolgtem Riickdrehen der Bor-
stenwalze ist bevorzugt ein Starttaster an dem Vorsatz-
gerat, z. B. auf einer Oberseite, angeordnet. Alternativ
kann ein generatorischer Anlauf erfolgen.

[0025] Das Vorsatzgerat umfasstin einer bevorzugten
Ausfiihrungsform Mittel, mit denen die Betriebsrichtung
der Borstenwalze wahrend des Betriebs, insbesondere
korrespondierend zu einer Vorwarts- und Ruckwartsbe-
wegung des Vorsatzgerats, umkehrbarist. Das Bewegen
eines solchen Vorsatzgerats Uiber eine Oberflache kann
dadurch erleichtert werden, denn durch die bei der Dre-
hung der Borstenwalze verursachte Reibung mit der
Oberflache entsteht eine die Bewegung unterstiitzende
Kraft, wenn sich die Borstenwalze in die jeweilige Bewe-
gungsrichtung dreht. Andernfalls kann die Bewegung
des Vorsatzgerats in eine Richtung und je nach Beschaf-
fenheit der Oberflache in unterschiedlichem Ausmal er-
schwert sein. Bei einem derart ausgestalteten Vorsatz-
gerat kénnen auflerdem Mittel, z. B. in einer Steuerungs-
einheit des Vorsatzgerats, vorgesehen sein, mit denen
eine vor der Blockade ausgeflihrte Betriebsdrehrichtung
der Borstenwalze gespeichert wird, und mit welchen
dann die entsprechend zum L&sen der Blockade geeig-
nete Rickdrehrichtung aktiviert werden kann.

[0026] Nachfolgend wird ein Ausflihrungsbeispiel der
Erfindung anhand der Zeichnung naher erlautert. Einan-
der entsprechende Gegensténde oder Elemente sind in
allen Figuren mitden gleichen Bezugszeichen versehen.
[0027] Das oder jedes Ausflihrungsbeispiel ist nicht
als Einschrankung der Erfindung zu verstehen. Vielmehr
sind im Rahmen der vorliegenden Offenbarung zahlrei-
che Abanderungen und Modifikationen mdglich, insbe-
sondere solche Varianten und Kombinationen, die zum
Beispiel durch Kombination oder Abwandlung von ein-
zelnen in Verbindung mit den im allgemeinen oder spe-
ziellen Beschreibungsteil beschriebenen sowie in den
Anspruchen und/oder der Zeichnung enthaltenen Merk-
malen bzw. Elementen oder Verfahrensschritten fir den
Fachmann im Hinblick auf die Lésung der Aufgabe ent-
nehmbar sind und durch kombinierbare Merkmale zu ei-
nem neuen Gegenstand oder zu neuen Verfahrens-
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schritten bzw. Verfahrensschrittfolgen fihren.
Es zeigen
[0028]

Figur 1 schematisch vereinfacht einen Staubsauger

mit einem Vorsatzgerat mit einer Borstenwal-
ze und

Figur 2  ein Blockdiagramm eines gemafR der Erfin-
dung ausgestaltetes Ausfiihrungsbeispiel fir
ein an einen Staubsauger anschlielbares
Vorsatzgerat.

[0029] Figur 1 zeigt schematisch vereinfacht einen

Staubsauger 10, welcher Uber einen Saugschlauch 12
und ein Saugrohr 13 mit einem Vorsatzgerat 14 verbun-
den ist. An einer Unterseite des Vorsatzgerats 14 ist eine
Borstenwalze 16 angeordnet, die elektrisch drehbar ist.
Ein solches Vorsatzgerat 14 ist vor allem zum Saugen
von Teppichbdden bestimmt.

[0030] Figur 2 zeigt das Vorsatzgerat 14 nun schema-
tisch stark vereinfacht in einem Blockdiagramm. Die Bor-
stenwalze 16 wird Uber einen Motor 18 angetrieben. Der
Motor 18 ist z. B. ein birstenloser Motor mit einem Per-
manentmagneten als Rotor, der in diesem Ausfiihrungs-
beispiel sensorlos Uber eine Steuerungseinheit 20 Uber-
wacht wird. Wenn sich die Borstenwalze 16 wahrend des
Betriebs in eine Betriebsdrehrichtung dreht und sich da-
bei Gegenstande, wie z. B. Kleidungsstiicke oder Be-
standteile eines Teppichs, in der Borstenwalze 16 ver-
fangen und auf diese aufgewickelt werden, kann es zu
einer Blockade der Borstenwalze 16 kommen. Geeigne-
te Mittel zur Erkennung der Blockade - Blockadeerken-
nungsmittel 22 - erkennen die Blockade und geben ein
Blockadesignal 24, hier vereinfacht als Pfeil dargestellt,
ab. Die Blockadeerkennungsmittel 22 umfassen einen
Stromsensor 26 und eine Uberwachungsvorrichtung 28.
Der Stromsensor 26 erfasst eine Stromaufnahme des
Motors 18. Wenn die Stromaufnahme einen vorgegebe-
nen oder vorgebbaren Grenzwert berschreitet, wobei
der Grenzwert von den Motorparametern, z. B. einem
Spulenwiderstand und einer den Motor 18 versorgenden
Spannung, abhéngig sein kann. Bei Uberschreiten des
Grenzwerts wird von der Uberwachungsvorrichtung 28
das Blockadesignal 24 abgegeben, z. B. an die Steue-
rungseinheit 20. Die Steuerungseinheit 20 umfasst Mittel
30 zur Uberwachung einer Zeitspanne, wahrend derer
das Blockadesignal 24 ansteht. Bei einem Uberschreiten
einer vorgegebenen oder vorgebbaren Zeitspanne wird
der Zustand der Borstenwalze 16 als Blockade erkannt
und die Borstenwalze 16 wird in eine Rickdrehrichtung,
die der Betriebsdrehrichtung entgegengesetzt ist, ge-
dreht. Das Ruckdrehen kann entweder sofort bei Erken-
nen der Blockade automatisch erfolgen, wobei die Bor-
stenwalze 16 um einen vorgegebenen oder vorgebbaren
Drehwinkel, der z. B. zwischen 15 und 360 Grad liegt,
zuriickgedreht wird. Oder das Riickdrehen erfolgt schritt-
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weise durch Betatigen eines Schaltelements, z. B. eines
Tasters 32, durch einen Benutzer, nachdem die Drehung
der Borstenwalze 16 in Betriebsdrehrichtung bei erkann-
ter Blockade angehalten wurde. Dabei kann die Borsten-
walze 16 in einer beliebigen Anzahl an Schritten von bei-
spielsweise jeweils 15 Grad zuritickgedreht werden. Das
Riickdrehen erfolgt gegebenenfalls mit einer geringeren
Drehgeschwindigkeit als das Drehen der Borstenwalze
16 wahrend des normalen Betriebs. Ist die Blockade ge-
I0st, d. h. auf die Borstenwalze 16 aufgewickelte Objekte
wurden abgewickelt oder freigegeben, kann der normale
Betrieb der Borstenwalze 16 durch Betatigen eines Start-
tasters 34, der sich an dem Vorsatzgerat 14, z. B. auf
dessen Oberseite, befindet, wiederaufgenommen wer-
den. Die Wiederaufnahme des normalen Betriebs ist na-
ttrlich auch mdglich, indem der Staubsauger 10 (Figur
1) und/oder das Vorsatzgerat 14 uber einen Ein-/Aus-
Schalter zuerst aus- und dann wieder eingeschaltet wird.
Gegebenenfalls ist es auch mdglich, dass die Borsten-
walze 16 generatorisch betrieben wird und dadurch ein
Signal zur Wiederaufnahme der Betriebsdrehrichtung
abgegeben wird. Der generatorische Betrieb der Bor-
stenwalze 16 wird z. B. durch Schieben des Vorsatzge-
rats 14 Gber die zu reinigende Oberflache erreicht, wobei
die Borstenwalze 16 aufgrund von Reibung mit der Ober-
flache gedreht wird.

[0031] Bei dem Vorsatzgerat 14 kann sowohl vorge-
sehen sein, dass sich die Borstenwalze 16 wahrend des
Normalbetriebs nurin eine Richtung dreht, als auch, dass
sie wahrend des Betriebs ihre Drehrichtung korrespon-
dierend zu einer Vorwarts- und Riuckwartsbewegung des
Vorsatzgerats 14 andert. In der zuletzt genannten Aus-
fuhrungsform umfasst das Vorsatzgerat 14 oder die
Steuerungseinheit 20 geeignete Mittel, mit denen die vor
einer Blockade zuletzt aktive Drehrichtung der Borsten-
walze 16 ermittelt werden kann, so dass die Borstenwal-
ze 16 auch in die entsprechend entgegengesetzte Rich-
tung zurtickdreht. Die Betriebdrehrichtung bei Wieder-
aufnahme des Reinigungsbetriebs mit der Borstenwalze
16 kann dann z. B. beliebig sein. Wird die Wiederaufnah-
me jedoch generatorisch initiiert, wird dabei mit geeig-
neten Mitteln die Bewegungsrichtung des Vorsatzgerats
14 erkannt und die Borstenwalze 16 daraufhin in dieser
Richtung angetrieben.

Damit I&sst sich die Erfindung kurz wie folgt darstellen:

[0032] Es wird ein Verfahren zum Betrieb eines Vor-
satzgerats 14 und ein nach dem Verfahren arbeitendes
Vorsatzgerat 14 fiir einen Staubsauger 10, mit einer elek-
trisch drehbaren Borstenwalze 16 und einem Motor 18
zum Antrieb der Borstenwalze 16, wobei die Borstenwal-
ze 16 im Betrieb in einer Betriebsdrehrichtung gedreht
wird, angegeben, bei dem die Borstenwalze 16 in einer
der Betriebsdrehrichtung entgegengesetzten Drehrich-
tung - Rickdrehrichtung - gedreht wird, falls eine Blok-
kade der Borstenwalze 16 erkannt wird. An dem Vorsatz-
gerat 14 sind dazu geeignete Mittel zum Erkennen der
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Blockade und zur Abgabe eines Blockadesignals 24 -
Blockadeerkennungsmittel 22 - zur Drehrichtungsum-
kehr des Motors 18 vorgesehen.

Patentanspriiche

1. Verfahren zum Betrieb eines Vorsatzgerats (14) fiir
einen Staubsauger (10), mit einer elektrisch drehba-
ren Borstenwalze (16) und einem Motor (18) zum
Antrieb der Borstenwalze (16), wobei die Borsten-
walze (16) im Betrieb in einer Betriebsdrehrichtung
gedreht wird,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Borstenwalze (16) in einer der Betriebsdrehrich-
tung entgegengesetzten Drehrichtung - Rickdreh-
richtung - gedreht wird, falls eine Blockade der Bor-
stenwalze (16) erkannt wird.

2. Verfahren nach Anspruch 1,
wobei die Blockade erkannt wird, wenn eine Strom-
aufnahme des Motors (18) einen vorgegebenen
oder vorgebbaren Grenzwert Gberschreitet.

3. Verfahren nach Anspruch 2,
wobei die Blockade erkannt wird, wenn die Strom-
aufnahme den Grenzwert fir eine vorgegebene oder
vorgebbare Zeitspanne Uberschreitet.

4. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
wobei die Borstenwalze (16) bei Auftreten der Blok-
kade um einen vorgegebenen oder vorgebbaren
Drehwinkel - Rickdrehwinkel - in Riickdrehrichtung
gedreht wird.

5. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
wobei der Motor (18) der Borstenwalze (16) bei Auf-
treten einer Blockade angehalten wird und die Bor-
stenwalze (16) durch Betatigung eines Schaltele-
ments (32) schrittweise um jeweils einen vorgege-
benen oder vorgebbaren Drehwinkel in die Riick-
drehrichtung gedreht wird.

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
wobei eine Drehgeschwindigkeit der Borstenwalze
(16) in Rickdrehrichtung bei einer Blockade gerin-
geristals eine Drehgeschwindigkeit in Betriebsdreh-
richtung.

7. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
wobei der Betrieb der Borstenwalze (16) in Betriebs-
drehrichtung durch Betétigen eines Starttasters (34)
wiederaufgenommen wird.

8. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
wobei durch generatorischen Betrieb ein Signal zur
Wiederaufnahme des Betriebs in Betriebsdrehrich-
tung erzeugt wird.
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Verfahren nach einem der vorangehenden Anspri-
che,

wobei die Betriebsdrehrichtung der Borstenwalze
(16) wahrend des Betriebs an eine Vor- oder Riick-
bewegung des Vorsatzgerats (14) angepasst wird
und die Rickdrehrichtung in Abh&ngigkeit der jewei-
ligen Betriebsdrehrichtung bestimmt wird.

Vorsatzgerat (14) fur einen Staubsauger (10), mit
einer elektrisch drehbaren Borstenwalze (16) und ei-
nem Motor (18) zu deren Antrieb,
gekennzeichnet durch

Mittel zum Erkennen einer Blockade der Borstenwal-
ze (16) und zur Abgabe eines Blockadesignals (24)
zur Drehrichtungsumkehr des Motors (18).

Vorsatzgerat (14) nach Anspruch 10,

mit einem Stromsensor (26) zum Messen einer
Stromaufnahme des Motors (18) der Borstenwalze
(16) und einer Uberwachungsvorrichtung (28), die
zur Abgabe des Blockadesignals (24) vorgesehen
ist, wenn der Strom einen vorgegebenen oder vor-
gebbaren Grenzwert lberschreitet.

Vorsatzgerat (14) nach Anspruch 11,

mit Mitteln zum Uberwachen eines Anstehens des
Blockadesignals (24) fur mehr als eine vorgegebene
oder vorgebbare Zeitspanne.

Vorsatzgerat (14) nach einem der Anspriiche 10 bis
12,

mit einem Taster (32) zum, insbesondere schrittwei-
sen, Drehen der Borstenwalze (16) um einen vorge-
gebenen oder vorgebbaren Drehwinkel in Ruickdreh-
richtung.

Vorsatzgerat (14) nach einem der Anspriiche 10 bis
13,

mit einem Starttaster (34) zur Wiederaufnahme des
Betriebs der Borstenwalze (16) in Betriebsdrehrich-
tung.

Vorsatzgerat (14) nach einem der Anspriiche 10 bis
14,

wobei die Betriebsdrehrichtung der Borstenwalze
(16) wahrend des Betriebs, insbesondere korre-
spondierend zu einer Vor- und Rickbewegung des
Vorsatzgerats (14), umkehrbar ist.
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