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(54) Dispositif d’ouverture et de fermeture d’une porte sur un cadre

(57) L’invention concerne un dispositif d’ouverture et
de fermeture d’'une porte sur un cadre, comportant,
- une poignée (20) rapportée sur ladite porte,
- deux tringles (12) reliées mécaniquement a un entrai-
neur (11) mobile, ladite poignée comportant une patte
d’actionnement (21) adaptée a coopérer avec une partie
d’interaction de I'entraineur.

De maniére remarquable, ladite patte d’actionne-

ment de la poignée et ledit entraineur sont agencés re-
lativement I'un par rapport a l'autre de maniere que le
mouvement de I'entraineur induit par le déplacement des
deux tringles lors de la fermeture de la porte sur le cadre
provoque I'éloignement de ladite partie d’interaction par
rapport a ladite patte d’actionnement de la poignée, ladite
partie d’interaction (40) de I'entraineur (11) et ladite patte
d’actionnement (21) de la poignée (20) étant alors hors-
contact.
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Description

DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L’IN-
VENTION

[0001] La présente invention concerne un dispositif
d’ouverture et de fermeture d’'une porte sur un cadre con-
forme au préambule de la revendication 1.

[0002] L’invention concerne également un ensemble
comprenant une porte et un tel dispositif d’ouverture et
de fermeture.

[0003] Elle concerne enfin un coffret d’appareillages
électriques comportant un tel dispositif.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0004] On connait notamment du document
FR2822877 un dispositif de fermeture pour un coffret
destiné a accueillir des appareillages électriques.
[0005] Dans ce dispositif, I'entraineur est solidarisé a
la poignée de la porte et le pivotement de cet ensemble
autour d’'un axe perpendiculaire au plan de la porte en-
traine le mouvement des deux tringles reliées mécani-
quement audit entraineur.

[0006] Plus particulierement, le pivotement dans un
sens de la poignée liée a I'entraineur provoque le posi-
tionnement des tringles dans une position dans laquelle
elles coopérent avec le coffret pour retenir la porte en
position fermée, tandis que le pivotement dans l'autre
sens de la poignée liée a I'entraineur provoque le posi-
tionnement des tringles dans une position dans laquelle
elles sont libérées de toute coopération avec le coffret
et autorisent I'ouverture de la porte.

[0007] L’ouverture et la fermeture de la porte implique
donc un mouvement de la poignée.

[0008] Le document US2007/080542 divulgue un dis-
positif conforme au préambule de la revendication 1,
dans lequel une patte d’actionnement de la poignée coo-
pére avec un plot solidaire de I'entraineur. Cependant,
dans ce document, une griffe anti-jeu et un ressort de
torsion maintiennent le plot et la patte d’actionnement en
contact permanent quel que soit le sens du pivotement
de I'entraineur. L’'ouverture et la fermeture de la porte
impliquent donc un mouvement de la poignée.

OBJET DE L'INVENTION

[0009] Le butde la présente invention est de simplifier
la mise en oeuvre du dispositif d’ouverture et de ferme-
ture de la porte du coffret électrique et d’améliorer en
outre I'aspect esthétique de la porte notamment lors de
sa fermeture.

[0010] A cet effet, on propose selon l'invention un dis-
positif d’ouverture et de fermeture tel que décrit dans la
revendication 1.

[0011] Avantageusement, grace a l'invention, I'entrai-
neur et la patte d’actionnement de la poignée sont hors-
contact et n’interagissent pas pendant la fermeture de la
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porte puisqu’au contraire ils s’éloignent I'un de I'autre.
Lors de la fermeture de la porte, la poignée reste donc
immobile, intégrée dans le gabarit de la porte.

[0012] D’autres caractéristiques avantageuses et non
limitatives du dispositif d’'ouverture et de fermeture selon
l'invention sont énoncées dans les revendications 2 a 12.
[0013] L’invention concerne également un ensemble
tel que décrit dans les revendications 13 et 14.

[0014] L’invention concerne enfin un coffret électrique
tel que décrit dans les revendications 15 et 16.

DESCRIPTION DETAILLEE D'UN EXEMPLE DE REA-
LISATION

[0015] La description quiva suivre, en regard des des-
sins annexés, donnée a titre d’exemple non limitatif, fera
bien comprendre en quoi consiste I'invention et comment
elle peut étre réalisée.

[0016] Sur les dessins annexés :

- la figure 1 est une vue en perspective de la face
interne d’une porte d’un boitier ou coffret électrique
conforme a l'invention,

- lafigure 2 est une vue agrandie de la figure 1 mon-
trant une partie du dispositif d’ouverture et de ferme-
ture selon I'invention,

- lafigure 3 est une vue en loupe de la figure 2,

- lafigure 4 est une vue de face de la figure 3,

- lafigure 5 est une vue en perspective de dessous
de la poignée du dispositif d’ouverture et de ferme-
ture selon I'invention,

- lafigure 6 est une vue de détail en perspective de
la zone d’interaction entre la poignée et un entrai-
neur du Dispositif selon I'invention,

- lafigure 7 est une vue en perspective du coffret élec-
trique avec sa porte fermée et sa poignée abaissée
au repos,

- lafigure 8 est une vue agrandie de I'entraineur du
dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'inven-
tion dans la position qu'’il prend lorsque la porte est
fermée et la poignée au repos, comme surlafigure 7,

- la figure 9 est une vue agrandie d’'une extrémité
d’'une tringle du dispositif d’ouverture et de fermeture
selon l'invention dans la position qu’elle prend lors-
que la porte est fermée et la poignée au repos, com-
me sur lafigure 7, avec un arraché de la paroilatérale
du socle de la boite,

- la figure 10 est une vue en perspective du coffret
électrique avec sa porte fermée et sa poignée rele-
vée en position active pour autoriser 'ouverture de
la porte,

- lafigure 11 est une vue agrandie de I'entraineur du
dispositif

[0017] d’ouverture et de fermeture selon l'invention
dans la position qu’il prend lorsque la porte est fermée
et la poignée relevée en position active, comme sur la
figure 10,
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- la figure 12 est une vue agrandie d’une extrémité
d’une tringle du dispositif d’ouverture et de fermeture
selon I'invention dans la position qu’elle prend lors-
que la porte est fermée et la poignée relevée en po-
sition active, comme surlafigure 10, avecun arraché
de la paroi latérale du socle,

- la figure 13 est une vue en perspective du coffret
électrique avec sa porte ouverte,

- la figure 14 est une vue agrandie d’une extrémité
d’une tringle du dispositif selon l'invention dans la
position qu’elle prend lors de la fermeture de la porte,
avec un arraché de la paroi latérale du socle de la
boite,

- lafigure 15 est une vue agrandie de I'entraineur du
dispositif selon I'invention dans la position qu’il prend
lors de la fermeture de la porte,

- lafigure 16 montre la position du verrou intégré a la
poignée lorsque ladite poignée est relevée en posi-
tion active, comme sur la figure 10,

- lafigure 17 est une vue en perspective de la porte
du coffret électrique avec la poignée au repos ver-
rouillée sur le socle du coffret électrique,

- lafigure 18 montre la position du verrou correspon-
dant a la figure 17.

[0018] On a représenté sur la figure 1 la face interne
2 d’une porte 1 d’un coffret électrique 100, représenté
sur les figures 7, 10 et 13, comportant un dispositif 10
d’ouverture et de fermeture de la porte 1.

[0019] Le coffret électrique 100 est avantageusement
destiné a accueillir des rangées d’appareillages électri-
ques modulaires.

[0020] Ce coffret électrique 100 comporte un socle 5
muni d’'un fond entouré de parois latérales. Les parois
latérales du socle 5 forment un cadre sur lequel la porte
1 est montée.

[0021] Le dispositif 10 est disposé le long d’un bord
avant 3 de la porte 1 opposé a un bord arriére 4 qui est
relié au socle 5 du coffret électrique 100 (voir figure 7,
10 et 13) par des moyens d’articulation autorisant le pi-
votement de la porte 1 autour d’'un axe paralléle a ce
bord arriére 4.

[0022] Ces moyens d’articulation sont ici des charnié-
res comportant deux axes (non visibles sur les figures)
intégrés a ce bord arriére 4 et situés a chaque extrémité
de ce bord arriére 4. Chacun de ces axes est encliqueté
dans un logement complémentaire du socle 5 du coffret
électrique 1.

[0023] Le dispositif 10 est plus particulierement repré-
senté sur les figures 2 a 6.

[0024] Ce dispositif 10 comporte une poignée 20 rap-
portée sur la face externe 8 (figures 7, 10 et 13) opposée
a la face interne 2 de ladite porte 1. La face interne de
la poignée 20, tournée vers la porte 1, est plus particu-
lierement représentée sur la figure 5.

[0025] Elle présente ici une forme aplatie et allongée,
en particulier une forme sensiblement oblongue. Dans
sa position de repos, représentée sur les figures 7, 13 et
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17, elle est logée dans un renfoncement 7 de la face
externe de la porte 1 (voir figure 10), de maniére a étre
intégrée harmonieusement au profil de la porte 1.
[0026] Le profil de la face externe 8 de la porte 1 étant
courbé le long de son bord avant 3, lorsque la poignée
20 est au repos (voir figures 7, 13 et 17), elle affleure la
face externe 8 de la porte 1 le long d’un premier 23 de
ses bords longitudinaux, tandis qu’elle fait légerement
saillie de cette face externe 8 de long du deuxiéme bord
longitudinal 22, comme représenté sur les figures 7 et 17.
[0027] La poignée 20 est montée a pivotement sur la
face externe 8 de la porte 1 autour d’'un axe de pivotement
paralléle au plan de cette porte 1 et ici paralléle au bord
avant 3 de la porte 1.

[0028] De préférence, la poignée 20 comporte des
moyens de montage a pivotement sur ladite porte 1. Ce
moyens de montage sont ici mixtes. lls comprennent, a
I'une des extrémités longitudinales de la poignée 20, un
tourillon appartenant a la poignée 20 (non visible sur les
figures) et, a I'autre extrémité longitudinale de la poignée
20, des moyens d’encliquetage 28 adaptés a étre encli-
quetés surun arbre solidaire de la porte 1, etreprésentés
sur la figure 5.

[0029] Letourillonestparexempleintégré alapoignée
20 et s’étend en saillie de cette poignée 20. Il s’engage
dans un logement correspondant de la porte 1 lors du
montage de la poignée 20.

[0030] Lesmoyensd’encliquetage 28 comprennentun
logement dans la poignée 20 présentant un profil tel que
'acces de I'arbre solidaire de la porte 1 a ce logement
se fait par passage d’un point dur.

[0031] Le tourillon et les moyens d’encliquetage 28
sont alignés le long de son premier bord longitudinal 23
de maniére a matérialiser I'axe de pivotement de la poi-
gnée 20.

[0032] Le moyens de montage mixtes de la poignée
permettent avantageusement un montage facile et sOr
de la poignée 20.

[0033] Classiquement, les moyens de montage de la
poignée comportent deux tourillons ou deux moyens
d’encliquetage disposés aux extrémités longitudinales
de la poignée. Les moyens de montage a deux tourillons
autorisent un montage trés robuste de la poignée sur la
porte, mais fastidieux pour l'installateur, tandis que les
moyens de montage a deux moyens d’encliquetage auto-
risent un montage trés facile pour l'installateur, mais peu
sUr, car la poignée est facilement démontable.

[0034] Avantageusement, les moyens de montage
mixtes de la poignée 20 du dispositif 10 selon I'invention
permettent, d’'une part, un montage simple et rapide de
la poignée 20 sur la porte 1, et, d’autre part, en combi-
naison avec des moyens de verrouillage qui seront dé-
crits plus loin, d’assurer l'inviolabilité du verrouillage de
la porte 1 en position fermée.

[0035] En outre, la poignée 20 comporte dans son
deuxieme bord longitudinal 22 une découpe 24 (figures
5, 7, 10 et 17) permettant a I'utilisateur de glisser ses
doigts entre la porte 1 etla poignée 20 afin de manoeuvrer
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cette derniére en la faisant pivoter pour la relever en po-
sition active (figure 10).

[0036] Cette poignée 20 est adaptée a agir sur un en-
traineur 11 (figures 3, 4, 6, 8 et 15) mobile auquel deux
tringles 12 (figures 1, 2 et 4)sont reliées mécaniquement.
[0037] Pour cela, la poignée 20 comporte une patte
d’actionnement 21 adapté a coopérer avec une partie
d’interaction 40 (figures 3, 4, 6, 8, 11 et 15) de I'entraineur
11, comme représenté en particulier sur la figure 11.
[0038] L’entraineur 11 etlapoignée 20formenticideux
pieces distinctes et séparées. L’entraineur 11 et les trin-
gles 12 sont rapportées sur la face interne 2 de la porte 1.
[0039] De maniére remarquable, comme cela sera dé-
crit plus en détails ultérieurement, la patte d’actionne-
ment 21 et la partie d’interaction 40 de I'entraineur 11
sont agenceés de telle sorte que le mouvement des trin-
gles 12 induit par la fermeture de la porte 1 provoque
I'éloignement de la partie d’interaction 40 de I'entraineur
par rapport a la patte d’actionnement 21 de la poignée
20, ladite partie d’interaction 40 de I'entraineur 11 et la-
dite patte d’actionnement 21 de la poignée 20 étant alors
hors-contact, comme représenté sur la figure 15.
[0040] Lafermeture de la porte peut ainsi se faire sans
aucune interaction entre I'entraineur 11 et la poignée 20,
et sans occasionner de mouvement de la poignée 20.
[0041] La patte d’actionnement 21 de la poignée 20
(voir figure 5) se présente par exemple sous la forme
d’une languette qui s’étend a partir de la face interne de
la poignée 20, tournée vers la porte 1. Il s’étend selon
un angle d’inclinaison compris de préférence entre 0 et
30 degrés par rapport a la normale au plan moyen de la
poignée 20.

[0042] La patte d’actionnement 21 traverse une ouver-
ture de la porte 1 (figure 6) disposée en vis-a-vis de celui-
ci et fait saillie de la face interne 2 de ladite porte 1. Cette
ouverture présente des dimensions adaptées a un libre
déplacement de la patte d’actionnement 21 lorsque la
poignée 20 pivote autour de son axe de pivotement. Ses
dimensions sont également adaptées au montage de la
poignée 20 sur la porte 1.

[0043] L’entraineur 11 est monté a pivotement sur la
porte 1, autour d’'un axe de pivotement X perpendiculaire
au plan moyen dans lequel s’étend cette porte 1. Cet
entraineur 11 est maintenu sur la porte 1 par des moyens
de clippage.

[0044] Comme représenté notamment sur les figures
3,4, 6, 8, 11 et 15, I'entraineur 11 se présente sous la
forme d’une plaque qui s’étend parallélement au plan de
la porte 1. Cet entraineur 11 présente ici une forme glo-
balement circulaire, avec dans son contour deux décou-
pes 11B triangulaires diamétralement opposées.
[0045] Latranche del'une de ces découpes 11B trian-
gulaires forme la partie d’interaction 40 de I'entraineur
11.

[0046] Chaque tringle 12 présente la forme d’une tige
aplatie et s’étend parallélement au plan de la porte 1
(figures 2, 3 et 4). Elle comporte ici deux parties droites
12A, 12C qui s’étendent parallélement au bord avant 3
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de la porte 1, reliées entre elle par une partie coudée
12B. L’'une 12A des parties droites 12A, 12C de chaque
tringle 12, appelée partie d’accrochage 12A, comporte a
son extrémité libre un téton 14 (figures 2, 12 et 14) qui
coopere avec le socle 5 du coffret électrique 100. L’autre
partie droite 12C de chaque tringle 12, appelée partie
d’entrainement 12C est reliée mécaniquement a I'entrai-
neur 11 (figures 3, 4 et 6).

[0047] Lesdites parties d’accrochage 12A s’étendent
selon un méme axe paralléle au bord avant 3 de la porte
1.

[0048] La partie d’entrainement 12C de chaque tringle
12 s’étend entre la face interne 2 de la porte 1 et I'entrai-
neur 11, de part et d’autre de I'axe de pivotement X de
celui-ci.

[0049] Comme représenté plus particulierement sur
les figures 3, 4, 6, 8, 11 et 15, la partie d’entrainement
12C de chaque tringle 12 comporte ici un pion de ma-
noeuvre 16 qui s’éléve perpendiculairement a I'axe lon-
gitudinal de cette partie d’entrainement 12C et est logé
dans un logement d’accueil 11A dudit entraineur 11. Ces
pions de manoeuvre 16 établissent la liaison mécanique
entre les tringles 12 et I'entraineur 11.

[0050] Chaque logement d’accueil 11A d’'un pion de
manoeuvre 16 est ici formé d’'une encoche 11A dans la
partie circulaire du contour de I'entraineur 11 (figures 3,
4,6,8, 11 et 15).

[0051] Ainsi, le mouvement de pivotement de I'entrai-
neur 11 autour de son axe de pivotement X entraine un
mouvement des pions de manoeuvre 16 des tringles 12
engagés dans les logements d’accueil 11A de I'entrai-
neur et par conséquent un mouvement des tringles 12.
[0052] Inversement, un mouvement de translation im-
posé aux tringles 12 entraine un mouvement de rotation
de I'entraineur 11.

[0053] Avantageusement, chaque logement d’accueil
11A du pion de manoeuvre 16 de chaque tringle 12 pré-
sente des dimensions supérieures a celle dudit pion de
manoeuvre 16, de maniére a autoriser un déplacement
en translation de chaque pion de manoeuvre 16 dans
son logement d’accueil lorsque I'entraineur 11 pivote
autour de son axe de pivotement X d’un angle compris
dans un intervalle prédéterminé.

[0054] En outre, le dispositif 10 comporte des rails de
guidage 13 (figures 2, 9, 12, 14, 16 et 18) des parties
d’accrochage 12A des tringles 12 qui guident le mouve-
ment de translation des tringles 12. Chaque rail de gui-
dage 13 est délimité par deux cloisons paralléles qui en-
cadrent lesdites parties d’accrochage 12A. Les deuxrails
de guidage 13 s’étendent selon une méme direction rec-
tiligne paralléle au bord avant 3 de la porte 1.

[0055] Lors de I'ouverture ou de la fermeture de la por-
te 1, la partie d’accrochage 12A de chaque tringle 12 se
déplace en translation longitudinalement entre les cloi-
sons du rail de guidage 13 correspondant, dans un sens
ou dans l'autre. Le mouvement latéral de chaque tringle
est treés limité, voire inexistant, ce qui limite le débatte-
mentde ces tringles 12 et réduit 'espace nécessaire pour
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loger le dispositif 10 dans la porte 1.

[0056] La partie d’entrainement 12C de chaque tringle
12 s’étend de part et d’autre de I'entraineur 11. Elle com-
porte une extrémité reliée d’un cété de I'entraineur 11 a
la partie coudée 12B de la tringle 12 correspondante, et
une autre extrémité qui coopére de l'autre c6té avec des
moyens de rappel 15 et de butée 18, représentés sur les
figures 2, 3, 4, 6, 16 et 18.

[0057] Ces moyens de rappel 15 du dispositif 10 agis-
sent en permanence entre ladite porte 1 et lesdites deux
tringles 12 pour placer celles-ci dans une position stable
dans laquelle les tétons 14 situés aux extrémités des
parties d’accrochage 12A des tringles 12 coopérent avec
le socle 5 du coffret électrique 100, lorsque la porte 1 est
fermée sur celui-ci.

[0058] Ces moyens de rappel 15 comportent ici deux
ressorts de compression 15 (voir par exemple la figure
4), qui agissent chacun entre la face interne 2 de la porte
1 et 'extrémité libre de la partie d’entrainement 12C de
chaque tringle 12.

[0059] Lesdits moyens de butée 18 comportent deux
éléments de butée 18 issus de la porte 1, qui coopérent
chacun avec un épaulement correspondant de la partie
d’entrainement 12C de la tringle 12 correspondante.
[0060] Dans la position stable des tringles 12 (figure
4), chaque ressort de compression 15 pousse la tringle
12 correspondante contre I'élément de butée 18 corres-
pondant, ce qui limite le mouvement de translation de la
tringle 12 concernée.

[0061] Le socle 5 comporte ici des logements 6 adap-
tés a accueillir lesdits tétons 14 des tringles 12 lorsque
les extrémités des tringles 12 portant ces tétons 14 sont
dans ladite position stable. Ces logements 6 sont plus
particulierement visibles sur les figures 9, 12, 13 et 14.
[0062] Lorsqu’ils sont engagés dans ces logements 6,
comme représenté sur la figure 9, les tétons 14 des trin-
gles 12 retiennent la porte dans sa position fermée. Lors-
que la porte 1 est tirée pour étre ouverte sans action sur
la poignée 20, I'une des faces de ces tétons 14 prend
appui sur I'une des faces internes des logements 6 pour
empécher cette ouverture. La porte 1 ne peut donc étre
ouverte sans agir sur la poignée 20 afin de dégager les
tétons 14 hors des logements 6 du socle 5.

[0063] Comme représenté notamment sur les figures
9, 12 et 14, I'extrémité libre de la partie d’accrochage
12A de chaque tringle 12 comporte un décroché qui porte
le téton 14. Celui-ci ne se trouve donc pas dans l'aligne-
ment de la partie d’accrochage 12A, mais légérement
décalé perpendiculairement au plan moyen de la porte
1, en vis-a-vis du logement 6 correspondant du coffret
électrique 100 lorsque la porte 1 est fermée sur le coffret
électrique 100.

[0064] Ici, la position stable des tringles 12 correspond
a une position dans laquelle les extrémités libres des
parties d’accrochage 12A des deux tringles 12 sont éloi-
gnées d’'une distance maximale I'une de l'autre.

[0065] En variante, ladite position stable peut corres-
pondre a une position dans laquelle les extrémités libres
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des parties d’accrochage des deux tringles sont éloi-
gnées d’'une distance minimale I'une de l'autre. Les té-
tons situés a I'extrémité de chaque tringle présentent
alors de préférence une forme de crochet recourbé vers
le socle du coffret électrique et vers I'entraineur, qui vien-
nent s’engager dans des logements du socle du coffret
électrique pour retenir la porte dans sa position fermée.
[0066] Lafigure 7 montre la porte 1 fermée sur le socle
5 du coffret électrique 100, avec la poignée 20 en position
de repos.

[0067] Comme représenté sur la figure 8 correspon-
dante, lorsque la poignée 20 est dans sa position de re-
pos, la patte d’actionnement 21 de la poignée 20 s’étend
a travers l'ouverture de la porte 1 sans agir sur la partie
d’interaction 40 de I'entraineur 11. |l est ici en contact
avec cette partie d’interaction 40, mais on peut envisa-
ger, dans un mode de réalisation alternatif, que la patte
d’actionnement 21 de la poignée ne viennent pas au con-
tact de la partie d’interaction de I'entraineur lorsque la
porte est fermée.

[0068] La figure 9 montre la position des tétons 14 des
tringles 12 dans la situation correspondant a celle des
figures 7 et 8, c’est-a-dire lorsque la porte est fermée sur
le socle 5 et la poignée 20 au repos : dans cette situation,
les moyens de rappel 15 placent les tringles 12 dans leur
position stable, les tétons 14 sont engagés dans les lo-
gements 6 correspondants du socle 5 (voir figure 9), et
retiennent la porte 1.

[0069] Pour ouvrir la porte, I'utilisateur reléve la poi-
gnée en la faisant pivoter autour de son axe de pivote-
ment, comme représenté sur la figure 10.

[0070] La poignée 20 présente un débattement angu-
laire maximal compris entre 20 et 50 degrés, par exemple
égal a 30 degrés.

[0071] La figure 11 montre la position correspondante
de la patte d’actionnement 21 de la poignée 20 relevée.
Celui-ci étant solidaire de la poignée 20, il pivote égale-
ment, et se déplace dans un plan perpendiculaire a la
porte 1 et a 'axe de pivotement de la poignée 20, selon
lafleche Areprésentée surlafigure 11. De cette maniére,
la patte d’actionnement 21 pousse la partie d’interaction
40 de I'entraineur 11, qui pivote autour de son axe de
pivotement X.

[0072] La transmission du mouvement de pivotement
de la poignée 20 a I'entraineur 11 par I'intermédiaire de
la patte d’actionnement 21 présente I'avantage d’ampli-
fier ce mouvement de pivotement : ainsi, pour un pivo-
tement d’'un angle égal a 30 degrés de la poignée 20,
I’entraineur 11 pivote d’'un angle égal a 40 degrés.

[0073] Le débattement angulaire en pivotement de
I'entraineur 11 est de préférence inférieur ou égal a 60
degrés.

[0074] Le mouvement de pivotement de I'entraineur

11 entraine les pions de manoeuvre 16 des tringles 12
et chaque tringle 12 coulisse ici dans le rail de guidage
13 correspondant de maniére a ce que I'extrémité libre
de la partie d’accrochage 12C, qui comporte le téton 14,
se rapproche de I'entraineur 11, suivant la fleche B re-
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présentée sur la figure 12.

[0075] Dans I'exemple décrit précédemment, la rota-
tion de 40 degrés de I'entraineur 11 imprime un mouve-
ment de translation d’'une amplitude égale a 8,5 millime-
tres a chacune des deux tringles 12.

[0076] Les extrémités libres des tringles 12 se rappro-
chant, les tétons 14 de ces extrémités libres sortent du
logement 6 correspondant du socle 5, comme représenté
sur la figure 12, et libérent la porte 1.

[0077] La porte 1 n’est plus alors retenue sur le socle
5 du coffret électrique 100, puisque les tétons 14 des
tringles 12 ne butent plus sur la face interne du logement
6 du socle 5, et l'utilisateur peut tirer la porte 1 vers lui
pour I'ouvrir librement.

[0078] Dés que l'utilisateur relache la poignée 20, les
moyens de rappel 15 raménent les tringles 12 vers leur
position stable. L’entraineur 11 pivote alors pour repren-
dre sa position initiale et repousse la patte d’actionne-
ment 21 de la poignée 20 dans sa position initiale. La
poignée 20 revient automatiquement dans sa position de
repos, dans laquelle elle est logée dans le renfoncement
7 de la porte 1 (figure 13).

[0079] On peut également envisager que la patte d’ac-
tionnement 21 n’est pas repoussée en place par I'entrai-
neur 11, mais simplement par I'action de la gravité ou de
I'utilisateur sur la poignée 20.

[0080] Avantageusement, comme représenté notam-
ment sur les figures 12 et 14, chaque tringle 12 comporte
a I'extrémité libre de sa partie d’accrochage 12A, un pan
incliné 17 adapté a coopérer avec une surface inclinée
51 complémentaire du socle 5 du coffret électrique 100,
lorsque la porte passe d’une position ouverte a une po-
sition fermée.

[0081] Ce pan incliné 17 est ici porté par le téton 14.
Ce pan incliné 17 constitue une face de ce téton 14 qui
est opposée a la face du téton 14 qui prend appui sur la
face interne dulogement 6 du socle 5 pour retenir la porte
1 sur le socle lorsque la porte 1 est fermée et la poignée
20 en position de repos. La face du téton 14 qui forme
ce pan incliné 17 prend appui sur une face externe du
logement 6 du socle 5 pour favoriser la fermeture de la
porte 1 sur le socle 5 avec la poignée 20 en position de
repos.

[0082] Ainsi, avantageusement, lorsque la porte est
ouverte, comme représentée sur la figure 13, l'utilisateur
n’a qu’a appuyer sur la porte 1 pour la fermer. Lorsque
I'utilisateur appuie sur la porte 1, le pan incliné 17 de
I'extrémité de la tringle 12 glisse sur la surface inclinée
51 du socle 5 correspondante de maniere a rapprocher
I'extrémité libre de la partie d’accrochage 12A delatringle
12 correspondante vers I'entraineur 11, en comprimant
les ressorts 15. Cet étape est plus particulierement re-
présentée sur la figure 14.

[0083] Lesdites tringles 12 passent ainsi de leur posi-
tion stable a une position intermédiaire instable dans la-
quelle lesdites extrémités libres des tringles 21 sont rap-
prochées 'une de l'autre et amenées en vis-a-vis du lo-
gement 6 du socle 5 correspondant (figure 14).
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[0084] Comme expliqué précédemment, ladite patte
d’actionnement 21 de la poignée 20 et ledit entraineur
11 sont agencés relativement I'un par rapport a I'autre
de maniére que le mouvement de I'entraineur 11 induit
par le déplacement des deux tringles 12 lors de ce pas-
sage de leur position stable a cette position intermédiaire
instable provoque I'éloignement de ladite partie d'inte-
raction 40 de I'entraineur 11 par rapport a la patte d’ac-
tionnement 21 de la poignée 20, selon la fleche C repré-
sentée sur la figure 15.

[0085] Lors de la fermeture de la porte, ladite partie
d’interaction 40 de I'entraineur 11 et ladite patte d’action-
nement 21 de la poignée 20 sont hors-contact.

[0086] L’entraineur 11 n’agitdonc pas surla patte d’ac-
tionnement 21 de la poignée 20 lors de la fermeture de
la porte 1, de sorte que ladite poignée 20 ne bouge pas :
elle reste dans sa position de repos, logée dans le ren-
foncement 7 de la porte 1.

[0087] Ainsi, lafermeture de la porte 1 se fait sans agir
sur la poignée 20, en appuyant seulement sur la porte 1
elle-méme, sans que la poignée 20 ne bouge.

[0088] La maniére dont la porte 1 se ferme est donc
simple, esthétique et ergonomique.

[0089] En outre, I'utilisateur peut appuyer a n'importe
quel endroit sur la porte 1 pour la fermer, méme a un
endroit excentré, et méme si la porte 1 est peu rigide.
[0090] En effet, méme si I'appui de I'utilisateur agit es-
sentiellement sur I'extrémité libre de la partie d’accrocha-
ge 12A d’une seule des deux tringles 12, le glissement
du pan incliné 17 de cette extrémité libre entrainera le
mouvement de pivotement de I'entraineur 11 ce qui aura
pour effet de faire glisser le pan incliné 17 de I'extrémité
libre de la partie d’accrochage 12A de I'autre tringle 12
sur la surface inclinée 51 correspondante du socle 5.
Ceci assure que le téton 14 de chaque tringle 12 s’en-
gage dans le logement 6 correspondant et que la porte
1 soit retenue en deux points sur la porte 1.

[0091] Le dispositif 10 comporte en outre des moyens
de verrouillage 30 de la poignée 20 en position de repos
surla porte 1, représentés sur les figures 2, 3,4, 16 et 18.
[0092] Ces moyens de verrouillage 30 sont montés
embarqués sur la poignée 20 et mobiles entre une pre-
miére position dans laquelle ils autorisent le pivotement
de la poignée 20 et une deuxiéme position dans laquelle
ils empéchent le pivotement de la poignée 20 autour de
son axe de pivotement. lls sont situés a proximité des
moyens d’encliquetage 28 de la poignée 20 sur l'arbre
appartenant a la porte 1.

[0093] Ces moyens de verrouillage 30 comportent un
axe 32 (figures 16 et 18) logé dans un puits 33 (figure 5)
de la poignée 20 et qui s’étend perpendiculairement a la
face interne de cette poignée 20. Cet axe 32 traverse un
orifice de la porte 1 situé en vis-a-vis.

[0094] L’axe 32 comporte a 'une de ses extrémités,
située du coté de la face interne de la poignée 20, une
plaquette 31 (figures 16 et 18) de forme allongée selon
un axe longitudinale Y. L’autre extrémité de I'axe 32 com-
porte une serrure accessible a I'utilisateur en face avant
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de la poignée 20.

[0095] On areprésenté sur la figure 16 la position des
moyens de verrouillage 30 lorsque ceux-ci sont dans une
position déverrouillée et que la poignée 20 est relevée
dans une position active.

[0096] Dans cette position déverrouillée, I'orientation
de la plaquette 31 autorise le passage de cette plaquette
31 a travers ledit orifice de la porte 1 dans le sens de sa
largeur.

[0097] Le pivotement de I'axe 32, commandé par I'ac-
tionnement d’une clef 40 (figure 17) dans ladite serrure,
induit un pivotement de la plaquette 31. Dans la position
verrouillée des moyens de verrouillage, représentée sur
la figure 18, la plaquette ayant pivoté par exemple d’un
angle égal a 90 degrés, celle-ci s’étend alors en travers
de l'orifice de la porte 1. Les moyens de verrouillage 30
bloquent alors la poignée 20 dans sa position de repos.
[0098] Lapoignée 20 ne pouvant pivoter, sa patte d’ac-
tionnement 21 ne peut faire pivoter I'entraineur 11 et les
tétons 14 des tringles 12 ne peuvent étre dégagés hors
des logements 6 du socle 5 du coffret électrique 100. La
porte 1 est donc bloquée dans sa position fermée.
[0099] Le blocage de la poignée 20 sur le socle 5 in-
terdit ainsi 'ouverture de la porte 1, sans qu’il soit néces-
saire de mettre en oeuvre des moyens de blocage de la
porte 1 sur le socle 5 du coffret électrique 100.

[0100] Avantageusement, les moyens de montage
mixtes de la poignée 20 sur la porte 1, associés aux
moyens de verrouillage 30, rendent inviolable le blocage
de la poignée sur la porte, et donc la fermeture de celle-
ci sur le socle 5 du coffret électrique 1.

[0101] En effet, les moyens de verrouillage 30 de la
poignée 20 sont situés a I'extrémité longitudinale de la
poignée 20 qui est encliquetée sur la porte 1. lls garan-
tissent donc que cette extrémité longitudinale de la poi-
gnée 20 ne puisse pas étre désencliquetée de la porte
1. Or le tourillon qui est engagé a 'autre extrémité de la
poignée 20 dans un logement de la porte 1 ne peut alors
étre dégagé de ce logement. La poignée 20 ne peut donc
étre démontée de la porte 1 lorsque le dispositif de ver-
rouillage est dans sa position verrouillée. La fermeture
de la porte est ainsi inviolable.

[0102] La présente invention n’est nullement limitée
aux modes de réalisation décrits et représentés mais
’lhomme du métier saura y apporter toute variante con-
forme a son esprit.

[0103] On peut en particulier prévoir que les parties
d’accrochage des deux tringles s’étendent selon des di-
rections paralleles.

Revendications

1. Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture d’une por-
te (1) sur un cadre (5), comportant,

- une poignée (20) rapportée sur ladite porte (1),
- deux tringles (12) reliées mécaniquement a un
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entraineur (11) mobile, ladite poignée (20) com-
portant une patte d’actionnement (21) adaptée
a coopérer avec une partie d’interaction (40) de
I'entraineur (11),

caractérisé en ce que ladite patte d’actionnement
(21) de la poignée (20) et ledit entraineur (11) sont
agenceés relativement I'un par rapport a l'autre de
maniére que le mouvementde I'entraineur (11) induit
par le déplacement des deux tringles (12) lors de la
fermeture de la porte (1) sur le cadre (5) provoque
I’éloignement de ladite partie d’'interaction (40) par
rapport a ladite patte d’actionnement (21) de la poi-
gnée (20), ladite partie d’interaction (40) de I'entrai-
neur (11) et ladite patte d’actionnement (21) de la
poignée (20) étant alors hors-contact.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon la
revendication 1, dans lequel ledit entraineur (11) est
adapté a pivoter autour d’'un axe (X) de pivotement
perpendiculaire au plan de la porte (1).

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon la
revendication 2, dans lequel chaque tringle (12)
s’étend paralléelement au plan de la porte (1) et com-
porte a une extrémité un pion de manoeuvre (16)
logé dans un logement d’accueil (11A) dudit entrai-
neur (11), qui présente des dimensions supérieures
a celle dudit pion (16), de maniere a autoriser un
déplacement en translation de chaque pion de ma-
noeuvre (16) dans son logement d’accueil (11A),
lorsque I'entraineur (11) pivote autour de son axe
(X) de pivotement.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon'une
des revendications 1 a 3 dans lequel ladite poignée
(20) comporte des moyens de montage a pivotement
sur ladite porte (1), ces moyens de montage com-
portant un tourillon appartenant a ladite poignée (20)
et qui s’étend en saillie de cette poignée (20) selon
un axe de pivotement et des moyens d’encliquetage
adaptés a étre encliqueté sur un arbre solidaire de
la porte (1).

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon 'une
des revendications 1 a 4, dans lequel il est prévu
des moyens de rappel (15) agissant en permanence
entre ladite porte (1) et lesdites deux tringles (12)
pour placer celles-ci dans une position stable.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon la
revendication 5, dans lequel lesdites tringles (12)
placées dans leur position stable sont adaptées a
coopérer aretenue avec des éléments d’accrochage
(6) dudit cadre (5) lorsque ladite porte (1) estfermée.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon 'une
des revendications 5 et 6, dans lequel une extrémité
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libre de chaque tringle (12) comporte un pan incliné
(17) adapté a coopérer avec une aréte ou une sur-
face inclinée (51) complémentaire du cadre (5) lors-
que la porte (1) passe d’'une position ouverte a une
position fermée pour faire passer lesdites tringles
(12) de leur position stable a une position intermé-
diaire instable.

Dispositif (10) d’'ouverture et de fermeture selon 'une
des revendications 1 a 7, dans lequel il est prévu
des rails de guidage (13) de chaque tringle (12) selon
des directions rectilignes paralléles.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon'une
desrevendications 2 a 8, dans lequel le débattement
angulaire en pivotement de I'entraineur (11) est in-
férieur ou égal a 50 degrés.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon 'une
des revendications 1 a 9, dans lequel lesdites extré-
mités libres des tringles présentent une forme de
crochet.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon la
revendication 5, dans lequel ladite position stable
desdites tringles (12) correspond a une position dans
laquelle la distance séparant les extrémités libres
des deux tringles (12) est maximale.

Dispositif (10) d’ouverture et de fermeture selon 'une
des revendication 1 a 11, dans lequel te dispositif
(10) comporte des moyens de verrouillage (30) de
la poignée (20) sur la porte (1) mobiles entre une
premiére position dans laquelle ils autorisent le pi-
votement de la poignée (20) et une deuxiéme posi-
tion dans laquelle ils empéchent le pivotement de la
poignée (20).

Ensemble comprenant une porte (1) et un dispositif
(10) d’ouverture et de fermeture selon I'une des re-
vendications 1 a 12, dans lequel ladite patte d’ac-
tionnement (21) de la poignée (20) s’étend a partir
d’une face interne de la poignée (20) orientée vers
laporte (1), atravers une ouverture de cette porte (1).

Ensemble selon la revendication 13, dans lequel la-
dite poignée (20) est logée dans un renfoncement
(7) de la porte (1) et présente un profil qui affleure
la face externe (8) de la porte (1) lorsque la poignée
(20) est au repos.

Coffret électrique comportant un socle (5) destiné a
loger des appareillages électriques, pourvu a 'avant
d’'une ouverture d’acces, d’'une porte (1) adaptée a
fermer cette ouverture d'accés, et d’'un dispositif
d’ouverture et de fermeture de cette porte (1) selon
I'une des revendications 1 a 12.
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16. Coffret électrique selon la revendication 15, dans le-

quel ledit socle (5) comprend des éléments d’accro-
chage (6) avec lesquels lesdites tringles (12) du dis-
positif d’ouverture et de fermeture (10) placées dans
leur position stable sont adaptées a coopérer a re-
tenue lorsque ladite porte (1) est fermée, ces élé-
ments d’accrochage (6) comprenant deux loge-
ments (6) ménagés dans le socle (5).
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