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(54) Dispositif de fermeture d’un volet disposé dans un circuit aéraulique

(57) Ce dispositif comporte un dormant (1) destiné à
être monté dans l’ouverture (2) du conduit (3), au moins
un ouvrant (4) monté pivotant sur le dormant, entre une
position ouverte dans laquelle il libère un passage à tra-
vers le dormant, et une position fermée dans laquelle il
obture ledit passage, des moyens de liaison (6) entre
l’ouvrant et le dormant, des moyens motorisés (5) de

fermeture de l’ouvrant, agencés pour coopérer avec les
moyens de liaison, de manière à déplacer l’ouvrant de
la position ouverte vers la position fermée, et est remar-
quable en ce que les moyens motorisés sont montés sur
l’ouvrant, à distance de l’axe de pivotement du dormant
(1), et des moyens de liaison (6) sont prévus entre les
moyens motorisés et le dormant.
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Description

[0001] La présente invention se rapporte à un dispositif
d’obturation d’une ouverture d’un conduit aéraulique.
[0002] Une ouverture d’un conduit aéraulique est clas-
siquement équipée d’un système d’obturation compre-
nant un dormant monté dans l’ouverture et un ouvrant,
tel qu’un volet ou une trappe, monté mobile sur le dor-
mant entre une position ouverte dans laquelle il libère un
passage à travers le dormant, et une position fermée
dans laquelle il obture ledit passage. L’ouvrant en posi-
tion ouverte permet notamment la propagation d’un flux
aéraulique vers le conduit, par exemple pour l’aération
ou l’évacuation de fumées d’une zone d’un bâtiment, telle
qu’un couloir d’évacuation de personnes, en cas de feu.
[0003] Un système d’obturation connu comporte des
moyens motorisés de fermeture de l’ouvrant afin d’éviter
une fermeture manuelle de celui-ci. En effet, une ferme-
ture manuelle peut s’avérer rédhibitoire lorsque le bâti-
ment présente de nombreux ouvrants en position ouver-
te, par exemple à la suite de déclenchements volontaires
pour des essais de sécurité.
[0004] A cet égard, il est notamment connu du docu-
ment GB 2 200 403 d’utiliser un système d’obturation
comportant des moyens motorisés de fermeture de
l’ouvrant, montés dans le dormant. Ces moyens motori-
sés coopèrent avec un câble de rappel reliant l’ouvrant
et le dormant, de manière à déplacer l’ouvrant de la po-
sition ouverte vers la position fermée.
[0005] Or, ces moyens motorisés disposés dans le
dormant obstruent partiellement l’ouverture du conduit
lorsque l’ouvrant est en position ouverte, et par là-même
conduisent à une perte de charge du flux aéraulique.
[0006] En outre, cette perte de charge est inversement
proportionnelle à la surface de l’ouverture du conduit.
Par conséquent, lorsque la surface de l’ouverture du con-
duit est faible, par exemple pour des conduits étroits, un
tel système devient pénalisant.
[0007] Le document EP 2 031 319 décrit un dispositif
d’obturation d’une ouverture d’un conduit aéraulique
comportant :

- un dormant destiné à être monté dans l’ouverture du
conduit ;

- au moins un ouvrant monté mobile sur le dormant,
entre une position ouverte dans laquelle il libère un
passage à travers le dormant, et une position fermée
dans laquelle il obture ledit passage ;

- des moyens de liaison entre l’ouvrant et le dormant ;
- des moyens motorisés de fermeture de l’ouvrant,

agencés pour coopérer avec les moyens de liaison,
de manière à déplacer l’ouvrant de la position ouver-
te vers la position fermée ;

[0008] L’invention vise un dispositif de ce type carac-
térisé en ce que :

- les moyens motorisés sont montés sur l’ouvrant,

- les moyens motorisés sont montés à distance de
l’axe de pivotement de l’ouvrant,

- et les moyens de liaison sont prévus entre les
moyens motorisés et le dormant.

[0009] Ainsi, la disposition des moyens motorisés sur
un ouvrant permet de dégager l’ouverture du conduit lors-
que l’ouvrant est en position ouverte, et donc de limiter
la perte de charge du flux aéraulique.
[0010] Préférentiellement, les moyens motorisés sont
montés sur la face interne de l’ouvrant, c’est-à-dire celle
tournée du côté du dormant.
[0011] Ainsi, la présence des moyens motorisés sur la
face interne permet d’obtenir un débattement optimal de
l’ouvrant à l’intérieur du conduit. De plus, cette disposition
sur la face interne évite des risques de heurts des
moyens motorisés contre les parois du conduit lorsque
l’ouvrant est déplacé en position ouverte.
[0012] De manière avantageuse, l’ouvrant présente un
bord libre à proximité duquel sont montés les moyens
motorisés.
[0013] Ainsi, en position d’ouverture de l’ouvrant, le
dégagement de l’ouverture du conduit est optimal ; les
perturbations et la perte de charge du flux aéraulique
sont alors réduites.
[0014] Avantageusement, l’axe de pivotement est sen-
siblement vertical.
[0015] Ainsi, le poids de l’ouvrant s’exerçant sur le dor-
mant est fortement réduit vis-à-vis d’un axe de pivote-
ment horizontal par exemple.
[0016] Dans une forme d’exécution, les moyens de
liaison comportent un câble de rappel présentant une
extrémité reliée aux moyens motorisés et une extrémité
opposée reliée au dormant.
[0017] Dans une variante d’exécution, les moyens de
liaison comportent au moins une biellette présentant une
extrémité reliée aux moyens motorisés et une extrémité
opposée reliée au dormant.
[0018] Selon un mode de réalisation, le dispositif selon
l’invention comprend :

- un premier et un second ouvrants ;
- des moyens de liaison des premier et second

ouvrants avec le dormant ;- des moyens motorisés
de fermeture montés sur le premier ouvrant ;
lesdits moyens de liaison étant conçus pour que les
moyens motorisés de fermeture déplacent de ma-
nière sensiblement concomitante les premier et se-
cond ouvrants de la position ouverte vers la position
fermée.

[0019] Selon une première forme de réalisation, les
moyens de liaison comportent un câble de rappel pas-
sant autour d’une poulie de renvoi disposée sur le dor-
mant, le câble comportant une extrémité reliée aux
moyens motorisés et une extrémité opposée reliée au
second ouvrant.
[0020] Selon une seconde forme de réalisation, les
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moyens de liaison comportent une pluralité de biellettes
montées articulées entre elles sur le dormant, la pluralité
de biellettes comprenant :

- une première biellette présentant une extrémité re-
liée aux moyens motorisés ;

- une seconde biellette présentant une extrémité re-
liée au second ouvrant.

[0021] Ainsi, les moyens de liaisons des première et
seconde formes de réalisation permettent de s’affranchir
de moyens motorisés de fermeture supplémentaires as-
sociés au second ouvrant.
[0022] Par ailleurs, la présence des premier et second
ouvrants s’avère particulièrement intéressante vis-à-vis
d’un seul ouvrant lorsque l’ouverture du conduit présente
une surface importante à obturer.
[0023] Dans un mode de réalisation, les moyens mo-
torisés comportent :

- un moteur électrique muni d’un arbre de sortie ;
- un tambour d’enroulement mobile en rotation, et con-

formé pour recevoir le câble de rappel ;
- des moyens d’embrayage conçus pour accoupler

l’arbre de sortie au tambour ou le désaccoupler.

[0024] Les moyens d’embrayage accouplent (respec-
tivement désaccouplent) l’arbre de sortie au tambour au
cours du passage de la position ouverte à la position
fermée de l’ouvrant (respectivement de la position fer-
mée à la position ouverte). De cette façon, l’effort pour
dévider le câble du tambour au cours du passage de la
position fermée à la position ouverte est minimisé.
[0025] De manière avantageuse, le tambour d’enrou-
lement comporte des moyens élastiques agencés d’une
part pour mettre en tension le câble de rappel lorsque
celui-ci est déroulé autour du tambour au cours du pas-
sage de la position fermée à la position ouverte de
l’ouvrant, et d’autre part pour mettre en tension le câble
de rappel lorsque celui-ci est enroulé autour du tambour
au cours du passage de la position ouverte à la position
fermée de l’ouvrant.
[0026] Ainsi, la mise en tension du câble par les
moyens élastiques confère un meilleur guidage du câble
autour du tambour, et permet de réduire le risque de for-
mation par le câble d’une boucle ou de noeuds par exem-
ple.
[0027] Selon une caractéristique, le dispositif selon
l’invention comporte en outre des moyens d’ouverture
de l’ouvrant conçus pour déplacer l’ouvrant de la position
fermée vers la position ouverte.
[0028] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaîtront à la lecture de la des-
cription qui suit, en référence au dessin schématique an-
nexé représentant, à titre d’exemples non limitatifs, trois
formes d’exécution de ce dispositif d’obturation.

La figure 1 est une vue en perspective d’un premier

dispositif comportant un seul ouvrant représenté en
position ouverte, et équipant une ouverture d’un con-
duit aéraulique.
La figure 2 est une vue de dessus d’un second dis-
positif comportant deux ouvrants représentés en po-
sition ouverte.
La figure 3 est une vue de dessus d’un troisième
dispositif comportant deux ouvrants représentés en
position ouverte.
La figure 4 est une vue de dessus du troisième dis-
positif représentant les deux ouvrants en cours de
fermeture.
La figure 5 est vue en perspective des moyens mo-
torisés de fermeture de l’ouvrant du premier dispo-
sitif.

[0029] Pour les différentes formes d’exécution, les mê-
mes références pourront être utilisées pour des éléments
identiques ou assurant la même fonction, par souci de
simplification de la description.
[0030] Le premier dispositif représenté à la figure 1
comporte un dormant 1 monté dans une ouverture 2 d’un
conduit 3 aéraulique. Le conduit 3 est représenté partiel-
lement en traits pointillés. Le dormant 1 présente un ca-
dre formé par deux bords verticaux 10 reliés entre eux
par deux bords horizontaux 11.
[0031] Ce premier dispositif comporte en outre un
ouvrant 4 monté pivotant sur les bords horizontaux 11
du dormant 1, autour d’un axe de pivotement X’-X sen-
siblement vertical, entre une position ouverte dans la-
quelle il libère un passage à travers le dormant 1, et une
position fermée dans laquelle il obture ledit passage.
[0032] L’ouvrant 4, de forme sensiblement parallélé-
pipédique, présente une face interne 40 tournée du côté
du dormant 1. La face interne 40 de l’ouvrant 4 est pour-
vue de moyens motorisés 5 de fermeture de l’ouvrant 4.
Ces moyens motorisés 5 sont centrés sur la face interne
40 suivant la direction de l’axe de pivotement X’-X, et
disposés à proximité du bord libre 41 opposé au bord
articulé suivant l’axe de pivotement X’-X.
[0033] De plus, ce premier dispositif comporte un câble
6 de rappel présentant une extrémité reliée aux moyens
motorisés 5 et une extrémité opposée fixée au bord ver-
tical 10 du dormant 1 opposé à celui équipé de l’axe de
pivotement X’-X. Ainsi, le câble 6 forme des moyens de
liaisons entre l’ouvrant 4 et le dormant 1.
[0034] Plus précisément, les moyens motorisés 5 il-
lustrés à la figure 5 comportent un moteur 50 électrique
muni d’un arbre de sortie 51. De plus, les moyens moto-
risés 5 comportent un tambour 52 d’enroulement mobile
en rotation, et conformé pour recevoir le câble 6, ainsi
que des moyens d’embrayage 53 conçus pour accoupler
l’arbre de sortie 51 au tambour 52 ou le désaccoupler.
[0035] Les moyens motorisés 5 comportent également
un ressort spiral 54 formant des moyens élastiques agis-
sant sur le tambour 52 dans le sens d’enroulement du
câble 6, et assurant le maintien en tension du câble 6
lors de son déroulement et lorsque celui-ci est enroulé
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(respectivement déroulé) autour du tambour 52 au cours
du passage de la position ouverte à la position fermée
(respectivement de la position fermée à la position ouver-
te) de l’ouvrant 4.
[0036] En outre, ce premier dispositif comporte des
ressorts (non représentés) reliant l’ouvrant 4 au dormant
1. Ces ressorts forment des moyens d’ouverture pour
déplacer l’ouvrant de la position fermée vers la position
ouverte. Ces ressorts agissent sur l’ouvrant 4 lorsqu’un
dispositif de verrouillage de celui-ci en position fermée
est libéré.
[0037] En ce qui concerne le fonctionnement du pre-
mier dispositif, lorsque l’ouvrant 4 est en position fermée,
les ressorts sont comprimés et les moyens d’embrayage
ont désaccouplé l’arbre de sortie du moteur 50 et le tam-
bour.
[0038] Lorsque l’ouvrant 4 doit être déplacé en position
ouverte, par exemple en cas de désenfumage, après que
le dispositif de verrouillage de l’ouvrant 4 a libéré celui-
ci, les ressorts se détendent et provoquent l’ouverture
de l’ouvrant 4. Au cours du passage de la position fermée
à la position ouverte, le câble 6 est déroulé autour du
tambour 52.
[0039] Lorsque l’ouvrant 4 doit être déplacé en position
fermée, l’arbre de sortie 51 du moteur 50 est accouplé
au tambour 52. Le moteur 50 entraîne alors en rotation
le tambour 52. Le câble 6 s’enroule alors autour du tam-
bour 52. Il en résulte un déplacement de l’ouvrant 4 vers
la position fermée.
[0040] Le second dispositif représenté à la figure 2 dif-
fère du premier dispositif en ce qu’il comporte un premier
ouvrant 4a et un second ouvrant 4b montés pivotant sur
un dormant 1.
[0041] La face interne du premier ouvrant 4a est pour-
vue de moyens motorisés 5 de fermeture analogues à
ceux du premier dispositif.
[0042] Ce dispositif comporte en outre un câble 6 de
rappel passant autour d’une poulie 7 de renvoi disposée
sur le dormant 1. Le câble 6 présente une extrémité reliée
aux moyens motorisés 5, et une extrémité opposée reliée
au second ouvrant 4b à proximité du bord vertical de cet
ouvrant opposé au bord d’articulation. Ainsi, le câble 6
forme des moyens de liaisons entre les ouvrants 4a, 4b
et le dormant 1.
[0043] Lorsque les ouvrants 4a, 4b doivent être dépla-
cés en position fermée, l’arbre de sortie du moteur 50
est accouplé au tambour 52 afin que le moteur 50 en-
traîne en rotation le tambour 52. Le câble 6 s’enroule
alors autour du tambour 52. Le mouvement du câble 6
s’enroulant autour du tambour est transmis au second
ouvrant 4b par l’intermédiaire de la poulie 7. Il en résulte
un déplacement du premier ouvrant 4a et du second
ouvrant 4b vers la position fermée.
[0044] Le troisième dispositif représenté aux figures 3
et 4 diffère du second dispositif en ce que les moyens
de liaison entre les ouvrants 4a, 4b et le dormant 1 sont
assurés par une pluralité de biellettes 80, 81, 82, 83, 84.
[0045] Le troisième dispositif comporte deux premiè-

res biellettes 81, 83, chacune d’elles présentant une pre-
mière extrémité montée pivotante sur le dormant 1. Ces
deux premières biellettes 81, 83 sont rendues solidaires
en rotation par une biellette centrale 82 dont les extré-
mités sont fixées aux tiges des deux premières biellettes
81, 83.
[0046] Le troisième dispositif comporte en outre deux
secondes biellettes 80, 84. La biellette 80 (respective-
ment biellette 84) présente une première extrémité mon-
tée articulée sur la seconde extrémité de la biellette 81
(respectivement biellette 83). La biellette 80 présente
une seconde extrémité calée sur l’arbre de sortie 51 du
moteur 50 tandis que la biellette 84 présente une secon-
de extrémité montée pivotante sur l’ouvrant 4b.
[0047] Lorsque les ouvrants 4a, 4b doivent être dépla-
cés en position fermée, le moteur 50 entraîne en rotation
la biellette 80. Il en résulte une mise en rotation succes-
sive des biellettes 81, 83, 84 conduisant au déplacement
des ouvrants 4a, 4b vers la position fermée.
[0048] Bien entendu, les modes de réalisation de l’in-
vention décrits ci-dessus ne présentent aucun caractère
limitatif. Des détails et améliorations peuvent y être ap-
portés dans d’autres variantes d’exécution sans pour
autant sortir du cadre de l’invention.

Revendications

1. Dispositif d’obturation d’une ouverture (2) d’un con-
duit (3) aéraulique, notamment pour l’aération et
l’évacuation de fumées d’un bâtiment, ledit dispositif
comportant :

- un dormant (1) destiné à être monté dans
l’ouverture du conduit ;
- au moins un ouvrant (4, 4a, 4b) monté pivotant
sur le dormant, entre une position ouverte dans
laquelle il libère un passage à travers le dor-
mant, et une position fermée dans laquelle il ob-
ture ledit passage ;
- des moyens de liaison entre l’ouvrant et le
dormant ;
- des moyens motorisés (5) de fermeture de
l’ouvrant, agencés pour coopérer avec les
moyens de liaison, de manière à déplacer
l’ouvrant de la position ouverte vers la position
fermée ;
caractérisé en ce que :
- les moyens motorisés sont montés sur
l’ouvrant,
- les moyens motorisés (5) sont montés à dis-
tance de l’axe de pivotement (x’-y) de l’ouvrant
(4),
- et les moyens de liaison (6) sont prévus entre
les moyens motorisés et le dormant.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens motorisés (5) sont montés sur
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la face interne (40) de l’ouvrant (4, 4a), c’est-à-dire
celle tournée du côté du dormant (1).

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que l’ouvrant (4, 4a) présente un bord libre
(41) à proximité duquel sont montés les moyens mo-
torisés (5).

4. Dispositif selon l’une des revendications 1 à 3, ca-
ractérisé en ce que les moyens de liaison compor-
tent un câble (6) de rappel présentant une extrémité
reliée aux moyens motorisés (5) et une extrémité
opposée reliée au dormant (1).

5. Dispositif selon l’une des revendications 1 à 3, ca-
ractérisé en ce que les moyens de liaison compor-
tent au moins une biellette (80) présentant une ex-
trémité reliée aux moyens motorisés (5) et une ex-
trémité opposée reliée au dormant (1).

6. Dispositif selon l’une des revendications 1 à 3, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend :

- un premier et un second ouvrants (4a, 4b) ;
- des moyens de liaison des premier et second
ouvrants avec le dormant (1) ;
- des moyens motorisés (5) de fermeture montés
sur le premier ouvrant ;
lesdits moyens de liaison étant conçus pour que
les moyens motorisés de fermeture déplacent
de manière sensiblement concomitante les pre-
mier et second ouvrants de la position ouverte
vers la position fermée.

7. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en
ce que les moyens de liaison comportent un câble
(6) de rappel passant autour d’une poulie (7) de ren-
voi disposée sur le dormant (1), le câble comportant
une extrémité reliée aux moyens motorisés (5) et
une extrémité opposée reliée au second ouvrant
(4b).

8. Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en
ce que les moyens de liaison comportent une plu-
ralité de biellettes (80, 81, 82, 83, 84) montées arti-
culées entre elles sur le dormant (1), la pluralité de
biellettes comprenant :

- une première biellette (80) présentant une ex-
trémité reliée aux moyens motorisés (5) ;
- une seconde biellette (84) présentant une ex-
trémité reliée au second ouvrant (4b).

9. Dispositif selon la revendication 4 ou 7, caractérisé
en ce que les moyens motorisés (5) comportent :

- un moteur (50) électrique muni d’un arbre de
sortie (51) ;

- un tambour (52) d’enroulement mobile en ro-
tation, et conformé pour recevoir le câble (6) de
rappel ;
- des moyens d’embrayage (53) conçus pour
accoupler l’arbre de sortie (51) au tambour (52)
ou le désaccoupler.

10. Dispositif selon la revendication 9, caractérisé en
ce que le tambour (52) d’enroulement comporte des
moyens élastiques (54) agencés d’une part pour
mettre en tension le câble (6) de rappel lorsque celui-
ci est déroulé autour du tambour (52) au cours du
passage de la position fermée à la position ouverte
de l’ouvrant (4, 4a), et d’autre part pour mettre en
tension le câble (6) de rappel lorsque celui-ci est
enroulé autour du tambour (52) au cours du passage
de la position ouverte à la position fermée de
l’ouvrant (4, 4a).

11. Dispositif selon l’une des revendications 1 à 10, ca-
ractérisé en ce qu’il comporte en outre des moyens
d’ouverture de l’ouvrant (4, 4a, 4b) conçus pour dé-
placer l’ouvrant de la position fermée vers la position
ouverte.
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