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(57)  Linvention concerne un dispositif (100) pour fa-
ciliter la manipulation d’'une charge de supports d’édition
(202,302) dans un systeme d’édition comprenant un
chassis, un module d’édition (102) comprenant des
moyens d’édition (104) et des moyens de maintien (106)
d’au moins une charge de supports d’édition (202,302),
ledit dispositif (100) étant caractérisé en ce qu’il com-

prend des moyens de translation (108,110, 114,116) du-
dit module d’édition (102) et des moyens de rotation
(120,122,126,128) dudit module d’édition (102) agencés
pour déplacer ledit module d’édition (102) entre une po-
sition, dite d’édition, et une position, dite de maintenance.

Elle concerne également un systéme d’édition met-
tant en ouvre un tel dispositif.
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif
pour faciliter la manipulation d’'une charge de supports
d’édition dans un systéme d’édition. Elle concerne éga-
lement un systéme d’édition comportant un tel dispositif.
[0002] Le domaine de l'invention est le domaine des
systemes d’édition tels que des systéemes d’impression
thermique de support papier, des systémes d'impression
magnétique de supports comportant une étiquette RFID,
etc. L’invention concerne plus particulierement les sys-
temes d’édition dans lesquels les supports d'impression
se présentent sous forme de rouleau ou sous forme de
« paravent », c’est-a-dire sous la forme d’'une bande con-
tinue composée d’'une multitude de supports d’édition et
conditionnée sous la forme d’un rouleau ou sous forme
de paravent.

[0003] Actuellement, il existe de nombreux systémes
d’éditions. Ces systémes d’édition réalisent une écriture
de données sur des supports d’édition en utilisant une
technologie d’écriture thermique, magnétique, optique
ou autre. Ces systémes comportent un chéssis dans le-
quel estdisposé un module d'impression composé, d'une
part, des moyens d’édition et, d’autre part, des moyens
réalisant un positionnement et un maintien d’'une charge
de supports d’édition, que I'on appellera dans la suite
des moyens de maintien.

[0004] Lorsqu'une charge de supports d’édition d’un
systéme d’édition est terminée, il faut la remplacer par
une nouvelle charge. Le remplacement consiste, d'une
part, a positionner la nouvelle charge sur les moyens de
maintien et, d’autre part, a présenter ou a engager I'ex-
trémité libre de la bande continue constituée des sup-
ports d'impression dans les moyens d’édition, par exem-
ple dans une téte d’impression lorsqu’il s’agit de moyens
d’impression thermique.

[0005] La plupart des systémes d’édition actuels, et
notamment les systemes d’édition présents dans des
lieux tels que des gares, des aéroports, ou des sites ou
I'utilisation des systémes d’édition est trés fréquente,
comprennent un tiroir horizontal permettant d’extraire
I'ensemble des moyens d’impression et moyens de main-
tien du chassis du systéme d’impression, amenant I'en-
semble dans une position, dite de maintenance, sans
modifier la position et I'orientation des différents moyens
les uns par rapport aux autres. Le remplacement d’une
charge de support d’édition estréalisé dans cette position
de maintenance.

[0006] Cependant, un tel tiroir horizontal présente des
inconvénients, qui rendent difficile le remplacement
d’une charge de supports d’impression ou la maintenan-
ce du systeme d’édition.

[0007] Un premier inconvénient concerne le position-
nement d’'une charge de supports d’édition sur les
moyens de maintien. En effet, dans les systemes actuels
I'accessibilité aux moyens de maintien d’'une charge de
supports d’édition est limitée. Méme si ceux-ci se situent
en dehors du chassis une fois le tiroir extrait du chassis,
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ils peuvent par exemple se trouver a une hauteur ina-
daptée au chargement (au dessus des épaules ou en
dessous du bassin d’'un opérateur), ou a une distance
trop importante de I'opérateur, ce qui rend difficile le po-
sitionnement de la charge de supports d’édition sur les
moyens de maintien. Cet inconvénient devient un obs-
tacle lorsque les charges de supports d’édition sont vo-
lumineux et/ou lourds, ce qui est le cas dans la plupart
des systémes d’édition se trouvant dans des lieux tels
que des gares, des aéroports, ou des sites ou I'utilisation
des systémes d’édition est trés fréquente.

[0008] Un autre inconvénient des systémes actuels
concernent 'engagement de I'extrémité libre d’'une char-
ge de supports dans les moyens d’édition. En effet, la
partie des moyens d’édition dans laquelle se trouve I'en-
trée des supports d'impressions n’est pas visible dans la
position de maintenance, ce qui nécessite un engage-
ment « en aveugle ».

[0009] Un but de la présente invention est donc de
remédier aux inconvénients précités.

[0010] Un autre but de l'invention est de proposer un
dispositif facilitant le positionnement d’'une charge de
supports d’édition dans un systéme d’édition.

[0011] Un autre but de l'invention est de proposer un
dispositif facilitant’engagement de I'extrémité libre d’'une
charge de supports d’édition dans un systéme d’édition.
[0012] Enfin, un but de I'invention est de proposer un
dispositif facilitant le remplacement d’'une charge de sup-
ports d’édition dans un systéme d’édition et la mainte-
nance d’un systéme d’édition.

[0013] L’invention propose d’atteindre les buts préci-
tés par dispositif pour faciliter la manipulation d’'une char-
ge de supports d’édition dans un systéme d’édition com-
prenant un chassis, un module d’édition comprenant des
moyens d’édition et des moyens de maintien d’au moins
une charge de supports d’'impression, ledit dispositif
étant caractérisé en ce qu'il comprend des moyens de
translation et des moyens de rotation dudit module d’édi-
tion agencés pour déplacer ledit module d’édition entre
une position, dite d’édition, et une position, dite de main-
tenance.

[0014] Le dispositif selon I'invention permet de posi-
tionner le module d’édition, c’est-a-dire les moyens d’édi-
tion et les moyens de maintien de la charge de papier,
dans une position de maintenance plus pratique et plus
ergonomique pour le remplacement de la charge de pa-
pier et pour une éventuelle intervention sur le module
d’édition. En effet, grace a une combinaison d’une rota-
tion et d’une translation du module d'impression ce der-
nier peut étre disposé a une hauteur désirée, parexemple
a hauteur d’homme, pour positionner une charge de sup-
port d’édition sur les moyens de maintien et dans une
orientation désirée plus adaptée pour engager le support
d’édition dans les moyens d’édition.

[0015] Le dispositif selon l'invention permet donc de
faciliter et de rendre plus ergonomique la manipulation
d’'un systéme d’édition lors des opérations de remplace-
ment d’'une charge de supports d’édition et des opéra-
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tions de maintenance.

[0016] Avantageusement, les moyens de rotation peu-
vent étre disposés entre les moyens de translation et le
module d’édition. Ainsi, les mouvements de translation
et de rotation du module d’édition peuvent étre réalisés
I'un apres l'autre ou en méme temps.

[0017] Les moyens de translation peuvent étre dispo-
sés sur le chassis du systéme d’édition, plus particulie-
rement de part et d’autre du module d’édition sur le chas-
sis du systeme d’édition. Les moyens de translation peu-
vent étre disposés de maniére démontable facilitant ainsi
leur réparation ou leur remplacement si nécessaire.
[0018] Dans un exemple de réalisation particulier, les
moyens de translation peuvent comprendre au moins
une glissiére, prévue pour étre fixée sur le chassis du
systeme d’édition, relié au module d’édition, ladite au
moins une glissiére autorisant la translation dudit module
d’édition selon un axe de translation. L’axe de translation
peut étre sensiblement horizontal. Dans tous les cas, la
longueur de la glissiére est suffisante pour sortir le mo-
dule d’édition du chassis du systéme d’édition et le po-
sitionner a une hauteur d’homme et permettre une rota-
tion du module d’édition lorsque le mouvement de rota-
tion du module d’édition est réalisé aprés le mouvement
de translation de ce module.

[0019] Par hauteur dhomme on désigne une hauteur
comprise entre 0,9m et 1,5m.

[0020] Dans un exemple de réalisation particulier, les
moyens de rotation peuvent comprendre au moins un
moyen de liaison en pivot, éventuellement mobile en
translation, reliant le module d’édition et les moyens de
translation, et autorisant la rotation du module d’édition
autour d’un axe de rotation perpendiculaire a I'axe de
translation. Les moyens de liaison en pivot sont adaptés
pour autoriser une rotation du module d’édition suffisante
pour présenter face a un opérateur I'ouverture d’entrée
du support d’édition dans les moyens d’édition.

[0021] L’axe de rotation du module d’édition peut étre
chacun des deux axes de perpendiculaires a I'axe de
translation et composant avec I'axe de translation un re-
pére tridimensionnel.

[0022] Dans un mode de réalisation particulier du dis-
positif selon I'invention et lorsque les moyens d’édition
et les moyens de maintien sont reliés entre eux fixement,
les moyens de translation peuvent comprendre :

- unpremier jeu de glissiéres liées aux moyens d’édi-
tion et autorisant une translation dudit module d’édi-
tion selon un premier axe, et

- undeuxieme jeu de glissieres liées aux moyens de
maintien et autorisant une translation du module
d’édition selon un deuxieéme axe non paralléle et co-
planaire audit premier axe ;

Toujours dans ce mode de réalisation particulier, les
moyens de rotation peuvent comprendre :

- un premier jeu de liaisons pivot reliant lesdits
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moyens d’édition et chacune des glissiéres de ladite
premiére paire de glissiéres et autorisant la rotation
du module d’édition autour d’un troisieme axe, per-
pendiculaire audits premier et deuxieme axes, et mo-
bile en translation le long dudit premier axe, et

- un deuxiéme jeu de liaisons pivot reliant lesdits
moyens de maintien et chacune des glissiéres de
ladite deuxieme paire de glissiéres et autorisant la
rotation du module d’édition autour d’'un quatrieme
axe, perpendiculaire audits premier et deuxiéme
axes et mobile en translation le long dudit deuxiéme
axe ;

la distance entre le troisiéme et le quatriéme axes restant
constante lors de la translation dudit module d’édition.
[0023] Ainsi, le module d’édition est déplacé en trans-
lation selon deux axes de translation non paralléles et
coplanaires. Les moyens d’édition et les moyens de
maintien étant reliés entre eux fixement, la translation
selon les deux axes de translation provoque en réalité
un mouvement de translation du module d’édition com-
biné a un mouvement de rotation de ce module.

[0024] Dans ce mode de réalisation, les mouvements
de translation et de rotation ont lieux simultanément. Plus
particulierement, le mouvement de translation du module
d’édition provoque un mouvement de rotation de I'en-
semble du module. Ainsi, en exergant une simple traction
ou une simple poussée pour réaliser le mouvement de
translation I'opérateur provoque et réalise en méme
temps le mouvement de translation et le mouvement de
rotation du module d’édition.

[0025] Un tel mode de réalisation permet de faciliter la
manipulation du module d’édition pour 'amener dans la
position de maintenance souhaitée.

[0026] Le dispositif selon I'invention peut comprendre
des moyens pour assister les mouvements de translation
et de rotation du module d’édition.

[0027] Les moyens pour assister les mouvements de
translation et de rotation peuvent comprendre :

- au moins un ressort,

- au moins un ressort a gaz,
- au moins un moteur, et/ou
- au moins un piston.

[0028] Ledispositif selonl'invention peuten outre com-
prendre des moyens automatisés pour réaliser les mou-
vements de rotation et de translation du module d’édition
tels que des vérins ou des moteurs et des moyens de
commande analogiques et/ou numérique de ces moyens
automatisés.

[0029] Les moyens de commande peuvent compren-
dre des capteurs permettant la détection d’un événement
particulier, par exemple I'ouverture d’'une porte d’acces
a lintérieur du systéme d’édition, pour déclencher les
mouvements de translation et de rotation du module
d’édition de maniere automatisée.

[0030] Ledispositif selonl'invention peuten outre com-
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prendre au moins une poignée disposée sur le module
d’édition et/ou sur les moyens de translation et/ou sur
les moyens de rotation, ladite au moins une poignée per-
mettant a un opérateur de mettre ledit module en mou-
vement.

[0031] Selon un autre aspect de l'invention, il est pro-
posé un systéme d’édition comprenant un dispositif selon
I'une quelconque des revendications précédentes.
[0032] Le module dédition peut comprendre des
moyens d’impression thermique sur des supports d’im-
pression en papier.

[0033] Le module d’édition peut en outre comprendre
des moyens d’édition électromagnétique sur des sup-
ports d’édition comprenant chacun une étiquette RFID.
[0034] D’autres avantages et caractéristiques appa-
raitront a 'examen de la description détaillée d’'un mode
de réalisation nullement limitatif, et des dessins annexés
sur lesquels :

- lafigure 1 est une représentation schématique d’'un
premier mode de réalisation du dispositif selon
I'invention ;

- les figures 2a, 2b et 2c sont des représentations
schématiques du dispositif de la figure 1 dans lequel
la charge de support se présente sous la forme d’un
rouleau ;

- lafigure 3a, 3b et 3c sont des représentations sché-
matiques du dispositif de la figure 1 dans lequel la
charge de support se présente sous la forme de
paravent ;

- lafigure 4 est une représentation schématique de
principe du mouvement complet du module d’édition
dans les modes de réalisation représenté sur les fi-
gures 2a-2c et 3a-3c ;

- les figures 5a et 5b sont des représentations sché-
matiques d’'un deuxiéme mode de réalisation d’un
dispositif selon l'invention ;

- lafigure 6 est une représentation d’'un systeme d’édi-
tion de I'état de la technique ; et

- les figures 7a et 7b sont des représentations d’'un
systéeme d’édition selon l'invention ;

[0035] Surles figures et dans la suite de la description,
les éléments communs a plusieurs figures conservent la
méme référence.

[0036] Dans tous les exemples non limitatifs décrits et
sur les figures, le systéme d’édition comprend un module
d’édition 102 comprenant des moyens d’édition 104 et
des moyens de maintien d’une charge de support d’édi-
tion 106. Les moyens d’édition 104 et les moyens de
maintien 106 sont reliés fixement les uns aux autres.
[0037] Lafigure 1 estune représentation schématique
d’un premier mode de réalisation d’'un dispositif 100 selon
l'invention.

[0038] Le dispositif 100 comprend une premiere paire
de glissiéres 108 et 110 disposées de maniére sensible-
ment paralléle entre elles et a la surface sur laquelle est
posé le systeme d’édition (non représenté). Les glissie-
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res 108 et 110 autorisent la translation du module d’édi-
tion 102 dans le sens de I'opérateur selon un premier
axe de translation matérialisé par la fleche 112.

[0039] Lesglissieres 108 et 110 sont prévues pour étre
fixées sur le chassis du systeme d’édition, par exemple
a l'aide de vis de fixation, de part et d’autre du module
d’édition 102.

[0040] Le dispositif 100 comprend en outre une
deuxiéme paire de glissieres 114 et 116 disposées de
maniére paralléle entre elles et non paralléles aux glis-
siéres 108 et 110 de la premiére paire de glissiéres. Plus
précisément les glissiéres 114 et 116 de la deuxiéme
paire sont disposées de sorte qu’elles forment un angle
aigu avec les glissieres 108 et 110 de la premiére paire,
dans le sens trigonométrique. Autrement dit, les glissiée-
res 114 et 116 de la deuxiéme paire sont disposées de
sorte qu’elles se rapprochent des glissiéres 108 et 110
de la premiére paire de glissiéres dans le sens de la
fleche 112.

[0041] Les glissiéres 114 et 116 autorisent la transla-
tion du module d’édition 102 dans le sens de 'opérateur
selon un deuxiéme axe de translation matérialisé par la
fleche 118.

[0042] Lesdglissieres 114 et 116 sontprévues pour étre
fixées sur le chassis du systeme d’édition, par exemple
a l'aide de vis de fixation, de part et d’autre du module
d’édition 102.

[0043] Le module d’édition est lié aux glissiéres 108
et 110 grace a une liaison en pivot, respectivement 120
et 122, pour chacune des glissieres 108 et 110 qui auto-
risent une rotation du module d’édition 102, c’est-a-dire
des moyens d’édition 104 et des moyens de maintien
106, autour d’'un premier axe de rotation matérialisé par
la ligne 124, perpendiculaire au premier axe de transla-
tion et au deuxiéme axe de translation.

[0044] Le module d’édition est lié aux glissiéres 114
et 116 grace a une liaison en pivot, respectivement 126
et 128, pour chacune des glissieres 114 et 116 qui auto-
risent une rotation du module d’édition 102, c’est-a-dire
des moyens d’édition 104 et des moyens de maintien
106, autour d’'un deuxiéme axe de rotation matérialisé
par laligne 130, perpendiculaire au premier et au deuxie-
me axes de translation et paralléle au premier axe de
rotation.

[0045] Lors de la translation du module d’'édition, le
premier axe de rotation esten translation selon le premier
axe de translation et le deuxiéme axe de rotation est en
translation selon le deuxieme axe de translation.
[0046] Les moyens d’édition 104 et les moyens de
maintien 106 étant liés entre eux fixement, les deux axes
de rotation sont maintenus a une distance constante I'un
de l'autre.

[0047] Le dispositif 100 comprend en outre des poi-
gnées 132 et 134 disposées de part et d’autre du module
d’édition 102 pour permettre a un opérateur de mettre le
module d’édition en mouvement.

[0048] La combinaison de deux paires de glissiéres
autorisant/imposant au module d’édition une translation



7 EP 2 329 953 A1 8

selon deux axes de translation non paralléles, permet
d’'imposer au module d’édition 102 a la fois et simultané-
ment un mouvement de translation et un mouvement de
rotation. Plus particulierement, le(s) mouvement(s) de
translation du module d’édition 102 provoque(nt) un mou-
vement de rotation de 'ensemble du module.

[0049] Sur la figure 1, le dispositif 100 est représenté
dans sa position d’édition selon une vue isométrique.
[0050] Les figures 2a a 2c sont des représentations
schématiques du passage de dispositif de la figure 1 de
la position d’édition a la position de maintenance. Sur les
figures 2a a 2c, la charge de support se présente sous
la forme d’un rouleau 202.

[0051] La figure 2a représente le dispositif 100 dans
la position d’édition selon une vue de cété. La charge de
papier en rouleau 202 est disposée sur les moyens de
maintien 106.

[0052] Pour mettre le module d’édition en mouvement,
I'opérateur exerce par exemple une traction selon la fle-
che 204 sur les poignées 132, 134. Le module d’édition
102 commence alors une translation selon le premier
axe de translation 112 et une translation selon le deuxie-
me axe de translation 118. Les axes de translation 112
et 118 n’étant pas paralléles entre eux, et les moyens
d’édition 104 et les moyens de maintien 106 étant reliés
entre eux fixement, le module d’édition subit une rotation
autour d’un premier axe de rotation et une rotation autour
d’'un deuxiéme axe de rotation.

[0053] La figure 2b représente le dispositif 100 dans
une position intermédiaire entre la position d’édition et la
position de maintenance selon une vue de coté.

[0054] Onremarque que le module d’édition 102 a subi
une translation selon le premier axe de translation 112
et une translation selon le deuxiéme axe de translation
118. Ces deux translations ont imposé au module d’édi-
tion 102 une rotation autour du premier axe de rotation
passant par la liaison en pivot 120 et une rotation autour
du deuxiéme axe de rotation passant par la liaison en
pivot 126. On remarque aussi que les axes de translation
ont subi les translations appliquées au module d’édition
102 suivant les premier et deuxieme axes de translation
112 et 118.

[0055] Parailleurs, la rotation du module d’édition 102
a permis de déplacer I'ouverture d’engagement 206 des
supports d’édition dans les moyens d’édition 104. Cette
ouverture d’engagement 206 est maintenant visible alors
que dans la position d’édition représentée sur la figure
2a, elle n’était pas visible.

[0056] La figure 2c représente le dispositif 100 dans
la position de maintenance selon une vue de coté.
[0057] On remarque que dans cette position, la com-
binaison des translations et des rotations ont
positionnés :

- les moyens de maintien 106 supportant la charge de
support d’édition 202 sensiblement a la méme hau-
teur que la premiére paire de glissieres 108, 110,
alors que dans la position d’édition représentée sur
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lafigure 2ala charge de supports d’édition se trouvait
a une faible hauteur, et

- l'ouverture d’engagement 206 du support d’édition
dans les moyens d’édition 104 face a I'opérateur
alors que dans la position d’édition représentée sur
la figure 2a elle ne I'était pas.

[0058] Ainsi, le dispositif 100 facilite la disposition
d’'une nouvelle charge de support d’édition sur les
moyens de maintien 106, 'opérateur n’ayant plus besoin
de se baisser pour atteindre les moyens de maintien 106.
Par ailleurs, 'engagement du support d’édition dans
I'ouverture d’engagement 206 est facilité car 'opérateur
a un acceés physique et visuel direct a 'ouverture d’en-
gagement 206 qui se trouve face a l'opérateur dans la
position de maintenance représentée sur la figure 2c.
[0059] Les figures 3a a 3c sont des représentations
schématiques du passage de dispositif de la figure 1 de
la position d’édition a la position de maintenance. Sur les
figures 3a a 3c, la charge de support se présente sous
la forme d’un paravent 302.

[0060] Surlafigure 3a, le dispositif 100 est représenté
dans la position d’édition, sur la figure 3c le dispositif 100
est représenté dans la position de maintenance et sur la
figure 3b le dispositif 100 est représenté dans une posi-
tion intermédiaire.

[0061] Lafigure 4 estune représentation schématique
du principe général du mouvement du module d’'impres-
sion représenté sur les figures 2a-2c et 3a-3c.

[0062] Le mouvement complet du module d’édition
102 peut étre obtenu a partir d’'un mouvement basé sur
le principe des centres instantanés de rotation, autre-
ment appelé principe de la base et de laroulante, la base
etlaroulante étant les trajectoires décrites par les centres
instantanés de rotation, respectivement dans les repéres
fixe (attaché a la structure du systéme d’édition) et mobile
(attaché au module d’édition en mouvement), ce mou-
vement étant contraint par :

o les translations de 2 points A et B du module d’édi-
tion en mouvement, respectivement sur une droite
Y et une droite X. Dans les exemples décrits dans
les figures 2a-2c et 3a-3c, ladroite Y est matérialisée
par le premier jeu de glissiéres c’est-a-dire par la
fleche 112, et la droite X est matérialisée par le
deuxieme jeu de glissiéres c’est-a-direlafléche 118 ;
et

odes liaisons pivot aux points A et B. Dans les exem-
ples décrits dans les figures 2a-2c et 3a-3c, au point
A sont associées deux liaisons en pivot disposées
sur le premier jeu de glissieres et donc sur la droite
Y, a savoir les liaisons en pivot 120 et 122, et au
point B sont associées deux liaisons en pivot dispo-
sées sur le deuxieme jeu de glissieres et donc sur
la droite X, a savoir les liaisons en pivot 126 et 128.

Ainsi, tel que représenté sur la figure 4, le point A se
trouve sur la droite Y a tout moment et le point B se trouve
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sur la droite X a tout moment.

[0063] Les figures 5a et 5b sont des représentations
schématiques d’'un deuxiéme mode de réalisation d’un
dispositif 500 selon l'invention. Le dispositif 500 est re-
présenté selon une vue de cb6té et de maniere schéma-
tique.

[0064] Surlafigure 5a, le dispositif 500 est représenté
dans la position d’édition et sur la figure 5b le dispositif
500 est représenté dans la position de maintenance.
[0065] Le dispositif 500 comporte un jeu de glissiéres
502. Le module d’édition 102, comportant les moyens
d’édition 104 et les moyens de maintien 104 de la charge
de support d’édition 504 sous forme de rouleau ou de
paravent, est relié au jeu de glissiéres 502 grace a une
ou plusieurs liaisons en pivot 506.

[0066] Le jeu de glissiére 502 autorise une translation
du module d’édition 102 selon un axe de translation ma-
térialisé par lafleche 508 etlaliaison en pivot 506 autorise
une rotation du module d’édition 102 autour d’'un axe de
rotation, matérialisé le point 510.

[0067] Lafigure 6 estunereprésentation d’'unexemple
d’un systéme d’édition 600 de I'état de la technique.
[0068] Ce systéme comporte une porte battante 602
et un tiroir horizontal 604 sur le sur lequel est disposé le
module d’édition et la charge 202 de support d'impres-
sion. Sur la figure 6 la porte battante 602 est ouverte et
le tiroir horizontal 604 est tiré de sorte que le systéeme
d’édition 600 se trouve dans la position de maintenance.
[0069] Onremarque que dans cette position de main-
tenance, la charge 202 de supports se trouve loin de
I'opérateur car le module d’édition 102 se trouve entre la
charge 202 et 'opérateur. Ce dernier doit alors manipuler
la charge 202 dans une position latérale par rapport au
systéeme d’édition 600 et se trouve alors en porte-a-faux.
Dans le systéme 600 de I'état de la technique, I'acces-
sibilité a la charge 202 de supports d’édition est donc
limitée. Méme si celle-ci se situe en dehors du chassis
une fois le tiroir 604 extrait du chassis, elle se trouve a
une hauteur inadaptée au chargement (au dessus des
épaules de I'opérateur), a une distance trop importante
de 'opérateur qui doit alors manipuler la charge 202 de
supports dans une position latérale. Toutes ces limites
rendent difficile la manipulation de la charge 202 de sup-
ports d’édition. Ces limites peuvent méme constituer un
obstacle lorsque les charges de supports d’édition sont
volumineux et/ou lourds, ce qui est le cas dans la plupart
des systémes d’édition se trouvant dans des lieux tels
que des gares, des aéroports, ou des sites ou I'utilisation
des systémes d’édition est tres fréquente.

[0070] Les figures 7a et 7b représentent un systéme
d’édition 700 selon I'invention.

[0071] Sur la figure 7a le systeme d’édition 700 est
représenté en position d’édition et sur la figure 7b le sys-
téeme d’édition se trouve en position de maintenance.
[0072] Onremarque que dans la position d’édition, en
figure 7a, la charge 202 de support se trouve a une hau-
teur inadéquate, en dessous des épaules de 'opérateur
et dans une position retirée. Cependant, dans la position
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de maintenance, en figure 7b, elle se trouve a une hau-
teur adéquate pour sa manipulation et dans une position
facilement accessible pour I'opérateur sans que celui soit
obligé de se pencher ou de se mettre en porte-a-faux.
[0073] Bien entendu l'invention n’est pas limitée aux
exemples qui viennent d’étre décrits.

[0074] Dans tous les exemples donnés, les moyens
de rotation, a savoir les liaisons en pivot, sont disposées
entre le module d’édition et les moyens de translation, a
savoir les glissiéres, ces derniéres étant fixées sur le
chéssis du systéeme d’édition. Cependant, dans un autre
mode de réalisation qui ne sort pas du cadre de la pré-
sente invention, les moyens de translation peuvent étre
disposés entre les moyens de rotation, ces derniers pou-
vant étre fixés sur le chassis du systéme d’édition.
[0075] Par ailleurs, dans les exemples donnés, les
moyens de rotation, a savoir les liaisons en pivot, et les
moyens de translation, a savoir les glissiéres, sont dis-
posés de part et d’autre du module d’édition. Cependant,
dans un autre mode de réalisation qui ne sort pas du
cadre de la présente invention, les moyens de translation
et les moyens de rotation peuvent étre disposés seule-
ment sur un coté du systéme d’édition.

[0076] Ledispositif selonl'invention peuten outre com-
prendre des moyens d’assistance pour déplacer le mo-
dule d’édition, motorisés ou non, éventuellement com-
mandés par des moyens de commandes pouvant étre
associés a des capteurs ou actionnés a distance.

Revendications

1. Dispositif (100, 500) pour faciliter la manipulation
d'une charge de supports d’édition (202,302,504)
dans un systéme d’édition comprenant un chassis,
un module d’édition (102) comprenant des moyens
d’édition (104) et des moyens de maintien (106) d’au
moins une charge de supports d’édition
(202,302,504), ledit dispositif (100,500) étant carac-
térisé en ce qu’il comprend des moyens de trans-
lation (108,110, 114,116 ; 502) dudit module d’édi-
tion (102) et des moyens de rotation
(120,122,126,128 ;406) dudit module d’édition (102)
agenceés pour déplacer ledit module d’édition (102)
entre une position, dite d’édition, et une position, dite
de maintenance.

2. Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce que les moyens de rotation (120,122,126,128 ;
506) sont disposés entre les moyens de translation
(108,110, 114,116 ; 502) et le module d'édition
(102).

3. Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
translation (108,110, 114,116 ; 502) sont disposés
sur le chassis du systéme d’édition.
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4. Dispositif selon'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
translation comprennent au moins une glissiére
(108,110, 114,116 ; 502), prévue pour étre fixée sur
le chassis du systéme d’édition, liée au module d’édi-
tion (102), ladite au moins une glissiére (108,110,
114,116 ; 502) réalisant la translation dudit module
(102) selon un axe translation (112,118 ; 508).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
rotation comprennent au moins un moyen de liaison
en pivot (120, 122, 126, 128 ; 506) reliant le module
d’édition (102) et les moyens de translation (108,
110, 114, 116 ; 502), et autorisant la rotation dudit
module d’édition (102) autour d’'un axe de rotation
(124,130 ;510) perpendiculaire al’axe de translation
(112,118 ; 508).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
1 a 3, caractérisé en ce que les moyens d’édition
(104) et les moyens de maintien (106) sont reliés
entre eux fixement, et en ce que les moyens de
translation comprennent :

- un premier jeu de glissieres (108,110) lies
aux moyens d’édition (104) et autorisant une
translation du module d’édition (102) selon un
premier axe (112), et

- un deuxieme jeu de glissiéres (114,116) liées
aux moyens de maintien (106) et autorisant une
translation du module d’édition (102) selon un
deuxieme axe (118) non parallele et coplanaire
audit premier axe (112) ;

Et en ce que les moyens de rotation comprennent :

- un premier jeu de liaisons pivot (120,122) re-
liant lesdits moyens d’édition (104) et chacune
desglissiéres (108,110) de ladite premiére paire
de glissiéres et autorisant la rotation du module
d’édition (102) autour d’un troisieme axe (124),
perpendiculaire audits premier et deuxiéme
axes (112,118), et mobile en translation le long
dudit premier axe (112), et

- un deuxieme jeu de liaisons pivot reliant lesdits
moyens de maintien (106) et chacune des glis-
siéres (114,116) de ladite deuxiéme paire de
glissiéres et autorisant la rotation du module
d’édition (102) autour d’un quatriéme axe (130),
perpendiculaire audits premier et deuxiéme
axes (112,118) et mobile en translation le long
dudit deuxiéme axe (118) ; et

La distance entre le troisiéeme et les quatriemes axes
(124,130) restant constante lors de la translation du-
dit module d’édition (102).
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7.

10.

11.

12.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il comprend des
moyens pour assister les mouvements de translation
et de rotation du module d’édition (102).

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en
ce que les moyens pour assister les mouvements
de translation et de rotation comprennent :

- au moins un ressort,

- au moins un ressort a gaz,
- au moins un moteur, et/ou
- au moins un piston.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il comprend au
moins une poignée (132,134) disposée sur le mo-
dule d’édition (102) et/ou sur les moyens de trans-
lation (108,110, 114,116) et/ou sur les moyens de
rotation (120, 122, 126, 128), ladite au moins une
poignée (132, 134) permettant a un opérateur de
mettre ledit module d’édition (102) en mouvement.

Systéme d’édition (700) comprenant un dispositif se-
lon 'une quelconque des revendications précéden-
tes.

Systéme selon la revendication 10, caractérisé en
ce que le module d’édition comprend des moyens
d’'impression thermique sur des supports d’'impres-
sion en papier.

Systéme selon la revendication 10, caractérisé en
ce que le module d’édition comprend des moyens
d’édition électromagnétique sur des supports d’édi-
tion comportant chacun une étiquette RFID.
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