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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Sensorein-
heit mit einem zur berihrungsfreien Identitats- oder Po-
sitionsfeststellung vorgesehenen, in einen elektrisch an-
steuerbaren Sensorkreis geschalteten Sensor. Sie be-
trifft weiterhin ein Uberwachungssystem fiir Gebaude,
insbesondere fir eine Gebaudeautomatisierung
und/oder -steuerung mit derartigen Sensoreinheiten so-
wie die Verwendung einer derartigen Sensoreinheit.
[0002] Bei einer Sensoreinheit der genannten Art zur
berihrungsfreien Identitdts- oder Positionsfeststellung
wirkt der im Sensormodul angeordnete Sensor Ublicher-
weise beriihrungsfrei mit einem zugeordneten Steuere-
lement zusammen, das in Abhangigkeit von seiner je-
weiligen Position in Relation zum eigentlichen Sensor
und/ oder in Abhangigkeit von in der Art einer Identitats-
kennung ausgesandten Signalen spezifisch zugeordne-
te, elektrisch erfassbare Reaktionen des Sensors her-
vorruft. Insbesondere kann eine derartige Sensoreinheit
beispielsweise zur Uberwachung der SchlieRstellung ei-
nes Fensters oder einer Tir im zugeordneten Fens-
ter-/Turrahmen vorgesehen sein, wobei Ublicherweise
beim beweglichen Fensterfliigel als Steuerelement ein
Magnet angeordnet ist. Der Sensor, der beispielsweise
als Reedkontakt, als Hallsensor oder als AMR-/GMR-
Sensor ausgestaltet sein kann, reagiert dabei unmittel-
bar auf das/die Magnetfeld(er) an seinem Einbauort, so
dass unmittelbar unterschieden werden kann, ob sich
das steuernde Magnetelement direkt in der Nahe des
Sensors befindet oder nicht.

[0003] Falls bei derartigen Systemen lediglich festge-
stellt werden soll, ob das Fenster bzw. die TUr offen oder
geschlossen ist, so wird das Sensormodul Ublicherweise
direkt am oder im Fensterrahmen angebracht, wobei das
als Steuerelement vorgesehene Magnetelement am be-
weglichen Fensterfligel angeordnet ist. Falls hingegen
zugleich eine Uberwachung des Verriegelungszustands
des Fensterbeschlags erfolgen soll, so wird die Sensor-
einheit am Verriegelungsbeschlag angeordnet, wahrend
beispielsweise eine Treibstange einen Steuermagneten
tragt. Ein derartiges System ist beispielsweise aus der
DE 199 14 568 C2 bekannt.

[0004] Fir den Fall, dass der Sensor als magnetisch
ansteuerbarer Sensor ausgestaltet ist, ist als Magnet-
sensor in einer derartigen Sensoreinheit Ublicherweise
ein Reedkontakt oder ein Hallsensor vorgesehen, wobei
der Magnetsensor mit einem Anschlusskabel fest ver-
bunden und die Kabelanschlussstelle zumeist vergossen
ist. Der Magnetsensor ist dabei Giber die entsprechenden
Verbindungskabel Ublicherweise mit einer Auswerteein-
heit verbunden, in der die Erfassung der Sensorsignale
vorgenommen wird. Bei einer Ausgestaltung des Mag-
netsensors als Reedkontakt wird dabei ein zugeordneter
Schalter in Abhangigkeit davon geschlossen, ob der zu-
geordnete Steuermagnet sich in rdumlicher Nahe des
Sensors befindet oder nicht. Durch eine Parallelschal-
tung dieses Schalters zu einem Prifwiderstand andert
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sich demzufolge in Abhangigkeit davon, ob der zugeord-
nete Steuermagnet sich in unmittelbarer Nahe des Sen-
sors befindet oder nicht, der nachweisbare Gesamtwi-
derstand im zugeordneten elektrisch ansteuerbaren
Sensorkreis. Durch eine geeignete Messung und Aus-
wertung des Widerstands des Sensorkreises kann somit
in der Auswerteeinheit eine Erkennung von und Unter-
scheidung zwischen zwei Zustéanden getroffen werden,
namlich entweder "Reedschalter geschlossen" (ent-
spricht Steuermagnet in der Nahe, also zum Beispiel
Fenster oder Tur geschlossen) oder "Reedschalter ge-
offnet" (entspricht Steuermagnet nicht in der Nahe, also
zum Beispiel Fenster oder Tur gedffnet).

[0005] Durch eine geeignete Verschaltung und einen
Abgleich mit in der zentralen Auswerteeinheit hinterleg-
ten Schwellwerten fiir die elektrischen KenngréRen im
Sensorkreis ist damit die gezielte und zentralisierte Uber-
wachung der Fenster- und/oder Tlrelemente oder der-
gleichen in einem Gebaudelberwachungssystem mog-
lich. Fur ein zuverldssiges Zusammenwirken zwischen
zentraler Auswerteeinheit einerseits und den ange-
schlossenen Sensoreinheiten andererseits istdabei aber
erforderlich, dass der Sensorkreis der jeweiligen Senso-
reinheit hinsichtlich seiner Konfiguration an die entspre-
chende Grundauslegung der Auswerteeinheit, insbeson-
dere deren hinterlegte Schwellenwerte zur Zustandsun-
terscheidung, angepasstist. Dem wird iblicherweise da-
durch Rechnung getragen, dass die méglicherweise gro-
Re Vielzahl an Sensoreinheiten einheitlich und hinsicht-
lich ihrer Konfiguration der elektrischen Eigenschaften
geeignet an die Auswerteeinheit angepasst ausgelegt
wird, wobei die entsprechenden Sensoreinheiten bereits
bei der Herstellung im Hinblick auf die vorgegebenen Kri-
terien und Schwellwerte geeignet produziert werden.
Dies setzt jedoch voraus, dass fiir jeweils vorgegebene
Auswerteeinheiten gezielt angepasste Sensoreinheiten
hergestellt werden, wobei eine freie Austauschbarkeit
zwischen Sensoreinheiten und eine nachtragliche Um-
ristung auf andere Sensoreinheiten unter Beibehaltung
der zentralen Auswerteeinheit nicht unbedingt mdglich
ist. Die Flexibilitat bei der Auswahl und dem Einsatz der
Sensoreinheiten in Kombination mit den jeweiligen Aus-
werteeinheiten ist damit nur eingeschrankt gegeben.
[0006] Eine Sensoreinheit nach dem Oberbegriff des
Anspruches 1 ist aus der DE202005002797 U1 bekannt.
[0007] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrun-
de, eine Sensoreinheit der oben genannten Art anzuge-
ben, fiir die besonders flexibel und damit auch auf Res-
sourcen schonende Weise eine Einbindung in eine Viel-
zahl verschiedenartiger Gesamtsysteme ermdglicht ist.
[0008] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durchdie
Merkmale des Anspruches 1 geldst.

[0009] Der Sensor kann dabei magnetfeldgesteuert,
also beispielsweise als Reedkontakt, Hallsensor,
AMR-/GMR-Sensor oder dergleichen, oder auch auf
RFID-Basis ausgefihrt sein.

[0010] Die Erfindung geht von der Uberlegung aus,
dass flr eine besonders Ressourcen schonende Bereit-
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stellung der Sensoreinheiten auch bei variablen Einsatz-
bedingungen, also insbesondere auch fiir den Einsatz in
Kombination mit unterschiedlichen Auswerteeinheiten,
zwar die grundsatzliche Auslegung der Sensoreinheit fiir
besonders groRRe Stiickzahlen erfolgen sollte. Um aber
dennoch gerade bei méglicherweise variierenden Anfor-
derungen im Hinblick auf die geplante Anbindung an die
Auswerteeinheiten im Bedarfsfall eine individuelle An-
passung an die Anforderungen der jeweiligen Auswerte-
einheit und damit eine besonders hohe Flexibilitat hin-
sichtlich méglicher Kombinationen von Sensoreinheit ei-
nerseits und Auswerteeinheit andererseits zu ermdgli-
chen, sollte die Sensoreinheit, ausgehend von einem
weitgehend Bauart unabhangigen Grundkérper, auf be-
sonders einfache Weise hinsichtlich ihrer fir den An-
schluss an die zentrale Auswerteeinheit wesentlichen Ei-
genschaften, also insbesondere ihrer elektrischen Para-
meter und/ oder ihrer kommunikationsseitigen Anbin-
dung, konfigurierbar sein. Dies wird durch die Bereitstel-
lung eines Konfigurationsmoduls zur variablen Einstel-
lung der Systemparameter der Sensoreinheit erreicht.
[0011] Das Konfigurationsmodul kann in der Art einer
integrierten Ausfiihrung im eigentlichen Sensorgehause
angeordnet sein, wobei die Konfiguration der Systempa-
rameter beispielsweise Uber die externe Einstellung von
Schalt- oder Magnetelementen oder anderweitigen Be-
dieneinrichtungen am oder im Konfigurationsmodul er-
folgen kann. Die Konfiguration oder Systemanpassung
erfolgt in diesem Fall somit nachtraglich durch die geeig-
neten Einstellungen und Manipulationen am Konfigura-
tionsmodul. Um auf besonders einfache Weise die - an
sich Ressourcen schonende - Herstellung einheitlicher
Bestandteile in groRen Stiickzahlen zu ermdglichen, ist
der Sensor vorteilhafterweise aber in einem Sensormo-
dul angeordnet, wobei das Konfigurationsmodul als se-
parates, mit dem Sensormodul verbindbares Modul aus-
gestaltet ist. In dieser vorteilhaften Weiterbildung ist so-
mit produktionsseitig die konsequente Aufteilung der
Sensoreinheit in mehrere Untereinheiten oder Module
vorgesehen, die unabhangig voneinander und in der Art
in sich geschlossener Elemente produziert werden kon-
nen. Die Aufteilung ist dabei derart vorgesehen, dass die
wesentlichen Grundelemente des Sensormoduls in der
Art einer Grof3serienfertigung Bauart unabhangig und
auch bei groRen Stiickzahlen unverandert in der Art ei-
nes eigenstandigen Sensormoduls bereit gestellt wer-
den, wobei zur endgiltigen Einstellung der elektrischen
und/oder kommunikationsseitigen Eigenschaften des
Sensorkreises dieses einheitliche Sensormodul geeig-
net mitdem Konfigurationsmodul verbunden werden soll.
Denkbar ist dabei auch eine Ldsung mit einem Grund-
koérper, der auch mit dem Leitungsabgang versehen ist.
An diesem Grundkorper, der als Aufnahme fir das Sen-
sorelement vorgesehenist, ist eine Einstellungsmdglich-
keitzu Konfigurationszwecken fiir die Widerstande eben-
so vorgesehen wie die Mdglichkeit zum Austausch von
Bauteilen.

[0012] Das Konfigurationsmodul ist dabei derart aus-
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gelegt, dass durch geeignete darin enthaltene Bauele-
mente die elektrischen Eigenschaften des Sensorkrei-
ses, insbesondere Widerstande und dergleichen, tber
das Konfigurationsmodul festgelegt werden. Die eigent-
liche Sensoreinheit, also die Kombination aus Sensor-
modul und Konfigurationsmodul, entsteht dabei durch
das Zusammenfiigen dieser beiden Module, wobei dies
beispielsweise direkt am Einsatzort und somit besonders
bedarfsgerecht erfolgen kann. Spatere Umriistungen der
Sensoreinheiten, beispielsweise in der Art einer Anpas-
sung an eine neu zu installierende Auswerteeinheit, kdn-
nen dabei Uber eine Umkonfigurierung durch Austausch
des Konfigurationsmoduls vorgenommen werden.

Eine besonders einfache Bauweise und auch eine spa-
tere zuverlassige Auswertung der Sensoreinheit ist er-
reichbar, indem die gewiinschte Zustandsunterschei-
dung durch Auslesen von Widerstandswerten im Sen-
sorkreis erfolgt. Um dem Rechnung zu tragen, weist das
Konfigurationsmodul in vorteilhafter Ausgestaltung der
Erfindung eine Anzahl von Widerstandselementen zur
Festlegung von elektrischen Widerstandswerten im Sen-
sorkreis auf.

In zusatzlicher oder alternativer vorteilhafter Ausgestal-
tung kann vorgesehen sein, eine gezielte und individua-
lisierte Anbindung und Anpassung der Sensoreinheit an
die zentrale Auswerteeinheit Uber die kommunikations-
seitige Ankopplung vorzunehmen. Dabei ist vorteilhaf-
terweise das Konfigurationsmodul in der Art einer Kom-
munikations-Schnittstelle als Kommunikationsmodul zur
Anbindung der Sensoreinheit an das Kommunikations-
system oder -netzwerk der zentralen Auswerteeinheit
ausgestaltet. Im Falle eines drahtgebundenen Kommu-
nikationsnetzwerkes kann das Konfigurationsmodul da-
bei beispielsweise als parametrierbare Schnittstelle zur
Einstellung des jeweiligen Busprotokolls, der Systemlo-
gik der Auswerteeinheit oder dergleichen ausgestaltet
sein. Alternativ oder zusétzlich kann im Falle einer draht-
losen Ankopplung der Sensoreinheit an die zentrale Aus-
werteeinheit das Konfigurationsmodul als RF- oder
Funkmodul oder dergleichen ausgestaltet sein. Die vor-
gesehene Systemanpassung mit Hilfe des Konfigurati-
onsmoduls erfolgt dabei insbesondere durch die geeig-
nete Auswahl der jeweiligen Funk- und Ubertragungspa-
rameter fiir das Konfigurationsmodul.

[0013] Vorteilhafterweise ist die Sensoreinheit zur ge-
zielten und angepassten Einbringung und Integration
von Fenster- oder Tlirenelementen, insbesondere in de-
ren Rahmen oder Rahmenfalze, in entsprechenden Auf-
nahmekammern vorgesehen. Um dabei eine besonders
einfache und positionsgenaue Montage der Sensorein-
heiten in der vorgesehenen Haltekammer zu ermégli-
chen, weist das Sensormodul vorteilhafterweise gemein-
sam mit dem mit ihm verbundenen Konfigurationsmodul
ein in seinen AuRenabmessungen an eine vorgegebene
Kontur der zugeordneten Aufnahmekammer angepass-
tes Funktionsgeh&use auf. Damit ist die aulRere Form-
gebung des entstehenden AuRengehauses der Senso-
reinheit bei zusammengefiigtem Sensor- und Konfigura-
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tionsmodul an die Kontur und Ausgestaltung der jewei-
ligen Aufnahmekammer angepasst. Um dabei eine be-
sonders hohe betriebliche Sicherheit der Sensoreinheit
und auch eine besonders lange Lebensdauer der ge-
nutzten Komponenten zu erméglichen, istin weiterer vor-
teilhafter Ausgestaltung das Funktionsgehduse in der Art
einer gekapselten Ausfiihrung ausgestaltet, so dass die
darin angeordneten Komponenten des Sensormoduls
und des Konfigurationsmoduls passend und dichtend
umschlossen sind. Dazu ist vorteilhafterweise die
StoRkante, die durch die Zusammenfiigung von Sensor-
modul und Konfigurationsmodul entsteht, mit einer zu-
geordneten Dichtung, vorzugsweise gegen Nasseein-
tritt, versehen.

[0014] In besonders vorteilhafter Ausgestaltung wird
die Sensoreinheit der genannten Art in einem Uberwa-
chungssystem fiir Geb&ude, beispielsweise zur Uberwa-
chung des Schliezustands von Fenstern und/oder TuU-
ren, verwendet. Das Uberwachungssystem kann dabei
zusétzlich zu den eigentlichen Uberwachungsfunktionen
auch Alarmfunktionen oder dergleichen aufweisen und
beispielsweise Teil einer Klimaanlage, eines Systems
zur Zugangskontrolle fir das jeweilige Geb&ude und/
oder eines Alarmsystems sein. Vorteilhafterweise um-
fasstdas Uberwachungssystem dabei eine zentrale Aus-
werteeinheit, an die eine Mehrzahl von Sensoreinheiten
der genannten Art angeschlossen ist.

[0015] Die mit der Erfindung erzielten Vorteile beste-
hen insbesondere darin, dass durch die Nutzung des
Konfigurationsmoduls eine Anpassung der Systempara-
meter an die Vorgaben der zentralen Auswerteeinheit
besonders flexibel und insbesondere auch nachtraglich,
beispielsweise bei einem Systemwechsel oder in der Art
einer Umrilstung, vorgenommen werden kann. Dadurch
kann bauart- und einsatzunabhangig der eigentliche
Sensor mit den darin befindlichen Komponenten auch in
groRBen Stiickzahlen einheitlich hergestellt werden, wo-
bei andererseits eine Individualisierung und Anpassung
an spezifische Anforderungen der Auswerteeinheit Gber
das Konfigurationsmodul erfolgen kann. Damitist mit ein-
fachen Mitteln auch bei variierenden Anforderungen
durch die entsprechenden Auswerteeinheiten die Bereit-
stellung geeigneter Sensoreinheiten ermdglicht.

[0016] Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird an-
hand einer Zeichnung naher erldutert. Darin zeigen:

FIG. 1 eine Sensoreinheit als Teil eines Uber-
wachungssystems fir ein Gebaude, und
FIG. 2 bis6 jeweils ein Schaltschema fir ein Sensor-
modul der Sensoreinheit gemat FIG. 1.
[0017] Gleiche Teile sind in allen Figuren mit densel-

ben Bezugszeichen versehen.

[0018] Die Sensoreinheit 1 gemaR FIG. 1 istinnerhalb
eines Gebaudelberwachungssystems zur beriihrungs-
freien ldentitéts- oder Positionsfeststellung und insbe-
sondere zur Feststellung des SchlieRzustands einer Tur
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oder eines Fensters vorgesehen. Dazu umfasst die Sen-
soreinheit 1 ein Sensormodul 2, das mit einem nicht na-
her dargestellten externen Steuerelement zusammen-
wirkt. Abhangig davon, ob sich das Steuerelement in
raumlicher Ndhe zum Sensormodul 2 befindet oder nicht,
andertdieses seine messbaren elektrischen Eigenschaf-
ten, so dass Uber eine geeignete Fernauslese festgestellt
werden kann, ob sich das Steuerelement in der Nahe
des Sensormoduls 2 befindet oder nicht. Das Sensormo-
dul 2 kann dabei auf RFID-Basis ausgestaltet sein, wobei
das Steuerelementinder Art einer Signatur entsprechen-
de Signale aussendet, wobei die Positionserkennung
aufgrund der vergleichsweise geringen Sende-Reich-
werte derartiger Systeme mdglich ist. Im Ausfiihrungs-
beispiel ist aber im Sensormodul 2 als eigentlicher Sen-
sor ein magnetgesteuerter Schalter, insbesondere ein
sogenannter Reedkontakt, angeordnet, der von einem
externen Magneten als Steuerelement geschaltet wird.
Der Reedkontakt schlie3t sich dabei in Folge des vom
Magneten einwirkenden Magnetfeldes, so dass anhand
des Schaltungszustands des Reedkontakts darauf ge-
schlossen werden kann, ob sich der Steuermagnet in
dessen Umfeld befindet oder nicht.

[0019] Zur Fernauslese ist der Reedkonakt des Sen-
sormoduls 2 in einen elektrisch ansteuerbaren Sensor-
kreis 3 geschaltet. Fur den im Ausfihrungsbeispiel vor-
gesehenen Einsatz zur Erkennung des SchlieRzustands
einer Tur oder eines Fensters ist das Sensormodul 2,
dessen Sensorkreis 3 Uber einen unzugangig vergosse-
nen Anschluss 4 an ein mehrdrahtiges Verbindungska-
bel 6 angeschlossen und Uber dieses mit der zentralen
Auswerteeinheit des Gebdudeilberwachungssystems
verbundenist, in ein Rahmenprofil 8 des jeweiligen Fens-
ters oder der jeweiligen Tur integriert. Das Rahmenprofil
8 weist dabei zur Aufnahme und Positionierung des Sen-
sormoduls 2 eine geeignete Aufnahmedffnung 10 auf, in
die das Sensormodul 2 einbringbar ist. Korrespondie-
rend dazu ist am dem Rahmenprofil 8 zugeordneten
Fenster- oder Turfligel an einer der Aufnahmeéffnung
10 geeignet entsprechenden Stelle der Steuermagnet fiir
den Reedkontakt angebracht, so dass sich bei geschlos-
senem Fenster oder geschlossener Tur der Steuermag-
net in unmittelbarer Ndhe des Sensormoduls 2 befindet.
Bei gedffneter Tlr beziehungsweise gedffnetem Fenster
ist dies nicht der Fall, so dass Uber die elektrischen Ei-
genschaften des Sensormoduls 2 geeignet auf den Off-
nungszustand des Fensters oder der Tur geschlossen
werden kann. Analog kann die Kombination von Sensor-
modul 2 und Steuermagnet auch derart angeordnet sein,
dass der Verriegelungszustand des Fensters oder der
Tar, beispielsweise (Uber den entsprechenden
SchlielRbolzen, iberwacht werden kann.

[0020] Bei der Ausgestaltung der Sensoreinheit 1 ist
gezielt dem Umstand Rechnung getragen, dass gerade
in vergleichsweise komplexen Uberwachungssystemen
fir Gebaude als zentrale Auswerteeinheit unterschiedli-
che Typen oder Bauarten zur Anwendung kommen kén-
nen, die hinsichtlich der mit den Sensoreinheiten 1 aus-
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zutauschenden Signale unterschiedliche Anforderungen
wie beispielsweise an die einzelnen Signalwerte, Span-
nungs- oder Widerstandsniveaus/Kommunikations-
oder Busprotokolle oder dergleichen, stellen. Dies be-
dingteigentlich, dass die Sensoreinheit 1 bereits bei ihrer
Herstellung an die spezifischen Vorgaben der jeweiligen
Auswerteeinheit angepasst sein misste. Um dennoch
eine vergleichsweise hohe Flexibilitat der Sensoreinheit
1 bei der Anpassung an die jeweilige Auswerteeinheit
bei gleichzeitig besonders niedrig gehaltenen Produkti-
onskosten sicherstellen zu kdnnen, ist die Sensoreinheit
1 als nachtraglich, also nach der eigentlichen Herstel-
lung, konfigurierbare Einheit ausgestaltet. Dies wird er-
reicht, indem dem Sensormodul 2 ein zur Anpassung der
Systemparameter an die zentrale Auswerteeinheit vor-
gesehenes Konfigurationsmodul 12 zugeordnet ist.
[0021] DasKonfigurationsmodul 12 kann dabei seiner-
seits als nachtraglich einstellbares Element, beispiels-
weise Uber Stellschalter oder dergleichen, ausgestaltet
und fest mit dem Sensormodul 2 verbunden sein. Im Aus-
fuhrungsbeispiel umfasst die Sensoreinheit 1 aber zu-
satzlich zum Sensormodul 2, das den in den elektrisch
ansteuerbaren Sensorkreis 3 geschalteten eigentlichen
Sensor enthélt, ein separates, mit dem Sensormodul 2
verbindbares Konfigurationsmodul 12, in dem eine An-
zahl von fir die Einstellung der elektrischen Parameter
des Sensorkreises 3 vorgesehene Bauelementen ange-
ordnet ist. Insbesondere umfasst das Konfigurationsmo-
dul 12 dabei eine Anzahl von Widerstandselementen,
Uber die die elektrischen Widerstande eine Anzahl von
Teilzweigen des Sensorkreises 3 festgelegt werden kén-
nen.

[0022] Das Konfigurationsmodul 12 kann dabei auf
verschiedene Weise mit dem Sensormodul 2 verbindbar
sein. Beispielsweise kann, wie in FIG. 1 angedeutet, eine
Steckverbindung vorgesehen sein; es sind aber auch an-
dere Verbindungsmdglichkeiten denkbar. Die Steckver-
bindung ist dabei vorzugsweise im Hinblick auf gangige
Schutzvorschriften geeignet ausgelegt, insbesondere
als vor Umwelteinflissen geschitzte Verbindung.
[0023] Im Ausfihrungsbeispiel sind das Sensormodul
2 und das Konfigurationsmodul 12 in ihren AulRenabmes-
sungen zudem derart dimensioniert und konfiguriert,
dass sich nach dem Zusammenfiigen dieser Module ein
in seinen AulRenabmessungen an eine vorgegebene
Kontur angepasstes Funktionsgehduse 14 ergibt. Insbe-
sondere ist dieses Funktionsgehduse 14 vorzugsweise
derart ausgestaltet, dass es an eine entsprechende In-
nenkontur des Rahmenprofils 8 angepasst ist, so dass
Uber die Einbringung der Sensoreinheit 1 in die jeweilige
Innenkontur eine automatische korrekte Positionierung
und Zentrierung der Sensoreinheit 1 erfolgt.

[0024] Im Ausflhrungsbeispiel nach FIG. 1 ist dabei
im Wesentlichen ein zylindrisches Funktionsgehause 14
dargestellt, bei dem das Konfigurationsmodul 12 in der
Art einer aufgesetzten Kappe biindig mit der Mantelfla-
che des darunter liegenden Zylinders verbunden wird.
Selbstverstandlich kdnnen aber auch andere geeignete
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Konfigurierungen und Dimensionierungen von Sensor-
modul 2 einerseits und Konfigurationsmodul 12 anderer-
seits zur Bildung eines Funktionsgehauses 14 der jeweils
vorgegebenen Art vorgesehen sein. Das Funktionsge-
hause 14 ist dabei zudem noch derart ausgestaltet, dass
die im Sensormodul 2 und im Konfigurationsmodul 12
enthaltenen Komponenten gekapselt und somit betrieb-
lich geschiitzt angeordnet sind. Dazu kann insbesondere
die beim Zusammenfiigen von Sensormodul 2 einerseits
und Konfigurationsmodul 12 andererseits gebildete
StoRRkante 15 der Gehauseteile gedichtet/versiegelt aus-
geflhrt sein.

[0025] Um zudem eine nachtragliche Manipulation der
Sensoreinheit 1 durch unautorisiertes Austauschen des
Konfigurationsmoduls 12 auszuschlieRen, kann die me-
chanische Verbindung von Sensormodul 2 und Konfigu-
rationsmodul 12 selbstsichernd, beispielsweise schnap-
pend oder rastend, ausgebildet sein, so dass ein zersto-
rungsfreies Offnen nach dem Zusammenfiigen nicht
mehr oder nur unter Zuhilfenahme eines Spezialwerk-
zeugs moglich ist.

[0026] In den FIG. 2 bis 6 sind beispielhaft einige Va-
rianten moglicher elektrischer Verschaltungen im Sen-
sormodul 2 und im Konfigurationsmodul 12 dargestellt.
Dabei kann ein grundsétzlicher Aufbau der Sensorein-
heit 1 vorgesehen sein, wie er auch in der Ansicht in FIG.
1 dargestellt ist, und wobei das Sensormodul 2 jeweils
direkt an das Verbindungskabel 6 angeschlossen istund
das Konfigurationsmodul 12 seinerseits mitdem Sensor-
modul 2 in Verbindung gebracht wird. Alternativ kann in
einer Variante aberauch vorgesehen sein, dass das Sen-
sormodul 2 unter elektrischer Zwischenschaltung des
Konfigurationsmoduls 12 mit dem Verbindungskabel 6
zu verbinden ist. In samtlichen dargestellten Ausfih-
rungsbeispielen istals Sensor 16 ein magnetisch ansteu-
erbarer Reedkontakt vorgesehen, der in der Art eines
Schalters auf einen Steuermagneten in seinem Umfeld
reagiert. Zur Fremdfeldiberwachung ist dabei im Aus-
fuhrungsbeispiel zusétzlich ein weiterer magnetisch an-
steuerbarer Reedkontakt 17 vorgesehen; andere Konfi-
gurationen sind vorstellbar.

[0027] Im Ausflhrungsbeispiel gemaR FIG. 2 ist dabei
im Sensormodul 2 der Sensor 16 angeordnet, und im
Konfigurationsmodul 12 befinden sich geeignete Uber-
briickungsschleifen 18, 20, mit denen die Leitungsan-
schliisse des Sensors 16 zur Bildung des elektrisch an-
steuerbaren Sensorkreises 3 mit den entsprechenden
Leitungsanschlissen des Verbindungskabels 6 verbun-
den werden kdnnen. Zusatzlich ist dabei auch in der Art
eines Sicherungskreises ein sogenannter Sabotagekreis
22 vorgesehen, bei dem Uber das Konfigurationsmodul
12 eine geschlossene Leiterschleife zwischen weiteren
Adern des Verbindungskabels 6 hergestellt wird. Uber
den Sabotagekreis 22 kann somit auf einfache Weise
Uberprift werden, ob in der Art einer unautorisierten Ma-
nipulation von der Sensoreinheit 1 als Ganzes oder auch
das Konfigurationsmodul 12 von seinen Anschliissen ge-
trennt wurde.
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[0028] Im Konfigurationsmodul 12 befindet sich wei-
terhin eine Anzahl elektrischer Widerstande 24, die bei
montiertem Konfigurationsmodul 12 die elektrischen Ei-
genschaften des Sensorkreises 3 bestimmen. Zur Un-
terscheidung der Schaltzusténde "geschlossen" und "of-
fen" des Sensors 16 sind somit entsprechend unter-
schiedliche Widerstandswerte im Sensorkreis ausles-
bar. Durch den Austausch des Konfigurationsmoduls 12
bei ansonsten gleichbleibendem Sensormodul 2 kénnen
somit die elektrischen Eigenschaften des Sensorkreises
3 geadndert und damit an unterschiedliche Vorgaben der
Auswerteeinheit angepasst werden. Selbstverstandlich
ist durch geeignete Vorgabe oder Veranderung der ein-
zelnen Widerstande 24 im Konfigurationsmodul 12 nach
FIG. 2 auch noch eine individuelle Anpassung der eigent-
lichen elektrischen Parameter des Sensorkreises 3 an
eventuelle Vorgaben mdglich.

[0029] Im Ausfluihrungsbeispiel nach FIG. 3 ist im We-
sentlichen eine gleichartige elektrische Verschaltung des
Sensorkreises 3 im Vergleich zum Ausfiihrungsbeispiel
nach FIG. 2 vorgesehen, wobei hier aber das Konfigu-
rationsmodul 12 in der Art eines Zwischenstiickes zwi-
schen das Sensormodul 2 und das Verbindungskabel 6
geschaltet ist.

[0030] Im Ausfiihrungsbeispiel gemaR FIG. 4, FIG. 5
ist die Anpassung der Systemparameter des Sensors 16
an die Vorgaben der zentralen Auswerteeinheit mittels
einer konfigurierbaren kommunikationsseitigen Ankopp-
lung vorgesehen. Dabei ist in diesen Ausflihrungsbei-
spielen das Konfigurationsmodul 12 in der Art einer Kom-
munikations-Schnittstelle als Kommunikationsmodul zur
Anbindung des Sensormoduls 2 an das Kommunikati-
onssystem oder -netzwerk der zentralen Auswerteein-
heit ausgestaltet. Im Ausfiihrungsbeispiel nach FIG. 4,
FIG. 5ist dieses Netzwerk dabei drahtgebunden ausge-
legt, und das Konfigurationsmodul 12 ist als Bus-Inter-
face und somit als parametrierbare Schnittstelle zur Ein-
stellung des jeweiligen Busprotokolls ausgestaltet. In
FIG. 4 ist dabei diejenige Variante gezeigt, bei der das
Sensormodul 2 direkt an das Verbindungskabel ange-
schlossen ist, wohingegen in der Variante gem. FIG. 5
das Sensormodul 2 unter elektrischer Zwischenschal-
tung des Konfigurationsmoduls 12 an das Verbindungs-
kabel 6 angeschlossen ist.

[0031] In hierzu grundsatzlich analoger Bauweise ist
im Ausfuhrungsbeispiel gem. FIG. 6 das Konfigurations-
modul 12 zur drahtlosen kommunikationsseitigen Anbin-
dung des Sensormoduls 2 an das Kommunikationsnetz-
werk der zentralen Auswerteeinheit ausgelegt. Dabei ist
in diesem Ausfiihrungsbeispiel das Konfigurationsmodul
12 als RF- oder Funktionsmodul ausgestaltet.

Patentanspriiche
1. Sensoreinheit (1) mit einem elektrisch ansteuerba-

ren Sensorkreis (3), einem Konfigurationsmodul (12)
und mit einem zur berlihrungsfreien Identitats- oder
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Positionsfeststellung vorgesehenen, in den elek-
trisch ansteuerbaren Sensorkreis (3) geschalteten
Sensor (16), der zur Anpassung seiner Systempa-
rameter an die Vorgaben einer zentralen Auswerte-
einheitmitdem Konfigurationsmodul (12) verbunden
ist, dadurch gekennzeichnet, dass im Konfigura-
tionsmodul (12) eine Anzahl von firr die Einstellung
der elektrischen Parameter des Sensorkreises (3)
vorgesehenen Bauelementen angeordnet ist.

2. Sensoreinheit (1) nach Anspruch 1, deren Sensor
(16) in einem Sensormodul (2) angeordnet ist, wobei
das Konfigurationsmodul (12) als separates, mit
dem Sensormodul (2) verbindbares Modul ausge-
staltet ist.

3. Sensoreinheit (1) nach Anspruch 1, deren Konfigu-
rationsmodul (12) eine Anzahl von Widerstandsele-
menten zur Festlegung von elektrischen Wider-
standswerten im Sensorkreis (3) aufweist.

4. Sensoreinheit (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
3, deren Konfigurationsmodul (12) als Kommunika-
tionsmodul zur kommunikationsseitigen Anbindung
an die zentrale Auswerteeinheit ausgestaltet ist.

5. Sensoreinheit (1) nach einem der Anspriiche 1 bis
4, bei der das Sensormodul (2) gemeinsam mit dem
mit ihm verbundenen Konfigurationsmodul (12) ein
inseinen Auflenabmessungen an eine vorgegebene
Kontur angepasstes Funktionsgehduse (14) auf-
weist.

6. Sensoreinheit (1) nach Anspruch 5, bei der das
Funktionsgehduse (14) die darin angeordneten
Komponenten des Sensormoduls (2) und des Kon-
figurationsmoduls (12) kapselnd umschlief3t.

7. Uberwachungssystem fiir Gebaude mit einer zen-
tralen Auswerteeinheit, an die eine Anzahl von Sen-
soreinheiten (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 6
angeschlossen ist.

8. Verwendung einer Sensoreinheit (1) nach einem der
Anspriiche 1 bis 6 in einem Geb&audelberwachungs-
system.

Claims

1. Sensor unit (1) comprising an electrically controlla-
ble sensor circuit (3), a configuration module (12)
and a sensor (16) that is intended for contactlessly
verifying identity or position, is connected into the
electrically controllable sensor circuit (3) and is con-
nected to the configuration module (12) in order to
adjust the system parameters of said sensor to the
requirements of a central evaluation unit, character-
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ised in that a number of components which are pro-
vided for adjusting the electrical parameters of the
sensor circuit (3) are arranged in the configuration
module (12).

2. Sensor unit (1) according to claim 1, the sensor (16)
of which is arranged in a sensor module (2), wherein
the configuration module (12) is designed as a sep-
arate module which can be connected to the sensor
module (2).

3. Sensor unit (1) according to claim 1, the configura-
tion module (12) of which has a number of resistor
elements in order to determine electrical resistance
values in the sensor circuit (3).

4. Sensor unit (1) according to any of claims 1 to 3, the
configuration module (12) of which is designed as a
communication module for connecting to the central
evaluation unit on the communication side.

5. Sensor unit (1) according to any of claims 1 to 4,
wherein the sensor module (2), together with the
configuration module (12) connected thereto, has a
functional housing (14), the external dimensions of
which are adapted to a prescribed contour.

6. Sensor unit (1) according to claim 5, wherein the
functional housing (14) encloses in an encapsulating
manner the components of the sensor module (2)
and of the configuration module (12) which are ar-
ranged therein.

7. Monitoring system for buildings comprising a central
evaluation unit, to which a number of sensor units
(1) according to any of claims 1 to 6 is connected.

8. Use of a sensor unit (1) according to any of claims
1 to 6 in a building monitoring system.

Revendications

1. Unité de capteur (1) avec un circuit de capteur (3)
pouvant étre commandé électriquement, un module
de configuration (12) et avec un capteur (16) con-
necté dans le circuit de capteur (3) pouvant étre com-
mandé électriquement, prévu en vue de la détermi-
nation sans contact de la position ou de l'identité,
lequel capteur est raccordé au module de configu-
ration (12) en vue de I'adaptation de ses parameétres
de systéme aux impératifs d’une unité d’évaluation
centrale, caractérisée en ce que dans le module
de configuration (12) est disposé un certain nombre
d’éléments constitutifs, prévus pour le réglage des
parameétres électriques du circuit de capteur (3).

2. Unité de capteur (1) selon la revendication 1, dont
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le capteur (16) est disposé dans un module capteur
(2), dans lequel le module de configuration (12) se
présente sous laforme d’'un module séparé, pouvant
étre raccordé avec le module capteur (2).

Unité de capteur (1) selon la revendication 1, dont
le module de configuration (12) présente un certain
nombre d’éléments de résistance destinés a la dé-
termination des valeurs de résistances électriques
se trouvant dans le circuit de capteur (3).

Unité de capteur (1) selon 'une des revendications
1 a 3, dont le module de configuration (12) se pré-
sente sous la forme d’'un module de communication
destiné a la liaison, c6té communication, a l'unité
d’évaluation centrale.

Unité de capteur (1) selon 'une des revendications
1 a 4, dans laquelle le module capteur (2) présente,
en commun avec le module de configuration (12)
auquel il est raccordé, un boitier de fonction (14)
adapté, au regard de ses dimensions extérieures, a
un contour prédéfini.

Unité de capteur (1) selon la revendication 5, dans
laquelle le boitier de fonction (14) entoure complé-
tement, a la maniére d’'une encapsulation, les com-
posants du module capteur (2) et du module de con-
figuration (12) qui sont disposés a l'intérieur dudit
boitier de fonction.

Systeme de surveillance de batiments, avec une uni-
té d’évaluation centrale, a laquelle est raccordé un
certain nombre d’unités de capteur (1) selon l'une
des revendications 1 a 6.

Utilisation d’une unité de capteur (1) selon I'une des
revendications 1 a 6 dans un systéme de surveillan-
ce de batiments.
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