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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Elektro-
werkzeug gemal dem Oberbegriff des Patentanspruchs
1, insbesondere ein manuell betdtigbares Elektrowerk-
zeug, vorzugsweise einen Bohrhammer.

[0002] Ein derartiges Elektrowerkzeug geht beispiels-
weise aus der EP 1 950 009 A1 hervor. Ublicherweise
umfasst ein Elektrowerkzeug, wie zum Beispiel ein Bohr-
hammer, einen Antriebsmotor, eine Werkzeugspindel
zum drehenden Antreiben eines Werkzeugs, ein Dreh-
antriebsgetriebe zum Koppeln des Antriebsmotors mit
der Werkzeugspindel, ein Schlagwerk zum hammernden
Antreiben des Werkzeugs, ein Schlagwerksgetriebe zum
Koppeln des Antriebsmotors mit dem Schlagwerk sowie
eine Schalteinrichtung zum Aktivieren und Deaktivieren
des Schlagwerks.

[0003] Die vorliegende Erfindung beschéftigt sich mit
dem Problem, fir ein derartiges Elektrowerkzeug eine
verbesserte oder zumindest eine andere Ausfiihrungs-
form anzugeben, die sich insbesondere durch eine kom-
pakte Bauform auszeichnet. Dieses Problem wird erfin-
dungsgemaf durch den Gegenstand des unabhangigen
Anspruchs geldst. Vorteilhafte Ausfiihrungsformen sind
Gegenstand der abhangigen Anspriiche.

[0004] Die Erfindung beruht auf dem allgemeinen Ge-
danken, die Schalteinrichtung mit einer Kupplung aus-
zustatten, die in den Kraftpfad des Schlagwerksgetriebes
eingebunden ist und die zum Einriicken und Ausriicken,
also zum Aktivieren und Deaktivieren des Schlagwerks
einen Betatigungshub aufweist. Dabei ist die Schaltein-
richtung so ausgestaltet, dass eine Hubrichtung dieses
Betatigungshubs sich quer zur Drehachse der Werk-
zeugspindel erstreckt oder sich parallel zu einer Dreh-
achse eines manuell drehbetatigbaren Betatigungsele-
ments der Schalteinrichtung erstreckt. Ebenso kann sich
der Betatigungshub sowohl quer zur Drehachse der
Werkzeugspindel als auch parallel zur Drehachse des
Betatigungselements erstrecken. Der Betatigungshub
der Kupplung entspricht dabei einer linearen Verstellbe-
wegung eines entsprechenden Kupplungsglieds, das
das Einrlicken bzw. das Ausriicken der Kupplung be-
wirkt. Die Orientierung des Betatigungshubs quer zur
Drehachse der Werkzeugspindel bzw. parallel zur Dreh-
achse des Betatigungselements und die Integration der
Kupplung in das Schlagwerksgetriebe ermdglicht eine
raumlich nahe Anordnung der Schalteinrichtung an der
Werkzeugspindel, wodurch sich insgesamt ein kompak-
ter Aufbau fir das Elektrowerkzeug realisieren lasst. Die
Kupplung kann besonders einfach in den Kraftpfad des
Schlagwerksgetriebes eingebunden werden, dadurch
dass das Schlagwerksgetriebe ein eingangsseitiges An-
triebszahnrad aufweist, das um eine Drehachse drehbar
gelagertist, und das Schlagwerksgetriebe ein ausgangs-
seitiges Kurbeltriebrad aufweist, das um die Drehachse
des Antriebszahnrads drehbar gelagert ist und bei akti-
viertem Schlagwerk ein Pleuel des Schlagwerks antreibt.
Die Kupplung umfasst im Schlagwerksgetriebe einen
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Kupplungsring, der koaxial zur Drehachse des Antriebs-
zahnrads am Kurbeltriebrad angeordnet ist und am Kur-
beltriebrad axial verstellbar und drehfest angeordnet ist.
Zum Einrlicken und Ausriicken der Kupplung wirkt nun
dieser Kupplungsring mit dem Antriebszahnrad zusam-
men, derart, dass der Kupplungsring im eingertickten Zu-
stand Drehmoment vom Antriebszahnrad auf das Kur-
beltriebrad Ubertragt, wahrend im ausgerickten Zustand
keine Drehmomentibertragung vom Antriebszahnrad
Uber den Kupplungsring an das Kurbeltriebrad erfolgt.
Die hier vorgestellte Bauweise flihrt zu einer besonders
kompakten Integration der Kupplung in das Schlag-
werksgetriebe.

[0005] Entsprechend der Erfindung weist das An-
triebszahnrad an einer dem Kurbeltriebrad zugewandten
Axialseite eine Mitnehmerkontur auf, wahrend der Kupp-
lungsring an einer dem Antriebszahnrad zugewandten
Axialseite eine zur Mitnehmerkontur des Antriebszahn-
rads komplementare Mitnehmerkontur aufweist, die im
eingertckten Zustand des Kupplungsrings zur Drehmo-
mentibertragung mit der Mitnehmerkontur des Antriebs-
zahnrads zusammenwirkt und im ausgeriickten Zustand
axial davon freikommt. Die axialen Mitnehmerkonturen
kénnen grofle Drehmomente libertragen und bendtigen
nur wenig Einbauraum.

[0006] Besonders zweckmaRig ist nun eine Weiterbil-
dung, bei welcher die Schalteinrichtung eine Betati-
gungseinrichtung zum Einrticken und Ausriicken der
Kupplung aufweist, die ein manuell betatigbares Betati-
gungselement mit einem verstellbaren Kupplungsglied
der Kupplung koppelt. Beim Kupplungsglied handelt es
sich zweckmaRig um den Kupplungsring. Das vorzugs-
weise aullen an einem Gehause des Elektrowerkzeugs
angeordnete Betatigungselement ermdglicht den Eingriff
in das Schlagwerksgetriebe bzw. in die Kupplung, um
diese einzurlicken bzw. auszuricken.

[0007] Vorzugsweise kann die Betétigungseinrichtung
mit einem Hubelement ausgestattet sein, das tber we-
nigstens einen parallel zur Drehachse des Antriebszahn-
rads verlaufenden Armabschnitt mit dem Kupplungsring
gekoppeltist, sodass eine vom Antriebszahnrad wegge-
richtete Hubverstellung des Hubelements parallel zur
Drehachse des Antriebszahnrads den Kupplungsring
mitnimmt und ausrtckt. Auf diese Weise ubergreift die
Betatigungseinrichtung mit dem jeweiligen Armabschnitt
des Hubelements das Kurbeltriebrad, um mit dem Kupp-
lungsring in Eingriff zu kommen. Dies ermdglicht eine
besonders raumsparende Anordnung der Betatigungs-
einrichtung koaxial zur Drehachse des Antriebszahn-
rads.

[0008] GemaR einer anderen vorteilhaften Ausflh-
rungsform kann zur Realisierung einer drehfesten und
axial verstellbaren Kopplung zwischen dem Kupplungs-
ring und dem Kurbeltriebrad vorgesehen sein, das Kur-
beltriebrad in einem Axialabschnitt mit einer auf3en lie-
genden Mitnehmerkontur auszustatten und den Kupp-
lungsring mit einer dazu komplementaren innen liegen-
den Mitnehmerkontur zu versehen, so dass der Kupp-
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lungsring Uber diese Mitnehmerkonturen drehfest und
axial verstellbar am Kurbeltriebrad angeordnet ist. Be-
sonders zweckmaRig ist dabei eine Weiterbildung, bei
welcher die Mitnehmerkonturen als Polygonprofile aus-
gestaltet sind. Diese ermdglichen eine besonders hohe
Drehmomentiibertragung bei geringem Verschleil®. Die
vorgeschlagene Bauweise erméglicht einen besonders
kompakten Aufbau bei hoher Funktionssicherheit.
[0009] Weitere wichtige Merkmale und Vorteile der Er-
findung ergeben sich aus den Unteranspriichen, aus den
Zeichnungen und aus der zugehérigen Figurenbeschrei-
bung anhand der Zeichnungen.

[0010] Es versteht sich, dass die vorstehend genann-
ten und die nachstehend noch zu erlauternden Merkmale
nicht nur in der jeweils angegebenen Kombination, son-
dern auch in anderen Kombinationen oder in Alleinstel-
lung verwendbar sind, ohne den Rahmen der vorliegen-
den Erfindung zu verlassen.

[0011] Bevorzugte Ausfiihrungsbeispiele der Erfin-
dung sind in den Zeichnungen dargestellt und werden in
der nachfolgenden Beschreibung naher erldutert, wobei
sich gleiche Bezugszeichen auf gleiche oder ahnliche
oder funktional gleiche Bauteile beziehen.

[0012] Es zeigen, jeweils schematisch,

Fig. 1  eine Seitenansicht eines als Bohrhammer aus-
gestalteten Elektrowerkzeugs,

Fig. 2  einenLangsschnitt des Bohrhammersin einem
in Fig. 1 mit Il markierten Bereich einer Schalt-
einrichtung bei aktiviertem Schlagwerk,

Fig. 3  einen Querschnitt des Bohrhammers entspre-
chend Schnittlinien Ill in Fig. 2,

Fig. 4 einen Langsschnitt wie in Fig. 2, jedoch bei
deaktiviertem Schlagwerk,

Fig. 5 einen Querschnitt des Bohrhammers entspre-
chend Schnittlinien V in Fig. 4,

Fig. 6 eine auseinandergezogene, perspektivische
Ansichteiner Betatigungseinrichtung und eines
Gehauseabschnitts,

Fig. 7 eine auseinander gezogene, perspektivische
Ansichtim Bereich einer Kupplung bei einer an-
deren Ausfihrungsform.

[0013] Entsprechend Fig. 1 umfasst ein Elektrowerk-

zeug 1, das manuell betatigbar ist und im Beispiel als
Bohrhammer ausgestaltet ist, ein Gehduse 41, das z. B.
eine L-Form besitzt, da ein Spindelabschnitt 59 des Ge-
hauses 41 und ein Motorabschnitt 60 des Gehauses 41
etwa um 90° zueinander versetzt angeordnet sind. Im
Spindelabschnitt 59 erstreckt sich eine Werkzeugspindel
3, die an ihrem aus dem Gehéause 41 herausstehenden
Ende eine Werkzeugaufnahme 61 tragt. Im Inneren des
Motorabschnitts 60 ist ein Antriebsmotor 2 unterge-
bracht. Die Langsrichtung des Spindelabschnitts 59 ist
durch die Drehachse 8 der Werkzeugspindel 3 definiert
und erstreckt sich dazu parallel. Die Langsachse des Mo-
torabschnitts 60 ist durch die Drehachse 18 einer An-
triebswelle des Antriebsmotors 2 definiert und erstreckt
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sich dazu parallel.

[0014] Parallel zum Motorgehduse 60 besitzt das Ge-
hause 41 einen Griffabschnitt 62, der im Beispiel an zwei
voneinander beabstandeten Enden einerseits am Spin-
delabschnitt 59 und andererseits am Motorabschnitt 60
angebracht ist. Uber den Griffabschnitt 62 kann der Bohr-
hammer 1 bzw. das Elektrowerkzeug 1 mit einem Kabel
63 an eine externe Stromversorgung angeschlossen
sein. Bei einer alternativen Ausflihrungsform kann der
Bohrhammer 1 auch mit einem Akku ausgestattet sein,
so dass er unabhangig von einem Stromnetz betrieben
werden kann.

[0015] Fig. 1 zeigtden Bohrhammer 1 in einer aufrech-
ten oder vertikalen typischen Arbeitsposition, in welcher
der Spindelabschnitt 59 horizontal orientiert ist, wahrend
der Motorabschnitt 60 vertikal orientiert ist. Hierdurch
werden am Bohrhammer 1 bzw. an dessen Gehause 41
eine Oberseite 64 und eine Unterseite 65 definiert. Ein
Betatigungselement 28 einer Schalteinrichtung 7 ist in
einem mit Il gekennzeichneten Bereich des Gehéauses
41 an der Oberseite 64 angeordnet. Besagter Bereich Il
befindet sich vertikal oberhalb des Motorabschnitts 60,
insbesondere im Bereich einer Anschlussstelle 66 zwi-
schen Griffabschnitt 62 und Spindelabschnitt 59. Die
Schalteinrichtung 7 dient zum Aktivieren und Deaktivie-
ren eines Hammerwerks oder Hammerbetriebs des
Bohrhammers 1. Bei deaktivierten Hammerbetrieb kann
der Bohrhammer 1 als reine Bohrmaschine verwendet
werden. Die Schalteinrichtung 7 besitzt das Betatigungs-
element 28, das manuell betétigbar ist, um das Hammer-
werk zuzuschalten oder abzuschalten. Hierzu ist das Be-
tatigungselement 28 um eine Drehachse 37 drehbar an-
geordnet. Die Drehachse 37 erstreckt sich im Beispiel
parallel zur Drehachse 18 des Antriebsmotors 2.

[0016] Entsprechend den Fig. 2 bis 5 umfasst ein sol-
cher manuell betatigbarer Bohrhammer 1 einen Antriebs-
motor 2, eine Werkzeugspindel 3, ein Drehantriebsge-
triebe 4, ein Schlagwerk 5, ein Schlagwerksgetriebe 6
und eine Schalteinrichtung 7. Die Werkzeugspindel 3 ro-
tiert im Betrieb um eine Drehachse 8 und dient zum dre-
henden Antreiben eines hier nicht dargestellten Werk-
zeugs, insbesondere eines Schlagbohrers. Das Drehan-
triebsgetriebe 4 koppelt den Antriebsmotor 2 mit der
Werkzeugspindel 3. Das Schlagwerk 5 dient zum ham-
mernden Antreiben des Werkzeugs. Im Beispiel arbeitet
das Schlagwerk 2 pneumatisch. Das Schlagwerksgetrie-
be 6 koppelt den Antriebsmotor 2 mit dem Schlagwerk
5. Mit Hilfe der Schalteinrichtung 7 kann das Schlagwerk
5 aktiviert und deaktiviert werden. Bei deaktiviertem
Schlagwerk 5 kann der Bohrhammer 1 als reine Bohr-
maschine genutzt werden, sodass das jeweilige Werk-
zeug dann nur drehend und nichthdmmernd angetrieben
ist.

[0017] Die Schalteinrichtung 7 ist mit einer Kupplung
9 ausgestattet, die in einen - mit unterbrochener Linie
angedeuteten - Kraftpfad 10 des Schlagwerksgetriebes
6 eingebunden ist. Die Kupplung 9 besitzt einen durch
einen Doppelpfeil angedeuteten Betatigungshub 11, der
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sich quer zur Rotationsachse 8 der Werkzeugspindel 3
erstreckt. Der Betatigungshub 11 charakterisiert sich
durch die Bewegungsrichtung eines Kupplungsglieds 12,
in der das Kupplungsglied 12 zum Einrlicken und Aus-
ricken der Kupplung 9 verstellbar ist.

[0018] Beim Kupplungsglied 12 handeltes sich beiden
hier vorgestellten Ausfiihrungsformen um einen Kupp-
lungsring, der im Folgenden ebenfalls mit 12 bezeichnet
wird. Dieser Kupplungsring 12 ist im Schlagwerksgetrie-
be 6 angeordnet. Im Kraftpfad 10 befindet sich der Kupp-
lungsring 12 zwischen einem eingangsseitigen Antriebs-
zahnrad 13 des Schlagwerksgetriebes 6 und einem aus-
gangsseitigen Kurbeltriebrad 14 des Schlagwerksgetrie-
bes 6. Das Antriebszahnrad 13 kdmmt mit einem An-
triebsritzel 15 einer Antriebswelle 16 des Antriebsmotors
2. Das Antriebszahnrad 13 ist um eine Drehachse 17
drehbar gelagert, die sich im Beispiel achsparallel zu ei-
ner Drehachse 18 der Antriebswelle 16 des Antriebsmo-
tors 2 erstreckt. Dabei ist das Antriebszahnrad 13 an ei-
ner stehenden Welle 19 drehbar gelagert. Das Kurbel-
triebrad 14 ist ebenfalls um die Drehachse 17 des An-
triebszahnrads 13 drehbar gelagert. Im Beispiel ist das
Kurbeltriebrad 14 ebenfalls an der stehenden Welle 19
drehbar gelagert. Bei aktiviertem Schlagwerk 5 treibt das
Kurbeltriebrad 14 ein Pleuel 20 des Schlagwerks 5 an,
das bspw. einen Kolben 21 oszillierend antreibt, der in
der hohlen Werkzeugspindel 3 hubverstellbar gelagert
ist.

[0019] DerKupplungsring 12 istkoaxial zur Drehachse
17 des Antriebszahnrads 13 am Kurbeltriebrad 14 ange-
ordnet, und zwar so, dass er am Kurbeltriebrad 14 axial
verstellbar ist und gleichzeitig damit drehfest gekoppelt
ist. Erreicht wird diese axiale Verstellbarkeit bei gleich-
zeitiger drehfester Sicherung entsprechend der Ausfiih-
rungsform der Fig. 2 bis 5 bspw. durch eine Axialverzah-
nung. Bei den hier dargestellten Ausfiihrungsbeispielen
besitzt das Kurbeltriebrad 14 einen Axialabschnitt 22, der
sich koaxial zur Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13
erstreckt. Dieser Axialabschnitt 22 weist radial aul3en ei-
ne axial verlaufende Mithehmerkontur 23 auf, die mit ei-
ner dazu komplementaren Mitnehmerkontur 56 des
Kupplungsrings 12 zusammenwirkt. In der Folge ermdg-
lichen die beiden miteinander zusammenwirkenden Mit-
nehmerkonturen 23, 56 eine drehfeste und axial verstell-
bare Anordnung des Kupplungsrings 12 am zylindri-
schen Abschnitt 22 des Kurbeltriebrads 14. Bspw. besitzt
die eine Mitnehmerkontur 23 entsprechend den Fig. 2
bis 5 zumindest einen Axialsteg, wahrend die andere Mit-
nehmerkontur 56 komplementar dazu zumindest eine
axial verlaufende Aufnahmenut aufweist. Alternativ dazu
zeigt Fig. 7 eine Ausfihrungsform, bei welcher das Kur-
beltriebrad 14 ein aulen liegendes Polygonprofil 57 auf-
weist, wahrend der Kupplungsring 12 eininnenliegendes
Polygonprofil 58 aufweist, das komplementar zum auRen
liegenden Polygonprofil 57 geformt ist. Im ineinander ge-
steckten Zustand realisieren die miteinander zusammen-
wirkenden Polygonprofile 57, 58 eine drehfeste und axial
verschiebbare Kopplung zwischen Kupplungsring 12
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und Kurbeltriebrad 14.

[0020] Bei der in Fig. 7 wiedergegebenen Ausfiih-
rungsform ist die auen liegende Mitnehmerkontur 23
des Kurbeltriebrads 14 als auen liegendes Polygonpro-
fil ausgestaltet, wahrend die innen liegende Mitnehmer-
kontur 56 des Kupplungsrings 12 als dazu komplemen-
tares, innen liegendes Polygonprofil 58 ausgestaltet ist.
[0021] Bei dem in Fig. 7 wiedergegebenen Abschnitt
der Kupplung 9 sind zusatzlich zum Kurbeltriebrad 14
und zum Kupplungsring 12 auerdem das Antriebszahn-
rad 13, ein Nadellager 67 zum Lagern des Antriebszahn-
rads 13 an der Welle 19, eine Scheibe 68, eine Einrlick-
feder 50 zum axialen Vorspannen des Kupplungsrings
12 gegen das Antriebszahnrad 13, ein Nadellager 69
zum Lagern des Kurbeltriebrads 14 an der Welle 19, eine
Scheibe 70 und ein Sicherungsring 71 dargestellt.
[0022] Das Antriebszahnrad 13 weist an einer dem
Kurbeltriebrad 14 zugewandten Axialseite eine Mitneh-
merkontur 24 auf. Der Kupplungsring 12 weist an einer
dem Antriebszahnrad 13 zugewandten Axialseite eben-
falls eine Mitnehmerkontur 25 auf, die komplementér zur
Mitnehmerkontur 24 des Antriebszahnrads 13 geformt
ist. Im eingeriickten Zustand des Kupplungsrings 12 bzw.
der Kupplung 9 wirken die beiden Mitnehmerkonturen
24, 25 zur Drehmomentibertragung zusammen, wah-
rend sie im ausgeriickten Zustand des Kupplungsrings
12 voneinander freikommen, sodass keine Drehmo-
mentibertragung erfolgt. Beispielsweise besitzt die eine
Mitnehmerkontur 24 zumindest einen in Fig. 2 erkenn-
baren Stift, wahrend die andere Mitnehmerkontur 25
komplementar dazu zumindest eine Stiftaufnahme auf-
weist, in welche der Stift axial eingreifen kann.

[0023] Inden Fig. 2 und 3 ist der eingerlickte Zustand
des Kupplungsrings 12 bzw. der Kupplung 9 wiederge-
geben. Die axialen Mitnehmerkonturen 24, 25 des An-
triebszahnrads 13 und des Kupplungsrings 12 stehen
miteinander in Eingriff und schlielen den Kraftpfad 10,
um Drehmoment vom Antriebszahnrad 13 Uber den
Kupplungsring 12 auf das Kurbeltriebrad 14 zu lbertra-
gen. Im eingeriickten Zustand der Kupplung 9 bzw. des
Kupplungsrings 12 ist somit das Schlagwerk 5 aktiviert.
[0024] Im Unterschied dazu zeigen die Fig. 4 und 5
das deaktivierte Schlagwerk 5. Hierzu ist der Kupplungs-
ring 12 bzw. die Kupplung 9 ausgertickt, sodass die ein-
ander zugeordneten Mitnehmerkonturen 24, 25 von An-
triebszahnrad 13 und Kupplungsring 12 voneinander frei-
kommen. Erkennbar ist in Fig. 4 und 5 ein Axialabstand
26, der einen Eingriffbzw. eine Drehmomentibertragung
verhindert. Der Kraftpfad 10 ist dadurch unterbrochen.
[0025] Die Schalteinrichtung 7 ist bei den hier vorge-
stellten Ausfiihrungsformen mit einer Betatigungsein-
richtung 27 ausgestattet. Diese umfasst ein manuell be-
tatigbares Betatigungselement 28 sowie ein Hubelement
29. Die Betéatigungseinrichtung 27 koppelt den Kupp-
lungsring 12 mit dem Betatigungselement 28, um die
Kupplung 9 bzw. den Kupplungsring 12 einriicken bzw.
ausriicken zu kénnen. Die Bewegungsubertragung er-
folgt dabei mittels des Hubelements 29. Dieses weist zu-
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mindest einen Armabschnitt 30 auf, der sich parallel zur
Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13 erstreckt. Bei
den hier vorgestellten Beispielen weist das Hubelement
29 jeweils zwei derartige Armabschnitte 30 auf, die be-
zogen auf die Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13
diametral zueinander angeordnet sind. Mitanderen Wor-
ten, die beiden Armabschnitte 30 liegen sich mit einem
Winkel von 180° gegeniber. Hierdurch sind sie beidseitig
der Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13 angeordnet.
Der jeweilige Armabschnitt 30 ist mit dem Kupplungsring
12 gekoppelt, derart, dass eine vom Antriebszahnrad 13
weggerichtete Hubverstellung des Hubelements 29, die
sich parallel zur Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13
erstreckt, den Kupplungsring 12 mitnimmt und ausriickt
bzw. bei entgegen gesetzter Hubrichtung einriickt.
[0026] DasHubelement29 besitzteinen Ringabschnitt
31, von dem die beiden Armabschnitte 30 abstehen, der
koaxial zur Drehachse 17 des Antriebszahnrads 13 aus-
gerichtet ist und der sich an einer vom Antriebszahnrad
13 abgewandten Seite des Kurbeltriebrads 14 befindet.
Die Armabschnitte 30 Uberlappen seitlich das Kurbel-
triebrad 14 und enden im Bereich des Kupplungsrings
12. Im Beispiel der Fig. 3, 5 und 6 sind die Armabschnitte
30 mit Versteifungsklammern 32 verstarkt. Die Verstei-
fungsklammern 32 sind im Wesentlichen U-férmig ge-
staltet und hintergreifen den Kupplungsring 12. Insbe-
sondere liegt eine U-Basis 33 des jeweiligen Verstei-
fungsblgels 32 flachig am Gibrigen Koérper des jeweiligen
Armabschnitts 30 an. Ein bzgl. des Kupplungsrings 12
proximaler U-Schenkel 34 bewirkt den Eingriff bzw. das
Hintergreifen des Kupplungsrings 12. Ein bzgl. des Kupp-
lungsrings 12 distaler U-Schenkel 35 greift in eine ent-
sprechende Aussparung im Ringabschnitt 31 ein. Durch
die Aussteifung des Hubelements 29 mit Hilfe der Biigel
32 kann das Hubelement 29 aus Kunststoff spritzgeformt
werden, wahrend die Versteifungsbiigel 32 bspw. aus
Metall hergestellt sind.

[0027] Die Betatigungseinrichtung 27 kann insbeson-
dere im Hinblick auf Fig. 6 mit einem Hubantrieb 36 aus-
gestattet sein. Besagter Hubantrieb 36 kann eine manu-
elle Betatigung des Betatigungselements 28 in eine Hub-
verstellung des Hubelements 29 umwandeln. Dabei ist
der Hubantrieb 36 so konzipiert, dass er eine Drehbeta-
tigung des Betatigungselements 28 um eine Drehachse
37 in eine parallel zu dieser Drehachse 37 orientierte
Hubverstellung des Hubelements 29 umwandelt. Beiden
hier bevorzugten Beispielen fallt die Drehachse 37 des
Betatigungselements 28 mit der Drehachse 17 des An-
triebszahnrads 13 zusammen, so dass sich auch der Hub
des Hubelementes 29 parallel zur Drehachse 17 er-
streckt. Der Hubantrieb 36 wirkt dabei mit dem Ringab-
schnitt 31 des Hubelements 29 zusammen. Hierzu kann
der Ringabschnitt 31 entsprechend der hier gezeigten
Ausfiihrungsform zumindest einen radial nach innen vor-
stehenden Gleitkérper 38 aufweisen. Im Beispiel sind
drei derartige Gleitkdrper 38 vorgesehen, die relativ zu-
einander in Umfangsrichtung gleichmaRig verteilt ange-
ordnet sind.
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[0028] Der Hubantrieb 36 weist eine Hiilse 39 auf, die
koaxial zum Ringabschnitt 31 drehbar ist. Diese Hilse
39 weist radial auRen zumindest eine Rampe 40 auf, die
in der Umfangsrichtung der Hiilse 39 axial ansteigt. Im
Beispiel ist je Gleitkdrper 38 eine solche Rampe 40 vor-
gesehen. Dementsprechend weist die Hilse 39 drei in
Umfangsrichtung verteilt angeordnete Rampen 40 auf.
Die jeweilige Rampe 40 wirkt jeweils mit einem der Gleit-
korper 38 zusammen, derart, dass eine Drehverstellung
der Hiilse 39 in eine Hubverstellung des Hubelements
29 umgewandelt wird. Das Hubelement 29 istim Gehau-
se 41 oder in einem Gehduseabschnitt des Bohrham-
mers 1 drehfest angeordnet, jedoch hubverstellbar ge-
lagert. Bei einer Drehverstellung der Hiilse 39 gleiten die
Gleitkdrper 38 entlang der jeweiligen Rampe 40 ab, wo-
durch es zu einer Hubverstellung des Hubelements 29
kommt. Um die jeweilige obere oder untere Endstellung
des Hubelements 29 zu sichern, kénnen die Rampen 40
an ihrem unteren Ende und/oder an ihrem oberen Ende
mit einer Raststufe 42 ausgestattet sein. Der Gleitkdrper
38 greift bei Erreichen der jeweiligen Endstellung in die
jeweilige Raststufe 42 ein, wodurch eine haptisch fuhl-
bare kraftschlissige Sicherung nach Art eines Druck-
punkts entsteht, die ein selbsttatiges Verstellen der Hiilse
39 und somitdes Betatigungselements 28 behindert oder
verhindert.

[0029] Das Betatigungselement 28 ist mit der Hiilse 39
drehfest verbunden. Bspw. ist hierzu eine Schraube 43
von innen durch die Hilse 29 in das Betatigungselement
28 eingeschraubt. Das Betatigungselement 28 ist an ei-
ner AulBenseite des Gehauses 41 des Bohrhammers 1
angeordnet. Im Unterschied dazu ist die Hiilse 39 an ei-
ner Innenseite des Gehauses 41 angeordnet. Zwischen
der Hilse 39 und dem Gehause 41 kann eine Dichtung
44 angeordnet sein, die das Gehduse 41 im Bereich einer
Durchgangs6ffnung 45 dichtet. Diese Dichtung 44 ist da-
bei so konzipiert, dass sie Drehbewegungen der Hilse
39 zulasst. Zur drehfesten Verbindung zwischen Betati-
gungselement 28 und Hiilse 39 kann die Hilse 39 einen
zylindrischen Fortsatz 46 aufweisen, der durch die
Durchgangséffnung 45 von der Innenseite des Gehau-
ses 41indie AuBenseite vorsteht. Der Fortsatz 46 besitzt
mehrere radiale Unterbrechungen 47, in welche Ab-
schnitte des Betatigungselements 28 formschlissig ein-
greifen. Dies ist bspw. in Fig. 2 erkennbar.

[0030] Das Hubelement 29 besitzt im Bereich seiner
Armabschnitte 30 nach auen abstehende Langsfiihrun-
gen 48, in die entsprechend den Fig. 3 und 5 Fiihrungs-
elemente 49 des Gehauses 41 eingreifen. Hierdurch er-
héalt das Hubelement 29 eine sichere Linearfiihrung, was
eine prazise Hubverstellung unterstiitzt.

[0031] Des Weiteren kann wie in den Fig. 2 bis 5 und
7 gezeigt eine Einrtickfeder 50 vorgesehen sein, die den
Kupplungsring 12 gegen das Antriebszahnrad 13 axial
antreibt. Die Einrlickfeder 50 treibt somit den Kupplungs-
ring 12 in den eingeriickten Zustand an.

[0032] Das Drehantriebsgetriebe 4 kann zweckmaRig
ein Tellerrad 51 mit einer axialen Stirnverzahnung besit-
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zen, das ebenfalls das Antriebsritzel 15 des Antriebsmo-
tors 2 diametral gegeniiber dem Antriebszahnrad 13
kédmmt. Das Tellerrad 51 ist dabei an der Werkzeugspin-
del 3 drehbar gelagert und wirkt mit einer Drehmoment-
kupplung 52 zusammen. Die Drehmomentkupplung 52
besitzt einen Mitnehmerring 53, der drehfest und axial
verstellbar an der Werkzeugspindel 3 angeordnetist und
mit Hilfe einer Vorspannfeder 54 gegen das Tellerrad 51
vorgespannt ist. Kopplungskorper 55 ermdglichen die
Mitnahme des Rings 53 und somit der Werkzeugspindel
3. Ubersteigt das vom Tellerrad 51 auf die Werkzeug-
spindel 3 Uibertragene Drehmoment einen vorbestimm-
ten Grenzwert, verdrangen die Kopplungskérper 55 den
Ring 53 gegen die Vorspannung der Feder 54, wodurch
das Tellerrad 51 auch bei stehender Werkzeugspindel 3
weiter drehen kann.

Patentanspriiche

1. Elektrowerkzeug, insbesondere manuell betatigba-
rer Bohrhammer,

- mit einem Antriebsmotor (2),

- mit einer Werkzeugspindel (3) zum drehenden
Antreiben eines Werkzeugs,

- mit einem Drehantriebsgetriebe (4) zum Kop-
peln des Antriebsmotors (2) mit der Werkzeug-
spindel (3),

- mit einem Schlagwerk (5) zum hammernden
Antreiben des Werkzeugs,

- mit einem Schlagwerksgetriebe (6) zum Kop-
peln des Antriebsmotors (2) mit dem Schlag-
werk (5),

- mit einer Schalteinrichtung (7) zum Aktivieren
und Deaktivieren des Schlagwerks (5),

- wobei die Schalteinrichtung (7) eine Kupplung
(9) aufweist, die in einen Kraftpfad (10) des
Schlagwerksgetriebes (6) eingebunden ist und
die zum Einrticken und Ausriicken der Kupplung
(9) einen Betatigungshub (11) aufweist,

- wobei sich der Betatigungshub (11) quer zur
Drehachse (8) der Werkzeugspindel (3) er-
streckt und/oder parallel zu einer Drehachse
(37) eines zum Einriicken und Ausrlcken der
Kupplung (9) manuell drehbaren Betatigungse-
lements (28) der Schalteinrichtung (7) er-
streckt,- wobei das Schlagwerksgetriebe (6) ein
eingangsseitiges Antriebszahnrad (13) auf-
weist, das um eine Drehachse (17) drehbar ge-
lagert ist,

dadurch gekennzeichnet,

- dass das Schlagwerksgetriebe (6) ein aus-
gangsseitiges Kurbeltriebrad (14) aufweist, das
um die Drehachse (17) des Antriebszahnrads
(13) drehbar gelagert und bei aktiviertem
Schlagwerk (5) ein Pleuel (20) des Schlagwerks
(5) antreibt,
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- dass die Kupplung (9) im Schlagwerksgetriebe
(6) einen Kupplungsring (12) aufweist, der koa-
xial zur Drehachse (17) des Antriebszahnrads
(13) am Kurbeltriebrad (14) angeordnet ist und
am Kurbeltriebrad (14) axial verstellbar und
drehfest angeordnet ist,

- dass das Antriebszahnrad (13) an einer dem
Kurbeltriebrad (14) zugewandten Axialseite ei-
ne axiale Mithehmerkontur (24) aufweist,

- dass der Kupplungsring (12) an einer dem An-
triebszahnrad (13) zugewandten Axialseite eine
zur Mitnehmerkontur (24) des Antriebszahnrads
(13) komplementare axiale Mitnehmerkontur
(25) aufweist, die im eingerlickten Zustand des
Kupplungsrings (12) zur Drehmomentibertra-
gung mit der Mitnehmerkontur (24) des An-
triebszahnrads (13) zusammenwirktund im aus-
geruckten Zustand axial davon frei kommt.

Elektrowerkzeug nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Kurbeltriebrad (14) an einem koaxial zur
Drehachse (17) des Antriebszahnrads (13) angeord-
neten Axialabschnitt (22) radial aulRen eine Mitneh-
merkontur (23) aufweist, die mit einer dazu komple-
mentdren innen liegenden Mitnehmerkontur (56)
des Kupplungsrings (12) zusammenwirkt, sodass
der Kupplungsring (12) am Axialabschnitt (22) des
Kurbeltriebrads (14) drehfest und axial verstellbar
angeordnet ist.

Elektrowerkzeug nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Kurbeltriebrad (14) ein auBen liegendes
Polygonprofil (57) aufweist, wahrend der Kupplungs-
ring (12) ein dazu komplementéres innen liegendes
Polygonprofil (58) aufweist, wobei der Kupplungs-
ring (12) tUber diese Polygonprofile (57,58) drehfest
und axial verstellbar am Kurbeltriebrad (14) ange-
ordnet ist.

Elektrowerkzeug nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,

- dass die Schalteinrichtung (7) eine Betati-
gungseinrichtung (27) zum Einrticken und Aus-
ricken der Kupplung (9) aufweist, die das ma-
nuell betatigbare Betatigungselement (28) mit
einem hubverstellbaren Kupplungsglied (12)
koppelt,

- wobei insbesondere vorgesehen sein kann,
dass die Betatigungseinrichtung (27) ein Hube-
lement (29) aufweist, das Giber wenigstens einen
parallel zur Drehachse (17) des Antriebszahn-
rads (13) verlaufenden Armabschnitt (30) mit
dem Kupplungsring (12) gekoppelt ist, sodass
eine vom Antriebszahnrad (13) weggerichtete
Hubverstellung des Hubelements (29) parallel
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zur Drehachse (17) des Antriebszahnrads (13)
den Kupplungsring (12) mitnimmt und ausrickt.

5. Elektrowerkzeug nach Anspruch 4,

6.

7.

8.

dadurch gekennzeichnet,

- dass die Betatigungseinrichtung (27) einen
Hubantrieb (36) aufweist, der eine manuelle
Drehbetatigung des Betatigungselements (28)
in eine Hubverstellung des Hubelements (29)
umwandelt,

-wobei optional vorgesehen sein kann, dass der
Hubantrieb (36) mit einem zur Drehachse (17)
des Antriebszahnrads (13) achsparallelen Rin-
gabschnitt (31) des Hubelements (29) zusam-
menwirkt, von dem der jeweilige Armabschnitt
(30) absteht.

Elektrowerkzeug nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,

- dass der Ringabschnitt (31) zumindest einen
radial nach innen vorstehenden Gleitkorper (38)
aufweist, wobei der Hubantrieb (36) eine koaxial
zum Ringabschnitt (31) drehbare Hilse (39) auf-
weist, die radial aulen zumindest eine in Um-
fangsrichtung axial ansteigende Rampe (40)
aufweist, die mit dem Gleitkérper (38) zusam-
menwirkt, um eine Drehverstellung der Hiilse
(39) in eine Hubverstellung des Hubelements
(29) zu wandeln,

- wobei optional vorgesehen sein kann, dass
mehrere Gleitkérper (38) und die gleiche Anzahl
an Rampen (40) vorgesehen sind, die in Um-
fangsrichtung verteilt angeordnet sind,

- wobei optional vorgesehen sein kann, dass die
jeweilige Rampe (40) an ihrem unteren Ende
und/oder an ihrem oberen Ende eine Raststufe
(42) aufweist, in welche der jeweilige Gleitkérper
(38) bei Erreichen der jeweiligen Endstellung
eingreift.

Elektrowerkzeug nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet,

- dass das Betatigungselement (28) drehfest mit
der Hulse (39) verbunden ist,

-wobeioptional vorgesehen sein kann, dass das
Betatigungselement (28) an einer AuRenseite
eines Gehduses (41) des Bohrhammers (1) an-
geordnet ist, wahrend die Hilse (39) an einer
Innenseite des Gehduses (41) angeordnet ist.

Elektrowerkzeug zumindest nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,

dass der Ringabschnitt (31) koaxial zur Drehachse
(17) des Antriebszahnrads (13) angeordnet ist.
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9.

Claims

1.

12

Elektrowerkzeug zumindest nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

dass eine Einrlickfeder (50) vorgesehen ist, die den
Kupplungsring (12) gegen das Antriebszahnrad (13)
axial antreibt.

Electric tool, in particular a hammer drill which can
be actuated manually,

- having a drive motor (2),

- having a tool spindle (3) for rotatably driving a
tool,

- having a rotary drive gear mechanism (4) for
coupling the drive motor (2) to the tool spindle
3),

- having a striking mechanism (5) for the ham-
mering driving of the tool,

- having a striking mechanism gear mechanism
(6) for coupling the drive motor (2) to the striking
mechanism (5),

- having a switching device (7) for activating and
deactivating the striking mechanism (5),

- wherein the switching device (7) has a coupling
(9) which is incorporated in a force path (10) of
the striking mechanism gear mechanism (6) and
which has an actuation stroke (11) for retracting
and deploying the coupling (9),

- wherein the actuation stroke (11) extends
transversely relative to the rotation axis (8) of
the tool spindle (3) and/or parallel with a rotation
axis (37) of an actuation element (28) of the
switching device (7), which element can be ro-
tated manually in order to deploy and retract the
coupling (9), wherein the striking mechanism
gear mechanism (6) has an input-side toothed
drive wheel (13) which is rotatably supported
about a rotation axis (17),

characterised in

- that the striking mechanism gear mechanism
(6) has an output-side crank gear wheel (14)
which is rotatably supported about the rotation
axis (17) of the toothed drive wheel (13) and
which, when the striking mechanism (5) is acti-
vated, drives a connecting rod (20) of the striking
mechanism (5),

- that the coupling (9) in the striking mechanism
gear mechanism (6) has a coupling ring (12)
which is arranged coaxially with respect to the
rotation axis (17) of the toothed drive wheel (13)
on the crank gear wheel (14) and which is ar-
ranged on the crank gear wheel (14) in an axially
adjustable and rotationally secure manner,

- that the toothed drive wheel (13) has an axial
carrier contour (24) at an axial side facing the
crank gear wheel (14),
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- that the coupling ring (12) has at an axial side
facing the toothed drive wheel (13) an axial car-
rier contour (25) which complements the carrier
contour (24) of the toothed drive wheel (13) and
which in the retracted state of the coupling ring
(12) cooperates with the carrier contour (24) of
the toothed drive wheel (13) in order to transmit
torque and is axially released therefrom in the
deployed state.

Electric tool according to claim 1

characterised in

that the crank gear wheel (14) has at an axial portion
(22) which is arranged coaxially with respect to the
rotation axis (17) of the toothed drive wheel (13) ra-
dially at the outer side a carrier contour (23) which
cooperates with a complementary internal carrier
contour (56) of the coupling ring (12) so that the cou-
pling ring (12) is arranged on the axial portion (22)
of the crank gear wheel (14) in a rotationally secure
and axially adjustable manner.

Electric tool according to claim 1 or 2,
characterised in

that the crank gear wheel (14) has an outer polyg-
onal profile (57) whilst the coupling ring (12) has a
complementary inner polygonal profile (58), wherein
the coupling ring (12) is arranged by means of these
polygonal profiles (57, 58) in a rotationally secure
and axially adjustable manner on the crank gear
wheel (14).

Electric tool according to any one of claims 1 to 3,
characterised in

- that the switching device (7) has an actuation
device (27) for retracting and deploying the cou-
pling (9), which couples the actuation element
(28) which can be actuated manually with a cou-
pling member (12) with adjustable stroke,

- wherein in particular there may be provision
for the actuation device (27) to have a stroke
element (29) which is coupled by means of at
least one arm portion (30) which extends parallel
with the rotation axis (17) of the toothed drive
wheel (13) to the coupling ring (12) so that a
stroke adjustment of the stroke element (29)
which is directed away from the toothed drive
wheel (13) carries and deploys the coupling ring
(12) parallel with the rotation axis (17) of the
toothed drive wheel (13).

5. Electric tool according to claim 4,

characterised in

-that the actuation device (27) has a stroke drive
(36) which converts a manual rotary actuation
of the actuation element (28) into a stroke ad-
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justment of the stroke element (29),

- wherein there may optionally be provision for
the stroke drive (36) to cooperate with a ring
portion (31) of the stroke element (29), which
ring portion is axially parallel with the rotation
axis (17) of the toothed drive wheel (13) and
from which the respective arm portion (30) pro-
trudes.

Electric tool according to claim 5,
characterised in

- that the ring portion (31) has atleast one sliding
member (38) which protrudes radially inwards,
wherein the stroke drive (36) has a sleeve (39)
which can be rotated coaxially relative to the ring
portion (31) and which has at the radially outer
side at least one ramp (40) which rises axially
in a peripheral direction and which cooperates
with the sliding member (38) in order to convert
a rotational adjustment of the sleeve (39) into a
stroke adjustment of the stroke element (29),

- wherein there may optionally be provision for
there to be provided a plurality of sliding mem-
bers (38) and the same number of ramps (40),
which are arranged so as to be distributed in the
peripheral direction,

- wherein there may optionally be provision for
the respective ramp (40) to have at the lower
end thereof and/or at the upper end thereof a
catch step (42) in which the respective sliding
member (38) engages when the respective end
position is reached.

Electric tool according to claim 6,
characterised in

- that the actuation element (28) is connected
to the sleeve (39) in a rotationally secure man-
ner,

- wherein there may optionally be provision for
the actuation element (28) to be arranged on an
outer side of a housing (41) of the hammer drill
(1), whilstthe sleeve (39) is arranged at an inner
side of the housing (41).

Electric tool at least according to claim 5,
characterised in

that the ring portion (31) is arranged coaxially with
respect to the rotation axis (17) of the toothed drive
wheel (13).

Electric tool at least according to claim 1,
characterised in

that there is provided a retraction spring (50) which
axially drives the coupling ring (12) against the
toothed drive wheel (13).
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Revendications

Outil électrique, en particulier marteau perforateur
actionnable manuellement,

- avec un moteur d’entrainement (2),

-avec une broche d’outil (3) pour I'entrainement
rotatif d’un outil,

- avec un engrenage d’entrainement rotatif (4)
pour le couplage du moteur d’entrainement (2)
a la broche d’outil (3),

- avec un mécanisme de percussion (5) pour
I'entrainement martelant de I'outil,

- avec un engrenage de mécanisme de percus-
sion (6) pour le couplage du moteur d’entraine-
ment (2) au mécanisme de percussion (5),
-avec undispositif de commutation (7) pour I'ac-
tivation et la désactivation du mécanisme de
percussion (5),

- dans lequel le dispositif de commutation (7)
présente un embrayage (9), qui estintégré dans
un chemin de force (10) de 'engrenage de mé-
canisme de percussion (6) et présente une cour-
se d’actionnement (11) pour I'enclenchement et
le désenclenchement de 'embrayage (9),

- dans lequel la course d’actionnement (11)
s’étend transversalement a I'axe de rotation (8)
de la broche d’outil (3) et/ou parallélement a un
axe de rotation (37) d’'un élément d’actionne-
ment (28) manuellement rotatif du dispositif de
commutation (7) pour I'enclenchement et le dé-
senclenchement de 'embrayage (9), - dans le-
quel 'engrenage de mécanisme de percussion
(6) présente une roue dentée d’entrainement
(13) coté entrée, qui est logée de maniére rota-
tive autour d’'un axe de rotation (17),
caractérisé en ce

- que I'engrenage de mécanisme de percussion
(6) présente une roue motrice de manivelle (14)
coté sortie, qui est logée de maniere rotative
autour de I'axe de rotation (17) de laroue dentée
d’entrainement (13) et entraine une bielle (20)
du mécanisme de percussion (5) lorsque le mé-
canisme de percussion (5) est active,

- que 'embrayage (9) présente dans I'engrena-
ge de mécanisme de percussion (6) un anneau
de couplage (12), qui est agencé coaxialement
a l'axe de rotation (17) de la roue dentée d’en-
trainement (13) au niveau de la roue motrice de
manivelle (14) et est déplagable axialement et
agenceé solidaire enrotation au niveau delaroue
motrice de manivelle (14),

- que la roue dentée d’entrainement (13) pré-
sente un contour d’entrainement axial (24) au
niveau d’un c6té axial tourné vers la roue motri-
ce de manivelle (14),

- que I'anneau de couplage (12) présente un
contour d’entrainement axial (25) complémen-
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taire au contour d’entrainement (24) de la roue
dentée d’entrainement (13) au niveau d’un cbté
axial tourné vers la roue dentée d’entrainement
(13), qui coopére avec le contour d’entraine-
ment (24) de la roue dentée d’entrainement (13)
a I'état enclenché de 'anneau de couplage (12)
pour la transmission de couple et s’en libére
axialement a I'état désenclenché.

Outil électrique selon la revendication 1,
caractérisé en ce

que la roue motrice de manivelle (14) présente ra-
dialement a I'extérieur au niveau d’'une section axiale
(22) agencée coaxialement a I'axe de rotation (17)
de la roue dentée d’entrainement (13) un contour
d’entrainement (23), qui coopere avec un contour
d’entrainement (56) de I'anneau de couplage (12)
situé al'intérieur de maniére complémentaire a celui-
ci, de sorte que I'anneau de couplage (12) est agen-
cé solidaire en rotation et de maniére axialement dé-
plagcable au niveau de la section axiale (22) de la
roue motrice de manivelle (14).

Outil électrique selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce

que la roue motrice de manivelle (14) présente un
profil polygonal (57) situé a I'extérieur, pendant que
I'anneau de couplage (12) présente un profil poly-
gonal (58) situé a I'extérieur de maniére complémen-
taire a celui-ci, dans lequel 'anneau de couplage
(12) est agencé solidaire en rotation et de maniére
axialement déplagable au niveau de la roue motrice
de manivelle (14) par le biais de ces profils polygo-
naux (57, 58).

Outil électrique selon I'une quelconque des reven-
dications 1 a 3,
caractérisé en ce

- que le dispositif de commutation (7) présente
un dispositif d’actionnement (27) pour I'enclen-
chement et le désenclenchement de 'embraya-
ge (9), qui couple I'élément d’actionnement (28)
actionnable manuellement a un organe de cou-
plage a course réglable (12),

- dans lequel il peut étre prévu en particulier que
le dispositif d’actionnement (27) présente un
élément de levage (29), qui est couplé a I'an-
neau de couplage (12) par le biais d’au moins
une section de bras (30) s’étendant paralléle-
ment a I'axe de rotation (17) de la roue dentée
d’entrainement (13), de sorte qu’un réglage de
course de I'élément de levage (29) s’éloignant
de la roue dentée d’entrainement (13) entraine
I'anneau de couplage (12) parallélement a I'axe
de rotation (17) de la roue dentée d’entraine-
ment (13) et le désenclenche.
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5. Outil électrique selon la revendication 4,
caractérisé en ce

- que le dispositif d’actionnement (27) présente
un entrainement de course (36), qui convertitun
actionnement de rotation manuel de I'élément
d’actionnement (28) en un réglage de course de
I'élément de levage (29),

- dans lequel il peut étre prévu en option que
I'entrainement de course (36) coopére avec une
section d’anneau (31) de I'élément de levage
(29) axialement paralléle a I'axe de rotation (17)
de la roue dentée d’entrainement (13), duquel
la section de bras respective (30) fait saillie.

6. Outil électrique selon la revendication 5,
caractérisé en ce

- que la section d’anneau (31) présente au
moins un corps coulissant (38) faisant saillie ra-
dialement vers l'intérieur, dans lequel I'entrai-
nement de course (36) présente une douille (39)
rotative coaxialement a la section d’anneau
(31), qui présente radialement a I'extérieur au
moins une rampe (40) axialement croissante
dans ladirection périphérique, qui coopére avec
le corps coulissant (38) pour convertir le réglage
en rotation de la douille (39) en un réglage de
course de I'élément de course (29),

- dans lequel il peut étre prévu en option que
plusieurs corps coulissants (38) et le méme
nombre de rampes (40) sont prévus, qui sont
distribués dans la direction périphérique,

- dans lequel il peut étre prévu en option que la
rampe (40) respective présente a son extrémité
inférieure et/ou a son extrémité supérieure un
crand’enclenchement (42), dans lequel le corps
coulissant respectif (38) entre en prise lorsque
la position terminale respective est atteinte.

7. Outil électrique selon la revendication 6,
caractérisé en ce

- que I'élément d’actionnement (28) estrelié so-
lidaire en rotation a la douille (39),

- dans lequel il peut étre prévu en option que
I'élément d’actionnement (28) est agencé au ni-
veau d’un cbté extérieur d’'un carter (41) du mar-
teau perforateur (1), pendant que la douille (39)
estagencée au niveau d’un cété intérieur du car-
ter (41).

8. Outil électrique au moins selon la revendication 5,
caractérisé en ce
que la section d’'anneau (31) est agencée coaxiale-
ment a I'axe de rotation (17) de la roue dentée d’en-
trainement (13).
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9.

Outil électrique au moins selon la revendication 1,
caractérisé en ce

qu’un ressort d’enclenchement (50) est prévu qui
entraine axialement 'anneau de couplage (12) con-
tre la roue dentée d’entrainement (13).
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Fig. 1
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