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(57) Commande a distance (2) sans fil et auto-ali-
mentée, c’est-a-dire électriquement autonome, pour un
ou plusieurs dispositif(s), notamment une lampe. Cette
commande a distance comprend une unité électronique
(4), un circuit émetteur de signaux RF (6) et un conver-
tisseur d’énergie (8) agencé pour produire de I'énergie
électrique en réponse a l'actionnement ou l'activation
d’un élément externe de cette commande par un utilisa-
teur. En plus, cette commande a distance comprend un
capteur de position angulaire (10) pour déterminer sa
position angulaire ou celle d’une partie de cette comman-
de, de maniére a régler un paramétre du ou des dispositif
(s) ou/et a sélectionner un dispositif ou un mode de fonc-
tionnement d’un tel dispositif parmi un ensemble de dis-
positifs, respectivement parmi une pluralité de modes de
fonctionnement. Le capteur de position est de préférence
un accélérometre utilisé en mode statique et formé par
un MEMS consommant peu d’énergie électrique. Le con-
vertisseur d’énergie est notamment une unité piézoélec-
trique ou un capteur du type Peltier qui alimente momen-
tanément les circuits électroniques de la commande de
maniére suffisante pour, d’une part, activer le capteur de

Commande a distance sans fil et auto-alimentée

position angulaire et, d’autre part, envoyer un signal de
commande relatif au signal de mesure fourni par ce cap-
teur au(x) dispositif(s).
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