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Description

[0001] La présente invention concerne un couteau de
sécurité en ce qu’il comporte une lame se rétractant auto-
matiquement en fin de coupe.

[0002] Un exemple de couteau de sécurité connu est
donné par le document EP 1 946 897 A1 qui prévoit un
porte lame déplacé par un poussoir au moyen de butées
d’entrainement d’une position reculée vers une position
avancée puis se déplagant par rotation de la position
avancée vers une position de coupe inclinée pour laquel-
le une dent au sommet du porte lame vient s’insérer dans
une découpe du boitier du couteau.

[0003] Lors de la rotation du porte lame, les butées
d’entrainement sontdésengagées par un systéme aram-
pes tel que connu dans le document EP 1 273 399 A1.
[0004] En fin de coupe, le porte lame rappelé par un
ressort revient en position arriére.

[0005] La présente invention vise a perfectionner un
tel couteau en assurant une position plus précise du porte
lame en position avancée et une rotation plus maitrisée
de sorte que la dent vienne plus précisément s’insérer
dans la découpe du boitier du couteau.

[0006] Pour ce faire la présente invention propose un
couteau a lame rétractable automatiquement selon les
revendications annexées.

[0007] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention seront apparents a la lecture de la description
qui suit d'un exemple de réalisation non limitatif de I'in-
vention accompagné des dessins qui représentent:

en figure 1: une vue de cbdté d'un couteau réalisé
selon l'invention;

aux figures 2A et 2B: des vues de c6té du couteau
de la figure 1 ouvert lame en position reculée et en
position avancée;

en figure 3: une vue de cbté du couteau de la figure
1 ouvert lame sortie en position de coupe;

aux figures 4A a 4D: des vues de détail des butées
de manoeuvre d’un couteau selon 'invention;

en figure 5: une vue de c6té d’'un détail d’'un porte
lame et d’'un poussoir selon un mode de réalisation
de l'invention en position dans la coque droite du
couteau de la figure 1;

aux figures 6A et 6B: des vues respectivement en
perspective et de cété du porte lame de la figure 5;
en figure 7: une vue de la coque droite du couteau
de la figure 5

[0008] Un couteau conforme a la présente invention
est représenté en figure 1.

[0009] Il comporte un corps de couteau 1 pourvu d’'un
logement de réception d’une lame 2 sortant par I'avant
du couteau sous I'action, d’'une poignée 8 disposée sous
une partie arriére du corps de couteau.

[0010] Le corps de couteau comporte une demi coque
gauche 1a et une demi coque droite 1b masquée ainsi
qu’une trappe 1c qui permet de changeur la lame.
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[0011] Comme représenté aux figures 2A et 2B qui re-
présentent le couteau ouvert, c’est a dire coque gauche
et trappe retirées, lame 2 rentrée en position d’attente
pour la figure 2A et lame sortie en figure 2B, la lame est
solidaire d’un porte lame 3.

[0012] Enréférencealafigure 2A,le couteau comporte
un poussoir 4 d’entrainement du porte lame dans une
direction longitudinale de sortie de la lame.

[0013] L’élément poussoir comporte une butée de
poussée 5, destinée a venir en prise dans une direction
longitudinale de sortie de la lame avec une contre butée
6 du porte lame.

[0014] Le poussoir coulisse dans le corps de couteau
et est guidé par des rails 41 regus dans des rainures 40
du poussoir.

[0015] Le poussoir et le porte lame comportent des
moyens 15, 16 adaptés pour dégager la butée de pous-
sée de la contre butée sous I'action d’'une rotation du
porte lame et de la lame vers une position de coupe in-
clinée comme représentée en figure 3.

[0016] Selon I'exemple, les moyens adaptés pour dé-
gager la butée de poussée de la contre butée comportent
une premiere rampe latérale 15 sur le porte lame et une
seconde rampe latérale 16 sur le poussoir.

[0017] La butée de poussée 5 et la seconde rampe 16
sont portées par un bras flexible 7 raccordé au poussoir.
[0018] La figure 3 représente le couteau de la figure 2
lame sortie en position de coupe, c’est a dire porte lame
3 en appui contre la paroi intérieure en partie haute de
la coque 1b.

[0019] Cette position est obtenue lorsque I'on appuie
sur I'objet a couper.

[0020] Selon I'exemple, pour maintenir le porte lame
3 et la lame 2 en position de coupe, le porte lame com-
porte dans sa partie supérieure avant du porte une dent
13 et le corps du couteau comporte un logement 14 de
réception de la dent lorsque le porte lame est en position
de coupe.

[0021] Il est envisageable de remplacer la dent et le
logement par des moyens de friction ou de prévoir un
simple appui.

[0022] En position de coupe, la lame est inclinée par
rapport a 'axe du couteau.

[0023] Le porte lame est rappelé vers l'arriére par un
ressort 28 de rappel du porte lame représenté en parti-
culier en figure 6A.

[0024] Ce ressort s’accroche sur un téton 29 en partie
basse de la coque droite 1b du corps de couteau repré-
senté en figure 7.

[0025] L’axe du ressort 28 est incliné de sorte que le
ressort de rappel 28 tire le porte lame vers le bas ce qui
facilite la rentrée du porte lame lorsque la lame n’est plus
en contact avec I'objet a couper.

[0026] Comme il sera vu plus bas, dans la position de
coupe, les butées 5 et 6 ne sont plus en engagement.

[0027] En effet, le fonctionnement du couteau est le
suivant.
[0028] Lorsque la poignée 8 est relachée, position de
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la figure 2A, la poignée est rappelée en position sortie
par un ressort 30 de rappel disposé entre la coque droite
et une bielle 20 manoeuvrée par la poignée et entrainant
le poussoir ce qui tire vers l‘arriére le poussoir 4.
[0029] Le porte lame pour sa part est rappelé vers I'ar-
riére par son ressort de rappel 28.

[0030] Lorsque I'on appuie sur la poignée on fait tour-
ner la bielle 20 qui fait avancer le poussoir 4 qui pousse
lui méme le porte lamé 3, au travers des butées 5, 6 qui
sont en prise.

[0031] Lapoussée vers l'avant s’effectue jusqu’a arrét
du porte lame dont un pion d’arrét vient en contact avec
une butée d’arrét du corps du couteau. Cette position est
la position de la figure 2B ou I'on a retiré la poignée pour
une meilleur visibilité du porte lame 3 et de son bras
arriére 12 ainsi que la position du ressort 30 en extension.
[0032] Pour passer en position de coupe on appuie la
pointe du couteau sur I'objet a couper ce qui fait basculer
le porte lame en rotation vers la position de coupe, po-
sition de la figure 3.

[0033] Lors de la rotation du porte lame, la rampe 16,
repousse larampe 15 ce qui fait fléchir le bras 7 du pous-
soir latéralement et dégage la butée 5 de la contre butée
6 comme plus particulierement représenté en figure 4D.
[0034] Pour mieux maitriser la rotation du porte lame,
ce dernier comporte un pion 9 représenté en figure 6A.
[0035] Ce pion est réalisé au bout libre d’'une crosse
terminant un bras 12 prolongeant le porte lame 3 vers
l'arriére.

[0036] Ce pion estregu dans une glissiére 10 du corps
de couteau représentée a la figure 7.

[0037] Le pion est arrété en fin de course d’avancée
du porte lame par une butée d’arrét 11 représentée en
particulier a la figure 7.

[0038] Lapositionde départdu porte lame est détaillée
alafigure 5.

[0039] Lepion9estaunboutde laglissiere 10 alignée
avec la butée du porte lame 6.

[0040] Le poussoir4 est en retrait par rapport au porte
lame, les butées d’entrainement n’étant pas en prise.
[0041] A l'extrémité opposée au pion de la glissiére se
trouve la butée 11.

[0042] Cette butée est par exemple réalisée avec un
petit segment de cylindre caoutchouc pour amortir les
chocs lors de I'appui sur la poignée et de 'avancée du
poussoir et du porte lame et rattraper les jeux et toléran-
ces de ces piéces.

[0043] Cette butée d’arrét disposée en fin de glissiere
10 retient le pion 9 qui forme un axe de rotation du porte
lame pour le faire passer d’'une position avancée a une
position de coupe inclinée.

[0044] Le pion 9 est disposé en bout d’'un bras 12 pro-
longeant le porte lame 3 vers I'arriére en sorte d’agrandir
le rayon de rotation du porte lame.

[0045] Pour rattraper les jeux des diverses pieces du
couteau, la butée d’arrét 11 est préférablement une butée
élastique par exemple caoutchouc ou silicone.

[0046] Le pion 9, la glissiére 10 et la butée d’arrét 11
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sont situés en partie basse du couteau de sorte que le
pion reste au dessous ou en alignement avec une partie
inférieure de la butée de poussée 5.

[0047] Sur cette figure 5 en particulier sont représen-
tées les arétes d’engagement courbes des butées d’en-
trainement 5 et 6.

[0048] Ces arétes d’engagement courbes permettent
un dégagement enrotation de ces butées sans contrainte
vers 'avant du porte lame.

[0049] Sur la figure 6B est représenté I'axe horizontal
A passant par le pion 9.

[0050] Cetaxe passe parle basde labutée 6 etlongue
le tranchant de la lame 2.

[0051] Lors de la rotation du porte lame autour d’'un
axe de rotation défini par le pion 9, 'ensemble des points
du porte lame et de la lame au dessus de cet axe se
déplacent vers le haut et vers I'arriére par rapport a un
repére orthogonal x, y ayant un axe vertical orienté vers
le haut et un axe horizontal orienté vers I'avant du cou-
teau.

[0052] Lorsque par exemple le porte lame tourne vers
une position définie par I'axe A’, obtenu par rotation de
'axe A autour du pion 9 d'un angle o, 'ensemble des
points du porte lame et de la lame a partir de I'axe A et
vers le haut du porte lame, et en particulier la butée d’en-
trainement 6, auront décrit un arc de cercle et leur dis-
tance au pion projetée sur I'axe A sera réduite d’'un fac-
teur cos a.

[0053] De la sorte, lors de la rotation du porte lame 3
la butée d’entrainement 6 notamment dans son mouve-
ment rotatif vers le haut recule par rapport a un axe pas-
sant par I'axe de la glissiére 10 et le porte lame recule
globalement.

[0054] Les diverses positions que prennent les butées
5, 6 de poussée du porte lame sont illustrées aux figures
4A a 4D.

[0055] En figure 4A le porte lame et le poussoir sont
en position reculée. Les butées 5, 6 sont hors de prise.
[0056] Lorsque le poussoir avance, il entraine le porte
lame etles butées 5, 6 sont en prise, I'aréte frontale cour-
be de la butée 5 venant sous l'aréte frontale courbe 6a
de la butée 6. Cette position est représentée a la figure
4B.

[0057] Une fois le porte lame en butée avant, lorsque
le porte lame est mis en rotation par I'appui sur I'objet a
couper, les butées se dégagent I'une de l'autre du fait
que le rayon de courbure centré sur le pion 9 de l'aréte
frontale courbe 6a de la butée du porte lame est plus
important que le rayon de courbure de l'aréte frontale
courbe delabutée 5 du poussoirs’engageantavecl'aréte
frontale de la butée du porte lame.

[0058] Cette position est représentée a la figure 4C.
[0059] Toujours lorsque le porte lame tourne autour du
pion, le bras 7 fléchit lors de I'engagement des rampes
15, 16 du porte lame et du bras et la butée d’entrainement
5 et bout de bras 7 s’écarte latéralement de la butée 6.
comme représenté a la figure 4D.

[0060] Un relachementde I'appuisurla piece a couper
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permet alors au porte lame de rentrer dans le couteau
sous l'action du ressort 28.

[0061] L’invention définie par la portée des revendica-
tions qui suivent n’est pas limitée a 'exemple représenté
et notamment le dispositif d’entrainement du poussoir
peut étre un systéme différent du systéme a bielle et poi-
gnée rotative représenté.

Revendications

1. Couteau a lame rétractable automatiquement com-
portant un corps de couteau (1) pourvu d’un loge-
ment de réception d’'une lame (2) solidaire d’'un porte
lame (3) et pourvu d’'un poussoir (4) d’entrainement
du porte lame dans une direction longitudinale de
sortie de la lame, pour lequel I'élément poussoir
comporte une butée de poussée (5), en prise dans
une direction longitudinale de sortie de la lame avec
une contre butée (6) du porte lame, caractérisé en
ce que la butée et la contre butée comportent des
arétes d’engagement courbes adaptées a permettre
un dégagement en rotation de ces butées sans con-
trainte vers I'avant du porte lame et en ce qu’il com-
porte des moyens adaptés pour écarter latéralement
la butée (5) d’entrainement du poussoir de la butée
d’entrainement (6) du porte lame, ces moyens com-
portant une premiére rampe latérale (15) sur le porte
lame et une seconde rampe latérale (16) sur le pous-
SOir.

2. Couteau alame rétractable automatiquement selon
la revendication 1 caractérisé en ce que le rayon
de courbure de 'aréte frontale courbe (6a) de la con-
tre butée (6) du porte lame est plus important que le
rayon de courbure de I'aréte frontale courbe de la
butée (5) du poussoir s’engageant avec I'aréte fron-
tale de la contre butée du porte lame.

3. Couteau alame rétractable automatiquement selon
la revendication 1 ou 2 caractérisé en ce que le
porte lame comporte un pion disposé en bout d’'un
bras (12) prolongeant le porte lame (3) vers l'arriére.

4. Couteau alame rétractable automatiquement selon
la revendication 3 caractérisé en ce qu’il comporte
une glissiere (10) recevant le pion (9), le pion (9)
étant adapté a coulisser dans la glissiére.

5. Couteau alame rétractable automatiquement selon
la revendication 4 caractérisé en ce que la glissiére
(10) est située en partie basse du couteau de sorte
que le pion reste au dessous ou en alignement avec
une partie inférieure de la butée de poussée (5).

6. Couteau selon I'une quelconque des revendications
3 a 5 caractérisé en ce qu’il comporte une butée
d’arrét (11) du pion (9) en bout de glissiére (10) coté
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10.

sortie de la lame.

Couteau selon la revendication 6 caractérisé en ce
que la butée d’arrét (11) est une butée élastique.

Couteau selon I'une quelconque des revendications
3 a 7 caractérisé en ce qu’un axe horizontal (A),
paralléle a un axe de coulissement du porte lame
dans le corps du couteau et passant par le pion (9)
passe par le bas de la butée (6) et longe le tranchant
de la lame (2).

Couteau selon la revendication 8 caractérisé en ce
que la position du pion sur le porte lame est adaptée
pour que, lorsque le porte lame tourne d’une position
longitudinale de sortie vers une position de coupe
inclinée par rotation autour du pion (9) d’'un angle
(o), la distance au pion projetée sur I'axe (A) de la
butée de d’entrainement (6) du porte lame est rédui-
te d’un facteur cos a.

Couteau selon 'une quelconque des revendications
précédentes caractérisé en ce que la butée de
poussée (5) et la seconde rampe (16) sont portées
par un bras flexible (7) raccordé au poussoir.

Patentanspriiche

1.

Messer mit automatisch einziehbarer Klinge, das ei-
nen Messerkoérper (1) aufweist, der mit einem Auf-
nahmesitz einer fest mit einem Klingentrager (3) ver-
bundenen Klinge (2) versehen ist, und der mit einem
Antriebsschieber (4) des Klingentragers in eine
Langsaustrittsrichtung der Klinge versehen ist, wo-
bei das Schieberelement einen Schubanschlag (5)
aufweist, derin einer Langsaustrittsrichtung der Klin-
ge mit einem Gegenanschlag (6) des Klingentragers
in Eingriff ist, dadurch gekennzeichnet, dass der
Anschlag und der Gegenanschlag gekrimmte Ein-
grifiskanten, geeignet sind, um ein drehendes Lésen
dieser Anschlage ohne Beanspruchung zur Vorder-
seite des Klingentragers zu erlauben, aufweisen
dass es Einrichtungen aufweist, die geeignet sind,
um den Antriebsanschlag (5) des Schiebers seitlich
vom Antriebsanschlag (6) des Klingentragers weg
zu spreizen, wobei diese Einrichtungen eine erste
seitliche Rampe (15) auf dem Klingentrager und eine
zweite seitliche Rampe (16) auf dem Schieber auf-
weisen.

Messer mit automatisch einziehbarer Klinge nach
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Krimmungsradius der gekrimmten Vorderkante
(6a) des Gegenanschlags (6) des Klingentragers
groRer ist als der Krimmungsradius der gekrimm-
ten Vorderkante des Anschlags (5) des Schiebers,
der in die Vorderkante des Gegenanschlags des
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Klingentragers eingreift.

Messer mit automatisch einziehbarer Klinge nach
Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass
der Klingentrager einen Zapfen aufweist, der am En-
de eines Arms (12) angeordnet ist, der den Klingen-
trager (3) nach hinten verlangert.

Messer mit automatisch einziehbarer Klinge nach
Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass es ei-
ne Gleitschiene (10) aufweist, die den Zapfen (9)
aufnimmt, wobei der Zapfen (9) geeignet ist, um in
der Gleitschiene zu gleiten.

Messer mit automatisch einziehbarer Klinge nach
Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Gleitschiene (10) sich im unteren Bereich des Mes-
sers befindet, so dass der Zapfen unter dem oder in
Flucht mit einem unteren Bereich des Schuban-
schlags (5) bleibt.

Messer nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass es einen Halteanschlag (11)
des Zapfens (9) am Ende der Gleitschiene (10) auf
der Austrittsseite der Klinge aufweist.

Messer nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass der Halteanschlag (11) ein elastischer An-
schlag ist.

Messer nach einem der Anspriiche 3 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass eine waagrechte Achse (A)
parallel zu einer Gleitachse des Klingentragers im
Korper des Messers und Uber den Zapfen (9) ver-
laufend durch den Unterteil des Anschlags (6) geht
und entlang der Schneide der Klinge (2) verlauft.

Messer nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich-
net, dass die Stellung des Zapfens auf dem Kilin-
gentrager geeignet ist, damit, wenn der Klingentra-
ger von einer Langsaustrittsstellung durch Drehen
um den Zapfen (9) um einen Winkel (a) in eine ge-
neigte Schnittstellung dreht, der Abstand zum Zap-
fen Ubertragen auf die Achse (A) des Antriebsan-
schlags (6) des Klingentragers um einen Faktor cos
o reduziert wird.

Messer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, und dass der
Schubanschlag (5) und die zweite Rampe (16) von
einem mit dem Schieber verbundenen flexiblen Arm
(7) getragen werden.

Claims

1.

Knife with an automatically retractable blade includ-
ing aknife body (1) provided with a reception housing
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(2) for a blade associated with a blade holder (3) and
provided with a pushing member (4) for driving the
blade holder in a longitudinal blade exit direction, for
which the pushing member comprises a thrusting
stop (5), engaged in the longitudinal blade exit direc-
tion with a blade holder counter stop (6), character-
ized in that the thrusting stop and the counter stop
include curved engaging edges adapted to allow a
rotational release of the stops without any forward
constraint to the blade holder and in that it includes
means adapted for laterally moving the pushing
member of the driving stop (5) apart from the blade
holder driving stop (6), these means including a first
lateral ramp (15) on the blade holder and a second
lateral ramp (16) on the pushing member.

Knife with an automatically retractable blade accord-
ing to claim 1, characterized in that the curvature
radius of the curved frontal edge (6a) of the blade
holder counter stop (6) is higher than the curvature
radius of the curved frontal edge of the thrusting stop
(5) of the pushing member which engages the frontal
edge of the blade holder counter stop.

Knife with an automatically retractable blade accord-
ing to claim 1 or 2, characterized in that the blade
holder comprises a pin arranged at the end of an
arm (12) extending the blade holder (3) backwards.

Knife with an automatically retractable blade accord-
ing to claim 3, characterized in that it includes a
groove (10) receiving the pin (9), the pin (9) being
adapted to slide within the groove.

Knife with an automatically retractable blade accord-
ing to claim 4, characterized in that the groove (10)
is located in a lower part of the knife so that the pin
remains under or in alignment with a lower part of
the thrusting stop (5).

Knife according to any one of claims 3 to 5, charac-
terized in that it includes an arresting stop (11) for
the pin (9) at the groove (10) end on the blade exit
side.

Knife according to claim 6, characterized in that
the arresting stop (11) is a resilient stop.

Knife according to any one of claims 3 to 7, charac-
terized in that an horizontal axis (A), parallel to a
sliding axis of the blade holder within the knife body
and going through the pin (9) goes through the stop
(6) bottom and goes along the blade (2) cutting edge.

Knife according to claim 8, characterized in that
the position of the pin on the blade holder is adapted
so that, when the blade holder turns from an exit
longitudinal position to an inclined cutting position
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by rotation around the pin (9) of an angle (a), the
distance to the pin projected on the axis (A) of the
blade holder driving stop (6) is reduced according to
a factor of cos a.

Knife according to any one of the preceding claims,
characterized in that the thrusting stop (5) and the
second ramp (16) are carried by a flexible arm (7)
connected to the pushing member.
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