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(57)  L’invention a pour objet un procédé de rempla-
cement d’'une commande sans fil reconnue par un seul
récepteur d’un groupe de récepteur selon lequel procédé
par une manoeuvre de coupure sur I'alimentation élec-
trique du groupe de récepteurs, on place 'ensemble des
récepteurs dudit groupe en mode dit d’enregistrement
permettant 'acquisition d’'un nouveau identifiant (IDIOO) Mémorisation
provenant d’'une nouvelle commande sans fil (E 100) de
remplacement ce procédé étant caractérisé en ce que la
nouvelle commande ,(E 100) est actionnée pour émettre
le nouvel identifiant (Id 100), chaque récepteur dudit
groupe mémorise le nouvel identifiant en conservant
dans une mémoire annexe I'ancien identifiant et lors- Nouvel dentifiant
qu’un récepteur regoit une émission provenant d'une
commande avec pour identifiant I'ancien identifiant, il
supprime le nouveau identifiant précédemment enregis-
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Description

[0001] L’invention se rapporte a un procédé de rem-
placement d’'une commande sans fil actionnant un ré-
cepteur dans une installation comprenant plusieurs ré-
cepteurs.

[0002] L'utilisation de volets roulants a motorisation
électriques se généralise de plus en plus.

[0003] Ces installations sont constituées de plusieurs
volets chacun étant commandé par une commande sans
fil reconnue uniqguement par le volet considéré. La com-
mande sans fil comprend un émetteur souvent hertzien
et I'électronique du moteur du volet un récepteur.
[0004] Pour cela le récepteur est associé a un émet-
teur et pour celail a été préalablement mémorisé uniden-
tifiant. Lorsque la commande sans fil envoie un ordre de
déplacement du tablier; il estaccompagné de l'identifiant.
[0005] Il arrive que la télécommande soit détruite et il
faut donc la remplacer.

[0006] Leprocessusdereconnaissance delatélécom-
mande par le volet consiste souvent a placer I'électroni-
que contenu dans le volet roulant dans un mode particu-
lier dit d’enregistrement pour mémoriser l'identifiant de
I’émetteur que I'on active. Pour placer le récepteur en ce
mode particulier, on commence souvent par une action
qui consiste a agir sur le volet soit au moyen d’un bouton
qui équipe le récepteur du volet et qui place le dit récep-
teur du volet roulant en mode d’acquisition de I'identifiant
soit en agissant sur I'alimentation du volet roulant, par
exemple en coupant et remettant le courant a intervalles
rapprochés selon un rythme défini.

[0007] La premiere solution ne pose pas de difficulté
saufen ce quiconcerne I'accés au bouton de commande.
[0008] Pourlaseconde solution,iln’y apasdedifficulté
lorsque I'on peut couper I'alimentation du volet considéré
indépendamment des autres volets car dans ce cas la
on active un seul volet. Cependant de plus en plus sou-
vent, lors de linstallation, plusieurs volets sont reliés a
un méme disjoncteur/interrupteur de sorte que lorsque
I'on procéde a la manoeuvre de coupure du courant via
ce disjoncteur on place tous les volets roulants du groupe
alimenté par ce disjoncteur en mode d’acquisition de
l'identifiant. La conséquence est que 'ensemble des vo-
lets change d’identifiant.

[0009] Une solution a ce probléme est connue. Elle
consiste a limiter momentanément la puissance de
I'émetteur de la télécommande afin d’obliger l'interve-
nant a se rapprocher du volet considéré pour que celui-
ci et seulement celui-ci recoive le signal. Il faut ensuite
remettre la télécommande en mode normal.

[0010] L’invention vise a proposer une solution plus
simple et efficace.

[0011] A cet effet, I'invention a pour objet un procédé
de remplacement d’'une commande sans fil reconnu par
un seul récepteur d’'un groupe de récepteurs le dit récep-
teur reconnaissant la commande sans fil qui lui a été
affectée au moyen d’un identifiant mémorisé selon lequel
procédé par une manoeuvre de coupure sur l'alimenta-
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tion électrique du groupe de récepteurs et un rétablisse-
ment de I'alimentation on place 'ensemble des récep-
teurs dudit groupe en mode permettant I'acquisition d’'un
nouvel identifiant d’'une nouvelle commande sans fil dite
de rattrapage ce procédé étant caractérisé en ce que
lorsque la nouvelle commande dite de rattrapage est ac-
tionnée pour émettre le nouvel identifiant, chaque récep-
teur dudit groupe mémorise le nouvel identifiant en con-
servant dans une mémoire annexe I'ancien identifiant et
lorsqu’un récepteur regoit une émission avec pour iden-
tifiant I'ancien identifiant, il supprime le nouvel identifiant.
[0012] L'’invention sera bien comprise a l'aide de la
description ci aprés faite a titre d’exemple non limitatif en
regard du dessin qui représente :

FIG 1 : Ordinogramme du procédé selon l'invention
FIG2 : Vue schématique d’'une installation.

[0013] En sereportant au dessin, on voit un groupe de
volets V V2,V3 alimentés électriquement par un circuit
100 comprenant en amont un moyen 101 de coupure par
exemple type disjoncteur ou fusible.

[0014] Chaque volet est motorisé et chaque motorisa-
tion électrique comprend une électronique avec son ré-
cepteur associé avec un seul émetteur d’'une commande
sans fil. Le récepteur a mémorisé unidentifiant ID1, ID2 ,
ID3 que I'émetteur El, E3 envoie avec un ordre (monté
ou descente) pour déplacer le tablier du volet roulant. La
télécommande ne dispose que d’un émetteur et ne com-
porte pas nécessairement d’un récepteur, elle est donc
monodirectionnelle mais cela fonctionnerait aussi avec
une télécommande bidirectionnelle.

[0015] Doncil existe autant de télécommandes que de
volets. Parfois, il existe une télécommande qui permet
de commander tous les volets a la fois ou chacun indivi-
duellement. Lors d’'un dysfonctionnementd’une télécom-
mande, celle-ci, parfois, doit étre remplacée.

[0016] On met alors en oeuvre un procédé de rempla-
cement d’'une commande sans fil reconnue par un seul
récepteur d’un groupe de récepteurs le dit récepteur re-
connaissant la commande sans fil qui lui a été affectée
aumoyen d’un identifiant mémorisé selon lequel procédé
par une manoeuvre de coupure sur I'alimentation élec-
trique du groupe de récepteurs et rétablissement du cou-
rant, on place 'ensemble des dudit récepteurs du groupe
en un mode permettant I'enregistrement d’'un nouveau
identifiant d’'une nouvelle commande E100 sans fil de
remplacement.

[0017] C’est-a-dire que la coupure d’alimentation se-
lon éventuellement un certain rythme va mettre en fonc-
tionnement un sous programme dit de mémorisation d’'un
identifiant.

[0018] On émet alors un ordre (montée ou descente)
avec la nouvelle télécommande E100 dite de rattrapage,
cet ordre étant accompagné d’un nouvel identifiant ID
100. Chaque récepteur dudit groupe mémorise le nou-
veau identifianten conservant dans une mémoire annexe
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I'ancien identifiant (Idl,ID2, ID3) et lorsqu’'un récepteur
recoit une émission avec pour identifiant I'ancien identi-
fiant, il supprime le nouveau identifiant et conserve I'an-
cien. Ainsi, a I'exception du volet roulant auquel a été
attribué la nouvelle télécommande dite de rattrapage, les
autres récepteurs du groupe vont a un moment donné
recevoir chacun un ordre provenant de la télécommande
qui lui avait été affecté auparavant contenant I'identifiant.
Le programme dans le récepteur va alors comparer
l'identifiant qu’il regoit avec le nouvel identifiant qu’il vient
de mémoriser et I'ancien identifiant qu’il a conservé. En
constatant que l'identifiant recu correspond a I'ancien
identifiant, le récepteur va effacer le nouvel identifiant et
ne conserver que 'ancien identifiant.

[0019] Ainsi, un seul de 'ensemble des récepteurs ne
recevra jamais I'ancien identifiant.

[0020] Par sécurité, lorsque le récepteur a qui a été
attribué la nouvelle commande sans fil et donc le nouvel
identifiant a été sollicité avec le nouveau identifiant un
minimum de fois, I'ancien identifiant est supprimé.
[0021] Poursécuriser le procédé, la télécommande de
remplacement émet non seulement le nouvel identifiant
mais également un code d’instruction indiquant aux ré-
cepteurs que I'on se trouve dans une configuration par-
ticuliere de remplacement d’une télécommande et acti-
vant ainsi le mode d’enregistrement particulier. Cette té-
Iécommande ne sera fournie qu’apres vérification par le
vendeur que I'acheteur est légitime.

[0022] Cela évite que lors d’'une coupure de courante
fortuite, le procédé se déclenche avec une des autres
télécommandes.

[0023] Ainsi lors du rétablissement de I'alimentation,
la nouvelle télécommande E100 dite de rattrapage va
émettre un code indiquant a tous les récepteurs de ce
mettre en mode d’enregistrement d’'une télécommande
de remplacement qui confirme I'action sur I'alimentation
électrique. Il y aura donc conjointement, une coupure et
rétablissement du courant puis envoi d’'un code de con-
firmation du mode enregistrement exceptionnel d’'une
commande de rattrapage.

[0024] Les moyens mis en ouvre comprennent donc
sur le récepteur un moyen de gestion d’'un premier iden-
tifiant et d’'un second identifiant nouveau provenantd’'une
nouvelle télécommande.

Revendications

1. Procédé de remplacement d’'une commande sans
fil reconnue par un seul récepteur d’un groupe de
récepteurs le dit récepteur reconnaissant la com-
mande sans fil qui lui a été affectée au moyen d’'un
identifiant (Idl, 1d2, 1d3) mémorisé selon lequel pro-
cédé par une manoeuvre de coupure sur I'alimenta-
tion électrique du groupe de récepteurs et rétablis-
sement de I'alimentation, on place 'ensemble des
récepteurs dudit groupe en mode dit d’enregistre-
ment permettant I'acquisition d’'un nouveau identi-
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fiant (1d100) provenant d’'une nouvelle commande
sans fil (E100) de remplacement ce procédé étant
caractérisé en ce que la nouvelle commande (E
100) est actionnée pour émettre le nouvel identifiant
(1d100), chaque récepteur dudit groupe mémorise le
nouvel identifiant en conservant dans une mémoire
annexe I'ancien identifiant et lorsqu’un récepteur re-
coit une émission provenant d'une commande avec
pouridentifiant 'ancien identifiant, il supprime le nou-
veau identifiant précédemment enregistré et conser-
ve I'ancien.

Procédé de remplacement d’'une commande sans
fil selon la revendication 1 caractérisé en ce que
la nouvelle télécommande envoie un code d’instruc-
tion pour les récepteurs en confirmation de I'action
sur 'alimentation électrique pour activer le mode
d’enregistrement.
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