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(54) Dispositif de sécurité pour nacelle de télésiége

(57)  La présente invention concerne une nacelle de
télésiege (1) du type comportant une structure (3) et des
moyens (7) aptes a la relier a un cable porteur, cette
structure (3) assurant le maintien d’au moins un siege
(5) apte a recevoir au moins un usager et comportant un
garde-corps basculant (9) pourvu d’'une barre transver-
sale de sécurité (9a), qui est apte a occuper deux posi-
tions stables, a savoir une position active dans laquelle
la barre de sécurité (9a) s’étend devant l'usager, et une
position de repos dans laquelle la barre de sécurité (9a)
est dégagée, de fagon a donner un libre accés au siége

(5), la barre de sécurité (9a) étant pourvue d’au moins
une crosse de protection (23) qui est montée mobile en
rotation par rapport a ladite barre de sécurité (9a).

Cette nacelle et caractérisée en ce que cette dernié-
re comporte des moyens d’actionnement en rotation
(15a,19) de la crosse de protection (23) de fagon que,
lorsque le garde-corps (9) passe en position active, il
commande la mise en position a proximité immédiate du
siége (5) de ladite crosse de protection (23) et que, lors-
que le garde-corps (9) passe en position de repos, il com-
mande le retrait de ladite crosse de protection (23). (Fi-
gure 1)

FIG 1
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Description

[0001] La présente invention concerne une nacelle de
télésiége et plus précisément une nacelle pourvue d’un
dispositif destiné a assurer la protection et la sécurité
des usagers et notamment des enfants.

[0002] On sait que les nacelles de télésiéges sont ha-
bituellement constituées d’'une structure qui assure le
maintien des sieges destinés a recevoir un ou plusieurs
usagers. Cette structure estreliée par'intermédiaire d’'un
étrier a un cable qui assure a la fois son maintien et sa
traction. Afin d’assurer la sécurité des usagers transpor-
tés, un garde-corps est monté pivotant sur la structure,
ce garde-corps comprenant sur sa partie antérieure une
barre de sécurité transversale sur laquelle sont fixés des
repose-pieds. Le garde-corps est apte a occuper deux
positions stables, a savoir une position dite active dans
laquelle sa barre de sécurité s’étend transversalement a
I'horizontale devant les usagers et ses repose-pieds as-
surent le maintien des pieds de ces derniers, et une po-
sition dite de repos dans laquelle il est relevé de fagon
que la barre de sécurité et les repose-pieds soient dé-
gageés de facon a offrir un libre accés au siége.

[0003] Oncomprend que la barre de sécurité ainsique
les repose-pieds donnent aux usagers de la nacelle des
appuis qui leur garantissent une bonne sécurité. Cepen-
dant, dans la mesure ou des usagers de tailles différen-
tes, et notamment des enfants, sont susceptibles de
prendre place dans une méme nacelle de télésiege, on
est contraint de prévoir, entre le siége et la barre de sé-
curité, une certaine distance qui est en fait un compromis
entre le confort des usagers les plus grands et la sécurité
des usagers les plus petits.

[0004] De fagon a remédier a ce type d’inconvénient
on a proposé dans le brevet FR 2802553/AT 407864 de
doter la barre de sécurité d’une crosse protectrice, as-
sociée a chaque place assise du siége. Cette crosse peut
étre fixe par rapport a la barre de sécurité ou étre mobile
en rotation autour de celle-ci, ce qui permet aux usagers
de la dégager pour prendre place sur le siége et de la
remettre en place une fois qu’ils ont pris position sur celui-
Ci.

[0005] Untelagencement présente de notables incon-
vénients. En effet, lorsque la crosse de protection est
montée fixe sur la barre de sécurité, elle géne I'utilisateur
lorsque celui-ci souhaite prendre place sur le siege et,
lorsqu’elle est montée mobile en rotation autour de la
barre, elle peut certes étre dégagée en position de repos,
mais elle ne passe en position active que dans la mesure
ou le passager intervient pour la mettre en place, ce qui
est parfois problématique notamment chez les enfants
ou chez les adultes négligents.

[0006] La présente invention a pour but de remédier a
ces inconvénients en proposant une nacelle de télésieége
dans laquelle la crosse de protection se met automati-
quement en place dés que l'usager bascule le garde-
corps en position de protection.

[0007] La présenteinvention a ainsi pour objet une na-
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celle de télésiege du type comportant une structure et
des moyens aptes a la relier a un cable porteur, cette
structure assurant le maintien d’au moins un siege apte
a recevoir au moins un usager et comportant un garde-
corps basculant pourvu d’'une barre transversale de sé-
curité, qui est apte a occuper deux positions stables, a
savoir une position active dans laquelle la barre de sé-
curité s’étend devant I'usager, et une position de repos
dans laquelle la barre de sécurité est dégagée, de fagon
a donner un libre acces au siege, la barre de sécurité
étant pourvue d’au moins une crosse de protection qui
est montée mobile en rotation par rapport a ladite barre
de sécurité, caractérisée en ce que cette derniére com-
porte des moyens d’actionnement en rotation de la cros-
se de protection de fagon que, lorsque le garde-corps
passe en position active, il commande la mise en position
a proximité immédiate du siege de ladite crosse de pro-
tection et que, lorsque le garde-corps passe en position
de repos, il commande le retrait de ladite crosse de pro-
tection.

[0008] Préférentiellement les crosses de protection
seront solidaires d’'un arbre apte a étre actionné en ro-
tation par les susdits moyens d’actionnement. Cet arbre
pourra étre monté a rotation sur des paliers solidaires de
la barre de sécurité.

[0009] Les moyens d’actionnement pourront étre de
type bielle/manivelle, et pourront ainsi comporter un élé-
ment manivelle constitué par au moins une partie per-
pendiculaire a au moins une extrémité de I'arbre et une
biellette articulée al'une de ses extrémités sur I'extrémité
libre de I'élément manivelle, I'autre extrémité étant arti-
culée sur un axe de la structure situé sensiblement sous
I’axe de rotation du garde-corps.

[0010] Cependant, les moyens d’actionnement pour-
ront étre constitués de moyens différents d'un systeme
bielle/manivelle et notamment d’'un moteur pas a pas qui
pourra étre commandé par une logique électronique, no-
tamment un microcontréleur. Cette logique électronique
pourra comporter des moyens de mesure de la valeur
de la rotation effectuée par le garde-corps lors de son
mouvement de basculement, la valeur de la rotation de
I'arbre étant fonction de la valeur de la rotation de ce
dernier.

[0011] Par ailleurs, la crosse de protection pourra étre
fixée sur I'arbre par l'intermédiaire d’un élément de fixa-
tion lui conférant une bonne souplesse.

[0012] On décrira ci-aprés, a titre d’exemple non limi-
tatif, une forme d’exécution de la présente invention, en
référence au dessin annexé sur lequel :

- lafigure 1 est une vue de c6té d’'une nacelle suivant
'invention dans laquelle le garde-corps est en posi-
tion abaissée ou position active,

- lafigure 2 est une vue de cété de la nacelle repré-
sentée sur la figure 1, le garde-corps étant en posi-
tion intermédiaire entre la position active et la posi-
tion de repos,

- lafigure 3 est une vue de co6té de la nacelle repré-
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sentée sur les figures 1 et 2, le garde-corps étant en
position de repos,

- lafigure 4 est une vue de dessus partielle de la na-
celle représentée sur la figure 2,

- lafigure 5 est une vue schématique partielle d’'une
variante du mode d’entrainement en rotation des
crosses de protection utilisées dans une nacelle sui-
vant I'invention,

- lafigure 6 est une vue partielle d'un mode de réali-
sation de crosses de protection utilisée suivant I'in-
vention,

- lafigure 7 est une vue schématique partielle d’'une
seconde variante du mode d’entrainement en rota-
tion des crosses de protection utilisées dans une na-
celle suivant l'invention,

- la figure 8 est une vue en plan d’'un mode de dé-
brayage.

[0013] Onareprésenté surlesfigures 1a4unenacelle
de télésieége 1 qui est essentiellement constituée d’'une
structure 3 qui supporte une rangée de sieges 5 formés
d’'une assise 5a et d’un dossier 5b. La structure 3 est
reliée par des moyens de liaison 7 a des cables porteurs
qui, outre le maintien de la nacelle 1, assurent le dépla-
cement de celle-ci.

[0014] La sécurité des passagers est assurée par un
garde-corps 9, tubulaire dans le présent mode de mise
en oeuvre de l'invention, qui est formé d’'un arceau com-
prenant sur sa partie antérieure une barre de sécurité
transversale 9a. Le garde-corps 9 est mobile en rotation
autour de deux axes transversaux 11 de la structure 3,
si bien qu'il peut occuper deux positions extrémes sta-
bles, a savoir une position abaissée, ou position active,
qui est représentée sur la figure 1 dans laquelle la barre
de sécurité 9a condamne 'accés a la partie avant de la
nacelle 1, et une position relevée, ou position de repos,
qui est représentée sur la figure 3, dans laquelle la barre
transversale 9a dégage 'accés au siége 5.

[0015] De fagon a assurer un bon positionnement et
un bon maintien des usagers sur le siége 5 des repose-
pieds 13 ont été prévus. Dans le présent mode de mise
enoeuvre del'invention ces repose-pieds sont constitués
d’'un élément tubulaire 13a qui est relié a la barre de
sécurité 9a, perpendiculairement a celle-ci, et qui se ter-
mine par une partie 13b qui lui est transversale et sur
laquelle viennent en appui les pieds des usagers.
[0016] Suivant l'invention, et ainsi que représenté sur
la figure 4, la partie antérieure de la barre de sécurité 9a
comporte, dans une zone voisine de chacune de ses
extrémités, des fourreaux tubulaires 14 a I'intérieur des-
quels prend place un arbre transversal 15 qui est monté
mobile en rotation a I'intérieur de ces fourreaux et qui est
actionné en rotation par un systéme de type bielle-ma-
nivelle. A cet effet 'une des extrémités de cet arbre 15,
dans une zone externe au garde-corps 9, comporte une
partie 15a de faible longueur e qui est coudée vers le
haut et qui forme manielle et qui se termine par un axe
17 sur lequel est montée articulée 'une des extrémités
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d’une biellette 19. L’autre extrémité de celle-ci est arti-
culée sur un axe 21 qui est disposé sur la structure 3
sensiblement sous I'axe principal 11 & une distance E de
celui-ci.

[0017] Suivant l'invention des crosses de protection
23 sont fixées sur I'arbre 15 perpendiculairement a celui-
ci. Ces crosses de protection s’étendent en direction de
I'assise 5a du siége 5 et sont courbées dans une zone
proche de celui-ci de fagon a venir a proximité immédiate
de sa surface supérieure de fagon a "tangenter" sensi-
blement celle-ci. Bien entendu les crosses de protection
pourraient étre droites ou, au contraire, posséder un gal-
be plus important de fagon a contraindre I'utilisateur a se
reculer davantage en direction du dossier 5b du siége.

[0018] On dispose ainsi autant de crosses de protec-
tion que le siege est destiné a contenir d’'usagers. Cha-
que usager en position sur le siége dispose ainsi une
jambe de chaque c6té d’une crosse de protection et place
ses pieds sur un repose-pied 13b. La crosse de protec-
tion 23 prévient ainsitout glissement vers 'avantde l'usa-
ger.

[0019] Lorsque ce dernier souhaite quitter la nacelle il
bascule le garde-corps 9 vers l'arriere dans le sens de
lafléeche A. Sous cette action au cours de ce mouvement
la biellette 19 ramene en arriére la partie 15a formant
manivelle, ce qui a pour effet de faire pivoter I'arbre 15
dans le sens de la fleche A ainsi donc que les crosses
de protection 23 qui sont fixées sur celui-ci ainsi que re-
présenté sur la figure 4.

[0020] Sil'oncontinue ce mouvementon constate, ain-
si que représenté sur la figure 3, que, lorsque le garde-
corps 9 est complétement basculé en arriere en position
de repos, la crosse de protection 23 est complétement
dégagée ce qui permet une sortie facile des usagers de
la nacelle et I'entrée de nouveaux usagers dans celle-ci.
[0021] La présente invention est particulierement inté-
ressante en ce qu’elle permet d’améliorer la sécurité of-
ferte aux usagers sans pour autant nuire en quoi que ce
soit a la facilité d’entrée et de sortie de celle-ci.

[0022] Dans une variante de mise en oeuvre de la pré-
sente invention on donnera a la biellette 19 une forme
courbe, de fagon a réduire les risques de pincement
éventuels des usagers entre le garde-corps et ladite biel-
lette.

[0023] On peut, sans sortir du cadre de la présente
invention, disposer un tel systéme bielle-manivelle a cha-
cune des extrémités de 'arbre 15, en fonction de I'effort
a fournir pour assurer le relevage des crosses de pro-
tection.

[0024] On peut bien entendu suivant I'invention com-
mander la rotation de I'arbre 15 lorsque I'on souleve le
garde-corps 23 a l'aide d’autres moyens de commande
qu’un systéme bielle-manivelle. Ainsi, dans une variante
de la présente invention qui est représentée sur la figure
5, on a disposé a l'une des extrémité de l'arbre 15 un
moteur pas a pas 30 qui est pourvu de moyens d’entrai-
nement de celui-ci. Par ailleurs I'axe de pivotement 11
du garde-corps 9 est pourvu d’un capteur 31 qui est apte
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a mesurer I'angle de rotation de celui-ci.

[0025] Le moteur pas a pas 30 et le capteur 31 sont
reliés a une logique de commande 32 qui comporte des
moyens 33 de traitement du signal envoyé par le capteur
31, avantageusement constitués par un microcontréleur
34 qui, en fonction de I'angle de rotation effectué par le
garde-corps 9, commande la rotation de l'arbre 15 de
facon telle que lorsque le garde-corps est complétement
basculé en arriére en position de repos les crosses de
protection 23 se trouvent en position dégagée.

[0026] On peut également commander la rotation de
I'arbre 15 en faisant appel, ainsi que représenté sur la
figure 7, a un ensemble de pignons. Ainsi, dans ce mode
de mise en oeuvre de la présente invention on dispose
en extrémité de I'arbre 15 un pignon 40 a renvoi d’angle
a90° quiengréne surun pignon 41 de méme type disposé
en extrémité d’un arbre de transmission 42 qui est monté
a rotation dans des fourreaux 44 qui sont fixés sur la
partie de garde-corps qui est perpendiculaire a la barre
de sécurité 9a. L’arbre 42 conduit a I'axe de rotation prin-
cipal 11 qui assure le pivotement du garde-corps 9 sur
la structure 3. L’axe de rotation 11 traverse un pignon 46
a renvoi d’angle a 90° qui est fixé sur le garde-corps 9.
Dans ces conditions, lorsque le garde-corps 9 pivote
autour de I'axe de rotation 11, un pignon 45 qui engréne
avec le pignon fixe 46 est entrainé en rotation dans le
sens de la fleche C, ce qui entraine la rotation de I'arbre
de transmission 42 et celle du pignon 41 qui entraine lui-
méme le pignon 40 solidaire de I'arbre 15 dans le sens
delafleche D, ce qui a pour effet de remonter les crosses
de protection et de dégager ainsi 'accés au siége au
cours de la rotation du garde-corps 9.

[0027] Dans une autre variante de mise en oeuvre de
l'invention on peut prévoir des moyens de débrayage per-
mettant de rendre inactive la rotation des crosses de pro-
tection. On peut, ainsi que représenté sur la figure 8,
terminer I'extrémité de la biellette 19 qui vient s’articuler
sur I'axe 21 de la structure 3 par un méplat 50 qui est
percé d’'une lumiére 52 apte a recevoir I'axe 21. En fonc-
tionnement normal I'axe 21 de prend place dans un trou
53 du méplat et le systéme fonctionne ainsi que décrit
précédemment.

[0028] Lorsque pour certaines raisons on est contraint
de débrayer le mécanisme, on retire I'axe 21 du trou 53
et on l'introduit dans la lumiere 52. Dés lors, lors du pas-
sage du garde-corps 9 de la position active a la position
de repos et réciproquement, I'axe 21 se déplace dans la
lumiére 52, si bien qu’il n’effectue aucune action sur la
partie 15a de I'arbre 15 formant manivelle.

Revendications

1. Nacelle de télésiége (1) du type comportant une
structure (3) et des moyens (7) aptes a la relier a un
cable porteur, cette structure (3) assurantle maintien
d’au moins un siége (5) apte a recevoir au moins un
usager et comportant un garde-corps basculant (9)

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

pourvu d’une barre transversale de sécurité (9a), qui
est apte a occuper deux positions stables, a savoir
une position active dans laquelle la barre de sécurité
(9a) s’étend devantl'usager, et une position de repos
dans laquelle la barre de sécurité (9a) est dégagée,
de fagon a donner un libre accés au siége (5), la
barre de sécurité (9a) étant pourvue d’au moins une
crosse de protection (23) qui est montée mobile en
rotation par rapport a ladite barre de sécurité (9a),
caractérisée en ce que cette derniéere comporte
des moyens d’actionnement en rotation (15a, 19;
20, 32) de la crosse de protection (23) de fagon que,
lorsque le garde-corps (9) passe en position active,
il commande la mise en position a proximité immé-
diate du siége (5) de ladite crosse de protection (23)
et que, lorsque le garde-corps (9) passe en position
de repos, il commande le retrait de ladite crosse de
protection (23).

Nacelle suivant la revendication 1 caractérisée en
ce que les crosses de protection (23) sont solidaires
d’'un arbre (15) apte a étre actionné en rotation par
les susdits moyens d’actionnement.

Nacelle suivant la revendications 2 caractérisée en
ce que l'arbre (15) est monté a rotation dans des
paliers (14) solidaires de la barre de sécurité(9a).

Nacelle suivant 'une des revendications 2 ou 3 ca-
ractérisée en ce que lesdits moyens d’actionne-
ment (15a, 19) sont de type bielle/manivelle.

Nacelle suivant la revendication 4 caractérisée en
ce que les moyens d’actionnement comportent un
élément manivelle (15a) constitué par au moins une
partie perpendiculaire a au moins une extrémité de
I'arbre (15) et une biellette (19) articulée a une ex-
trémité a I'extrémité libre de I'élément manivelle
(15a), 'autre extrémité étant articulée surun axe (21)
de la structure (3) situé sensiblement sous I'axe de
rotation (11) du garde-corps (9).

Nacelle suivant 'une des revendications 1 a 3 ca-
ractérisée en ce que les moyens d’actionnement
sont constitués d’'un moteur (30).

Nacelle suivant la revendication 6 caractérisée en
ce que le moteur est de type pas a pas (30) et est
commandé par une logique électronique (32), no-
tamment un microcontréleur (34), et en ce qu’elle
comporte des moyens de mesure (31) de la valeur
de la rotation effectuée par le garde-corps (9), la va-
leur de la rotation de I'arbre (15) étant fonction de la
valeur de la rotation de ce dernier.

Nacelle suivant 'une des revendications précéden-
tes caractérisée en ce que la crosse de protection
(23) est fixée sur I'arbre (15) par I'intermédiaire d’un
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élément de fixation (36) lui conférant une souplesse.
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