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(54) Kopplungskopf, Kopplungseinrichtung mit Kopplungskopf, daran ankoppelbarer 
Rendezvouskopf, Rendezvouseinrichtung mit Rendezvouskopf, Unterwasserfahrzeug damit, 
Kopplungssystem, Kopplungsverfahren und Einsatzverfahren für ein Unterwasserfahrzeug

(57) Beschrieben wird ein Kopplungskopf (8), an den
ein autonomes Unterwasserfahrzeug (4) mittels eines
Rendezvouskopfes (18) angekoppelt werden kann, und
der Rendezvouskopf (18). Der Kopplungskopf (8) weist
Lagestabilisierungsmittel (12) zum Stabilisieren seiner
Ausrichtung und Lage im Wasser unterhalb der Was-
seroberfläche auf. Der Rendezvouskopf (18) ist mit dem
Unterwasserfahrzeug (4) verbunden oder verbindbar
oder Teil des Unterwasserfahrzeugs (4).

Beschrieben wird weiterhin eine Kopplungseinrich-
tung (2) mit dem Kopplungskopf (8) und mit einem mit
dem Kopplungskopf (8) mechanisch, elektrisch und sig-

nalverbindend verbundenen oder abtrennbar verbindba-
ren Kabel (10), sowie eine Rendezvouseinrichtung (16)
mit dem Rendezvouskopf (18) nebst weiteren Einrich-
tungen, das Unterwasserfahrzeug (4) mit dem Rendez-
vouskopf (18) und/oder mit der Rendezvouseinrichtung
(16) und ein Kopplungssystem (1), das zumindest den
Kopplungskopf (8) und den Rendezvouskopf (18) auf-
weist. Schließlicht wird beschrieben ein Kopplungsver-
fahren (58) und ein Einsatzverfahren (56) eines autono-
men Unterwasserfahrzeugs (4), welches das Kopplungs-
verfahren (58) umfasst.
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