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(54) Module de déclenchement à distance

(57) Appareil interrupteur électrique multipolaire à
système de déclenchement à distance intégré, chaque
pôle comportant un contact mobile (13) apte à se dépla-
cer entre deux positions respectivement au contact et à
distance d’un contact fixe (12) correspondant à la ferme-
ture et à l’ouverture d’une ligne électrique et situés entre
deux dispositifs de connexion à ladite ligne, l’appareil
comportant par ailleurs une serrure mécanique placée
entre une manette de commande (4) dépassant de la
façade d’un boîtier et un porte-contacts mobiles (14), au
moyen de laquelle les déplacements manuels de la ma-
nette sont répercutés aux contacts mobiles, et qui assure
l’ouverture des contacts en cas de déclenchement pro-
voqué par la réception d’un signal d’ouverture véhiculé
par une ligne de commande dans le système de déclen-

chement.
Le système de déclenchement est réalisé sous la

forme d’un module (5) d’un seul tenant contenu et enfiché
dans le boîtier entre un contact fixe et le dispositif de
connexion côté contact fixe d’une même ligne, le module
étant conformé pour être guidé et positionné dans le boî-
tier, relié électriquement à ladite ligne devenant la ligne
de commande au moyen de lames conductrices (10)
flexibles dépassant du module et se déformant élasti-
quement au contact respectivement d’une borne reliée
au dispositif de connexion et au contact fixe, et maintenu
mécaniquement par au moins un clip et la structure du
boîtier, ledit module comprenant un actionneur apte à
faire déclencher la serrure mécanique si la ligne de com-
mande véhicule un signal d’ouverture.
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Description

[0001] La présente invention relève du domaine des
appareils électriques modulaires et concerne plus parti-
culièrement les interrupteurs électriques multipolaires à
système de déclenchement à distance intégré.
[0002] L’intérêt d’un tel système de déclenchement à
distance est de permettre une intervention délocalisée
visant par exemple à couper ou à interdire la mise sous
tension d’une ligne par envoi d’un signal électrique éma-
nant d’un centre de gestion à distance de l’appareil. Dans
la pratique, ce type de signal est notamment émis par
l’opérateur de la ou des lignes concernées, typiquement
le fournisseur d’électricité. L’utilisation d’une fonction de
commande à distance présente un intérêt économique
indéniable en ce qu’elle autorise une gestion décentra-
lisée des lignes permettant de s’affranchir de l’envoi
d’agents aux emplacements des postes de raccorde-
ment des circuits concernés au réseau électrique.
[0003] L’objectif principal de la présente invention est
de permettre l’ajout de la fonction de déclenchement à
distance de la manière la plus aisée possible à une struc-
ture d’interrupteur électrique multipolaire existante. En
d’autres termes, l’invention vise à équiper des boîtiers
d’interrupteurs électriques multipolaires classiques
d’une nouvelle fonction en ne modifiant qu’a minima le
produit, en n’intervenant en pratique pas sur la fonction
d’interruption électrique telle qu’elle est mise en oeuvre
à titre principal par l’appareil, au moins pour certaines
lignes. Cet impératif se double, dans l’invention, d’une
exigence de facilité et de rapidité de connexion de la
nouvelle fonction de déclenchement à distance, un peu
à la manière du concept de « plug-and-play » dans les
techniques informatiques.
[0004] Le but, on l’aura compris, est de ne changer
que le moins possible l’existant, et de se contenter le cas
échant d’utiliser l’espace résiduel des boîtiers de tels in-
terrupteurs électriques multipolaires pour ajouter par une
simple opération mécanique de branchement la possibi-
lité d’une commande à distance.
[0005] Pour mémoire, ces appareils interrupteurs sont
tels que chaque pôle comporte un contact mobile apte à
se déplacer entre deux positions respectivement au con-
tact et à distance d’un contact fixe, correspondant res-
pectivement à la fermeture et à l’ouverture d’une ligne
électrique, lesdits contacts mobile et fixe étant situés en-
tre deux dispositifs de connexion à ladite ligne.
[0006] Ils comportent par ailleurs une serrure mécani-
que placée entre une manette de commande dépassant
de la façade du boîtier et un porte-contact(s) mobile(s),
au moyen de laquelle les déplacements manuels de la
manette sont répercutés au contact.
[0007] Cette serrure doit bien entendu également as-
surer l’ouverture des contacts en cas de déclenchement
provoqué par la réception d’un signal d’ouverture, véhi-
culé par une ligne dite de commande, dans le système
de déclenchement.
[0008] Pour remplir les objectifs précités, et d’autres

qui apparaîtront au cours de la lecture de cette descrip-
tion, l’appareil de l’invention se caractérise en ce que le
système de déclenchement est réalisé sous la forme d’un
module d’un seul tenant contenu et enfiché dans le boîtier
entre un contact fixe et le dispositif de connexion côté
contact fixe d’une même ligne. Ce module est par ailleurs
conformé pour être guidé et positionné dans le boîtier,
et relié électriquement à la ligne correspondante deve-
nant la ligne de commande au moyen de lames conduc-
trices flexibles dépassant du module et se déformant
élastiquement au contact respectivement d’une borne re-
liée au dispositif de connexion et du contact fixe. Il est
maintenu mécaniquement par au moins un clip et la struc-
ture du boîtier. Enfin, il comprend un actionneur apte à
faire déclencher la serrure mécanique si la ligne de com-
mande véhicule un signal d’ouverture.
[0009] L’espace nécessaire étant disponible à l’inté-
rieur du boîtier, l’opération consistant à ajouter la fonction
permettant le déclenchement à distance consiste en l’es-
pèce simplement à insérer le module correspondant, gui-
dé par des correspondances volumiques, sans qu’il soit
par conséquent nécessaire de recourir à des outils pour
procéder à sa fixation dans le boîtier.
[0010] De préférence, notamment pour des raisons de
guidage et de positionnement, le module est enfiché au
niveau d’un pôle de l’appareil proximal d’une paroi laté-
rale du boîtier d’allure parallèle à la direction tracée entre
les deux dispositifs de connexion de chaque pôle, ledit
module étant guidé et positionné au contact de ladite
paroi latérale ainsi que du fond, de la façade et de ner-
vures du boîtier.
[0011] En pratique, c’est par conséquent souvent le
pôle de neutre de l’interrupteur électrique multipolaire qui
est « sacrifié », la ligne de neutre devenant en fait une
ligne de commande sur laquelle est véhiculé le signal de
déclenchement à distance. Ainsi, par exemple, lorsque
l’appareil interrupteur de l’invention est un interrupteur
tétrapolaire, il subsiste un interrupteur tripolaire muni
d’un système de déclenchement à distance.
[0012] Le mode d’enfichage sans outil du module de
déclenchement à distance a pour conséquence immé-
diate l’amovibilité dudit module, qui peut être retiré de la
même manière, au moyen d’une opération strictement
manuelle.
[0013] Selon une possibilité de l’invention, l’actionneur
est constitué d’un électroaimant comprenant un noyau
plongeur entrainé en cas de signal sur la ligne de com-
mande en vue de faire pivoter un levier monté rotatif dans
le module, dont une extrémité est prévue pour entrer au
contact d’un organe déclencheur de la serrure mécani-
que pour la faire basculer.
[0014] Lorsqu’un signal d’ouverture est envoyé par
l’opérateur du réseau à destination de l’appareil interrup-
teur électrique multipolaire de l’invention, celui-ci est reçu
sur la ligne de commande dont l’électro-aimant constitue
un composant puisqu’il est raccordé, via les lames con-
ductrices flexibles, en série sur ladite ligne.
[0015] Le changement d’état du noyau plongeur de
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l’électro-aimant, matérialisé par un changement de po-
sition, est utilisé pour faire pivoter un levier rotatif dont
l’extrémité libre décrit un trajet la faisant heurter l’organe
déclencheur de la serrure mécanique.
[0016] De préférence, l’électro-aimant est piloté par un
premier circuit électrique disposé sur une carte électro-
nique et relié à la ligne de commande via les lames con-
ductrices flexibles.
[0017] Cette carte électronique est disposée dans le
module, et ses points de connexion électrique à la ligne
de commande, lui permettant de recevoir et de gérer le
signal d’ouverture, sont donc constitués des lames con-
ductrices flexibles précitées.
[0018] De préférence encore, l’électro-aimant est un
composant dudit premier circuit électrique.
[0019] En pratique, selon une configuration possible,
le module de l’invention peut comporter des moyens d’in-
formation de l’existence d’un signal d’ouverture sur la
ligne de commande, ladite information étant localisée
dans le module de manière à être visible à travers une
fenêtre pratiquée dans la façade du boîtier de l’appareil.
[0020] C’est alors la seule modification apportée au
boîtier que nécessite l’adjonction d’un tel système de dé-
clenchement à distance.
[0021] Plus précisément, lesdits moyens peuvent con-
sister en une diode électroluminescente (LED) s’allu-
mant lorsque la ligne de commande véhicule un signal
de commande.
[0022] Ils peuvent alors être pilotés, selon l’invention,
par un second circuit électrique indépendant du premier
et disposé sur la même carte électronique.
[0023] Ce second circuit peut de préférence être relié
au contact mobile par une liaison directe shuntant l’inter-
rupteur constitué du contact mobile et du contact fixe.
L’idée est que l’utilisateur doit pouvoir visualiser l’exis-
tence d’un signal de coupure quelle que soit la position
relative des contacts fixe et mobile de la ligne de com-
mande.
[0024] Cette liaison directe et constituée d’un fil élec-
trique souple connectée en sortie du second circuit élec-
trique et dont l’extrémité libre est raccordée au contact
mobile. Elle shunte donc bien l’interrupteur constitué de
la paire de contacts respectivement fixe et mobile de cet-
te ligne de commande.
[0025] Plus précisément, l’extrémité libre du fil électri-
que souple peut comporter une lame d’extrémité con-
ductrice rigide enfichée entre le porte-contact(s) et le res-
sort de contact conducteur du contact mobile interposé
entre ledit porte-contact(s) et ledit contact mobile.
[0026] Ce type de liaison, fidèle aux principes qui ont
présidé à la conception de l’invention, est raccordable
sans outil. L’extrémité rigide peut en pratique simplement
être coincée par l’utilisateur entre le porte-contact(s) iso-
lant et le ressort métallique conducteur. La liaison élec-
trique avec le contact mobile est par conséquent ainsi
réalisée.
[0027] Alternativement, les moyens d’information de
l’existence d’un signal d’ouverture sur la ligne de com-

mande peuvent consister en un organe mécanique mo-
bile comportant une information visuelle de déclenche-
ment et apparaissant en face de la fenêtre en cas de
déclenchement.
[0028] Sur un plan structurel, le module est conformé
en potence comportant une face d’allure plane guidée
au contact de la paroi latérale du boîtier et une face orien-
tée sensiblement parallèlement et à proximité de la fa-
çade, ainsi que des faces latérales d’allure perpendicu-
laire aux précédentes délimitant un volume intérieur ren-
fermant l’actionneur, les lames conductrices flexibles dé-
passant desdites faces latérales.
[0029] Ce volume constitue en pratique une enveloppe
dans laquelle sont disposés la carte électronique,
l’électro-aimant, le levier rotatif etc. Ce dernier peut être
solidaire d’un arbre pivotant dans des paliers pratiqués
dans les faces latérales de la potence, et comporte deux
branches situées de part et d’autre dudit arbre, une pre-
mière branche étant localisée sur la trajectoire du noyau
plongeur alors que la seconde branche dépasse du vo-
lume délimité et se prolonge jusqu’au voisinage de l’or-
gane déclencheur de la serrure mécanique.
[0030] La seconde branche n’est pas, au repos, en
contact avec l’organe déclencheur de la serrure méca-
nique. Elle est au contraire positionnée de telle sorte
qu’une course à vide initiale, pendant le début du dépla-
cement du noyau mobile de l’électro-aimant et le dépla-
cement initial correspondant du levier pivotant, puisse
être mise en oeuvre. Cette course à vide sert en particu-
lier à rattraper les jeux mécaniques liés aux défauts des
différentes pièces.
[0031] On a mentionné auparavant l’un des avantages
majeurs de l’invention, à savoir le fait que le module de
déclenchement à distance puisse être implanté directe-
ment et sans outils dans des boîtiers d’appareils électri-
ques existants, par exemple des interrupteurs électri-
ques multipolaires.
[0032] Selon une hypothèse mise en oeuvre en prati-
que, le boîtier peut être celui d’un interrupteur différentiel
multipolaire à neutre, le pôle choisi pour devenir le pôle
connecté à la ligne de commande étant le pôle de neutre.
Les composants de la fonction différentielle sont alors
retirés du boîtier et remplacés par le module de déclen-
chement à distance enfiché sans autre moyens de fixa-
tion.
[0033] Il est à noter que, pour répondre à des obliga-
tions règlementaires, la cinématique de l’ensemble des
mécanismes est tel que les contacts de phase ne peuvent
pas être fermés avant que ceux de la ligne de commande
le soient. En effet, dès lors qu’un signal d’ouverture sur-
vient sur la ligne de commande, les pôles de phase
s’ouvrent en même temps que le pôle de commande.
Cela permet d’avoir une auto-coupure de la ligne de com-
mande et de ne pas alimenter en continu la bobine de
l’électro-aimant à partir du moment où celle-ci a permis
l’ouverture de la serrure et par conséquent l’ouverture
des lignes de phase et de commande.
[0034] Il n’est ensuite plus possible de refermer les pô-
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les de phase si le signal d’ouverture est toujours présent,
signalant l’existence d’une commande d’interruption de
la ligne. En effet, dans une telle hypothèse, dès que le
contact mobile de commande arrive en pression contre
le contact fixe, l’électro-aimant est alimenté et conduit au
déverrouillage immédiat de la serrure. Cela reste vrai
dans l’hypothèse où on maintient la manette de comman-
de de l’appareil en position de fermeture, ce qui signifie
que les pôles de phase ne peuvent pas être refermés.
[0035] L’invention va à présent être décrite plus en dé-
tails, à l’aide des figures placés en annexe, pour
lesquelles :

- la figure 1 est une vue en élévation de face d’un
appareil interrupteur électrique multipolaire muni
d’un mécanisme de déclenchement à distance selon
l’invention ;

- la figure 2 est une vue en élévation de face d’un tel
appareil duquel on a retiré le couvercle ;

- la figure 3 montre en vue perspective l’appareil in-
terrupteur électrique tel que déjà représenté aux fi-
gures 1 et 2, à nouveau sans le couvercle ;

- la figure 4 représente, en élévation de face, le mo-
dule de déclenchement à distance ;

- la figure 5 représente le même module en vue en
perspective ;

- la figure 6 représente une autre vue en perspective
de l’appareil interrupteur de l’invention, vu sous un
autre angle d’incidence ; et

- la figure 7 constitue un agrandissement de la liaison
mécanique entre le fil assurant la continuité électri-
que avec le module de déclenchement à distance
en shuntant l’interrupteur de la ligne de commande.

[0036] La figure 1 représente de manière très générale
un appareil selon l’invention, muni de son couvercle et
laissant apparaître la façade du produit avec sa manette
de commande (4) et divers dispositifs d’information vi-
suelle. En particulier, la fenêtre (3) comporte une indica-
tion mécanique restituant la position des contacts, la fe-
nêtre (2) reflète - également via indication mécanique -
le type de déclenchement de l’appareil, alors que l’indi-
cation lumineuse de la présence de tension sur le pôle
de commande apparaît en fenêtre (1).
[0037] Lorsque le couvercle (C) comprenant la façade
est enlevé, l’appareil se présente de la manière qui ap-
paraît en figure 2 et 3. Le module de déclenchement à
distance (5) prend place dans le boîtier (B) dont seul le
socle subsiste puisque le couvercle (C) a été enlevé.
L’exemple qui est figuré est celui d’un appareil interrup-
teur tétrapolaire, comprenant par conséquent quatre pai-
res de dispositifs de connexion d’entrée et sortie (6) et
(7), en l’occurrence des moyens de connexion classique
à cage et vis.
[0038] La forme du module (5) lui permet d’être guidé
à l’intérieur du boîtier (B), notamment par sa paroi (8)
dont une portion au moins est d’allure plane et se déve-
loppe selon une orientation d’allure parallèle à la paroi

latérale (9) également plane et contigüe du boîtier (B).
Le module (5) est maintenu en place mécaniquement
dans le boîtier (B) par un clip (29) et par les configurations
respectives du module (5) conformé en potence et du
boîtier (B). Ce dernier peut comporter des nervures qui,
en combinaison avec le fond et ladite paroi (9) immobi-
lisent le module (5) lorsque le boîtier (5) est ouvert, la
paroi du couvercle (C) formant la façade achevant d’or-
ganiser le maintien à l’intérieur du boîtier (B) à la ferme-
ture de ce dernier.
[0039] Le module (5) comporte également (voir en par-
ticulier en figure 4) des lames conductrices flexibles (10,
10’) qui permettent d’assurer la continuité électrique avec
le pôle de commande, en l’occurrence celui qui est situé
sur la droite dans la figure 2. Celles-ci sont mises en
contact en pression avec une borne (11) du dispositif de
connexion d’un côté, et avec le contact fixe (12) de l’autre
côté. Sur la ligne de commande par destination que de-
vient le pôle auquel on connecte électriquement le mo-
dule de déclenchement à distance (5), l’interrupteur de
la ligne initiale est constitué, outre du contact fixe (12),
d’un contact mobile (13) porté par un porte-contacts (14).
[0040] Le contact mobile (13) est relié au dispositif de
connexion (6) alors que le contact fixe (12) est raccordé,
via le module (5) au dispositif de connexion (7).
[0041] En référence aux figures 4 et 5, le module de
déclenchement à distance (5) comporte un levier (15)
doté d’un arbre central (16) pivotant dans des paliers (17,
17’) pratiqués dans les faces latérales (18, 18’) du volume
en forme de potence constituant l’enveloppe dudit volu-
me (5). Ce volume contient également une carte électro-
nique (19) dotée de deux circuits électriques distincts.
Le premier circuit comprend notamment comme compo-
sant un électro-aimant (20) et son noyau plongeur (21),
la bobine de l’électro-aimant étant alimentée en courant
via les lames électriques flexibles (10, 10’) raccordées à
la ligne de commande.
[0042] La carte électronique (19) comporte un second
circuit électrique destiné à la signalisation, c’est-à-dire
portant en face supérieure du module (5) par exemple
une diode électro-luminescente LED (30) visible en fe-
nêtre (1) pratiquée dans le couvercle (C) du boîtier (voir
en figure 1).
[0043] Ce second circuit électrique est alimenté entre
la lame flexible électrique (10) d’une part, et un fil (22)
dont l’extrémité libre est munie d’une lame d’extrémité
conductrice rigide (23). Le fil (22) apparaît plus claire-
ment en figure 6, et se déploie à partir d’un ressaut de
la face (8) du module (5) s’orientant parallèlement à la
paroi latérale (9) du boîtier (B) du produit, lui laissant un
espace même lorsqu’une portion de la face (8) est au
contact de ladite face latérale (9).
[0044] Son extrémité libre rigide (23) vient en fait se
coincer entre le ressort (24) du contact mobile (13) et
une paroi du porte-contacts (14) contre laquelle l’une des
extrémités dudit ressort de contact (24), lequel est en
l’occurrence un ressort spiralé qui vise notamment à as-
surer une pression de contact avec le contact fixe suffi-
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sante même en cas d’usure des contacts. Il s’agit d’un
composant métallique, par conséquent conducteur.
[0045] Un détail agrandi de la fixation de l’extrémité
rigide (23) du fil (22) entre le porte-contact (14) et le res-
sort de contact (24) du contact mobile (13) apparaît en
figure 7. Cette fixation peut être effectuée sans outil, com-
me le reste de l’installation du module (5) de déclenche-
ment à distance, et elle utilise l’existant.
[0046] Le fonctionnement est le suivant (voir en parti-
culier en figure 5) : lorsqu’un signal d’ouverture est vé-
hiculé sur la ligne de commande, la bobine de l’électro-
aimant (20) est mise sous tension, et elle excite le noyau
plongeur (21) qui se déplace et entraîne une extrémité
(25) du levier (15). Ce dernier pivote, entrainant en rota-
tion l’extrémité libre (26) qui dépasse des parois latérales
(18, 18’) de la potence et agit sur un organe déclencheur
(27) de la serrure mécanique (voir en figure 3), provo-
quant le basculement subséquent de la serrure, et par
conséquent l’ouverture des contacts mobiles (13), en-
trainés par le porte-contact (14) lui-même mû par le bas-
culement de la serrure mécanique.
[0047] A partir du moment où les contacts mobiles (13)
se sont séparés des contacts fixes (12), la ligne de com-
mande n’alimente plus la bobine de l’électro-aimant (20),
et le noyau plongeur (21) vient à sa position initiale.
[0048] Le produit a déclenché. Toutefois, tant que le
signal d’ouverture reste présent sur la ligne de comman-
de, le signal lumineux indiquant cet état demeure lui aussi
activé, puisque le circuit électrique qui comporte ce
moyen indicateur lumineux est alimenté en shuntant l’in-
terrupteur de la ligne, via le fil électrique (22), et ne dé-
pend donc pas de l’état dudit interrupteur.
[0049] Dans ce cas, dès que l’utilisateur cherche à re-
fermer l’interrupteur manuellement à l’aide de la manette
de commande (4), la bobine de l’électro-aimant (20) s’ali-
mente, déplace le noyau plongeur et par conséquent le
levier (15) agissant pour faire basculer la serrure. Il n’est
dès lors pas possible de ré-enclencher le produit tant que
le signal d’ouverture subsiste sur la ligne de commande.

Revendications

1. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré, chaque
pôle comportant un contact mobile apte à se dépla-
cer entre deux positions respectivement au contact
et à distance d’un contact fixe correspondant à la
fermeture et à l’ouverture d’une ligne électrique et
situés entre deux dispositifs de connexion à ladite
ligne, l’appareil comportant par ailleurs une serrure
mécanique placée entre une manette de commande
dépassant de la façade d’un boîtier et un porte-con-
tacts mobiles, au moyen de laquelle les déplace-
ments manuels de la manette sont répercutés aux
contacts mobiles, et qui assure l’ouverture des con-
tacts en cas de déclenchement provoqué par la ré-
ception d’un signal d’ouverture véhiculé par une li-

gne de commande dans le système de déclenche-
ment, caractérisé en ce que le système de déclen-
chement est réalisé sous la forme d’un module d’un
seul tenant contenu et enfiché dans le boîtier entre
un contact fixe et le dispositif de connexion côté con-
tact fixe d’une même ligne, le module étant conformé
pour être guidé et positionné dans le boîtier, relié
électriquement à ladite ligne devenant la ligne de
commande au moyen de lames conductrices flexi-
bles dépassant du module et se déformant élasti-
quement au contact respectivement d’une borne re-
liée au dispositif de connexion et au contact fixe, et
maintenu mécaniquement par au moins un clip et la
structure du boîtier, ledit module comprenant un ac-
tionneur apte à faire déclencher la serrure mécani-
que si la ligne de commande véhicule un signal
d’ouverture.

2. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que le
module est enfiché au niveau du pôle de l’appareil
proximal d’une paroi latérale du boîtier d’allure pa-
rallèle à la direction tracée entre les deux dispositifs
de connexion de chaque pôle, ledit module étant gui-
dé et positionné au contact de ladite paroi latérale
ainsi que du fond, de la façade et de nervures du
boîtier.

3. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que l’actionneur est constitué d’un électroaimant
comprenant un noyau plongeur entrainé en cas de
signal sur la ligne de commande en vue de faire pi-
voter un levier monté rotatif dans le module et dont
une extrémité est prévue pour entrer en contact d’un
organe déclencheur de la serrure mécanique pour
la faire basculer.

4. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
l’électroaimant est piloté par un premier circuit élec-
trique disposé sur une carte électronique et relié à
la ligne de commande via les lames conductrices
flexibles.

5. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
l’électroaimant est un composant dudit premier cir-
cuit électrique.

6. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le module comporte des moyens d’information
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de l’existence d’un signal d’ouverture sur la ligne de
commande, ladite information étant localisée dans
le module de manière à être visible à travers une
fenêtre pratiquée dans la façade du boîtier de l’ap-
pareil.

7. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
lesdits moyens consistent en une diode électrolumi-
nescente (LED) s’allumant lorsque la ligne de com-
mande véhicule un signal de commande.

8. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications 6 et 7, caractérisé en ce que
lesdits moyens d’information sont pilotés par un se-
cond circuit électrique indépendant du premier et dis-
posé sur la même carte électronique.

9. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications 5 à 7, caractérisé en ce que
ledit second circuit est relié au contact mobile par
une liaison directe shuntant l’interrupteur constitué
du contact mobile et du contact fixe.

10. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
ladite liaison directe est constituée d’un fil électrique
souple connectée en sortie du second circuit élec-
trique et dont l’extrémité libre est raccordée au con-
tact mobile.

11. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
ladite extrémité libre comporte une lame d’extrémité
conductrice rigide enfichée entre le porte-contact(s)
et le ressort de contact conducteur du contact mobile
interposé entre ledit porte-contact(s) et ledit contact
mobile.

12. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon la
revendication 6, caractérisé en ce que les moyens
d’information de l’existence d’un signal d’ouverture
sur la ligne de commande consistent en un organe
mécanique mobile comportant une information vi-
suelle de déclenchement apparaissant en face de la
fenêtre en cas de déclenchement.

13. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le module est conformé en potence comportant
une face d’allure plane guidée au contact de la paroi

latérale du boîtier et une face orientée sensiblement
parallèlement et à proximité de la façade, ainsi que
des faces latérales d’allure perpendiculaire aux pré-
cédentes délimitant un volume intérieur renfermant
l’actionneur, les lames conductrices flexibles dépas-
sant desdites faces latérales.

14. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon les
revendications 3 et 13, caractérisé en ce que le
levier est solidaire d’un arbre pivotant dans des pa-
liers pratiqués dans les faces latérales de la potence,
et comporte deux branches situées de part et d’autre
dudit arbre, une première branche étant localisée
sur la trajectoire du noyau plongeur alors que la se-
conde branche dépasse du volume délimité et se
prolonge jusqu’au voisinage de l’organe déclen-
cheur de la serrure mécanique.

15. Appareil interrupteur électrique multipolaire à systè-
me de déclenchement à distance intégré selon l’une
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le boîtier est celui d’un interrupteur différentiel
multipolaire à neutre, le pôle choisi pour devenir le
pôle connecté à la ligne de commande étant le pôle
de neutre, les composant de la fonction différentielle
étant retirés du boîtier et remplacés par le module
de déclenchement à distance enfiché sans autre
moyens de fixation.
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