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Description

Domaine technique de l'invention :

[0001] L’invention se rattache au secteur technique du
batiment, et plus particulierement aux équipements de
matériels roulants, récepteurs d’outils a bras, plus parti-
culierement les outils a bras pouvant étre connectés a
un bloc aspirateur. Ces outils a bras, tels que connus par
exemple du document DE 8311080 U1, sont, par exem-
ple, des ponceuses a bras pour effectuer des opérations
de pongage surdes murs, plafonds et surfaces similaires.

Description de I’Art Antérieur:

[0002] Le Demandeur a développé a travers de nom-
breuses innovations des structures roulantes pour outils
a bras connectés a des blocs aspirateurs en vue d’amé-
liorer les conditions de travail de I'opérateur. Différents
développements ont ainsi été présentés, par exemple,
pour le positionnement et I'articulation des ponceuses a
bras en situation de travail, de stockage, sur les structu-
res roulantes. Ces derniéres sont équipées de systemes
d’aspiration de déchets, comme par exemple décrit dans
le brevet frangais FR 2 928 571. Pour faciliter la préhen-
sion de ces outils a bras qui restent encombrants et
lourds, le Demandeur a développé aussi des aménage-
ments spécifiques pour permettre I'articulation a 360° de
la ponceuse a bras par rapport a la structure roulante, et
ce, dans un espace tridimensionnel. Cela a été décrit
dans le brevet européen EP 2 314 422. Le Demandeur
s’est également intéressé a aménager de telles structu-
res roulantes en permettant une accessibilité aisée au
bloc aspirateur en vue d’évacuer la masse de déchets,
poussiéres et autres qui ont été collectés. A cet effet, le
Demandeur a développé une solution technique décrite
dans la demande de brevet dont le numéro de dépbt est
FR 1061371. Dans ce cas particulier, I'outil a bras est
monté sur une colonne disposée verticalement qui est
fixée amovible sur un mat récepteur, le dit mat étant as-
socié a un dispositif de basculement. Cette solution est
exploitée et répond parfaitement aux besoins d’accessi-
bilité au bloc aspirant. Dans ce cas particulier, le dispositif
de basculement, lorsqu’il n’est pas sollicité, reste en pla-
ce au-dessus du bloc aspirant avec un volume d’encom-
brement conséquent.

[0003] La démarche du Demandeur a été de réfléchir
a la conception d’'un nouvel aménagement de la partie
support de la ponceuse a bras en s’affranchissant de la
problématique relative a I'accessibilité du bloc aspirant,
et ce, dans le cadre d’'une autre conception d’utilisation
de la structure roulante.

[0004] La démarche du Demandeur a été de réfléchir
ala conception plus générale d’'un nouvel aménagement
de la partie support de I'outil a bras dans une configura-
tion roulante, avec ou sans bloc aspirateur.

[0005] La solution apportée par le Demandeur répond
ainsi a cet objectif de maniere simple, peu colteuse avec
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un encombrement réduit.

[0006] Selonune premiere caractéristique, la structure
roulante pour outils a bras comprend une plateforme su-
périeure formant desserte, avec une poignée de préhen-
sion, la dite structure roulante recevant un dispositif sup-
port de I'outil a bras positionné et centré sur ou dans un
mat solidaire de la desserte, estremarquable en ce qu’el-
le comprend un dispositif de basculement agencé avec
une base solidarisée a la desserte et recevant a articu-
lation le mat récepteur du dispositif support de l'outil a
bras, et en ce que la dite base présente un talon arriere
autorisant la réception et I'articulation d’un levier bascu-
lant, et en ce que le dit méat est agencé dans sa partie
supérieure pour recevoir un axe de guidage coopérant
avec la partie d’extrémité supérieure du levier basculant,
et en ce que le mat est agencé pour recevoir une colonne
de réception du dispositif support de I'outil a bras, et en
ce que I'enlévement du dit dispositif support autorise le
basculement du dispositif a I'horizontal en regard de la
partie supérieure de la desserte de la structure roulante.
[0007] Selon une autre caractéristique, la structure
roulante pour outils a bras comprend un chariot avec une
plateforme inférieure réceptrice d’'une bloc aspirateur, le-
dit bloc aspirateur étant connecté a I'outil a bras.
[0008] Ces caractéristiques et d’autres encore ressor-
tiront bien de la suite de la description.

[0009] Pour fixer I'objet de l'invention illustrée d’'une
maniére non limitative aux figures des dessins, ou

La figure 1 est une vue illustrant une structure rou-
lante pour ponceuse a bras connectée a un bloc as-
pirateur et incluant un dispositif de basculement se-
lonl'invention, support du dispositif de tenue, de ma-
nipulation et orientation de la ponceuse a bras,

La figure 2 est une vue partielle a grande échelle
illustrant le dispositif de basculement selon l'inven-
tion, le dispositif étant représenté en position relevée
pour recevoir le support du dispositif de tenue, ma-
nipulation et d’orientation de la ponceuse a bras,

La figure 3 est une vue partielle a grande échelle
illustrant essentiellement le dispositif de bascule-
ment en position abaissée aprés enlévement de la
ponceuse a bras,

La figure 4 est une vue partielle a caractere sché-
matique en perspective illustrant selon le principe du
dispositif de basculement en position déployée et
étant fixé sur la partie supérieure du bloc aspirateur,
la colonne de réception du dispositif support de I'outil
a bras n’étant pas représentée,

La figure 5 est une vue de cbté a caractéere schéma-
tique illustrant selon le principe de l'invention avec
seulement le dispositif de basculement en situation
déployée selon la figure 4,
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La figure 6 est une vue partielle a caractéere sché-
matique en perspectiveillustrant le dispositif de bas-
culement en position repliée et étant fixée sur la par-
tie supérieure du bloc aspirant, la colonne de récep-
tion du dispositif support de I'outil a bras n’étant pas
représentée,

La figure 7 est une vue de cété a caractére schéma-
tique illustrant seulement selon le principe de I'in-
vention le dispositif de basculement en situation re-
pliée selon la figure 6,

La figure 8 est une vue partielle de c6té a caractéere
schématiqueillustrant selon le principe de I'invention
le dispositif de basculement dans une position inter-
médiaire aux figures 4 et 6,

Lafigure 9 estune vue de détail a plus grande échelle
de la partie cerclée et identifiée par (A) de la figure 8.

[0010] Afinderendre plus concretl'objet de l'invention,
on le décrit maintenant d’'une maniére non limitative il-
lustrée aux figures des dessins.

[0011] La structure roulante est définie dans son en-
semble par (SR) et est congue pour recevoir ou non un
bloc aspirateur avec sac (BA). La structure roulante com-
prend ainsi un chariot avec une plateforme inférieure (1)
réceptrice du bloc aspirateur et une plateforme supérieu-
re (2) formant desserte. Une poignée de préhension (3)
est associée a la structure roulante pour permettre son
guidage et samanipulation. Cette structure roulante, sus-
ceptible de recevoir un outil a bras (OA), telle que pon-
ceuse a bras, bien connue en elle-méme et identifiée
dans de nombreux brevets du Demandeur, dont ceux
précités. L’invention ne se limite pas a la seule ponceuse
a bras, mais d’autres outils a bras pourront étre utilisés
dans le cadre de la mise en oeuvre de l'invention. On a
représenté par (14) le flexible de raccordement entre
I'outil a bras et le bloc aspirateur (BA).

[0012] En variante, la structure roulante peut ne pas
étre aménagée pour la réception d’un bloc aspirateur, ce
dernier étant soit présent a I'équipement et indépendant,
soit totalement absent.

[0013] L’outil a bras ou ponceuse a bras est monté(e)
sur un dispositif support (4) réalisé par exemple sous
forme d’un profilé tubulaire de grande longueur pouvant
constituer une poignée de manipulation et d’orientation
par un opérateur. De maniere connue, également, le dis-
positif support (4) est susceptible d’étre positionné et
centré sur ou dans un mat (5) qui est solidarisé et main-
tenu en position par rapport a la desserte de la structure
roulante.

[0014] L’invention vise la conception d’un dispositif de
basculement (D) permettant la réception du dispositif (4)
associé a l'outil a bras ou ponceuse a bras. Ainsi que
représenté aux dessins, le dispositif de basculement
comprend une base (6) fixée sur la partie supérieure de
la desserte (2) de la structure roulante. Cette base (6)
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présente une plaque d’appui (6a), horizontale, destinée
a étre fixée par boulonnage ou autre sur la partie supé-
rieure de la desserte. La dite base présente également
deux ailes latérales (6b), formant flasques, espacées et
paralléles permettant le positionnement intérieur du mat
récepteur (5) du dispositif support de I'outil a bras (OA).
Les dites ailes (6b) sont entretoisées par une plaque de
fond transversale (6¢) et de liaison, en donnant une con-
figuration en’U’ et donc ouverte vers I'avant coté poignée
de préhension (3). La dite base (6) se prolonge a 'arriére
ensuite par un talon (6d) incluant deux ailes complémen-
taires (6d1) espacées et paralleles pour autoriser le po-
sitionnement et I'articulation d’un levier basculant (7). Le
mat (5) est monté pivotant a sa base sur un axe (8) dis-
posé entreles ailes (6b) avec des moyens de boulonnage
appropriés permettant une articulation libre. Ce mat est
profilé et regoit intérieurement ou extérieurement une co-
lonne (9) qui est susceptible de recevoir le dispositif sup-
port (4) de l'outil a bras aménagé a cet effet avec un
manchon (10) susceptible de pénétrer partiellement sur
une longueur déterminée dans la dite colonne (9). Dans
le cas ou celle-ci est apparente par rapport au mat, des
moyens de bridage (11) assurent leur liaison. La liaison
de la colonne (6) et du méat (5) peut étre réalisée de toute
maniére appropriée.

[0015] Dans sa partie supérieure, le mat (5) estagencé
pour recevoir transversalement un axe de guidage (12)
débordant de part et d’autre latéralement de chaque co6té
du méat. Par ailleurs, le levier basculant (7) est monté
pivotant a sa base sur un axe (13) disposé entre ailes
(6d1) formées sur la partie talon (6d) arriére de la base
(6). Ce dit levier basculant présente ainsi deux flasques
(7a) paralléles et espacés qui définissentun espace dans
lequel est susceptible de passer le mat (5). Prés de cha-
cune de leur extrémité supérieure, les flasques (7a) pré-
sentent chacun une lumiére (7b) profilée, coudée en 'L’
etdanslesquelles traverse I'axe de guidage (12) incluant
a ses extrémités des moyens de verrouillage. Ainsi, on
obtient une étroite liaison du dispositif de basculement
entre le mét (5), le levier basculant (7) et la base (6).
L’axe de guidage (12) selon les positions du dispositif de
basculement (D) est ainsi susceptible de prendre des
positions différenciées dans chacune des lumiéres (7b)
comme représenté aux figures 4 a 9.

[0016] Les flasques (7a) du dispositif basculant (7)
peuvent étre entretoisés par une ou des plaque(s) trans-
versale(s) de liaison (7¢), comme, il apparait par exemple
figure 2.

[0017] Lasolutionapportée parle Demandeurestdonc
extrémement pratique pour permettre la mise en place
ou I'enlévement de I'outil a bras ou ponceuse a bras. La
mise en place de I'outil a bras est ainsi simplifiée, le dis-
positif de basculement (D) génére un encombrement li-
mité, etlorsque I'outil a bras a été enlevé, le basculement
du dit dispositif dans une position a I’horizontal, dans un
plan au-dessus de la desserte de la structure roulante,
reste dans le volume défini avec la poignée de préhen-
sion.
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[0018] Dans ce cas particulier, I'accessibilité au bloc
aspirateur s’effectue d’'une maniére classique en enle-
vant le bloc de la structure de la desserte par rapport a
I'enveloppe extérieure ou carter récepteur intérieure-
ment de la partie sac de I'aspirateur.

Revendications

1. Structure roulante (SR) pour outils a bras (OA) com-
prenant une plateforme supérieure (2) formant des-
serte, avec une poignée de préhension (3), la dite
structure roulante recevant un dispositif support (4)
de l'outil a bras positionné et centré sur ou dans un
mat (5) solidaire de la desserte, caractérisée en ce
qu’elle comprend un dispositif de basculement (D)
agencé avec une base (6) solidarisée a la desserte
etrecevant a articulation le méat récepteur (5) du dis-
positif support (4) de l'outil a bras, et en ce que la
dite base présente un talon arriere (6d) autorisant la
réception et I'articulation d’un levier basculant (7), et
en ce que le dit mat (5) est agencé dans sa partie
supérieure pour recevoir I'axe de guidage (12) coo-
pérant avec la partie d’extrémité supérieure du levier
basculant (7), et en ce que le mat (5) est agencé
pour recevoir une colonne (9) de réception du dis-
positif support (4) de 'outil a bras, et en ce que I'en-
levement du dit dispositif support (4) autorise le bas-
culement du dispositif (D) a I'horizontal en regard de
la partie supérieure de la desserte (2) de la structure
roulante.

2. Structure roulante selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que la base (6) présente une plaque
d’appui (6a) solidaire de la desserte, et comprend
deux ailes latérales (6b) formant flasque espacées
et paralléles permettant le positionnement intérieur
du méat récepteur, les dites ailes étant entretoisées
par une plaque de fond transversale (6¢) définissant
une configuration en’U’ et la base étant ouverte vers
'avant cété poignée, et en ce que la base est pro-
longée al'arriere par un talon (6d) incluant deux ailes
complémentaires espacées et paralléles pour auto-
riser le positionnement et I'articulation du levier bas-
culant (7), et en ce que le mat (5) est monté pivotant
a sa base sur un axe (8) disposé entre les ailes (6b)
de la base.

3. Structure roulante selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que le mat (5) recoit une colonne (9)
réceptrice du dispositif support (4) de I'outil a bras,
le dit dispositif support comprenant un manchon (10)
pénétrant dans la colonne (9).

4. Structure roulante selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que levier basculant (7) présente deux
flasques (7a) paralléles et espacés définissant un
espace de passage dumat (5), les dits flasques étant
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agences pres de leur extrémité supérieure avec une
lumiere (7b) profilée, coudée en’L’, autorisant le pas-
sage de l'axe de guidage (12) associé au mét (5),
les flasques (7a) étant entretoisés par une ou des
plaques de liaison (7¢).

Structure roulante selon la revendication 1, carac-
térisée en ce qu’elle comprend un chariot avec une
plateforme (1) réceptrice d’un bloc aspirateur (BA).

Patentanspriiche

1.

Rollende Struktur (SR) fur Werkzeuge mit Arm (OA),
umlassend eine eine Ablageflache bildende obere
Plattform (2) mit einem Griff zum Greifen (3), wobei
die genannte rollende Struktur eine Tragervorrich-
tung (4) des Werkzeugs mit Arm aufnimmt, das auf
oder in einem fest mit der Ablageflache verbundenen
Mast (5) positioniert und zentriert ist, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie eine Kippvorrichtung (D)
umfasst, die mit einer Basis (6) angeordnet ist, die
fest mit der Ablageflache verbunden ist und den Auf-
nahmemast (5) der Tragervorrichtung (4) des Werk-
zeugs mit Arm artikuliert aufnimmt, und dass die ge-
nannte Basis einen hinteren Absatz (6d) aufweist,
der die Aufnahme und die Artikulation eines Kipphe-
bels (7) zulasst, und dass der genannte Mast (5) in
seinem oberen Teil angeordnetist, umdie Fihrungs-
achse (12) aufzunehmen, die mitdem oberen Endteil
des Kipphebels (7) zusammenwirkt, und dass der
Mast (5) angeordnet ist, um eine Aufnahmesaule (9)
der Tragervorrichtung (4) des Werkzeugs mit Arm
aufzunehmen, und dass die Abnahme der genann-
ten Tragervorrichtung (4) das Kippen der Vorrich-
tung (D) in horizontaler Richtung gegeniber dem
oberen Teil der Ablageflache (2) der rollenden Struk-
tur zulasst.

Rollende Struktur geman Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Basis (6) eine fest mit der
Anlageflache verbundene Stitzplatte (6a) aufweist
und zwei einen Flansch bildende, voneinander be-
abstandete und parallele Seitenfliigel (6b) umfasst,
die die innere Positionierung des Aufnahmemastes
erlauben, wobei die genannten Fligel durch eine
transversale Bodenplatte (6c¢) verstrebt sind, die ei-
ne U-fdrmige Konfiguration definiert, und die Basis
auf der Griffseite nach vorne offen ist, und class die
Basis nach hinten durch einen Absatz (6¢) verlangert
ist, der zweikomplementare, voneinander beabstan-
dete und parallele Fliigel einschlief3t, um die Positi-
onierung und die Artikulation des Kipphebels (7) zu
erlauben, und dass der Mast (5) schwenkbar an sei-
ner Basis auf einer zwischen den Fligeln (6b) der
Basis angeordneten Achse (8) montiert ist.

Rollende Struktur geman Anspruch 1, dadurch ge-
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kennzeichnet, dass der Mast (5) eine Aufnahme-
saule (9) der Tragervorrichtung (4) des Werkzeugs
mit Arm empfangt, wobei die genannte Tragerstruk-
tur einen Stutzen (10) umfasst, der in die Saule (9)
eindringt.

Rollende Struktur gemaf Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Kipphebel (7) zwei paral-
lele und voneinander beabstandete Flansche (7a)
aufweist, die einen Durchgangsraum des Mastes (5)
definieren, wobei die genannten Flansche in der N&-
he ihres oberen Endes mit einer Profiléffnung (7b)
angeordnet sind, die L-férmig gekrimmt ist und den
Durchgang der Fihrungsachse (12) zul&sst, die dem
Mast (5) zugeordnet ist, wobei die Flansche (7a)
durch eine oder mehrere Verbindungsplatte(n) (7¢)
verstrebt sind.

Rollende Struktur gemaf Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie einen Wagen mit einer Auf-
nahmeplattform (1) eines Saugerblocks (BA) um-
fasst.

Claims

Rolling structure (SR) for tool equipped with arms
(OA) including an upper platform (2) forming a serv-
ice area, with a gripping handle (3), with the said
rolling structure accommodating a mounting device
(4) for the tool equipped with arms positioned and
centered on or in a mast (5) integral with the service
area, characterized by the fact that it includes a
tipping device (D) fitted with a base (6) integral with
the service area and accommodating, in an articu-
lated manner, the mast (5) accommodating the
mounting device (4) of the tool equipped with arms,
and by the fact that the said base has a rear heel
(6d) allowing the accommodation and articulation of
a tilting lever (7), and by the fact that the said mast
(5) is fitted at the top to accommodate the guiding
shaft (12) inter-operating with the upper end part of
the tilting lever (7), and by the fact that the mast (5)
is designed to accommodate a column (9) to accom-
modate the mounting system (4) for the tool
equipped with arms, and by the fact that the removal
of the said mounting system (4) allows the tipping of
the system (D) to the horizontal position with regard
to the upper part of the service area (2) of the rolling
structure.

Rolling structure according to claim 1, character-
ized by the fact that the base (6) has a bearing plate
(6a) integral with the service area, and incorporates
two lateral wings (6b) forming spaced and parallel
flanges, allowing the interior positioning of the ac-
commodating mast; the said wings are maintained
spaced apart by a transversal bottom plate (6¢) form-
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ing a U-shaped configuration, with the base being
open towards the front on the handle side, and by
the fact that the base is extended at the rear by a
heel (6d) incorporating two spaced and parallel com-
plementary wings to allow the positioning and artic-
ulation of the tilting lever (7), and by the fact that the
mast (5) is mounted pivoting at its base on a shaft
(8) located between the wings (6b) of the base.

Rolling structure according to claim 1, character-
ized by the fact that the mast (5) accommodates a
column (9) accommodating the mounting system (4)
for the tool equipped with arms, with the said mount-
ing system incorporating a sleeve (10) that pene-
trates the column (9).

Rolling structure according to claim 1, character-
ized by the fact that the tilting lever (7) has two par-
allel and spaced flanges (7a) forming a space for
passage of the mast (5); the said flanges are de-
signed at their upper end with a profiled, L-shaped
opening allowing passage for the guide shaft (12)
associated with the mast (5); the flanges (7a) are
maintained spaced apart by one or more connecting
plates (7¢).

Rolling structure according to claim 1, character-
ized by the fact that it incorporates a carriage with
a platform (1) accommodating an intake unit (BA).



EP 2 572 828 B1

OA
4 O,
10
J
| D~ ‘ 9
. 5
Fig. 1
6
? |
2

BA—"T >







EP 2 572 828 B1

]
5 A
6b 6b
6a T 6a
70\ 7




EP 2 572 828 B1




EP 2 572 828 B1

10



EP 2 572 828 B1
REFERENCES CITEES DANS LA DESCRIPTION
Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement a aider le lecteur et ne fait pas partie du document
de brevet européen. Méme si le plus grand soin a été accordé a sa conception, des erreurs ou des omissions ne peuvent
étre exclues et 'OEB décline toute responsabilité a cet égard.

Documents brevets cités dans la description

« DE 8311080 U1 [0001]  EP 2314422 A [0002]
« FR 2928571 [0002] » FR 1061371 [0002]

1"



	bibliographie
	description
	revendications
	dessins

