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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Eti-
kettieren von Behéltern mit Etikettenhilsen, insbeson-
dere elastischen Etikettenhulsen.

[0002] Behalter, wie beispielsweise Getrankefla-
schen, lassen sich unter anderem durch das Aufziehen
schlauchférmiger Folienhilsen Uiber die Behaltermantel-
flache etikettieren. Hierzu beschreibt die WO
2008/076718 insbesondere fur die Etikettierung gewdlb-
ter Behaltermantelflachen mit hochelastischen Folien-
hilsen eine Etikettiervorrichtung mit umlaufenden Sprei-
zeinheiten, an denen mehrere im Wesentlichen parallel
zueinander verlaufende und umfanglich um eine zentrale
Ausnehmung gruppierte Spreizfinger vorgesehen sind.
Die Spreizfinger sind bezlglich der zentralen Ausneh-
mung radial verschiebbar und kénnen soweit auseinan-
der bewegt werden, dass eine Uber die Spreizfinger ge-
stilpte Folienhlilse von den Spreizfingern aufgespannt
wird und eine zu etikettierende Flasche durch die zen-
trale Ausnehmung nach oben geschoben werden kann.
Die Folienhiilse wird zunachst durch Ansaugen an den
Spreizfingern fixiert und anschlieRend durch Druckluft
abgestoRen, so dass die Flasche an einem Tragring im
Mindungsbereich ergriffen und mit dem Etikett nach
oben von den Spreizfingern abgezogen werden kann.
Dieses Abziehen, sowie der nachfolgende Weitertrans-
port der etikettierten Flasche, erfolgt im Neckhandling.
[0003] Ein derartiges Neckhandling ist aber nicht bei
allen Behaltertypen praktikabel. Beispielsweise Fla-
schen mit dinnwandigem Mundungsbereich und/oder
Flaschen, an denen kein stabiler Haltering ausgebildet
ist, kdnnen nach diesem Verfahren nicht zuverlassig er-
griffen und entnommen werden.

[0004] GattungsgemaRe Vorrichtungen sind ferner
aus der US 2004/261949 A1 und der EP 2 330 041 A1
bekannt.

[0005] Die GB 1 427 935 beschreibt ferner eine Vor-
richtung gemalk dem Oberbegriff von Anspruch 1, zum
Ausstatten von Behaltern, wie beispielsweise Kanistern
mit im Wesentlichen rechteckigem Grundriss, mit flexib-
len Etikettenhllsen. Letztere werden zwischen zwei ein-
ander gegenuberliegenden Platten aufgespannt, wobei
ein oberer Abschnitt der Etikettenhilsen Uiber die Platten
Ubersteht und daher nicht oder nur geringfligig gedehnt
wird. Der zu etikettierende Behalter wird dann mittels ei-
ner Hubeinheit in die aufgespannte Etikettenhtilse ange-
hoben, die wahrenddessen mittels pneumatisch betrie-
bener Klemmen an den Platten von auRen festgeklemmt
wird. Beim Anheben des Behalters in den Bereich ober-
halb der Platten legt sich die dort Giberstehend Etiketten-
hlilse eng an die Seitenwénde Behélters an. Nach Errei-
chen der vertikalen Sollposition des Behalters in der Eti-
kettenhlilse werden die pneumatischen Klemmen zu-
rickgefahren und der Behalter weiter angehoben, so
dass dieser die Etikettenhiilse reibschllssig tibernimmt
und von den Platten abzieht. Der Reibschluss zwischen
Etikettenhilse und Behalter kann hierbei durch manuel-
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les oder maschinelles Festklemmen der Etikettenhiilse
an einer geeigneten Stelle des Behalters erhdht werden.
Eine Klemmvorrichtung kann sich zu diesem Zweck mit
der Etikettenhllse mit bewegen.

[0006] Esbestehtdaherder Bedarffiir verbesserte Eti-
kettiervorrichtungen und Etikettierverfahren.

[0007] Die gestellte Aufgabe wird mit einer Vorrichtung
zum Etikettieren von Behaltern mit Etikettenhiilsen nach
Anspruch 1 gelést. Demnach umfasst diese Spreizein-
heiten zum Spreizen der Etikettenhtiilsen und Hubeinhei-
ten, die ausgebildet sind: zum Anfahren einer Beschi-
ckungsposition, an der die Behalter aufrecht stehend an
die Hubeinheiten bergeben werden kénnen; zum An-
heben der Behalter in eine Etikettierposition, in der die
Behalter in den gespreizten Etikettenhiilsen positioniert
sind; und zum Anfahren einer Entnahmeposition fiir die
Entnahme der etikettierten Behalter.

[0008] Mit Hilfe der erfindungsgemaRen Hubeinheiten
kann eine Entnahmeposition angefahren werden, die ei-
ne Ubergabe des etikettierten Behélters im Basehand-
ling erlaubt. Darunter ist eine Behalteriibergabe zu ver-
stehen, bei der die Behélter im Bodenbereich und/oder
im Bereich der Seitenwand abgestitzt und geflihrt wer-
den. Demgegeniber hangen die Behalter im Neckhand-
linganihrem Miindungsbereich. Die Etikettenhiilsen sind
insbesondere dehnbare Etikettenhiilsen, sogenannte
Stretch-Sleeves, die sich fiir die Etikettierung besonders
gut spreizen lassen. Prinzipiell ist jedoch auch eine er-
findungsgemafe Etikettierung mit Etikettenhiilsen zum
Aufkleben und/oder Aufschrumpfen denkbar. In der Eti-
kettierposition Uberlappt ein zu etikettierender Bereich
der Behalter definitionsgemaR mit der gespreizten Eti-
kettenhilse.

[0009] Die erfindungsgemafe Vorrichtung umfasst
ferner Klemmeinheiten zum Festklemmen eines oberen
Abschnitts der Etikettenhilsen auf den in der Etikettier-
position angeordneten Behaltern. Dies ermdglicht eine
zuverlassige und positionsgenaue Ubergabe der Etiket-
tenhllsen von den Spreizeinheiten an die Behalter. Fer-
ner lassen sich die Klemmeinheiten gemeinsam, insbe-
sondere synchron, mit den Hubeinheiten aus der Etiket-
tierposition in eine Ubernahmeposition fahren, in der die
Behalter die Etikettenhiilsen von den Spreizeinheiten
reibschlissig bernommen haben. Dadurch kann eine
korrekte Position der Etikettenhiilse wahrend der Uber-
gabe von den Spreizeinheiten an die Behalter wenigs-
tens bis zu einem Zeitpunkt, an dem die Etikettenhlilse
bereits festauf den Behaltern sitzt, sichergestellt werden.
Vorzugsweise werden die Etikettenhiilsen von den
Klemmeinheiten bis zum vollstandigen Abziehen der Eti-
kettenhiilsen von den Spreizeinheiten festgeklemmt.
Dies ist jedoch nicht zwingend notwendig.

[0010] Insbesondere wenn das obere Ende der Etiket-
ten sich im konischen Schulterbereich des Behalters be-
findet, kann die Klemmeinheit allein nicht den notwendi-
gen Reibschluss aufbringen. In diesem Fall kénnen sich
die Klemmeinheiten nur von oben auf die Flaschenschul-
terauflegen und missen sichrelativzu den Hubeinheiten
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entgegen deren Hubrichtung verspannen lassen, um die
Etikettenhilsen mittels Reibschluss zu klemmen.
[0011] Hierbei ist die Verspannung der Klemmeinhei-
ten insbesondere einstellbar. Durch das Verspannen der
Hubeinheiten und der Klemmeinheiten relativ zueinan-
der kann ein vorgegebener Anpressdruck zwischen den
Klemmeinheiten und den auf den Behaltern anliegenden
Etikettenhiilsen ausgelibt werden. Hierbei kénnte der
Anpressdruck in Abhangigkeit von Materialeigenschaf-
ten der Behalter und/oder der Etikettenhilsen eingestellt
werden. Beispielsweise kann der Anpressdruck an die
Steifigkeit der Behalterwand angepasst werden. Dies ist
insbesondere bei dinnwandigen Kunststoffbehaltern
von Vorteil. Ebenso kénnte der Anpressdruck in unter-
schiedlichen Abschnitten der Etikettentibergabe von den
Spreizfingern an die Behalter unterschiedlich stark ein-
gestellt werden. Beispielsweise kénnte der Anpress-
druck in einer anfanglichen Phase, in der die Reibungs-
krafte zwischen der Etikettenhililse und den Spreizein-
heiten vergleichsweise groR sind, héher eingestellt wer-
den, als in einer Endphase des Abziehens der Etiketten-
hilsen von den Spreizeinheiten, in der die Reibungskraf-
te zwischen den Etikettenhiilsen und den Spreizeinhei-
ten geringer sind.

[0012] Vorzugsweise umfassen die Hubeinheiten te-
leskopierbare Hubstangen. Dadurch lasst sich der Hub
besonders Platz sparendrealisieren. Entsprechend kann
ein besonders grof3er Hub erzeugt werden.

[0013] Vorzugsweise sind die Hubstangen wenigstens
zwischen der Etikettierposition und der Entnahmeposi-
tion teleskopierbar. Dies ermdglicht eine besonders kom-
pakte Bauweise der Hubeinheiten fiir den erforderlichen
Hub bei der Etikettenlibergabe an die Behalter im Ba-
sehandling. Ferner lasst sich ein Teleskopieren zwi-
schen der Etikettierposition und der Entnahmeposition
mit herkémmlichen und/oder bestehenden Kurvensteu-
erungen fur den Hub zwischen der Beschickungsposition
und der Etikettierposition kombinieren.

[0014] Beieiner gunstigen Ausfihrungsform der erfin-
dungsgemafien Vorrichtung liegt die Etikettierposition
zwischen der Beschickungsposition und der Entnahme-
position. Hierbei sind die Positionen jeweils als Hubpo-
sitionen definiert, bei denen die Behalter auf einem je-
weils entsprechenden Hohenniveau transportiert wer-
den. Dies ermdglicht eine Etikettierung, bei der der zu
etikettierende Behalter durch eine in den Spreizeinheiten
vorgesehene zentrale Ausnehmung hindurchgefadelt
wird. Somit lasst sich die erfindungsgeméaRe Vorrichtung
in bestehende Anlagenkonzepte mit geringem techni-
schen Aufwand einbinden.

[0015] Bei einer weiteren giinstigen Ausfiihrungsform
der erfindungsgemafen Vorrichtung liegen die Entnah-
meposition und die Beschickungsposition unterhalb der
Etikettierposition, insbesondere auf demselben Hohen-
niveau. Dies ermoglicht eine besonders kompakte Eti-
kettiervorrichtung. Insbesondere kann der fiir das Anfah-
ren der Beschickungsposition, der Etikettierposition und
der Entnahmeposition notwendige Gesamthub reduziert
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werden. Durch ein Beschicken und Entnehmen der Be-
héalter auf demselben Hohenniveau erleichtert sich die
Handhabung der Behalterim durchgehenden Basehand-
ling.

[0016] Vorzugsweise ist ferner eine Uberwachungs-
einheit zur Uberwachung einer Relativposition der
Klemmeinheiten bezlglich der Hubeinheiten und/oder
eines zwischen den Klemmeinheiten und den Behaltern
herrschenden Anpressdrucks vorgesehen. Dadurch
lasst sich beispielsweise eine fehlerhafte Etikettierung
vermeiden. Beispielsweise konnte bei einem Unter-
schreiten eines vorgegebenen Anpressdrucks auf das
Nichtvorhandensein eines zu etikettierenden Behalters
geschlossen werden. AuRerdem erméglicht eine Uber-
wachung des Anpressdrucks und/oder der Positionen ei-
ne dynamische Anpassung und/oder ein Nachregeln der
Hubeinheiten und/oder der Klemmeinheiten. Hierzu eig-
nen sich insbesondere elektrisch ansteuerbare Antriebe
fur die Hubeinheiten und/oder die Klemmeinheiten.
[0017] Vorzugsweise ist der Hub der Hubstangen
und/oder der Hubeinheiten einstellbar, insbesondere
mittels einer elektrischen Steuereinheit. Es kénnten bei-
spielsweise individuell anpassbare Programme zum Ver-
fahren der Hubeinheiten und/oder der Klemmeinheiten
vorgesehen sein. Dadurch lassen sich flr die korrekte
Positionierung der Etikettenhiilsen und/oder die Etiket-
tierqualitat im laufenden Betrieb auch an gednderte Be-
dingungen anpassen. Beispielsweise kdnnten Parame-
ter zur Langsdehnung der Etikettenhilsen und zur kor-
rekten Etikettierhéhe beziiglich der Behalter nachgere-
gelt werden.

[0018] Dieerfindungsgemale Vorrichtungdienteinem
Verfahren zum Etikettieren von Behaltern mit Etiketten-
hiilsen, insbesondere dehnbaren Etikettenhilsen, das
nicht zur Erfindung gehoért. Demnach umfasst dieses die
Schritte:

a) Absetzen der Behalter auf Hubeinheiten in einer
Beschickungsposition;

b) Spreizen der Etikettenhiilsen;

c) Anheben der Behalter in eine Etikettierposition, in
der die Behalter in den gespreizten Etikettenhilsen
positioniert sind;

d) Aufziehen der Etikettenhlilsen auf die Behalter;
und

e) Anheben oder Absenken der etikettierten Behalter
mit den Hubeinheiten in eine Entnahmeposition.

[0019] Vorzugsweise werden die etikettierten Behalter
im Basehandling entnommen. Dadurch lassen sich auch
dinnwandige Behalter, an denen kein geeigneter Trag-
ring vorgesehen ist, mit Hilfe von Etikettenhiilsen zuver-
lassig und positionsgenau etikettieren. Eine Entnahme
im Basehandling ist fiir das erfindungsgemaRe Verfah-
ren jedoch nicht zwingend notwendig. Die etikettierten
Behalter kénnten auch im Neckhandling enthnommen
werden.

[0020] Vorzugsweise werden die Hubeinheiten we-



5 EP 2 602 197 B1 6

nigstens im Schritt e) teleskopiert.

[0021] Beieiner glinstigen Ausgestaltung des Verfah-
rens werden die Spreizeinheiten beim Anfahren der Ent-
nahmeposition weiter gespreizt, als in der Etikettierposi-
tion. Dies ist insbesondere bei einer Konfiguration vor-
teilhaft, bei der sowohl die Beschickungsposition als
auch die Entnahmeposition unterhalb der Etikettierposi-
tion liegen. Anders gesagt, werden die Behalter dann
nach der Etikettierung nach unten durch die Spreizeinheit
gefadelt. Hierbei lasst sich eine Beschadigung des an-
gebrachten Etiketts durch eine VergréRerung des Ab-
stands zwischen an den Spreizeinheiten vorgesehenen
Spreizsegmenten und der seitlichen Behalterwand ver-
meiden.

[0022] Bei einer besonders glinstigen Ausgestaltung
des Verfahrens liegen die Beschickungsposition unter-
halb der Etikettierposition und die Entnahmeposition
oberhalb der Etikettierposition, und der Behalter wird zwi-
schen der Beschickungsposition und der Entnahmepo-
sition durch Uberlagerung zweier koaxialer Hiibe be-
wegt. Dadurch Iasst sich die Bauhdhe der erfindungsge-
maflen Etikettiervorrichtung reduzieren. Die koaxialen
Hibe konnten beispielsweise durch eine doppelt teles-
kopierbare Hubstange realisiert werden. Ebenso kénnen
die koaxialen Hiibe durch die Kombination einer Teles-
kopbewegung und eines separaten Antriebs, beispiels-
weise einer Kurvensteuerung realisiert werden. Bei-
spielsweise kdnnte die Basis der Hubeinheit mittels einer
Kurvensteuerung oder eines Servomotors angehoben
und abgesenkt werden, wahrend ein zusatzlicher koaxi-
aler Hub durch Teleskopieren der Hubstange beziglich
der Basis der Hubeinheit erfolgt.

[0023] Liegen die Beschickungsposition und die Ent-
nahmeposition dagegen jeweils unterhalb der Etikettier-
position, werden die Behalter zwischen diesen Positio-
nen vorzugsweise durch Teleskopieren der Hubeinhei-
ten gehoben und gesenkt, insbesondere ausschliellich
durch das Teleskopieren. Dies ermdglicht eine beson-
ders einfache und exakt zu steuernde Hubbewegung der
Behalter zwischen den genannten Positionen. Es lassen
sich beispielsweise Toleranzen, die durch Uberlagerung
unterschiedlicher Hubmechansimen entstehen wiirden,
reduzieren. Die Etikettierung kann somit mit besonders
geringem Platzbedarf und mit besonders hoher Positio-
niergenauigkeit der Etikettenhililsen durchgefiihrt wer-
den.

[0024] Bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfindung
sind in den Zeichnungen dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1  eine schematische Draufsicht auf eine erfin-
dungsgemale Etikettiervorrichtung;

einen schematischen Querschnitt durch eine
erfindungsgemafRe Etikettierstation einer ers-
ten Ausfiuhrungsform zu unterschiedlichen
Zeitpunkten der Etikettierung;

einen schematischen Langsschnitt durch eine
Gruppe erfindungsgemaler Etikettierstationen
einer zweiten Ausfihrungsform; und

Fig. 2

Fig. 3
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Fig.4 einen schematischen Langsschnitt durch eine
Gruppe erfindungsgemaler Etikettierstationen
einer dritten Ausfliihrungsform.

[0025] Wie Fig. 1 erkennen lasst, umfasst die erfin-

dungsgemale Vorrichtung 1 zum Etikettieren von Be-
héaltern 2 mit Etikettenhtilsen 3 ein Etikettierrad 4, an dem
umfanglich gleichmaRig verteilt Etikettierstationen 5 vor-
gesehen sind. Diese umfassen schematisch angedeute-
te Spreizeinheiten 6 zum Spreizen der Etikettenhlilsen
3, so dass die zu etikettierenden Behalter 2 durch eine
zentrale Ausnehmung der Spreizeinheiten 6 von unten
in die gespreizten Etikettenhilsen 3 geschoben werden
kénnen.

[0026] Wie die Figur 2 erkennen lasst, umfassen die
Etikettierstationen 5 ferner Hubeinheiten 7 zum Anheben
der Behélter 2 im Basehandling sowie Klemmeinheiten
8 zum Festklemmen der Etikettenhllsen 3 auf den Be-
haltern 2 in einer Etikettierposition 9, in der die Behalter
2innerhalb der Spreizeinheiten 6 angeordnet sind. Diese
umfassen schematisch angedeutete Spreizsegmente
6a, die umfanglich um die zentrale Ausnehmung der
Spreizeinheiten 6 gruppiert und bezlglich dieser radial
verschiebbar sind.

[0027] Die Fig. 2 zeigt eine Etikettierstation 5 mit dem
Behalter 2 an den Positionen V und VI in der Etikettier-
position 9, an den Positionen | bis Il in einer unteren
Beschickungsposition 10, und an den Positionen VIl und
VIl an einer oberen Entnahmeposition 11. Die Transpor-
trichtung 4a der Etikettierstation 5 weist in der Figur 2
jeweils aus der Zeichenebene heraus. Der Vollstéandig-
keit halber ist ein Etikettenspender 12 in der Position |
gezeigt, mit dem die Etikettenhiilsen 3 in bekannterweise
von einem Folienschlauch abgetrennt und Uber die
Spreizsegmente 6a geschossen werden.

[0028] InderFigur1sindfernerder Vollstdndigkeit hal-
ber ein Einlaufsternrad 13 zum Bereitstellen der zu eti-
kettierenden Behalter 2 auf der Hubeinheit 7 dargestellt
sowie ein Auslaufsternrad 14 zur Entnahme der etiket-
tierten Behalter 2 von der Hubeinheit 7. Einlaufsternrader
13 und Auslaufsternrdder 14 oder andere geeignete
Ubergabeeinrichtungen fiir die Behalter 2 sind aus dem
Stand der Technik bekannt und daher nicht ndher be-
schrieben. In der Figur 1 ist ferner eine Steuereinheit 15
dargestellt, mit der sich beispielsweise auf dem Etiket-
tierrad 4 mit rotierende Antriebe flr die Spreizeinheiten
6, die Hubeinheiten 7 und/oder die Klemmeinheiten 8
steuern lassen.

[0029] Die Figur2zeigtan der Position | einen Zustand
der Etikettierstation 5 beim Uberstiilpen einer Etiketten-
hilse 3 Uber die Spreizeinheit 6 sowie beim Zuflihren
eines Behalters 2 mit dem Einlaufsternrad 13, wobei der
Behalter 2 aufrecht stehend, also im Basehandling, auf
der Hubeinheit 7 abgestellt wird. Diese umfasst einen
Basisabschnitt 7a sowie eine bezlglich des Basisab-
schnitts 7a teleskopierbare Hubstange 7b. Der Basisab-
schnitt 7a wird beispielsweise Uber eine schematisch an-
gedeutete Kurvensteuerung 17 gehoben und gesenkt.
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Diese umfasst eine an dem Basisabschnitt 7a befestigte
Kurvenrolle 17a sowie eine feststehende Steuerkurve
17b. Die Hubstange 7b ist an der Position | in einer ein-
gefahrenen Stellung.

[0030] Ander Position Il zeigt die Fig. 2 einen Zustand,
in dem die Etikettenhllse 3 von der Spreizeinheit 6 be-
reits teilweise aufgedehnt ist, und in dem der Behalter 2
von einer an der Etikettierstation 5 vorgesehenen Fiih-
rungseinheit 16 seitlich gefihrt wird, um den Behalter 2
von dem Einlaufsternrad 13 an die Hubeinheit 7 zu tber-
geben. Die lediglich schematisch angedeutete Fih-
rungseinheit 16 kann zu diesem Zweck schwenkbare
Fihrungsschalen umfassen, die zur seitlichen Fihrung
der Behalter 2 um diese geschlossen werden und dabei
einen vertikalen FUhrungskanal ausbilden.

[0031] Ander Position Il der Fig. 2 ist ein Zustand ge-
zeigt, in dem die Etikettenhiilse 3 auf der Spreizeinheit
6 so weit aufgedehnt ist, dass der Behalter 2 auf der
Hubeinheit 7 stehend und von der Fihrungseinheit 16
geflhrt in die Spreizeinheit 6 angehoben werden kann.
[0032] Die Position IV zeigt einen Zustand, in dem der
Behalter 2 von der Beschickungsposition 10 ausgehend
in Richtung der Etikettierposition 9 angehoben wurde.
Hierbei ist zu erkennen, dass lediglich der Basisabschnitt
7a mit Hilfe der Kurvensteuerung 17 angehoben wurde.
Die Hubstange 7b ist an der Position IV dagegen noch
in einer eingefahrenen Stellung. Es ware jedoch auch
moglich, den Hub durch ein Teleskopieren der Hubein-
heit 7 zu erzeugen.

[0033] An der Position V der Fig. 2 ist ein Zustand ge-
zeigt, an dem der Behélter 2 die Etikettierposition 9 er-
reicht hat und die Hubstange 7b teilweise aus dem Ba-
sisabschnitt 7a gefahren worden ist. Ausgehend von der
Beschickungsposition 10 wird bis zur Etikettierposition 9
ein Hub 18 durch Addition des Hubs 18a des Basisab-
schnitts 7a und des Hubs 18b der Hubstange 7b erzielt.
Es ware allerdings auch denkbar, die Etikettierposition 9
lediglich mit Hilfe des Hubs 18a des Basisabschnitts 7a
anzufahren und beispielsweise einen darliber hinausge-
henden Hub bis in die Entnahmeposition 11 mit dem Hub
18b der Hubstange 7b zu realisieren.

[0034] An der Position VI sind die Spreizsegmente 6a
der Spreizeinheit 6 in einer Stellung gezeigt, in der sie
soweit an die Behalterseitenwand zusammengefahren
sind, dass die Etikettenhtilse 3 durch Reibschluss mit
dem Behalter 2 und anschlieBendes Anheben des Be-
halters 2 an diesen tGbergeben werden kann. Zu diesem
Zweck ist die Klemmeinheit 8 in einer Stellung, in der sie
einen oberen Bereich 3ader Etikettenhulse 3 durch einen
Anpressdruck 8a entgegen der Hubrichtung 7c der Hu-
beinheit 7 und/oder schrag zur Hubrichtung 7c an dem
Behalter 2 reibschliissig festklemmt. Die Klemmeinheit
8 kann hierzu geeignet einstellbare Hebel, Gelenke,
Klemmbacken und dergleichen umfassen, die in der Fi-
gur 2 lediglich schematisch angedeutet sind.

[0035] Die Klemmeinheit 8 ist derart ausgebildet, dass
sie unter Beibehalten eines geeigneten, entgegen der
Hubrichtung 7c und/oder schrag zur Hubrichtung 7¢ wir-
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kenden Anpressdrucks 8a mit der Hubeinheit 7 gemein-
sam, insbesondere synchron, angehoben werden kann.
Dies erfolgt vorzugsweise wenigstens bis zu einer Uber-
gabestellung (nicht gezeigt), in der der Behalter 2 die
Etikettenhilse 3 mittels Reibschluss vollstandig von der
Spreizeinheit 6 Gbernommen hat. Die Relativposition der
Klemmeinheit 8 Gber der Hubeinheit 7 und/oder der An-
pressdruck 8a lassen sich mittels herkdmmlicher Senso-
ren Uberwachen und beispielsweise von der Steuerein-
heit 15 Uber einen Antriebsmotor der Klemmeinheit 8
nachregeln.

[0036] Wie die Position VIl der Fig. 2 andeutet, kann
die Klemmeinheit 8 der Hubbewegung 7c¢ der Hubeinheit
7 optional bis in die Entnahmeposition 11 folgen. Da-
durch kann ein Verrutschen der Etikettenhiilse 3 bezlg-
lich des Behalters 2 beim Abziehen der Etikettenhiilse 3
von den Spreizeinheiten 6 bis zum Erreichen der Ent-
nahmeposition 11 besonders zuverlassig gewahrleistet
werden.

[0037] Die Position VIII der Fig. 2 zeigt die Ubergabe
des etikettierten Behalters 2 im Basehandling an das
Auslaufsternrad 14, an dem zur schematischen Verdeut-
lichung des Basehandlings eine Auflageplatte 14a ange-
deutet ist.

[0038] Somit kann der Behalter 2 beim Zuflhren, Eti-
kettieren und Weiterleiten durchgehendim Basehandling
gehalten und gefiihrt werden. Wie anhand der Figuren 3
und 4 nachfolgend erlautert wird, ist damit auch ein Ein-
laufen und Auslaufen der Behalter 2 auf demselben Ho-
henniveau 20 moglich.

[0039] Die Figuren 3 und 4 zeigen jeweils finf hinter-
einander angeordnete Etikettierstationen 5, die sich ge-
meinsam an dem Etikettierrad 4 in der Transportrichtung
4a bewegen. Die Figuren 3 und 4 zeigen somit einen
Langsschnitt durch die Etikettierstationen 5 in einer Ab-
wicklung der Umfangslinie des Etikettierrads 4. Hierbei
unterscheiden sich die Figuren 3 und 4 im Wesentlichen
dadurch, dass der Hub 18 zwischen der Beschickungs-
position 10 und der Etikettierposition 9 sowie der Hub 19
zwischen der Etikettierposition 9 und der Entnahmepo-
sition 11 in der Figur 3 ausschlieBlich durch Teleskopie-
ren der Hubeinheiten 7 realisiert wird, wohingegen die
entsprechende Hiibe 18, 19 der Behalter 2 in der Figur
4 mit Hilfe einer Kurvensteuerung 17 realisiert werden.
In beiden Fallen sind die Beschickungsposition 10 und
die Entnahmeposition 11 unterhalb der Etikettierposition
9 angeordnet. Somit kdnnen die Behalter 2 jeweils un-
terhalb der Spreizeinheiten 6 zugefiihrt und entnommen
werden. Wie in den Figuren 3 und 4 ferner angedeutet
ist, erfolgt dies vorzugsweise, jedoch nicht zwingend, auf
demselben Hoéhenniveau 20. Dadurch lasst sich die er-
findungsgemale Etikettiervorrichtung 1 besonders Platz
sparend und einfach an benachbarte Behandlungsein-
heiten, wie beispielsweise Blasmaschinen und/oder Fill-
maschinen anbinden.

[0040] Vordem Absenken der bereits etikettierten Be-
halter 2 aus den Spreizeinheiten 6 werden diese vor-
zugsweise gegeniber der Etikettierposition 9 gespreizt,
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um eine Beschadigung der angebrachten Etiketten zu
vermeiden. Dies ist in den Figuren 3 und 4 durch den
Doppelpfeil 6b angedeutet.

[0041] Erfindungsgemal ist es auch moglich, die in
den Figuren 3 und 4 dargestellten Hubbewegungen 18,
19 sowohl durch ein Teleskopieren der Hubstange 7b
als auch durch ein Anheben des Basisabschnitts 7a zu
realisieren. Besonders vorteilhaft ist jedoch die Variante
der Figur 3, bei der die Hiibe 18, 19 ausschlieRlich durch
das Teleskopieren der Hubeinheit 7 erzeugt werden.
Dies erméglicht eine besonders flexible Anpassung des
zeitlichen Ablaufs und eine besonders flexible Regelung
der Hubeinheiten 7 in Abhangigkeit unterschiedlicher Be-
haltertypen, Etikettenhiilsen sowie sich dndernder Pro-
duktionsbedingungen wahrend der laufenden Etikettie-
rung. Zu diesem Zweck sind die Hubeinheiten 7 vorzugs-
weise elektrisch ansteuerbar, so dass die Endpositionen
und Stellwege der Hubeinheiten 7 beispielsweise durch
Programmierung der zugeordneten Steuereinheit 15 ein-
gestellt werden kdnnen.

[0042] Ein ausschlieBliches Teleskopieren der Hu-
beinheiten 7 ware auch bei der in der Fig. 2 gezeigten
Variante denkbar, bei der die Etikettierposition 9 zwi-
schen der Beschickungsposition 10 und der Entnahme-
position 11 angeordnet ist. In diesem Fall waren bei-
spielsweise wenigstens zwei koaxiale Hubbewegungen
auszufiihren. Beispielsweise kdnnten zu diesem Zweck
zwei ineinanderlaufende Teleskope an den Hubeinhei-
ten 7 vorgesehen sein. Die Hubeinheiten 7 sind vorzugs-
weise hydraulisch, elektrisch oder pneumatisch angetrie-
ben. Mit Hilfe einer elektrischen Steuerung, beispielswei-
se der Steuereinheit 15, lassen sich flexibel anpassbare
Hubkurven definieren und bei Bedarf an gednderte Pro-
duktionsbedingungen anpassen.

[0043] Elektrisch ansteuerbare Hubeinheiten 7 haben
insbesondere in Verbindung mit elektrisch ansteuerba-
ren Klemmeinheiten 8 den Vorteil, dass sowohl die Hub-
kurven als auch der Anpressdruck 8a zwischen den
Klemmeinheiten 8 und den auf den Hubeinheiten 7 ste-
henden Behaltern 2 Uberwacht und gegebenenfalls
nachgeregelt werden kénnen, bei Bedarf auch individuell
fur einzelne Etikettierstationen 5.

[0044] Eine (nicht dargestellte) Uberwachungseinheit
kénnte beispielsweise den Anpressdruck 8a Uberwa-
chen und aus einem zu geringen Anpressdruck schlie-
Ren, dass in der betreffenden Etikettierstation 5 kein ord-
nungsgemal zugefiihrter Behalter 2 vorhanden ist. Wird
ein derartiger Fehler erkannt, kann beispielsweise die
Etikettierung unterbrochen werden. Dadurch lassen sich
Fehletikettierungen vermeiden sowie Beschadigungen
an der Etikettiervorrichtung 1.

[0045] Die Klemmeinheit 8 umfasst vorzugsweise ei-
nen elastischen Kontaktbereich fiir das Etikett 3, bei-
spielsweise aus Gummi, Silikon oder dergleichen, um
einen Reibschluss mit der zu fixierenden Etikettenhiilse
3 herzustellen. Zu diesem Zweck kénnte die Klemmein-
heit 8 im Kontaktbereich mit dem Behalter 2 beispiels-
weise ringférmig ausgebildet sein und/oder aktiv verstell-
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bare Anpressbacken oder dergleichen umfassen. Der
Kontaktbereich der Klemmeinheiten 8 ist so ausgebildet,
dass ein Anpressdruck entgegen und/oder schrag zur
Hubrichtung 7c der Hubeinheiten 7 auf den Behalter 2
und die Etikettenhllse 3 ausgeubt werden kann. Dies
ermdglicht sowohl ein Klemmen der Etikettenhiilse 3 auf
dem Behalter 2, als auch eine Stabilisierung der aufrech-
ten Behalterposition auf der Hubeinheit 7. Dadurch lasst
sich die Positioniergenauigkeit bei der Ubergabe der Eti-
kettenhilsen 3 auf die Behalter 2 erhéhen.

[0046] Wie die Figur 1 erkennen lasst, ist die erfin-
dungsgemale Etikettiervorrichtung 1 vorzugsweise als
Rundlaufer ausgebildet. Es ware jedoch auch eine line-
are Transportstrecke mit Etikettierstationen 5 denkbar
und/oder eine getaktete Arbeitsweise. Die in der Fig. 1
gezeigte Rundlaufervariante hat jedoch den Vorteil, dass
sie eine vergleichsweise hohe Maschinenleistung er-
moglicht, um einen kontinuierlichen Behalterstrom zu eti-
kettieren.

[0047] Die beschriebenen Ausfiihrungsformen und
Hubvarianten lassen sich beliebig in technisch sinnvoller
Weise kombinieren. Zur Etikettierung mit der erfindungs-
gemaRen Vorrichtung 1 und dem beschriebenen Etiket-
tierverfahren im Basehandling eignen sich beliebige Be-
halter wie beispielsweise Getrankeflaschen. Besonders
vorteilhaft ist dies bei Kunststoffbehaltern, insbesondere
dinnwandigen Kunststoffbehaltern und/oder Behaltern
ohne Tragring, die sich im Neckhandling nicht oder nicht
mit ausreichender Genauigkeit greifen lassen.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Etikettieren von Behaltern (2) mit
insbesondere flexiblen Etikettenhilsen (3), umfas-
send Spreizeinheiten (6) zum Spreizen der Etiket-
tenhiilsen und Hubeinheiten (7), die ausgebildet
sind:

- zum Anfahren einer Beschickungsposition
(10), an der die Behalter aufrecht stehend an
die Hubeinheiten Gbergeben werden kdnnen;

- zum Anheben der Behalter in eine Etikettier-
position (9), in der die Behalter in den gespreiz-
ten Etikettenhllsen positioniert sind; und

- zum Anfahren einer Entnahmeposition (11) fir
die Entnahme der etikettierten Behalter, und fer-
ner umfassend Klemmeinheiten (8) zum Fest-
klemmen eines oberen Abschnitts (3a) der Eti-
kettenhtlsen (3) auf den Behaltern (2) in der Eti-
kettierposition (9),

wobei sich die Klemmeinheiten (8) gemeinsam,
insbesondere synchron, mit den Hubeinheiten
(7) aus der Etikettierposition (9) bis wenigstens
in eine Ubernahmeposition fahren lassen, in der
die Behalter (2) die Etikettenhilsen (3) von den
Spreizeinheiten (6) reibschliissig tbernommen
haben, dadurch gekennzeichnet, dass
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sich die Klemmeinheiten (8) relativ zu den Hu-
beinheiten (7) entgegen der Hubrichtung (7c)
der Hubeinheiten verspannen lassen, um die
Etikettenhilse (3) mittels Reibschluss zu klem-
men, wobei die Verspannung der Klemmeinhei-
ten insbesondere einstellbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Hubeinhei-
ten (7) teleskopierbare Hubstangen (7b) umfassen.

Vorrichtung nach Anspruch 2, wobei die Hubstangen
(7b) wenigstens zwischen der Etikettierposition (9)
und der Entnahmeposition (11) teleskopierbar sind.

Vorrichtung nach wenigstens einem der vorigen An-
spriiche, wobei die Héhe der Etikettierposition (9)
zwischen der Beschickungsposition (10) und der
Entnahmeposition (11) liegt.

Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriiche
1 bis 3, wobei die Héhe der Entnahmeposition (11)
und die Beschickungsposition (10) unterhalb der Eti-
kettierposition (9) liegen, insbesondere auf demsel-
ben Hoéhenniveau (20).

Vorrichtung nach Anspruch 1, ferner mit einer Uber-
wachungseinheit zur Uberwachung einer Relativpo-
sition der Klemmeinheiten (8) beziiglich der Hubein-
heiten (7) und/oder eines zwischen den Klemmein-
heiten und den Behéltern (2) herrschenden Anpress-
drucks (8a).

Vorrichtung nach wenigstens einem der vorigen An-
spriiche, wobei der Hub (18b, 18) der Hubeinheiten
(7), und insbesondere der Hub von an den Hubein-
heiten vorgesehen Hubstangen (7b), mittels einer
elektrischen Steuereinheit (15) einstellbar ist.

Vorrichtung nach wenigstens einem der vorigen An-
spriiche, die zur Entnahme der etikettierten Behalter
(2) im Basehandling ausgebildet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4, wobei die Beschi-
ckungsposition (10) unterhalb der Etikettierposition
(9) und die Entnahmeposition (11) oberhalb der Eti-
kettierposition liegen, und die Vorrichtung derart
ausgebildet ist, dass sich der Behalter (2) zwischen
der Beschickungsposition und der Entnahmeposi-
tion durch Uberlagerung von zwei koaxialen Hilben
(18a, 18b) bewegen lasst.

Claims

1.

Device for labelling containers (2) with in particular
flexible label sleeves (3), comprising spreading units
(6) for spreading the label sleeves and lifting units
(7) which are designed:
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- to move to a loading position (10) at which the
containers can be handed over in an upright
manner to the lifting units;

- to lift the containers into a labelling position (9)
in which the containers are positioned in the
spread label sleeves; and

- to move to a removal position (11) for the re-
moval of the labelled containers,

and further comprising clamping units (8) for
clamping an upper section (3a) of the label
sleeves (3) onto the containers (2) in the label-
ling position (9),

wherein the clamping units (8) can travel togeth-
er with, in particular synchronously with, the lift-
ing units (7) from the labelling position (9) into
at least one take-on position in which the con-
tainers (2) have taken on the label sleeves (3)
from the spreading units (6) by friction,
characterized in that the clamping units (8) are
able to tension relative to the lifting units (7),
counter to the lifting direction (7¢) of the lifting
units, so as to clamp the label sleeve (3) by
means of friction, wherein the tension of the
clamping units is in particular adjustable.

Device according to claim 1, wherein the lifting units
(7) comprise telescopic lifting rods (7b).

Device according to claim 2, wherein the lifting rods
(7b) can be telescoped at least between the labelling
position (9) and the removal position (11).

Device according to at least one of the preceding
claims, wherein the height of the labelling position
(9) lies between the loading position (10) and the
removal position (11).

Device according to at least one of claims 1 to 3,
wherein the height of the removal position (11) and
the loading position (10) lie below the labelling posi-
tion (9), in particular at the same height level (20).

Device according to claim 1, further comprising a
monitoring unit for monitoring a relative position of
the clamping units (8) in relation to the lifting units
(7)and/or a contact pressure (8a) prevailing between
the clamping units and the containers (2).

Device according to at least one of the preceding
claims, wherein the travel (18b, 18) of the lifting units
(7), and in particular the travel of lifting rods (7b) pro-
vided on the lifting units, can be adjusted by means
of an electric control unit (15).

Device according to at least one of the preceding
claims, which is designed for removing the labelled
containers (2) via base handling.



13 EP 2 602 197 B1 14

Device according to claim 4, wherein the loading po-
sition (10) lies below the labelling position (9) and
the removal position (11) lies above the labelling po-
sition, and the device is designed in such a way that
the containers (2) can move between the loading
position and the removal position by superposing two
coaxial travels (18a, 18b).

Revendications

Dispositif pour étiqueter des récipients ou conte-
nants (2) a l'aide de manchons d’étiquette (3) no-
tamment flexibles, comprenant des unités d’évase-
ment (6) pour élargir ou évaser les manchons d’éti-
quette, etdes unités delevage (7), qui sont congues :

- pour se déplacer dans une position de char-
gement (10) dans laquelle les contenants peu-
vent étre transférés en position verticale debout,
aux unités de levage ;

- pour soulever les contenants dans une position
d’étiquetage (9) dans laquelle les contenants
sont positionnés dans les manchons d’étiquette
évasés ; et

- pour se déplacer dans une position de préle-
vement (11) pour prélever les contenants éti-
quetés,

et comprenant par ailleurs des unités de pince-
ment (8) pour bloquer un trongon supérieur (3a)
des manchons d’étiquette (3) sur les contenants
(2) dans la position d’étiquetage (9),

dispositif dans lequel les unités de pincement
(8) peuvent étre déplacées en commun, notam-
ment de maniéere synchrone, avec les unités de
levage (7), de la position d’étiquetage (9) jusqu’a
au moins une position de prélévement dans la-
quelle les contenants (2) ont repris, par adhé-
rence, les manchons d’étiquette (3) des unités
d’évasement (6),

caractérisé en ce que les unités de pincement
(8) peuvent étre serrées envers les unités de
levage (7) a I'encontre de la direction de soule-
vement (7c) des unités de levage, pour bloquer
le manchon d’étiquette (3) par adhérence, ce
serrage des unités de pincement étant notam-
ment réglable.

Dispositif selon la revendication 1, dans lequel les
unités de levage (7) comportent des tiges de levage
(7b) télescopiques.

Dispositif selon la revendication 2, dans lequel les
tiges de levage (7b) peuvent étre déplacées de ma-
niere télescopique au moins entre la position d’éti-
quetage (9) et la position de prélévement (11).

4. Dispositif selon 'une au moins des revendications
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précédentes, dans lequel la hauteur de la position
d’étiquetage (9) se situe entre la position de charge-
ment (10) et la position de prélevement (11).

Dispositif selon 'une au moins des revendications 1
a 3, dans lequel la hauteur de la position de prélé-
vement (11) et la position de chargement (10) se
situent en-dessous de la position d’étiquetage (9),
notamment sur le méme niveau de hauteur (20).

Dispositif selon la revendication 1, comprenant par
ailleurs une unité de surveillance pour surveiller ou
contréler une position relative des unités de pince-
ment (8) par rapport aux unités de levage (7) et/ou
une pression d’application (8a) régnant entre les uni-
tés de pincement et le contenants (2).

Dispositif selon 'une au moins des revendications
précédentes, dans lequel la course (18b, 18) des
unités de levage (7), notamment la course de tiges
de levage (7b) prévues sur les unités de levage, peut
étre réglée au moyen d’une unité de commande
électrique (15).

Dispositif selon 'une au moins des revendications
précédentes, qui est congu pour le prélevement des
contenants (2) étiquetés selon un mode de manu-
tention par la base.

Dispositif selon la revendication 4, dans lequel la po-
sition de chargement (10) se situe en-dessous de la
position d’étiquetage (9) et la position de préléve-
ment (11) au-dessus de la position d’étiquetage, et
le dispositif étant congu pour que le contenant (2)
puisse étre déplacé entre la position de chargement
et la position de prélevement, par la superposition
de deux courses coaxiales (18a, 18b).
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