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(57) La présente invention concerne un dispositif de
commande du dispositif de motorisation du dispositif de
réarmement du dispositif de fermeture des contacts dans
un appareil de protection électrique, ledit appareil com-
portant au moins un contact fixe et au moins un contact
mobile porté par un arbre de commande des pôles, ledit
arbre pouvant prendre une première position dans la-
quelle les contacts sont fermés et une seconde position
dans laquelle les contacts sont ouverts, et un dispositif
de réarmement comportant un dispositif à accumulation
d’énergie destiné à participer à la fermeture des contacts,
ledit dispositif de commande comportant des moyens de
débrayage aptes à désaccoupler le dispositif de motori-
sation et le dispositif de réarmement à la fin de la ma-
noeuvre d’armement, ce dispositif étant caractérisé en
ce qu’il comporte des moyens dits premiers (3,6,8,9) ap-
tes à imposer la position embrayée au dispositif de mo-
torisation à la fin de la manoeuvre de fermeture des con-
tacts afin de réaliser le réarmement du dispositif de fer-
meture, et des moyens de débrayage dits seconds com-
portant des moyens de rappel aptes à ramener le dispo-
sitif de motorisation M en position débrayée lorsque les
moyens dits premiers sont désactivés, lesdits moyens
dits premiers agissant à l’encontre des moyens de rap-
pels précités.
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif de
commande du dispositif de motorisation du dispositif de
réarmement du dispositif de fermeture des contacts dans
un appareil de protection électrique, ledit appareil com-
portant au moins un contact fixe et au moins un contact
mobile porté par un arbre de commande des pôles, ledit
arbre pouvant prendre une première position dans la-
quelle les contacts sont fermés et une seconde position
dans laquelle les contacts sont ouverts, et un dispositif
de réarmement comportant un dispositif à accumulation
d’énergie destiné à participer à la fermeture des contacts,
ledit dispositif de commande comportant des moyens de
débrayage aptes à désaccoupler le dispositif de motori-
sation et le dispositif de réarmement à la fin de la ma-
noeuvre d’armement,
[0002] Dans un type de dispositif tel que celui décrit
dans le document EP 1 139 368, il est nécessaire de
débrayer le système de motorisation en fin d’armement
pour ne pas le détruire. En effet, dans cette position, la
demi-lune de fermeture étant chargée, le système de mo-
torisation ne doit pas transmettre d’effort sur l’ensemble
comportant le verrou et la demi-lune, les ressorts de fer-
meture étant comprimés.
[0003] La présente invention vise à protéger davanta-
ge encore le train d’engrenage du système de motorisa-
tion, ainsi que les autres pièces mécaniques de manière
à augmenter la durée de vie du dispositif.
[0004] A cet effet, la présente invention a pour objet
un dispositif de commande du genre précédemment
mentionné, ce dispositif étant caractérisé en ce qu’il
comporte des moyens dits premiers aptes à imposer la
position embrayée au dispositif de motorisation à la fin
de la manoeuvre de fermeture des contacts afin de réa-
liser le réarmement du dispositif de fermeture, et des
moyens de débrayage dits seconds comportant des
moyens de rappel aptes à ramener le dispositif de mo-
torisation M en position débrayée lorsque les moyens
dits premiers sont désactivés, lesdits moyens dits pre-
miers agissant à l’encontre des moyens de rappels pré-
cités.
[0005] Selon une caractéristique particulière, ce dis-
positif comporte des moyens pour maintenir le débraya-
ge précité pendant sensiblement toute la manoeuvre de
fermeture de l’arbre de commande.
[0006] Selon une autre caractéristique, c’est l’arbre de
commande précité qui commande le dispositif de réar-
mement précité.
[0007] Selon une autre caractéristique, l’arbre de com-
mande précité est solidarisé à une roue dentée dite pre-
mière, ladite roue étant entraînée, au moyen d’un dispo-
sitif intermédiaire, par un pignon dit premier appartenant
au dispositif de motorisation en position d’embrayage du
dispositif de commande et n’étant plus relié mécanique-
ment à ce pignon en position débrayée dudit dispositif.
[0008] Selon une autre caractéristique, la roue dentée
dite première ainsi que le pignon dit premier sont montés

en rotation autour de deux axes parallèles l’un par rapport
à l’autre.
[0009] Selon une autre caractéristique, ce dispositif in-
termédiaire comporte une roue dentée dite seconde so-
lidarisée en rotation avec un pignon dit second, la roue
dentée dite seconde étant apte à coopérer avec le pignon
dit premier du dispositif de motorisation, tandis que le
pignon dit second est en engagement avec la roue den-
tée dite première solidaire de l’arbre de commande.
[0010] Selon une autre caractéristique, ces moyens
dits premiers comportent des moyens pour déplacer
axialement la roue dite seconde entre une première po-
sition dans laquelle ce dispositif de motorisation est dé-
saccouplé du dispositif de réarmement et une seconde
position dans laquelle ces deux dispositifs sont accou-
plés, le déplacement d’une position à l’autre de la roue
s’effectuant à l’encontre des moyens de rappel précités.
[0011] Selon une autre caractéristique, ces moyens
dits seconds comportent des moyens pour déplacer axia-
lement la roue dite seconde entre une position dite se-
conde dans laquelle le dispositif de motorisation est ac-
couplé au dispositif de réarmement et une position dite
première dans laquelle ces deux dispositifs sont désac-
couplés, les moyens dits premiers étant désactivés.
[0012] Selon une autre caractéristique, les moyens de
rappel précités des premiers moyens précités compor-
tent au moins un ressort de compression monté autour
de l’axe de la seconde roue, et lors de leur activation
pour imposer la position embrayée au dispositif de mo-
torisation, les moyens dits premiers compriment le(s) res-
sort(s).
[0013] Selon une autre caractéristique, la roue dite se-
conde et son pignon dit second associé ne forment
qu’une seule et même pièce, cet ensemble coulissant
axialement entre les deux positions précitées.
[0014] Selon une autre caractéristique, la roue dite se-
conde est reliée mécaniquement à son pignon associé
dit second au moyen d’un dispositif à crabot permettant
à ladite roue d’être déplacée par rapport à son pignon
associé, laquelle en se déplaçant, se désolidarise de ce-
lui-ci interrompant ainsi la liaison mécanique entre la roue
dite première et le pignon dit premier du dispositif de
motorisation.
[0015] Selon une autre caractéristique, les moyens
dits premiers précités comportent un disque ajouré soli-
daire de la roue dite première, ledit disque coopérant
avec une protubérance prévue sur la roue dite seconde
pour entraîner la roue vers l’une ou l’autre position.
[0016] Selon une autre caractéristique, les moyens de
maintien du débrayage précités pendant la fermeture des
contacts consistent principalement en ce que la forme et
les dimensions du disque et de la protubérance sont choi-
sies de telle manière que la coopération de ces deux
pièces entraîne la roue dite seconde en position dé-
brayée pendant toute la durée de la fermeture de l’ap-
pareil.
[0017] Selon une autre caractéristique, la protubéran-
ce comporte un cône de débrayage tandis que le disque
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à secteur ajouré comporte un secteur annulaire dont la
longueur de l’ouverture correspond sensiblement à la
course de fermeture de l’arbre de commande.
[0018] Selon une autre caractéristique, le ou chaque
ressort précité est interposé entre un support fixe de l’ap-
pareil et le pignon associé à la roue dite seconde.
[0019] Selon une autre caractéristique, ce ressort est
monté dans un évidement dudit pignon.
[0020] Selon une autre caractéristique, le disque pré-
cité est solidaire d’un arbre solidaire en rotation de l’arbre
de commande, ledit disque coopérant avec la protubé-
rance précitée de la roue dite seconde, laquelle étant
fixée sur la face dite seconde de la roue secondaire pré-
citée opposée à celle située en regard de la roue dite
première.
[0021] La présente invention a encore pour objet un
appareil de protection électrique comportant les carac-
téristiques précédemment mentionnées prises seules ou
en combinaison.
[0022] Selon une caractéristique particulière, cet ap-
pareil est un interrupteur ou un disjoncteur électrique
moyenne tension.
[0023] Mais d’autres avantages et caractéristiques de
l’invention apparaîtront mieux dans la description dé-
taillée qui suit et se réfère aux dessins annexés donnés
uniquement à titre d’exemple et dans lesquels :

- La figure 1 est une vue en perspective d’une partie
du dispositif de commande des contacts dans un
appareillage électrique de coupure multipolaire
moyenne tension comportant un dispositif de moto-
risation du dispositif de réarmement du dispositif de
fermeture des contacts ainsi qu’un dispositif de dé-
brayage, selon une réalisation particulière de l’inven-
tion,

- La figure 2 est une vue en perspective de la roue
dite première et du disque d’embrayage du dispositif
selon l’invention,

- La figure 3 est une vue en perspective de le roue
dite seconde dudit dispositif, comprenant le pignon
d’entraînement de la roue dite première,

- La figure 4 est une vue de côté du dispositif de la
figure 1, ce dispositif de commande des contacts
étant dans une position fermée, en cours d’arme-
ment, le dispositif de motorisation étant en fin de
position embrayée,

- La figure 5 est une vue de dessus de la figure pré-
cédente,

- La figure 6 est une vue partielle de la figure 4, illus-
trant plus particulièrement deux roues de la figure
précédente,

- Les figures 7,8 et 9 sont des vues identiques res-

pectivement aux figures 4,5 et 6, le dispositif de com-
mande étant dans la position dite armée, au début
de la position (ou course) du débrayage maintenu
par le ressort de rappel, la commande étant alors
prête à fermer l’appareil,

- Les figures 10 et 11 illustrent, dans une vue de côté,
ce dispositif de débrayage selon l’invention, respec-
tivement dans une position débrayée du dispositif et
dans une position embrayée,

[0024] Sur la figure 1, on voit un dispositif de motori-
sation M du dispositif de réarmement R du dispositif de
fermeture des contacts appartenant à un appareil élec-
trique de coupure multipolaire moyenne tension. Ce dis-
positif de réarmement comporte un dispositif à accumu-
lation d’énergie comportant un ressort de fermeture 1.
[0025] Cet appareil de coupure comporte un mécanis-
me d’entraînement qui peut être de tout type connu com-
portant un arbre des pôles. Il peut s’agir par exemple
d’un mécanisme du type décrit dans le document EP-A-
0 222 645, muni d’un sous-ensemble d’armement et de
fermeture comportant un ressort de fermeture, et d’un
sous-ensemble d’ouverture comportant un ressort
d’ouverture. Dans cette réalisation de l’invention illustrée
sur la figure 1, l’arbre des pôles 2 permettant l’entraîne-
ment des contacts vers la position d’ouverture ou de fer-
meture, est également utilisé pour réaliser le réarmement
du ressort de fermeture 1 des contacts, en fin de ma-
noeuvre de fermeture des contacts.
[0026] Dans cette réalisation particulière, la fin de
l’opération de fermeture des contacts entraîne le réar-
mement d’un dispositif à accumulation d’énergie, destiné
à permettre les manoeuvres des cycles rapides d’ouver-
ture-fermeture propres aux disjoncteurs de protection
Moyenne Tension.
[0027] Cet arbre des pôles 2, par l’une de ses extré-
mités, est destiné à être entraîné par le dispositif de com-
mande de l’appareil, tandis que son extrémité opposée
comporte une roue dite première 3 destinée à coopérer
avec le dispositif de motorisation M, cet arbre étant en
outre relié mécaniquement entre ces deux extrémités,
au ressort de fermeture précité 1.
[0028] Cette roue dite première 3, est destinée à être
entraînée en rotation par un pignon dit premier 4 appar-
tenant au dispositif de motorisation M au moyen d’un
dispositif intermédiaire 5. Ce dispositif intermédiaire 5
comporte une roue dite secondaire 6 et un pignon dit
secondaire 7, cette roue secondaire 6 étant destinée à
être entraînée par le pignon 4 du dispositif de motorisa-
tion M, tandis que le pignon dit secondaire 7 solidaire en
rotation de la roue dite seconde 6, coopère avec la roue
dite première 3, de manière qu’en position embrayée, le
dispositif de motorisation M entraîne en rotation la roue
dite première 3 et donc l’arbre de commande 2 par l’in-
termédiaire de la roue dite seconde 6 et du pignon dit
second 7.
[0029] Selon l’invention, et tel qu’illustré sur la figure

3 4 



EP 2 605 256 A1

4

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

2, la roue dite première 3 comporte, à l’extrémité d’une
partie d’arbre 12 solidaire de la roue et coaxiale avec
ladite roue, un disque-secteur annulaire 8 comportant
une ouverture 8a, destiné à coopérer avec un cône d’em-
brayage 9 prévu sur la roue dite seconde 6. Ce cône
d’embrayage est situé sur la face de la roue 6 opposée
à celle se trouvant en regard de la roue dite première 3,
tel que ceci est plus visible sur la figure 6.
[0030] Un ressort de compression 11 est en appui par
l’une de ses extrémités, sur une face d’un support fixe
de l’appareil, et par une extrémité opposée sur une face
du pignon 7 associé à la roue secondaire 6, ledit ressort
étant monté à l’intérieur dudit pignon, tel que ceci est
plus visible sur la figure 8.
[0031] Selon la réalisation de l’invention illustrée sur
les figures, la roue dite seconde 6 et le pignon dit second
7 forment un ensemble monobloc apte à coulisser axia-
lement entre une première position dans laquelle la roue
dite seconde 6 du dispositif intermédiaire 5 est engagé
avec le pignon dit premier 4 du dispositif de motorisation
M et une seconde position dans laquelle ces deux élé-
ments sont désengagés l’un par rapport à l’autre.
[0032] Selon une réalisation particulière de l’invention,
la longueur de la partie vide 8a du disque ajouré 8 cor-
respond à la course de fermeture du dispositif de com-
mande.
[0033] Le fonctionnement du dispositif de débrayage
selon la réalisation illustrée va être décrit dans ce qui suit
en référence aux figures 4 à 11.
[0034] Sur les figures 4,5 et 6, le dispositif est en fin
d’armement du ressort de fermeture. Dans cette position,
le disque-secteur 8 de la roue 3 coopère avec la protu-
bérance 9 pour rappeler la roue secondaire 6 et son pi-
gnon associé 7 vers le ressort de débrayage (c’est-à-dire
vers le haut de la figure), position dans laquelle la roue
secondaire 6 est entraînée par le pignon 4 du dispositif
de motorisation. Ce déplacement de la roue secondaire
est réalisé à l’encontre du ressort de compression 11
dont la fonction est de rappeler la roue secondaire 6 vers
le côté opposé à la roue dite première 3 (c’est-à-dire vers
le bas de la figure 5). Cette position est également illus-
trée sur la figure 11.
[0035] Sur les figures 7 à 9, après un déplacement
dans le sens horaire de l’arbre de commande 2, et ainsi
de la roue dite première 3, le dispositif de commande est
amené dans une position armée prête à fermer. Dans
cette position, la roue secondaire 6 n’est plus rappelée
vers le haut par le disque-secteur 8 car celui-ci s’est es-
camoté et la protubérance de la roue dite seconde 6 a
été amenée dans l’ouverture 8a du disque, grâce au res-
sort agissant sur la roue secondaire. Cette position est
également illustrée sur la figure 10.
[0036] Pendant le mouvement de fermeture des con-
tacts de l’appareil, la position débrayée est maintenue
pendant toute la durée de la fermeture par le fait que le
secteur annulaire 8 de la première roue 3 ne coopère
plus avec le cône d’embrayage 9 pendant toute cette
durée, n’imposant donc pas d’embrayage, la longueur

de la partie vide 8a du disque ajouré 8 correspondant
sensiblement à la longueur de la course de fermeture.
[0037] On notera que selon une autre réalisation non
illustrée, la roue dite seconde pourra être reliée mécani-
quement à son pignon associé au moyen d’un dispositif
à crabot permettant à ladite roue d’être déplacée par rap-
port à son pignon associé, laquelle en se déplaçant, se
désolidarise de celui-ci, interrompant ainsi la liaison mé-
canique entre la roue dite première et le pignon dit pre-
mier. Ce dispositif à crabot comporte de manière connue
en soi une dent d’entraînement dans un manchon d’em-
brayage à griffes.
[0038] Dans ce cas le ressort de rappel agira directe-
ment sur la roue 6 dite seconde, en passant au travers
du pignon 7. Il sera toujours guidé par l’évidement de ce
pignon 7 qui restera en position engrenée sur la roue 3
dite première. Il suffit de prévoir sur ce pignon 7 un épau-
lement qui le maintienne contre la roue 3.
[0039] On a donc réalisé grâce à l’invention, un dispo-
sitif de maintien du débrayage durant la fermeture de
l’appareil permettant de supprimer les chocs encaissés
par les pignons de débrayage durant la fermeture de l’ap-
pareil, par exemple les claquements, sollicitations par
chocs des tenons, inertie, etc...comme ceci était le cas
pour une motorisation avec un train d’engrenage toujours
en prise avec l’arbre principal du dispositif de commande.
[0040] La présente invention permet donc d’améliorer
la tenue en endurance mécanique des pièces du dispo-
sitif de débrayage de la motorisation.
[0041] Ce dispositif permet de débrayer la motorisation
en fin d’armement de la commande pour ne pas l’endom-
mager prématurément et également de débrayer la mo-
torisation durant la fermeture du disjoncteur, pour ne pas
entraîner le train d’engrenages de la motorisation et le
détériorer et pour ne pas perturber la fermeture de la
commande. Ce dispositif utilise la propriété que les en-
grenages à profil de dentures droites en développantes
de cercles ne transmettent pas d’effort axial.
[0042] Ce dispositif n’utilise pas l’inertie et l’énergie ci-
nétique des engrenages de la motorisation produite par
la vitesse de rotation de l’arbre et le rapport de réduction.
[0043] On notera parmi les autres avantages de l’in-
vention, le fait que le ressort est peu comprimé en posi-
tion débrayé, lorsque l’appareil est en position fermée,
le dispositif de commande étant en position armée, ce
qui correspond à la position normale pour un appareil de
commande sur le réseau, d’où il résulte des risques
d’usure moindres du ressort.
[0044] D’autre part, si malgré tout le ressort ne fonc-
tionnait plus correctement, le dispositif resterait embrayé
après un débrayage, et l’on notera qu’ il est plus aisé de
passer sous l’effet du ressort de la position embrayée à
la position débrayée que l’inverse. On notera enfin que
le guidage du ressort de rappel est mieux réalisé puisque
ce dernier se trouve naturellement guidé dans le pignon
7.
[0045] Bien entendu, l’invention n’est pas limitée au
mode de réalisation décrit et illustré qui n’a été donné
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qu’à titre d’exemple.
[0046] Au contraire, l’invention comprend tous les
équivalents techniques des moyens décrits ainsi que
leurs combinaisons si celles-ci sont réalisées suivant son
esprit.

Revendications

1. Dispositif de commande du dispositif de motorisation
du dispositif de réarmement du dispositif de ferme-
ture des contacts dans un appareil de protection
électrique, ledit appareil comportant au moins un
contact fixe et au moins un contact mobile porté par
un arbre de commande des pôles, ledit arbre pou-
vant prendre une première position dans laquelle les
contacts sont fermés et une seconde position dans
laquelle les contacts sont ouverts, et un dispositif de
réarmement comportant un dispositif à accumulation
d’énergie destiné à participer à la fermeture des con-
tacts, ledit dispositif de commande comportant des
moyens de débrayage aptes à désaccoupler le dis-
positif de motorisation et le dispositif de réarmement
à la fin de la manoeuvre d’armement,
caractérisé en ce qu’il comporte des moyens dits
premiers (3,6,8,9) aptes à imposer la position em-
brayée au dispositif de motorisation à la fin de la
manoeuvre de fermeture des contacts afin de réali-
ser le réarmement du dispositif de fermeture, et des
moyens de débrayage dits seconds (11) comportant
des moyens de rappel aptes à ramener le dispositif
de motorisation M en position débrayée lorsque les
moyens dits premiers sont désactivés, lesdits
moyens dits premiers agissant à l’encontre des
moyens de rappels précités, et en ce que lesdits
premiers (3,6,8,9) et seconds (11) moyens exercent
des efforts axiaux sur une roue dentée (6) solidaire
en rotation de l’arbre de commande (2), de manière
à déplacer celle-ci axialement entre une première
position dans laquelle la roue dentée (6) est entraî-
née par le dispositif de motorisation M, et une se-
conde position dans laquelle cette roue (6) n’est plus
entraînée par ledit dispositif de motorisation M.

2. Dispositif de commande selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu’il comporte des moyens (8,9)
pour maintenir le débrayage précité pendant sensi-
blement toute la manoeuvre de fermeture de l’arbre
de commande (2).

3. Dispositif de commande selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce que c’est l’arbre de commande
précité (2) qui commande le dispositif de réarme-
ment précité.

4. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 1 à 3, caractérisé en ce que l’arbre
de commande précité (2) est solidarisé à une roue

dentée dite première (3), ladite roue étant entraînée,
au moyen d’un dispositif intermédiaire (5), par un
pignon dit premier (4) appartenant au dispositif de
motorisation M en position d’embrayage du dispositif
de commande et n’étant plus relié mécaniquement
à ce pignon (4) en position débrayée dudit dispositif.

5. Dispositif de commande selon la revendication 4,
caractérisé en ce que la roue dentée dite première
(3) ainsi que le pignon dit premier (4) sont montés
en rotation autour de deux axes parallèles l’un par
rapport à l’autre.

6. Dispositif de commande selon la revendication 4 ou
5, caractérisé en ce que ce dispositif intermédiaire
(5) comporte une roue dentée dite seconde (6) so-
lidarisée en rotation avec un pignon dite second (7),
la roue dentée dite seconde (6) étant apte à coopérer
avec le pignon dit premier (4) du dispositif de moto-
risation M, tandis que le pignon dit second (7) est en
engagement avec la roue dentée (3) dite première
solidaire de l’arbre de commande (2).

7. Dispositif de commande selon la revendication 6,
caractérisé en ce que ces moyens dits premiers
(3,6,8,9) comportent des moyens pour déplacer
axialement la roue dite seconde (6) entre une pre-
mière position dans laquelle ce dispositif de motori-
sation M est désaccouplé du dispositif de réarme-
ment R et une seconde position dans laquelle ces
deux dispositifs sont accouplés, le déplacement
d’une position à l’autre de la roue (6) s’effectuant à
l’encontre des moyens de rappel précités (11).

8. Dispositif de commande selon la revendication 6 ou
7, caractérisé en ce que ces moyens dits seconds
(11) comportent des moyens pour déplacer axiale-
ment la roue dite seconde (6) entre une position dite
seconde dans laquelle le dispositif de motorisation
est accouplé au dispositif de réarmement R et une
position dite première dans laquelle ces deux dispo-
sitifs sont désaccouplés, les moyens dits premiers
étant désactivés.

9. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 6 à 8, caractérisé en ce que les
moyens de rappel précités (11) des premiers
moyens précités comportent au moins un ressort de
compression monté autour de l’axe de la seconde
roue (6), et en ce que lors de leur activation pour
imposer la position embrayée au dispositif de moto-
risation M, les moyens dits premiers (3,6,8,9) com-
priment le(s) ressort(s) (11).

10. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 6 à 9, caractérisé en ce que la roue
dite seconde (6) et son pignon dit second associé
(7) ne forment qu’une seule et même pièce, cet en-
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semble coulissant axialement entre les deux posi-
tions précitées.

11. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 6 à 9, caractérisé en ce que la roue
dite seconde (6) est reliée mécaniquement à son
pignon associé (7) dit second au moyen d’un dispo-
sitif à crabot (10) permettant à ladite roue (6) d’être
déplacée par rapport à son pignon associé (7), la-
quelle en se déplaçant, se désolidarise de celui-ci
interrompant ainsi la liaison mécanique entre la roue
dite première (3) et le pignon dit premier (4) du dis-
positif de motorisation M.

12. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 7 à 11, caractérisé en ce que les
moyens dits premiers précités comportent un disque
ajouré (8) solidaire de la roue dite première (3), ledit
disque coopérant avec une protubérance (9) prévue
sur la roue dite seconde (6) pour entraîner la roue
vers l’une ou l’autre position.

13. Dispositif de commande selon les revendications 2
et 12, caractérisé en ce que les moyens de maintien
du débrayage précités pendant la fermeture des con-
tacts consistent principalement en ce que la forme
et les dimensions du disque et de la protubérance
sont choisies de telle manière que la coopération de
ces deux pièces entraîne la roue dite seconde (6)
en position débrayée pendant toute la durée de la
fermeture de l’appareil.

14. Dispositif de commande selon la revendication 12
ou 13, caractérisé en ce que la protubérance (9)
comporte un cône de débrayage tandis que le disque
(8) à secteur ajouré comporte un secteur annulaire
dont la longueur de l’ouverture (8a) correspond sen-
siblement à la course de fermeture de l’arbre de com-
mande (2).

15. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 9 à 14, caractérisé en ce que le ou
chaque ressort précité (11) est interposé entre un
support fixe de l’appareil et le pignon (7) associé à
la roue dite seconde (6).

16. Dispositif de commande selon la revendication 15,
caractérisé en ce que ce ressort (11) est monté
dans un évidement (7a) dudit pignon (7).

17. Dispositif de commande selon l’une quelconque des
revendications 12 à 16, caractérisé en ce que le
disque précité (8) est solidaire d’un arbre solidaire
en rotation de l’arbre de commande (2), ledit disque
(8) coopérant avec la protubérance précitée (9) de
la roue dite seconde (6), laquelle étant fixée sur la
face de la roue secondaire précitée (6) opposée à
celle située en regard de la roue dite première (3).

18. Appareil de protection électrique, caractérisé en ce
qu’il comporte un dispositif de commande selon
l’une quelconque des revendications précédentes.

19. Appareil de protection électrique selon la revendica-
tion 18, caractérisé en ce que c’est un interrupteur
ou un disjoncteur électrique moyenne tension.
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