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Description

[0001] L’invention a trait a un actionneur électrique
pour un ouvrant, tel qu'un vantail de portail. Un tel ac-
tionneur électrique est décrit dans le document EP 1548
220 A1.

[0002] Dans le domaine de la manoeuvre des vantaux
de portail, il est connu d’intercaler un actionneur électri-
que entre un pilier et un vantail. En cas de coupure de
courant, un tel actionneur bloque le vantail en position,
ce qui est génant et peut s’avérer dangereux dans le cas
ou un tel vantail obture une issue de secours. Un proble-
me analogue se pose en cas de défaillance du moteur
de l'actionneur, de son électronique de commande ou
de rupture d’'une chaine de transmission d’effort, lors-
qu’une telle chaine est utilisée.

[0003] C’esta ces inconvénients qu’entend plus parti-
culierement remédier I'invention en proposant un nouvel
actionneur électrique pour la manoeuvre d’'un vantail de
portail, comportant une chaine de transmission d’effort,
'actionneur présentant un fonctionnement fiabilisé, no-
tamment en cas de coupure de son alimentation ou de
défaillance d’un de ses éléments constitutifs.

[0004] A cet effet, I'invention concerne un actionneur
électrique pour ouvrant qui comprend une partie princi-
pale destinée a étre articulée sur une platine fixée sur un
poteau ou un pilier et incluant une ame et un ensemble
moto-reducteur monté sur cette &me et associé a une
chaine pour I'entrainement d’un chariot de I'actionneur,
mobile par rapport a 'dme selon une trajectoire prédé-
terminée, entre une premiére position et une deuxiéme
position, une bielle destinée a étre articulée sur un
ouvranta manoeuvrer avec cet actionneur, ainsi que des
moyens de solidarisation entre le chariot et la bielle, ces
moyens de solidarisation comprenant, d'une part, des
moyens d’articulation de la bielle sur le chariot, autour
d’un axe de rotation et, d’autre part, des moyens méca-
niques de verrouillage sélectif en rotation des moyens
d’articulation, ces moyens de verrouillage étant aptes a
prendre une premiére configuration ou ils immobilisent
la bielle en rotation par rapport au chariot, en autorisant
la transmission d’'un mouvement du chariot vers la bielle,
et une deuxieme configuration ou ils ne s’opposent pas
a la rotation de la bielle par rapport au chariot.

[0005] Grace alinvention, les moyens mécaniques de
verrouillage sélectif peuvent étre utilisés pour immobili-
ser la bielle par rapport au chariot mobile, afin de trans-
mettre efficacement un effort de manoeuvre de I'ouvrant,
du chariot vers la bielle. Ces moyens mécaniques de
verrouillage sélectif peuvent également étre utilisés pour
libérer la bielle par rapport au chariot, en permettant ainsi
une rotation autour de I'axe de rotation des moyens d’'ar-
ticulation. Ceci permet de modifier la position angulaire
de la bielle par rapport a la partie principale de I'action-
neur, a la fagon d’'un compas. Il est ainsi possible de
manoeuvrer a la main un ouvrant sur lequel est articulée
la bielle, alors méme que les moyens d’entrainement du
chariot mobile sont inactifs.
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[0006] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de I'invention, un tel actionneur peut incorporer
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
dans toute combinaison techniquement admissible:

- Les moyens mécaniques de verrouillage sélectif
sont aptes a étre manoeuvrés a partir de I'extérieur
de l'actionneur pour passer d’'une configuration de
verrouillage en rotation des moyens d’articulation a
une configuration ou ces moyens de verrouillage ne
s’opposent pas a la libre rotation de la bielle par rap-
port au chariot, autour dé I'axe de rotation.

- Les moyens mécaniques de verrouillage sélectif
sont aptes a étre manoeuvrés au niveau d’une ex-
trémité de labielle par laquelle celle-ci est solidarisée
sur le chariot.

- Les moyens mécaniques de verrouillage sélectif
sont aptes a étre manoeuvrés au niveau d’une ex-
trémité de la bielle par laquelle celle-ci est destinée
a étre articulée sur un ouvrant a manoeuvrer avec
I'actionneur. Dans ce cas, on peut prévoir que I'ac-
tionneur comprend un organe de transmission d’'un
effort de désactivation des moyens de verrouillage
sélectif entre, d’'une part, I'extrémité de la bielle des-
tinée a étre articulée sur un ouvrant a manoeuvrer
avec l'actionneur et, d’autre part, une partie des
moyens de verrouillage sélectif qui est disposée au
voisinage d’'une autre extrémité de la bielle par la-
quelle celle-ci est solidarisée au chariot.

- Les moyens de solidarisation comprennent une
charniére ménagée entre, d’'une part, le chariot et,
d’autre part, une extrémité de la bielle.

- Les moyens de verrouillage sélectif comprennent
une vis de blocage de la bielle en rotation par rapport
au chariot. En variante, ces moyens de verrouillage
sélectifcomprennent unloquet monté mobile surune
premiére piéce, parmi la bielle et le chariot, entre
une premiere position en prise avec un organe fixé
sur une deuxiéme piéce, parmi la méme bielle et le
méme chariot, et une deuxiéme position dégagée
par rapport a cet organe. Dans ce cas, le loquet est
avantageusement apte a étre commandé entre ses
premiére et deuxiéme positions directement a la
main et/ou par l'intermédiaire d’'un lien souple qui
chemine le long de la bielle. En variante, le loquet
est apte a étre commandé, entre ses premiére et
deuxiéme positions, par un levier articulé sur la pre-
miére piéce.

- Lechariot est solidaire d'une extrémité d’'une chaine
ouverte et coulisse avec celle-ci dans un logement
allongé de guidage, lui-méme défini par une ame de
I'actionneur.

- L’ame est formée par une plaque dont I'épaisseur
estinférieure ou égale a 1,5 fois la largeur de la chai-
ne ouverte.

[0007] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement a la
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lumiére de la description qui va suivre de trois modes de
réalisation d’un actionneur conforme a son principe, don-
née uniqguement a titre d’exemple et faite en référence
aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’'un vantail
de portail équipé d’'un actionneur conforme a l'inven-
tion,

- lafigure 2 est une vue de dessus de I'actionneur de
la figure 1 dans une premiére configuration,

- lafigure 3 est une vue partielle en perspective écla-
tée de I'actionneur de la figure 2,

- la figure 4 est une coupe partielle, a plus grande
échelle, selon la ligne V-1V a la figure 3,

- lafigure 5 estune vue a plus grande échelle du détalil
V a la figure 2,

- lafigure 6 est une vue de dessus analogue a la figure
2 lorsque l'actionneur est dans une deuxiéme con-
figuration d’utilisation,

- lafigure 7 est une vue analogue a la figure 5 pour
un actionneur conforme a un deuxieme mode de réa-
lisation de 'invention,

- la figure 8 est une vue en perspective de certains
éléments constitutifs de I'actionneur de lafigure 7, et

- lafigure 9 est une vue analogue a la figure 5 pour
un actionneur conforme a un troisieme mode de réa-
lisation de l'invention.

[0008] A lafigure 1, un vantail de portail 2 est articulé
surun poteau ou pilier 4 autour d’'un axe X2 qui est vertical
et défini par des gonds 22 et 24. Une platine 6 est fixée
sur le poteau 4 et supporte un actionneur électrique 8
articulé sur cette platine autour d’'un axe X8 paralléle a
I'axe X2.

[0009] Une patte 26 estimmobilisée sur le vantail 2 et
une bielle 80 de I'actionneur 8 est articulée sur la patte
26 fixée sur le vantail 2, autour d’'un axe X26 parallele
aux axes X8 et X2.

[0010] L’actionneur 8 comprend une partie principale
81 qui est articulée sur la platine 6 autour de I'axe X8 et
qui est habillée d’'un capotage 83 visible sur les figures
1, 2 et 6, ce capotage étant omis sur les figures 3 a 5
pour la clarté du dessin. La bielle 80 et la partie 81 cons-
tituent ensemble I'actionneur 8.

[0011] La bielle 80 est solidaire d’un chariot 82 qui ap-
partienta I'actionneur 8 et qui est bipartite. Une premiere
partie 821 du chariot 8 est fixée a une extrémité 84A
d’'une chaine ouverte 84. Sur la figure 3, la deuxiéme
partie 822 du chariot 82, représentée en traits pleins sur
la gauche de cette figure, est décalée vers le bas par
rapport a sa position solidarisée avec la partie 821 dans
laquelle des orifices 824 de la partie 822 sont alignés
avec les orifices 823 de la partie 821 pour le passage de
vis d’assemblage non-représentées utilisées pour soli-
dariser les deux parties 821 et 822 constitutives du cha-
riot 82.

[0012] Un premier maillon 841 de la chaine 84 est ar-
ticulé sur la partie 821 du chariot 82 et constitue I'extré-
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mité 84A.

[0013] La chaine 84 est constituée de maillons dits ex-
ternes et de maillons dits internes qui se succédent, al-
ternativement, le long de la chaine 84. Dans I'exemple,
le maillon 841 est un maillon externe. Il pourrait égale-
ment s’agir d’'un maillon interne.

[0014] L’actionneur 8 comprend également un moteur
électrique 86 qui est monté sur une ame 88 de la partie
81 réalisée par I'empilement de trois toles 88A, 88B et
88C. Ces toles 88A a 88C sont découpées avec sensi-
blement la méme géométrie et assemblées les unes con-
tre les autres au moyen de vis 882 représentées par leurs
traits d’axe a la figure 2. En variante, les toles 88A a 88C
peuvent étre rivetées ensemble. Ainsi assemblées, les
toles 88A a 88C constituent ensemble une plaque mé-
tallique 88 dont on note egg I'épaisseur définie entre les
faces latérales de la lame 88, a savoir la face latérale
883 de la tole 84A qui n’est pas au contact de la tole 88B
et la face latérale 884 de la tdle 88C qui n’est pas en
contact avec la tole 88B. La face latérale 884 est visible
a la figure 3, alors que la face latérale 883 est masquée
sur cette figure, mais visible a la figure 4.

[0015] Le moteur 86 attaque un réducteur 89 formant
renvoi d’angle et monté sur une embase 90 destinée a
étre fixée sur 'ame 88. Les éléments 86, 89 et 90 cons-
tituent ensemble un ensemble moto-réducteur 92 qui,
dans I'exemple des figures 1 a 6, est monté sur I'dme
88, en porte-a-faux le long de sa face 884, avec I'axe de
rotation du rotor du moteur 86 parallele a la surface 884.
Une contre-embase 94 est prévue pour étre montée con-
tre la face latérale 883 de la plaque formant 'ame 88 et
un logement 885 est défini dans la plaque 88 pour la
réception d’'un pignon 96 qui engréne avec la chaine 84.
Le logement 885 traverse la plaque 88 de part en part,
entre ses faces 883 et 884. Il est situé entre 'embase 90
et la contre-embase 94 une fois celles-ci montées sur la
plague 88.

[0016] Danslaconfiguration des figures1,2et6,'ame
88 estdisposée a plat, avec le moteur 88 situé au-dessus
de cette ame et recouvert par le capot 83 de I'actionneur.
[0017] Deux logements allongés L1 et L2 sont définis
dans I'épaisseur de la plaque ou ame 88 et s’étendent
transversalement a travers celle-ci, de la face latérale
883 vers la face latérale 884.

[0018] Ces deux logements sont rectilignes et s’éten-
dent chacun selon une direction D1, respectivement D2,
parallele a un axe longitudinal A88 de la plaque ou ame
88. Alternativement, I'un ou les deux logements pour-
raient étre courbes.

[0019] L’axe Y96 de rotation du pignon 96 est perpen-
diculaire a I'axe A88 et aux faces 883 et 884.

[0020] Comme celaressort plus particulierement de la
figure 4, la section du logement L1 est définie entre deux
bords 101 et 102 formant rails et destinés a s’engager
entre les plaquettes des maillons de la chaine 84. Ceci
contribue a maintenir la chaine 84 en place dans le lo-
gementL1.Lesbords 101 et 102 peuvent étre constitués
par une hauteur moindre de la découpe constituant le
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logement L1 dans la tole 88B, par rapport a la hauteur
correspondante dans les téles 88A et 88C.

[0021] Delaméme facon, desbords formantrails, dont
un est visible a la figure 3 avec la référence 104, sont
ménageés le long du logement L2 pour guider et maintenir
le trongon de la chaine 84 qui coulisse dans ce logement.
[0022] La partie 821 du chariot 82 a, en section per-
pendiculaire a sa direction de coulissement dans le lo-
gement L1, une forme complémentaire des bords 101 et
102, ce qui lui permet d’étre également guidée par ces
bords.

[0023] En fonction du sens de rotation du pignon 96
commandé par le moteur 86 a travers le réducteur 89, la
chaine 84 peut étre déplacée le long des logements L1
et L2. Ce déplacement a pour effet d’entrainer le chariot
82, le long du logement L1, entre une premiére position,
correspondant a celle représentée en traits pleins pour
la partie 821 a la figure 3 et dans laquelle les parties 821
et 822 sont assemblées, et une deuxiéme position re-
présentée en traits d’axe a la figure 3, pour la partie 822
seulement.

[0024] La structure de 'adme 88, intégrant le logement
de la chaine dans son épaisseur, lui confére une bonne
compacité, ainsi qu’une excellente rigidité pour soutenir
'ensemble moto-réducteur 92, d’'une part, et guider effi-
cacement le chariot 82 et la patte 10, d’autre part.
[0025] La partie 822 du chariot 82 porte deux oreilles
825 dans chacune desquelles est ménagé un orifice 826
de passage d’un arbre ou pion 98 dont on note X98 I'axe
longitudinal.

[0026] On note 801 I'extrémité de la bielle 80 qui est
solidaire du chariot 82 en configuration montée de 'ac-
tionneur 8. Cette extrémité 801 est pourvue d’'un nez 802
destiné a étre engagé entre les oreilles 825 du chariot
82 et qui est pourvu d’un orifice 803 de passage del'arbre
98. Ainsi, les éléments 98, 825 est 802 constituent en-
semble une charniére 87 articulée autour de I'axe X98.
[0027] Pourpermettre de déplacer efficacementla pat-
te 26 grace a un mouvement du chariot 82, la bielle 80
est immobilisée en rotation autour de I'axe X98 grace a
une vis 99 qui traverse un orifice 804 de la bielle 80, au
voisinage de son nez 802, et dont la tige est recue dans
un taraudage 827 ménagé dans la partie 822 et qui dé-
bouche sur la face de cette partie 822 a partir de laquelle
s’étendent les oreilles 825.

[0028] Danslaconfiguration des figures2 et5, lorsque
la vis 99 est serrée dans le taraudage 827, elle plaque
fermement la bielle 80 contre le chariot 82, de sorte que
la liaison entre le chariot 82 et la bielle 80 estrigide, sans
degré de liberté. Ainsi, un mouvement de translation du
chariot 82 le long du logement L1, selon la direction D1,
est transmis, a travers la liaison rigide entre les piéces
80 et 82, jusqu’a I'extrémité 805 de la bielle 80 qui est
articulée sur la patte 26. |l est donc possible, en alimen-
tant le moteur 86 de déplacer en translation I'extrémité
805 par rapport a I'axe X8, dans un sens ou dans l'autre,
ce quiinduit un mouvement de rotation du vantail 2 autour
de l'axe X2.
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[0029] En cas de coupure de I'alimentation de I'action-
neur 8 ou de défaut de son moteur 86 ou d’un autre élé-
ment constitutif des moyens d’entrainement du chariot
82, il est possible de desserrer la vis 99, comme repré-
senté par la fleche F1 ala figure 5, ce qui a pour effet de
libérerlabielle 80 parrapportau chariot82, en permettant
une libre rotation relative de ces éléments de la charniere
87 autour de I'axe X98.

[0030] Ainsi, lavis 99 constitue un moyen de verrouilla-
ge sélectif en rotation des moyens d’articulation de la
bielle et du chariot, eux-mémes constitués par la char-
niére 87.

[0031] Lorsque la vis a été desserrée, comme men-
tionné ci-dessus, il est possible de faire pivoter librement
les parties 80 et 81 de I'actionneur 8 autour de I'axe X98
qui est paralléle aux axes X8 et X26. L’actionneur 8 fonc-
tionne alors comme un compas qui suit un mouvement
de pivotement autour de 'axe X2 que peut imposer un
utilisateur au vantail 2, en appliquant sur ce vantail un
effort dans le sens de la fleche F2 a la figure 2, ce qui
permet d’atteindre la configuration de la figure 6.
[0032] Ainsi, l'invention permet a un utilisateur de
transformer I'actionneur électrique 8, qui fonctionne nor-
malement en déplagant en translation I'extrémité 805 de
la bielle 80 par rapport a la partie 81, en un compas qui
accompagne un mouvement de pivotement du vantail 2
autour de I'axe X2 par un mouvement de rotation, autour
de l'axe X98, de I'extrémité 805 par rapport a la partie
81. Ce mouvement de pivotement résulte généralement
de I'action d’un utilisateur sur le vantail 2, notamment
pour sa manoeuvre lors d’une coupure d’alimentation
électrique ou lors d’'un défaut des moyens d’entraine-
ment du chariot 82.

[0033] Dans le deuxiéme mode de réalisation de l'in-
vention représenté aux figures 7 et 8, les éléments ana-
logues a ceux du premier mode de réalisation portent les
mémes références.

[0034] Dans ce mode de réalisation, la bielle 80 est
articulée sur le chariot 82 autour d’un axe X98 défini par
une charniére 87 ayant la méme structure que dans le
premier mode de réalisation.

[0035] Le chariot 82 est équipé d’un pion 827, fixe par
rapport au chariot 82 et pourvu d’'une téte 828 qui dépas-
se au-dela de la surface 806 de la bielle 80 opposée au
chariot 82 en configuration assemblée des éléments 80
et 82. Un loquet coulissant 199 est monté sur la bielle 80
et guidé, en translation parallélement a I'axe longitudinal
A80 de la bielle 80, par deux pattes 807 en saillie par
rapport a la surface 806. Le loquet 199 est pourvu d’'une
encoche 199A, définie entre deux pattes ou dents 199C,
de réception de la partie courante du pion 827, entre sa
téte 826, et sa base 829. Le loquet 199 comporte une
languette de manoeuvre 199B qui s’étend particuliére-
ment a la surface 806 et contre laquelle vient en appui
un ressort 200 comprimé entre la languette 199B et une
patte 808 qui appartient a la bielle 80 et qui est en saillie
par rapport a la surface 806. Le ressort 200 est monté
autour d’'une tige de guidage 201 qui s’étend paralléle-



7 EP 2 607 593 B1 8

ment a la bielle 80, a partir de la patte 808 et en direction
de lalanguette 199B qu’elle traverse. Les dimensions du
loguet 199 et du ressort 200 sont choisies pour que celui-
ci exerce, par défaut et sur la languette 199B, un effort
élastique E1 qui pousse le loquet 199 vers une position
ou les pattes 199C entourent la partie courante du pion
827, alors que la téte 828 est en appui contre la surface
duloquet 199 opposée a la bielle 80. Dans cette position,
le loquet 199 verrouille la charniére 87 précitée, c’est-a-
dire empéche la rotation des éléments 80 et 82 I'un par
rapport a l'autre autour de I'axe X98.

[0036] Lorsqu’il convient de libérer la charniére, par
exemple en cas de coupure de courant, il est possible
d’exercer sur la languette 199B et directement a la main,
un effort E2 a I'encontre de 'effort E1, avec une intensité
suffisante pour déplacer le loquet 199 vers la position de
la figure 8 ou le pion 827 est dégagé de I'encoche 199A,
de sorte que les éléments 80 et 82 peuvent pivoter 'un
par rapport a l'autre autour de I'axe X98. Il est alors pos-
sible de manoeuvrer directement un vantail articulé a
I'extrémité de la bielle 80 qui n’est pas représentée sur
les figures 7 et 8, comme expliqué en référence au pre-
mier mode de réalisation. Comme expliqué ci-dessus, la
languette 199B constitue un moyen de commande direc-
te a la main du loquet 199.

[0037] En alternative ou en complément, on peut pré-
voir d’accrocher sur la languette 199 un cable 202 regu
dans une gaine 203 fixée le long de la bielle 80 et s’éten-
dant jusqu’au voisinage de I'extrémité de cette bielle ar-
ticulée sur un vantail, analogue a I'extrémité 805 du pre-
mier mode de réalisation. Au niveau de cette extrémité,
le cable 202 peut traverser le vantail et étre relié a un
organe permettant d’exercer un effort de traction sur ce
cable, ce qui permet de tirer sur la languette 199B, avec
le méme résultat que lors de I'application de I'effort E2.
De fagon avantageuse, si I'extrémité non représentée du
cable 202 est située a I'extérieur d’un vantail de portail,
parexemple surlavoie publique, cette extrémité est mas-
quée ou recouverte d’un capot sécurisé, afin d’éviter une
manoeuvre non autorisée du vantail. Alternativement,
I'extrémité du cable pourrait étre manoeuvrée par une
clé spécifique a I'actionneur.

[0038] Dans le troisitme mode de réalisation de I'in-
vention représenté a la figure 9, les éléments analogues
a ceux du deuxiéme mode de réalisation portent les mé-
mes références. Dans ce qui suit, on ne décrit que ce qui
distingue ce mode de réalisation du précédent. Dans ce
mode de réalisation, on n’agit pas directement a la main
ou par un cable sur lalanguette 199B du loquet 199. Pour
ce faire, un levier 204 est articulé sur la bielle 80 autour
d’'un axe X80 paralléle a I'axe X98. La configuration de
la figure 9 correspond a une configuration analogue a
celle de la figure 7 dans laquelle le loguet 199 verrouille
le pion 827 du chariot 82 par rapport a la bielle 80. Lors-
qu’il convientde libérer la charniére formée des éléments
80, 82 et 98, on exerce sur le levier 204 un effort de
rotation autour de I'axe X80, comme représenté par la
fleche R1 a la figure 9, ce qui a pour effet de le faire

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

pivoter autour de I'axe X80 dans un sens ou une branche
204A de ce levier exerce sur la languette 199B un effort
E2 qui déplace le loquet 199 a 'encontre d’un effort élas-
tique E1 exercé par un ressort 200 comme dans le
deuxiéme mode de réalisation.

[0039] Quel que soitle mode de réalisation, I'invention
permet de réagir a une coupure de I'alimentation de I'ac-
tionneur ou a un défaut des moyens d’entrainement du
chariot 82, en transformant I'actionneur en un compas
qui accompagne un mouvement de pivotementd’un van-
tail autour de son axe de rotation, c’est-a-dire de I'axe
X2 dans le premier mode de réalisation.

[0040] Dans tous les modes de réalisation, I'axe d’ar-
ticulation X98 est paralléle aux axes d’articulation X2, X8
et X26.

[0041] L’invention est représentée dans le cas ou la
bielle 80 est articulée directement sur le chariot 82.
[0042] En variante, la bielle peut étre articulée sur une
platine, elle-méme solidaire du chariot. Dans ce cas, la
platine constitue une partie rapportée du chariot. Dans
le premier mode de réalisation, le chariot 82 est décrit
comme bipartite. Dans la variante, il peut étre monobloc.
[0043] Selon un autre mode de réalisation non repré-
senté de I'invention, le loquet 199 des deuxiéme et troi-
siéme modes de réalisation peut étre prévu coulissant
sur le chariot 82, alors que la bielle est équipée du pion
827.

[0044] En variante, le loquet peut étre rotatif.

[0045] Selon un autre mode de réalisation non repré-
senté de I'invention, une serrure a barillet peut étre logée
dans des logements de la bielle 80 et du chariot 82 dans
la configuration normale d’utilisation de I'actionneur 8.
En d’autres termes, en référence a la figure 5, la vis 99
pourrait étre remplacée par une serrure a barillet.
[0046] L’inventionestreprésentéedanslecasoul’ame
88 de I'actionneur 8 est disposée dans un plan horizontal.
En variante, cette ame peut étre disposée dans un plan
vertical. Dans ce cas, la structure des moyens d’articu-
lation entre le chariot et la bielle est adaptée.

[0047] Les caractéristiques techniques des modes de
réalisation et variantes envisagés ci-dessus peuvent étre
combinées entre elles.

Revendications

1. Actionneur
comprenant :

électrique (8) pour ouvrant (2)

- une partie principale (81) destinée a étre arti-
culée sur une platine (6) fixée sur un poteau ou
un pilier (4) et incluant des moyens d’entraine-
ment d’un chariot (82) de I'actionneur, mobile
par rapport a la partie principale (81) selon une
trajectoire prédéterminée (D1), entre une pre-
miére position et une deuxiéme position,

- une bielle (80) destinée a étre articulée sur un
ouvrant (2) a manoeuvrer avec l'actionneur,
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- des moyens (87, 99, 87, 199, 202; 87, 199,
204) de solidarisation entre le chariot et la bielle,
ces moyens de solidarisation comprenant,
d’une part, des moyens d’articulation (87) de la
bielle (80) sur le chariot (82), autour d’'un axe
(X98) de rotation et, d’autre part, des moyens
mécaniques (99; 119, 202; 119, 204) de ver-
rouillage sélectif en rotation des moyens d’arti-
culation,

caractérisé en ce que

- la partie principale (81) inclut une ame (88) et
un ensemble moto-reducteur (92) monté sur
cette A&me et associé a une chaine (84) pour
I'entrainement du chariot mobile (82), par rap-
port a I'dme (88), entre la premiére et la deuxie-
me position,

- les moyens mécaniques de verrouillage (99;
119, 202; 119, 204) sont aptes a prendre

- une premiére configuration ou ils immobi-
lisent la bielle (80) en rotation par rapport
au chariot (82), en autorisant la transmis-
siond’'un mouvement du chariot vers la biel-
le

- une deuxieme configuration ou ils ne s’op-
posent pas a la rotation de la bielle par rap-
port au chariot.

Actionneur selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens mécaniques de verrouillage sé-
lectif (99; 199, 202; 199, 204) sont aptes a étre ma-
noeuvrés a partir de I'extérieur de I'actionneur (8)
pour passer d'une configuration de verrouillage en
rotation des moyens d’articulation (87) a une confi-
guration ou les moyens de verrouillage ne s’oppo-
sent pas a la libre rotation de la bielle par rapport au
chariot, autour de I'axe de rotation (X98).

Actionneur selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens mécaniques (99; 199; 199, 204)
deverrouillage sélectif sont aptes a étre manoeuvrés
au niveau d’une extrémité (801) de la bielle (80) par
laquelle celle-ci est solidarisée sur le chariot (82).

Actionneur selonl'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que les moyens mécaniques
(199, 202) de verrouillage sélectif sont aptes a étre
manoeuvrés au niveau d’une extrémité (805) de la
bielle (80) par laquelle celle-ci est destinée a étre
articulée sur un ouvrant (2) a manoeuvrer avec l'ac-
tionneur (8).

Actionneur selon la revendication 4, caractérisé en
ce qu’il comprend un organe (202) de transmission
d’'un effort (E2) de désactivation des moyens de ver-
rouillage sélectif (199) entre, d’'une part, 'extrémité
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10.

1.

(805) de la bielle destinée a étre articulée sur un
ouvrant (2) a manoeuvrer avec l'actionneur (8) et,
d’autre part, une partie (199B) des moyens de ver-
rouillage sélectif disposée au voisinage d’une autre
extremité (801) de la bielle par laquelle celle-ci est
solidarisée au chariot (82).

Actionneurselon 'une desrevendications précéden-
tes, caractérisé en ce que les moyens de solidari-
sation comprennent une charniere (87) ménagée
entre, d’'une part, le chariot (82) et, d’autre part, une
extrémité (801) de la bielle (80).

Actionneur selon la revendication 6, caractérisé en
ce que les moyens de verrouillage sélectif compren-
nent une vis (99) de blocage de la bielle (80) en ro-
tation par rapport au chariot (82).

Actionneur selon la revendication 6, caractérisé en
ce que les moyens de verrouillage sélectif compren-
nent un loquet (199) monté mobile sur une premiére
piece (80), parmilabielle (80) et le chariot (82), entre
une premiére position (fig. 7; fig. 9) en prise avec un
organe (827) fixé surune deuxiéme piéce (82), parmi
la bielle et le chariot, et une deuxiéme position (fig.
8) dégagée par rapport a cet organe.

Actionneur selon la revendication 8, caractérisé en
ce que le loquet (199) est apte a étre commandé
(E2) entre ses premiére et deuxiéme positions, di-
rectement a la main et/ou par l'intermédiaire d’un
lien souple (202) cheminant le long de la bielle (80).

Actionneur selon la revendication 8, caractérisé en
ce que le loquet (199) est apte a étre commandeé,
entre ses premiére et deuxiéme positions par un le-
vier (204) articulé sur la premiére piéce (80).

Actionneurselon 'une desrevendications précéden-
tes, caractérisé en ce que le chariot (82) est soli-
daire d’'une extrémité d’'une chaine ouverte (84) et
coulisse avec elle dans un logement allongé (L1) de
guidage défini par une ame (88) de I'actionneur (8).

Patentanspriiche

1.

Elektrische Stellvorrichtung (8) fiir ein Offnungsele-
ment (2), umfassend:

- einen Hauptteil (81), der vorgesehen ist, an
einer an einem Pfosten oder Pfeiler (4) befes-
tigten Platte (6) angelenkt zu werden, und der
Mittel (82) zum Antrieb eines Schlittens (82) der
Stellvorrichtung einschliet, der in Bezug auf
den Hauptteil (81) gemaR einer vorbestimmten
Bahn (D1) zwischen einer ersten Position und
einer zweiten Position beweglich ist,
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- eine Gelenkstange (80), die vorgesehenist, an
einem mit der Stellvorrichtung zu betatigenden
Offnungselement (2) angelenkt zu werden;

- Verbindungsmittel (87, 99; 87, 199, 202; 87,
199, 204) zwischen dem Schlitten und der Ge-
lenkstange, wobei diese Verbindungsmittel ei-
nerseits Mittel (87) zur Anlenkung der Gelenk-
stange (80) an dem Schlitten (82) um eine Dreh-
achse (X98) und andererseits mechanische Mit-
tel (99; 119, 202; 119, 204) zur selektiven Ver-
riegelung hinsichtlich der Drehung der Mittel zur
Anlenkung umfasst,

dadurch gekennzeichnet, dass

- der Hauptteil (81) eine Kernelement (88) und
eine Getriebe-Motor-anordnung (92) ein-
schliel3t, die an diesem Kernelement montiert
istund einer Kette (84) fur den Antrieb des Schlit-
tens (82) zugeordnet ist, der in Bezug auf das
Kernelement (88) zwischen der ersten und der
zweiten Position beweglich ist,

- die mechanischen Mittel zur Verriegelung (99;
119, 202; 119, 204) geeignet sind,

- eine erste Konfiguration einzunehmen, in der
sie die Gelenkstange (80) hinsichtlich der Dre-
hung in Bezug auf den Schlitten (82) festlegen,
wobei sie die Ubertragung einer Bewegung des
Schlittens auf die Gelenkstange gestatten,

- eine zweite Konfiguration einzunehmen, in der
sie sich nicht der Drehung der Gelenkstange in
Bezug auf den Schlitten entgegenstellen.

Stellvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die mechanischen Mittel der
selektiven Verriegelung (99; 199, 202; 199, 204) ge-
eignet sind, von aufierhalb der Stellvorrichtung (8)
betatigt zu werden, um von einer Konfiguration der
drehfesten Verriegelung hinsichtlich der Mittel (87)
zur Anlenkung in eine Konfiguration Giberzugehen,
in der die Mittel zur Verriegelung sich nicht einer frei-
en Drehung der Gelenkstange in Bezug auf den
Schlitten um die Drehachse (X98) entgegenstellen.

Stellvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die mechanischen Mittel (99;
199; 199, 204) zur selektiven Verriegelung geeignet
sind, an einem Ende (801) der Gelenkstange (80),
mit dem diese an dem Schlitten (82) befestigt ist,
betéatigt zu werden.

Stellvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
mechanischen Mittel (199, 202) zur selektiven Ver-
riegelung geeignet sind, an einem Ende (805) der
Gelenkstange (80) betatigt zu werden, durch das
diese andem Offnungselement (2) angelenkt ist, das
mit der Stellvorrichtung (8) zu betatigen ist.
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10.

1.

Stellvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sie ein Element (202) zur Uber-
tragung einer Kraft (E2) zur Deaktivierung der Mittel
zur selektiven Verriegelung (199) einerseits zwi-
schen dem Ende (805) der Gelenkstange, das vor-
gesehen ist, an dem einen mit der Stellvorrichtung
(8) zu betatigenden Offnungselement (2) angelenkt
zu werden, und andererseits einem Teil (199B) der
Mittel zur selektiven Verriegelung, das in der Nahe
eines anderen Endes (801) der Gelenkstange ange-
ordnet ist, durch das diese mit dem Schlitten (82)
verbunden ist, umfasst.

Stellvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Verbindungsmittel ein Scharnier (87) umfassen, das
einerseits zwischen dem Schlitten (82) und anderer-
seits einem Ende (801) der Gelenkstange (80) an-
geordnet ist.

Stellvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Mittel zur selektiven Ver-
riegelung eine Schraube (99) zur Verriegelung der
Gelenkstange (80) hinsichtlich einer Drehung in Be-
zug auf den Schlitten (82) umfassen.

Stellvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Mittel zur selektiven Ver-
riegelung einen Riegel (199) umfassen, der beweg-
lich an einem ersten Teil (80)ausgewahltaus der Ge-
lenkstange (80) und dem Schlitten (82) zwischen ei-
ner ersten Position (Fig. 7; Fig. 9) im Eingriff mit ei-
nem an einem zweiten Teil (82), ausgewahlt aus der
Gelenkstange und dem Wagen, befestigten Element
(827) und einer zweiten Position (Fig. 8), die zu die-
sem Element freigelegt ist, montiert ist.

Stellvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Riegel (199) geeignet ist,
zwischen seiner ersten und zweiten Position direkt
mit der Hand und/oder unter Zwischenschaltung ei-
nes biegsamen Bindeglieds, das sich entlang der
Gelenkstange (80) bewegt, gesteuert zu werden
(E2).

Stellvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Riegel (199) geeignet ist,
zwischen seiner ersten und zweiten Position durch
einen an dem ersten Teil (80) angelenkten Hebel
(204) gesteuert zu werden.

Stellvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Schlitten (82) mit einem Ende einer offenen Kette
(84) verbunden ist und mit dieser in einer Langsauf-
nahme (L1) zur Fihrung gleitet, die durch ein Kern-
element (88) der Stellvorrichtung (8) begrenzt ist.
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Claims

1.

Electric actuator (8) for a wing (2), comprising:

- a main part (81) which is to be articulated with
a plate (6) fixed to a post or pillar (4) and which
includes drive means for a carriage (82) of the
actuator, which carriage is movable relative to
the main part (81) according to a predetermined
path (D1), between afirst position and a second
position,

-arod (80) which is to be articulated with a wing
(2) that is to be manoeuvred by means of the
actuator,

- securing means (87, 99; 87, 199, 202; 87, 199,
204) for securing the carriage and the rod, said
securing means comprising, on the one hand,
articulation means (87) for articulating the rod
(80) with the carriage (82), about an axis of ro-
tation (X98), and, on the other hand, mechanical
selective locking means (99; 119, 202; 119, 204)
for selectively locking the articulation means in
rotation,

characterised in that

- the main part (81) includes a core (88) and a
gear motor assembly (92) which is mounted on
said core and associated with a chain (84) for
driving the movable carriage (82), relative to the
core (88), between the first and the second po-
sition,

- the mechanical locking means (99; 119, 202;
119, 204) are capable of assuming

- a first configuration in which they immobi-
lise the rod (80) in rotation relative to the
carriage (82) by permitting the transmission
of a movement of the carriage towards the
rod,

- a second configuration in which they do
not prevent rotation of the rod relative to the
carriage,

Actuator according to claim 1, characterised in that
the mechanical selective locking means (99; 199,
202; 199, 204) are capable of being operated from
outside the actuator (8) in order to change from a
configuration in which they lock the articulation
means (87) in rotation to a configuration in which the
locking means do not prevent free rotation of the rod
relative to the carriage, about the axis of rotation
(X98).

Actuator according to claim 1, characterised in that
the mechanical selective locking means (99; 199;
199, 204) are capable of being operated from an end
(801) of the rod (80) by which the rod is secured to
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10.

1.

the carriage (82).

Actuator according to any one of the preceding
claims, characterised in that the mechanical selec-
tive locking means (199, 202) are capable of being
operated from an end (805) of the rod (80) by which
the rod is to be articulated with a wing (2) that is to
be manoeuvred by means of the actuator (8)

Actuator according to claim 4, characterised in that
it comprises a member (202) for transmitting a force
(E2) for deactivating the selective locking means
(199) between, on the one hand, the end (805) of
the rod that is to be articulated with a wing (2) that
is to be manoeuvred by means of the actuator (8)
and, on the other hand, a part (199B) of the selective
locking means that is arranged in the vicinity of an-
other end (801) of the rod by means of which the rod
is secured to the carriage (82).

Actuator according to any one of the preceding
claims, characterised in that the securing means
comprise a hinge (87) formed between, on the one
hand, the carriage (82) and, on the other hand, an
end (801) of the rod (80).

Actuator according to claim 6, characterised in that
the selective locking means comprise a screw (99)
for blocking the rod (80) in rotation relative to the
carriage (82).

Actuator according to claim 6, characterised in that
the selective locking means comprise a latch (199)
which is movably mounted on a first part (80), from
among the rod (80) and the carriage (82), between
a first position (Fig. 7; Fig. 9) in engagement with a
member (827) fixed to a second part (82), from
among the rod and the carriage, and a second po-
sition (Fig. 8) disengaged relative to said member.

Actuator according to claim 8, characterised in that
the latch (199) is capable of being controlled (E2)
between its first and second positions directly by
hand and/or by way of a flexible link (202) which trav-
els along the rod (80).

Actuator according to claim 8, characterised in that
the latch (199) is capable of being controlled, be-
tween its first and second positions, by a lever (204)
articulated with the first part (80).

Actuator according to any ane of the preceding
claims, characterised in that the carriage (82) is
integral with one end of an open chain (84) and slides
therewith in an elongate guide housing (L1) defined
by a core (88) of the actuator (8).
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