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(54) Sabot de fixation d’un montant de garde-corps

(57)  Sabot (1) de fixation d’'un montant (M) de garde-
corps comprenant :

- une semelle (2) pourvue de moyens de fixation (25) du
sabot (1) sur un support ;

- une embase (3) montée sur ladite semelle et pourvue
d’'un manchon (5) de réception d’'une extrémité du
montant ;

ou la semelle et 'embase présentent chacune une paroi
de contact (20 ; 40) sensiblement sphérique, lesdites pa-
rois de contact étant de formes complémentaires, pla-

quées et serrées I'une contre 'autre au moyen d’organes
de serrage (61) pour permettre le réglage de I'inclinaison
de 'embase par rapport a la semelle ;
ou le manchon est disposé sur une partie centrale (42)
de la paroide contact de 'embase, et la semelle présente
deux parties latérales (21) s’étendant de part et d’autre
de la paroi de contact de la semelle, lesdits moyens de
fixation étant disposés sur lesdites parties latérales.

La présente invention trouve une application dans
le domaine de la sécurisation des ouvrages en hauteur.

Fig. 2
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Description

[0001] La présente invention se rapporte a un sabot
de fixation d’'un montant de garde-corps sur un support
tel qu’une toiture, une terrasse ou un muret, et notam-
ment a un sabot de garde-corps fixé sur un rail lesté sur
le support et a un sabot de garde-corps fixé en pleine
dalle directement sur le support.

[0002] Elle se rapporte plus particulierement a un sa-
bot de fixation conformé pour assurer le réglage de I'in-
clinaison du montant relativement au support. En effet,
les supports n’étant jamais parfaitement horizontaux ou
rectilignes, il est nécessaire de prévoir un réglage de
l'inclinaison verticale des montants pour garantir un ali-
gnement des lisses montées horizontalement entre les
montants pour assurer la sécurisation du support.
[0003] Il est ainsiconnu d’employer des cales placées
entre le sabot de garde-corps et le support pour rattraper
ce défaut d’horizontalité, avec I'inconvénient majeur de
ne pas assurer une grande stabilité de la fixation du sabot
de garde-corps du fait d’'une assise non réguliere qui pro-
voque une déformation du sabot sous les contraintes
exercées sur le montant.

[0004] L’étatde latechnique peutégalement étreillus-
tré par I'enseignement du document FR 2 465 044 qui
divulgue un sabot de fixation d’'un montant de garde-
corps sur un support, comprenant une contre-plaque
fixée a demeure sur le support, et une embase montée
sur la contre-plaque et pourvue d’'un manchon de récep-
tion d’'une extrémité du montant , ou la semelle et 'em-
base présentent chacune une paroi de contact sensible-
ment sphérique, de formes complémentaires, plaquées
et serrées I'une contre l'autre au moyen d’une vis unique
de fixation. L’'inconvénient d’un tel sabot est qu’il n’offre
pas de possibilité de réglage de la verticalité du montant.
[0005] La présente invention a pour but de proposer
un sabot de garde-corps permettant de remédier en tout
en partie a ces inconvénients, en offrant des moyens de
réglage de la verticalité du montant tout en tout en per-
mettant une fixation stable et durable du sabot sur le
support.

[0006] Un autre but de la présente invention est de
fournir un sabot qui offre une configuration adaptée pour
unréglage de I'inclinaison ou de la verticalité du montant
de maniére concomitante selon plusieurs directions,
autrement dit un sabot qui offre plusieurs degrés de li-
berté dans le réglage de la position du montant dans
I'espace.

[0007] Un autre but de la présente invention est d’offrir
un réglage en hauteur du montant, en plus du réglage
de linclinaison.

[0008] A cet effet, elle propose un sabot de fixation
d’'un montant de garde-corps sur un support, du type
comprenant les deux éléments suivants :

- unesemelle pourvue de moyens de fixation du sabot
sur le support ;
- une embase montée sur ladite semelle et pourvue
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d’un manchon de réception d’'une extrémité du
montant ;

ou la semelle et 'embase présentent chacune une paroi
de contact sensiblement sphérique, lesdites parois de
contact étant de formes complémentaires, plaquées et
serrées l'une contre I'autre,

ledit sabot étant remarquable en ce que lesdites parois
de contact sont conformées et serrées I'une contre I'autre
au moyens d’organes de serrage pour permettre le ré-
glage de linclinaison de I'embase par rapport a la
semelle ; et en ce que le manchon est disposé sur une
partie centrale de la paroi de contact de 'embase, et la
semelle présente deux parties latérales s’étendant de
part et d’autre de la paroi de contact de la semelle, lesdits
moyens de fixation étant disposés sur lesdites parties
latérales.

[0009] De cette maniere, le sabot permet de régler l'in-
clinaison du montant en faisant glisser les deux parois
de contact I'une contre l'autre avant de les serrer dans
la position adéquate ; la conformation des parois de con-
tact pour un tel réglage portant sur le fait que les parois
de contact sont conformées pour que les moyens de ser-
rage soit réglables en position relativement a I'une au
moins des deux dites parois de contact. De plus, le man-
chon et donc le montant sont disposés en partie centrale
du sabot, tandis que les moyens de fixation permettant
de fixer le sabot sur le support sont disposés de part et
d’autre du montant pour une bonne stabilité du sabot. En
outre, en plagant le manchon en partie centrale, il est
possible de régler l'inclinaison du montant de maniéere
précise et selon plusieurs directions en méme temps.
[0010] Illestentendu, ausensde la présente invention,
par « une paroi de contact de forme sphérique» une paroi
de contact définissant une portion de sphéere.

[0011] Selon une caractéristique, les parois de contact
présentent des orifices de serrage disposés de part et
d’autre du manchon, les organes de serrage étant enga-
gés dans lesdits orifices de serrage.

[0012] Grace a cette caractéristique, le serrage des
deux éléments s’effectue de part et d’autre du manchon,
et donc du montant, garantissant la stabilité du serrage
[0013] Selon une autre caractéristique, les organes de
serrage comportent des tiges filetées engagées dans les
orifices de serrage de 'embase et de la semelle.
[0014] Ainsi, le serrage des deux éléments s’effectue
au moyen de tiges filetées, qui coopérent de préférence
avec des écrous avec avantageusement I'emploi de ron-
delles sphériques, pour un serrage durable et équilibre,
avec possibilité de remplacement en cas de casse.
[0015] Dans une réalisation particuliére, les tiges file-
tées s’étendent radialement par rapport aux deux parois
de contact, en étant alignées sur le centre commun aux
deux parois de contact sensiblement sphériques.
[0016] Avantageusement, les orifices de serrage pré-
vus dans I'un des deux éléments sont des orifices circu-
laires de diameétre sensiblement équivalent a celui des-
dites tiges filetées, et les orifices de serrage prévus dans
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l'autre des deux éléments sont des orifices circulaires de
diameétre supérieur a celui desdites tiges filetées.
[0017] Decette maniere, lestigesfiletées peuventbou-
ger a l'intérieur des grands orifices circulaires et assurer
le réglage del'inclinaison plusieurs directions de maniéere
concomitante, le blocage des tiges filetées s’effectuant
dans les petits orifices circulaires, notamment au moyen
d’un écrou.

[0018] Dans un mode de réalisation particulier, non li-
mitatif de I'invention, les parois de contact présentent
chacune une forme générale d’arche définissant une por-
tion arquée de sphére, et leurs parties centrales respec-
tives sont disposées au sommet des arches.

[0019] Cette forme en arche des parois de contact de
forme sphérique est particulierement avantageuse pour
garantir la stabilité du sabot sur le support, ainsi que la
stabilité et le maintien des deux éléments du sabot I'un
contre l'autre.

[0020] Selon une possibilité de l'invention, les parois
de contact de 'embase et de la semelle présentent cha-
cune un évidement pour le passage de I'extrémité du
montant.

[0021] De cette maniére, le montant peut traverser
'embase et la semelle pour permettre un réglage de la
hauteur du montant par coulissement vertical du montant
dans ces évidements.

[0022] Selon une autre possibilit¢ de I'invention, le
manchon comporte des moyens de serrage du montant
a l'intérieur dudit manchon.

[0023] Ainsi, en jouant sur ce serrage, on peut permet-
tre le coulissement du montant dans le manchon et ainsi
régler sa hauteur.

[0024] Conformément a une autre caractéristique
avantageuse de l'invention,

[0025] L’invention se rapporte également a un garde-
corps comprenant au moins un montant fixé sur un sup-
port au moyen d’un sabot conforme a l'invention.
[0026] De maniére avantageuse, la semelle du sabot
est fixée sur un rail, avec un réglage en translation de
ladite semelle sur leditrail, et le rail est fixé sur le support,
notamment par lestage. Ainsi, un nouveau degré de li-
berté est introduit dans le réglage de la position géomé-
trique du montant avec ce réglage ou guidage en trans-
lation du sabot sur le rail.

[0027] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée ci-aprés, d’'un exemple de mise en
oeuvre non limitatif, faite en référence aux figures an-
nexées dans lesquelles :

- lafigure 1 est une vue schématique en perspective
d’un sabot conforme a I'invention, monté sur un rail ;

- lafigure 2 est vue zoomée de la zone Il de la figure
1, illustrant en détail le sabot ;

- les figures 3 et 4 sont des vues schématiques en
perspective respectivement de la semelle et de 'em-
base du sabot des figures 1 et 2;

- les figures 5 et 6 sont des vues schématiques en
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coupe verticale du sabot des figures 1 et 2, dans
deux positions de réglage de la hauteur du montant
et avec un montant aligné sur I'axe vertical ;

- lafigure 7 est une vue schématique en coupe verti-
cale du sabot des figures 1 et 2, avec un montant
incliné par rapport a I'axe vertical par réglage de la
rotation autour de I'axe transversal ;

- lafigure 8 est une vue schématique de dessus du
sabot des figures 1 et 2, avec un montant aligné sur
I'axe vertical et avec un réglage de la rotation autour
de I'axe vertical ;

- lafigure 9 estune vue schématique de c6té du sabot
des figures 1 et 2;

- lafigure 10 est une vue schématique en perspective
du sabot des figures 1 et 2, monté sur une dalle ; et

- lesfigures 11 et 12 sont des vues schématiques res-
pectivement en perspective et en coupe radiale
d’une schématique d’'une rondelle sphérique em-
ployée pour le sabot des figures 1 et 2.

[0028] En référence aux figures 1 a 10, un sabot 1 de
fixation d’'un montant M de garde-corps sur un support
S comporte une semelle 2 prévue pour la fixation du sa-
bot 1 sur le support S, et une embase 3 montée sur la
semelle 2 et prévue pour la fixation du montant M sur le
sabot 1.

[0029] La semelle 2 est constituée d’une piéce en for-
me d’arche présentant une paroi de contact 20 en forme
de « U » ou d’arche et deux pattes latérales 21 plates et
coplanaires s’étendant aux deux extrémités de la paroi
de contact 20, de part et d’autre du sommet 22 de la paroi
de contact 20 situé en partie centrale.

[0030] La paroide contact 20 est de forme convexe et
plus spécifiquement définit une portion arquée de sphé-
re. La paroi de contact 20 présente un évidement central
23, ménagé a son sommet 22, cet évidement central 23
étant de forme oblongue et dimensionnée pour le pas-
sage du montant M. La paroi de contact 20 présente éga-
lement deux orifices dits de serrage 24 circulaires dispo-
sés de part et d’autre du sommet 22, et donc de part et
d’autre de I'évidement central 23.

[0031] Chaque patte latérale 21 présente également
un orifice dit de fixation 25 pour le passage d’'un organe
de fixation sur le support, a savoir une vis 26 qui coopére
avec un écrou 27, que ce soit pour la fixation sur un rail
R fixé sur le support S ou pour la fixation en pleine dalle
directement sur le support S. A titre d’exemple, le rail R
est fixé sur le support S par lestage au moyen de deux
toles pliées T qui sont fixées sur les deux extrémités du
rail R et qui réceptionne des masses de lestage telles
que des dalles D, ou du gravillon, des complexes de vé-
gétalisation, etc.

[0032] L’embase 3 comporte une piéce 4 en forme
d’arche présentant une paroi de contact 40 en forme de
« U » ou d’arche. Cette paroi de contact 40 est de forme
concave et plus spécifiquement définit une portion ar-
quée de sphére de diamétre sensiblement équivalent a
celui de la portion de contact 20 de la semelle 2. Les
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deux parois de contact 20, 40 sont ainsi de formes com-
plémentaires de maniére a pouvoir étre, en situation, pla-
quées et serrées I'une contre l'autre.

[0033] La paroi de contact 40 présente un évidement
central 43, ménagé a son sommet 42 en partie centrale,
cet évidement central 43 étant de forme oblongue et di-
mensionnée pour le passage du montant M. En situation,
les deux évidements centraux 23, 43 coincident ou sont
alignés pour le passage du montant M. La paroi de con-
tact 40 présente également deux orifices dits de serrage
44 circulaires disposés de part et d’autre du sommet 42,
et donc de part et d’autre de I'’évidement central 43. Ces
orifices de serrage 44 sont de diameétre supérieur a celui
des orifices de serrage 24.

[0034] Pour le serrage de 'embase 3 sur la semelle 2,
sont prévus des vis 61 engagées dans les orifices de
serrage 24, 44 de 'embase 3 et de la semelle 2, avec
interposition d’'une rondelle sphérique 62 entre la téte de
la vis 61 et la paroi de contact 40 ; chaque vis 61 pré-
sentant une tige filetée qui est vissée al'intérieur de I'ori-
fice de serrage 24 correspondant de la semelle 2 ou, en
variante, qui coopére avec un écrou de serrage. En effet,
les orifices de serrage 24 de la semelle 2 sont de diametre
équivalent a celui des tiges filetées des vis 61 pour per-
mettre leur vissage ou, dans la variante avec écrou, de
diameétre légerement supérieur pour laisser passer la vis
61. Les vis 61 s’étendent radialement par rapport aux
deux parois de contact 20, 40, en étant alignées sur le
centre commun aux deux parois de contact 20, 40 sphé-
riques. Ainsi, le serrage des deux vis 61 est dirigé vers
ce centre commun pour un serrage fiable quin’engendre
pas de glissement latéral indésirable ; la face sphérique
de la rondelle sphérique 62 venant épouser la paroi de
contact 40 pour améliorer ce serrage.

[0035] L’embase 3 comporte en outre un manchon 5
conformé pour la réception du montant M, afin de per-
mettre son maintien sur le sabot 1. Ce manchon 5 fait
saillie du sommet 42 de la paroi de contact 40. Le man-
chon 5 comporte deux piéces distinctes, a savoir :

- une premiere piece 51 venant de matiére avec la
piece 4 et faisant saillie du sommet 42 de la paroi
de contact 40, cette premiéere piéce 51 en forme de
manchon s’étendant sur tout le pourtour de I'évide-
ment central 43 ; et

- une seconde piéce 52 formant fourreau pour I'extré-
mité du montant M, cette seconde piece 52 étant
encastrée a l'intérieur de la premiére piéce 51 et
étant fixée dans la premiére piéce 51 au moyen de
vis 53 traversant des orifices 47 ménagés au som-
met42 de la paroi de contact40, cette seconde piece
52 présentant des orifices 54 pour le passage de vis
de pression 55 qui pressentle montant M a l'intérieur
de celle-ci.

[0036] Cesabot1permetainsid’effectuerlesréglages
suivants :
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- réglage de l'inclinaison du montant M par rapport a
I'axe vertical Z par rotation autour de I'axe longitudi-
nal X (axe paralléle a la direction principale des pa-
rois de contact 20, 40 en arche), comme illustré par
la fleche RX, en faisant glisser les deux parois de
contact 20, 40 parallelement a I'axe longitudinal X,
ce glissement étant autorisé par le grand diameétre
des orifices de serrage 44 ;

- réglage de l'inclinaison du montant M par rapport a
I'axe vertical Z par rotation autour de I'axe transver-
sal Y (axe orthogonal a I'axe vertical Z et a I'axe
longitudinal X), comme illustré par la fleche RY, en
faisant glisser les deux parois de contact 20, 40 pa-
rallelement al'axe transversal Y, ce glissement étant
autorisé par le grand diameétre des orifices de serra-
ge 44 ;

- réglage del'inclinaison du montant M autour de I'axe
vertical Z par rotation autour de cet axe vertical Z,
comme illustré par la fleche RZ, en faisant tourner
I'embase 3 autour de I'axe vertical Z ;

- réglage de la hauteur du montant M en faisant cou-
lisser le montant M a l'intérieur du manchon 5, com-
me illustré par la fleche TZ, ce réglage de la hauteur
permettant d’aligner horizontalement les extrémités
supérieures des montants M ; et

- éventuellement réglage de la position longitudinale
du sabot 1 sur le support S en le faisant coulisser
sur le rail R aprés desserrage des vis 26 dont les
tétes sontmontées a l'intérieur d’'une glissiére du rail
R.

[0037] Ainsi, ce sabot 1 offre quatre degrés de liberté
dans le réglage de la position du montant M dans I'es-
pace, voire cing degrés de liberté lorsque ce sabot 1 est
monté sur un rail R ; la forme des parois de contact 20,
40 définissant une liaison rotule qui offre trois degrés de
liberté.

Revendications

1. Sabot (1) de fixation d’'un montant (M) de garde-
corps sur un support (S), du type comprenant les
deux éléments suivants :

- une semelle (2) pourvue de moyens de fixation
(25) du sabot (1) sur le support (S) ;

- une embase (3) montée sur ladite semelle (2)
et pourvue d’'un manchon (5) de réception d’'une
extrémité du montant (M) ;

ou lasemelle (2) et 'embase (3) présentent cha-
cune une paroi de contact (20 ; 40) sensible-
ment sphérique, lesdites parois de contact (20,
40) étant de formes complémentaires, plaquées
et serrées 'une contre l'autre,

ledit sabot (1) étant caractérisé en ce que les-
dites parois de contact (20, 40) sont conformées
et serrées I'une contre I'autre au moyen d’orga-
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nes de serrage (61) pour permettre le réglage
de l'inclinaison de 'embase (3) par rapport a la
semelle (2) ;

eten ce que le manchon (5) est disposé surune
partie centrale (42) de la paroi de contact (40)
de I'embase (3), et la semelle (2) présente deux
parties latérales (21) s’étendant de part et
d’autre de la paroi de contact (20) de la semelle
(2), lesdits moyens de fixation (25) étant dispo-
sés sur lesdites parties latérales (21).

Sabot (1) selon la revendication 1, dans lequel les
parois de contact (20, 40) présentent des orifices de
serrage (24, 44) disposés de part et d’autre du man-
chon (5), les organes de serrage (26) étant engagés
dans lesdits orifices de serrage (24, 44).

Sabot (1) selon la revendication 2, dans lequel les
organes de serrage (26) comportent des tiges file-
tées engagées dans les orifices de serrage (24, 44)
de 'embase (3) et de la semelle (2).

Sabot (1) selon la revendication 3, dans lequel les
tiges filetées s’étendent radialement par rapport aux
deux parois de contact (20, 40), en étant alignées
sur le centre commun aux deux parois de contact
(20, 40) sensiblement sphériques.

Sabot (1) selonlesrevendications 3 ou4, danslequel
les orifices de serrage (24) prévus dans 'un des deux
éléments (2) sontdes orifices circulaires de diamétre
sensiblement équivalent a celui desdites tiges file-
tées, et les orifices de serrage (44) prévus dans
l'autre des deux éléments (3) sont des orifices cir-
culaires de diameétre supérieur a celui desdites tiges
filetées.

Sabot (1) selon'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel les parois de contact (20,
40) de 'embase (3) et de la semelle (2) présentent
chacune un évidement (23 ; 43) pour le passage de
I'extrémité du montant (M).

Sabot (1) selon'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel le manchon (5) comporte
des moyens de serrage (54, 55) du montant (M) a
l'intérieur dudit manchon (5).

Sabot (1) selon'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel le manchon (5) comporte
deux piéces distinctes, a savoir une premiére piéce
(51) en saillie de la paroi de contact (40) de 'embase
(3) etune seconde piéce (52) formant fourreau pour
I'extrémité du montant (M), ladite seconde piece (52)
étant fixée sur la premiere piece (51), notamment
par vissage.

Garde-corps comprenant au moins un montant (M)
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10.

fixé sur un support (S) au moyen d’un sabot (1) con-
forme a 'une quelconque des revendications précé-
dentes.

Garde-corps selon la revendication 9, dans lequel la
semelle (2) du sabot (1) estfixée sur unrail (R), avec
un réglage en translation de ladite semelle (2) sur
ledit rail (R), et le rail (R) est fixé sur le support (S),
notamment par lestage.
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& : membre de la méme famille, document correspondant
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ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO. EP 13 15 0763

La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche européenne visé ci-dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de I'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

EPO FORM P0460

31-01-2013

Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de

au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication

FR 2465044 Al 20-03-1981 FR 2465044 Al 20-03-1981
us 4363467 A 14-12-1982

EP 0651112 Al 03-05-1995 AT 164414 T 15-04-1998
DE 69409200 D1 30-04-1998
EP 0651112 Al 03-05-1995
FR 2711702 Al 05-05-1995

FR 2857395 Al 14-01-2005  ES 2264856 Al 16-01-2007
FR 2857395 Al 14-01-2005
PT 103162 A 31-01-2005

WO 2010104372 Al 16-09-2010 AT 510085 T 15-06-2011
CN 102341553 A 01-02-2012
EP 2228501 Al 15-09-2010
EP 2333190 Al 15-06-2011
ES 2368312 T3 16-11-2011
ES 2390857 T3 19-11-2012
PL 2333190 T3 30-11-2012
US 2011303807 Al 15-12-2011
WO 2010104372 Al 16-09-2010

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de I'Office européen des brevets, No.12/82
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REFERENCES CITEES DANS LA DESCRIPTION
Cette liste de références citées par le demandeur vise uniquement a aider le lecteur et ne fait pas partie du document
de brevet européen. Méme si le plus grand soin a été accordé a sa conception, des erreurs ou des omissions ne peuvent
étre exclues et 'OEB décline toute responsabilité a cet égard.

Documents brevets cités dans la description

» FR 2465044 [0004]
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