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roulant ou d’une porte sectionnelle.

(67)  Linvention concerne un dispositif de verrouilla-
ge et de déverrouillage automatique du tablier (1) d’un
rideau, ledit tablier étant encadré par deux glissiéres ver-
ticales et ledit dispositif étant du type connu constitué de
deux verrous disposés en partie basse des glissiéres et
en partie basse des bords latéraux du tablier, chaque
verrou comprenant un péne (5) mobile en translation ho-
rizontale, solidaire du tablier, et une gache agencée dans
la glissiere verticale.

Conformément a linvention : la partie supérieure
(7a) de la gache est escamotable, le passage de la po-
sition de blocage de cette partie (7a) a sa position auto-
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Dispositif de verrouillage et de déverrouillage automatique du tablier d’un rideau, d’un volet

risant son escamotage étant réalisé grace au déplace-
ment d’un électroaimant ; des moyens élastiques sont
prévus pour ramener la partie (7a) vers sa position de
blocage ; le péne (5) est apte a occuper deux positions,
I'une danslaquelle son extrémité avant chevauche la par-
tie (7a), lorsque celle-ci est en position de travail, et'autre
dans laquelle ledit péne (5) est dégagé relativement a
ladite partie (7a) lorsque celle-ci occupe la position
précitée ; la face avant (5a) du péne (5) est inclinée de
haut en bas, de 'avant vers l'arriére.

Applicable également aux tabliers de volets roulants
et de portes sectionnelles.
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Description
DOMAINE TECHNIQUE DE L’INVENTION

[0001] Laprésenteinvention estrelative a un dispositif
de verrouillage et de déverrouillage automatique du ta-
blier d’'un rideau, métallique ou transparent, d’'un volet
roulant ou d’une porte sectionnelle, ledit dispositif pou-
vant étre au surplus avantageusement associé a un dis-
positif de déverrouillage mécanique exploitable en par-
ticulier lorsque le dispositif automatique est en panne.

ARRIERE PLAN TECHNOLOGIQUE DE L’INVENTION

[0002] Il est connu de longue date d'utiliser des dispo-
sitifs de verrouillage et de déverrouillage automatique du
tablier d’un rideau ou d'un volet roulant qui, en position
déployée, protege I'acces a I'ouverture d’un local, d’'une
devanture de magasin, d’'une porte, d’une fenétre ou ana-
logue.

[0003] De tels rideaux ou volets roulants sont essen-
tiellement formés par un tablier s’enroulant autour (et in-
versement se déroulant a partir) d’'un arbre logé dans un
caisson disposé a la partie supérieure de I'ouverture a
protéger et actionné par un moteur commandé électri-
quement.

[0004] Pour pouvoir étre enroulé autour de I'arbre qui
le surplombe, le tablier du rideau ou du volet roulant est
constitué de lames qui sont disposées les unes au-des-
sus des autres et qui peuvent s’articuler deux a deux
autour d’axes réunissant le bord horizontal supérieur
d’une lame au bord horizontal inférieur de la lame située
immeédiatement au-dessus.

[0005] Les premiers dispositifs de verrouillage et de
déverrouillage automatiques d’un tel tablier ont été as-
sociés a I'arbre autour duquel s’enroule ledit tablier.
[0006] Ces dispositifs étaient donc fort complexes car
ils utilisaient soit des fers recourbés épousant la forme
des lames supérieures, soit des compas dont I'extrémité
de I'une des branches était solidaire de I'arbre et dont
I'extrémité de 'autre branche était solidaire de I'extrémité
supérieure du tablier.

[0007] De tels dispositifs automatiques sont connus
par exemple des brevets francais publiés sous les nu-
méros 808.192, 2.317.469, 2.415.714, 2.565.285,
2.775.314 et 2.789.437.

[0008] Par la suite, il a donc été mis au point des dis-
positifs de verrouillage et de déverrouillage automati-
ques de tabliers qui étaient disposés au niveau de la
lame finale du tablier, c’est-a-dire lalame extréme basse,
et qui, pour leur commande, utilisaient le fait que les la-
mes situées au-dessus de ladite lame finale s’écartaient
ou se rapprochaient les unes des autres en fonction de
I'enroulement puis du déroulement du tablier.

[0009] Le brevet frangais publié sous le n° 2.520.432
est un premier exemple de ce nouveau dispositif, et il
constitue assurément 'exemple de I'art antérieur le plus
proche de la présente invention.
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[0010] Ilprévoitunensemble detringles de manoeuvre
qui se déplacent le long de la face interne de la lame
finale et qui sont reliées a un levier de commande verti-
cale actionné automatiquement en fonction de I'écarte-
ment des différentes lames. L'une des tringles est pour-
vue d’'un péne coopérant avec une gache solidaire de la
face interne de la glissiére dans laquelle coulissent les
extrémités latérales des lames.

[0011] Le brevet francais publié sous le n° 2.849.893
estun autre exemple d’un tel dispositif automatique placé
en partie basse du tablier. Un tel dispositif comprend cet-
te fois deux pénes coudés en forme de S, solidaires de
la lame finale du tablier, pénes qui sont actionnés l'un et
l'autre par un organe de manoeuvre monté sur l'une des
avant-derniéres lames du tablier et dont la longueur varie
en fonction de I'écartementdeslames. Les pénes coudés
en S sont montés rotatifs dans leurs supports et, selon
leur position, ils coopérent ou ne coopérent pas avec des
butées de blocage placées en partie basse des glissiéres
latérales qui encadrent le tablier.

[0012] Ces deux derniers dispositifs ont en commun
linconvénient d’étre toutefois manoeuvrables mécani-
quement a partir d’organes de commande placés en par-
tie basse du tablier.

[0013] Il en estde méme pour tous les systémes rudi-
mentaires qui prévoient une fermeture de tablier a I'aide
de cadenas venant se refermer sur des anneaux soudés
au tablier et sur des crochets scellés dans le sol.
[0014] Tous ces systemes purement mécaniques con-
traignent I'utilisateur a étre au plus prés du sol lorsqu'’il
veut déverrouiller ou verrouiller le tablier, position qui
n’est guére commode pour des personnes agées et qui
ne facilite pas la manoeuvre des moyens de fermeture
lorsqu’il fait nuit et que le tablier est peu éclairé.

[0015] La présente invention a pour but de pallier tous
les inconvénients précités et, a cette fin, elle propose un
dispositif de verrouillage et de déverrouillage automati-
que du tablier n’'impliquant aucun effort de la part de I'uti-
lisateur puisqu’il suffit a ce dernier de commander élec-
triguementle déverrouillage automatique suivide lamon-
tée du tablier via un sélecteur a clé, via un simple bouton
marche/arrét, ou encore via une télécommande, et de
commander électriquement, via le méme organe, la des-
cente du tablier, le verrouillage automatique dudit tablier,
lorsque celui-ci est parvenu dans sa position extréme
basse, étant réalisé de fagon uniquement mécanique.
[0016] Dans I'exemple préférentiel qui sera décrit, la
montée et la descente du tablier s’effectuent a I'aide d’'un
sélecteur a clé équipé d’'un organe de temporisation agis-
sant sur un électroaimant. L'utilisateur ne manoeuvre
que le sélecteur a clé et n’intervient aucunement sur la
temporisation.

[0017] Ainsi, pour la montée du tablier, I'utilisateur fait
un seul geste, celui de placer la clé du sélecteur a clé
dans la position de remontée du tablier et il maintient son
geste jusqu’a la fin de I'enroulement du tablier. Le sélec-
teur a clé envoie l'information a 'organe de temporisa-
tion, lequel donne d’abord l'ordre de descendre a I'élec-
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troaimant puis, apres environ deux secondes, l'ordre de
montée du tablier et enfin, aprés encore quelques se-
condes, I'ordre d’arréter I'alimentation de I'électroaimant
tout en continuant a faire remonter le tablier.

[0018] Pour la descente du tablier, I'utilisateur fait un
seul geste, celui de placer la clé du sélecteur a clé dans
la position de descente du tablier et il maintient son geste
jusqu’a la fin de la descente du tablier. Dans ce cas, il
n’y a aucune temporisation et aucune action sur I'élec-
troaimant, c’est-a-dire que le sélecteur a clé donne di-
rectement et uniquement'ordre de descendre au tablier.

DESCRIPTION GENERALE DE L’INVENTION

[0019] L’invention a donc pour objet un dispositif de
verrouillage et de déverrouillage automatique du tablier
d’'unrideau, métallique ou transparent, d’'un volet roulant
ou d’'une porte sectionnelle, ledit tablier étant encadré
par deux glissiéres verticales fixées a la menuiserie dé-
limitant la vitrine, la devanture, la porte ou la fenétre que
le rideau, le volet roulant ou la porte sectionnelle doit
protéger apres son verrouillage, chaque bord latéral ver-
tical dudit tablier coulissant dans I'une des glissiéres de
cet encadrement, ledit dispositif étant du type connu
constitué de deux verrous disposés respectivement en
partie basse de chacune des deux glissiéres et en partie
basse de chacun des deux bords latéraux du tablier, cha-
que verrou comprenant un péne mobile en translation
horizontale, solidaire du tablier, et une gache agencée
dans la glissiére verticale, en regard dudit péne lorsque
le tablier est totalement abaissé, donc en place pour son
verrouillage, I'ouverture de cette gache étant apte a re-
cevoir ledit péne afin de réaliser le verrouillage du tablier
dans les glissiéres, ledit dispositif étant caractérisé en
ce que la partie supérieure de la gache est escamotable,
ladite gache pouvant ainsi occuper deux positions, 'une
dite de travail dans laquelle sa partie supérieure est blo-
quée, empéchant ainsi le relevement du tablier, et 'autre
dite de repos dans laquelle ladite partie supérieure de la
gache est escamotée, permettant ainsi au tablier de pou-
voir étre relevé, le passage de la position de blocage de
la partie supérieure de la gache a sa position autorisant
son escamotage étantréalisé grace au déplacementd’un
électroaimant commandé par I'utilisateur, en ce qu’il est
prévu des moyens élastiques ramenant automatique-
ment la partie supérieure de la gache de sa position es-
camotée vers sa position de blocage, en ce que le péne
mobile est apte a occuper deux positions, I'une dite de
travail dans laquelle son extrémité avant, ou la projection
de celle-ci, chevauche la partie supérieure de la gache,
lorsque cette derniére est en position de travail, et I'autre
dite de repos dans laquelle ledit péne, ou la projection
de celui-ci, est entierement dégagé vers l'arriere relati-
vement a la partie supérieure de la gache occupant la
position précitée, et en ce que laface avant du péne et/ou
la face arriére de la partie supérieure de la gache est
inclinée de haut en bas, de I'avant vers 'arriére, de sorte
que, en fin de la descente du tablier, lorsque I'extrémité
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avant du péne vient au contact de I'extrémité arriere de
la partie supérieure de la gache, le péne puisse glisser
vers le bas et vers l'arriére tout au long de son mouve-
ment de descente au contact avec la face arriére de la
partie supérieure de la gache.

[0020] Ainsi, le dispositif selon l'invention est remar-
quable en ce qu’il permet un déverrouillage aisé du ta-
blier, en alimentant électriquementI'électroaimant, ce qui
apour effetde commander son déplacement et de mettre
aussitot, et pendant tout le temps nécessaire, la partie
supérieure de la gache en situation d’escamotage, la
montée a proprement parler et la descente du tablier
étant obtenues également électriquement, en utilisant
des moyens classiques, tandis que le verrouillage du ta-
blier, lorsque celui-ci a repris sa position extréme basse,
est réalisé de maniére automatique, a I'aide de moyens
exclusivement mécaniques.

[0021] Selon un exemple préférentiel de réalisation, la
partie supérieure de la gache est constituée par la pre-
miére branche d’une équerre de verrouillage montée pi-
votante autour d’'un axe horizontal, perpendiculaire au
plan du tablier, la seconde branche de cette équerre,
lorsque la gache est en position de travail, étant bloquée
enrotation par des moyens mobiles dontle déplacement,
en vue de libérer ladite seconde branche de I'équerre de
verrouillage, est commandé par I'électroaimant.

[0022] Ainsi, en alimentant électriquement Iélec-
troaimant, on commande son déplacement et donc on
cesse de maintenir 'immobilisation de la seconde bran-
chedel’équerre, ce quia pour conséquence de permettre
le libre pivotement de I'’équerre et, par suite, 'escamota-
ge de la partie supérieure de la gache.

[0023] Selon une construction particulierement avan-
tageuse, les moyens mobiles assurant le blocage en ro-
tation de la seconde branche de I'équerre de verrouillage
sont constitués par un taquet monté pivotant autour d’un
axe paralléle a I'axe de I'équerre, la rotation dudit taquet
étant elle-méme commandée par la montée ou la des-
cente de I'électroaimant de sorte que, lorsque I'élec-
troaimant est en position de travail, relevé (dans cette
position de travail, I'électroaimant n’est donc pas alimen-
té électriquement), le taquet est en vis-a-vis de ladite
seconde branche de I'équerre et bloque sa rotation et
que, lorsque I'électroaimant est en position de repos,
abaissé (dans sa position de repos, I'électroaimant est
donc alimenté électriquement), le taquet n’est plus en
vis-a-vis de la seconde branche de I'équerre, permettant
ainsi le libre pivotement de I'équerre et, par suite, le re-
levement du tablier.

[0024] Il est avantageusement prévu que les moyens
élastiques ramenant automatiquement la partie supé-
rieure de la gache de sa position escamotée vers sa po-
sition de blocage agissent sur I'équerre de verrouillage.
[0025] Pour exemple d’'une telle réalisation, I'axe de
pivotement de I'équerre de verrouillage est doté d’'un res-
sort de torsion dont I'une des pattes est maintenue fixe-
ment par un arrét solidaire du boitier du dispositif auto-
matique tandis que l'autre patte est en appui sur la face
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supérieure de la premiére branche de 'équerre.

[0026] Il a été vu que, en fin de descente du tablier,
pour assurer le verrouillage mécanique du dispositif auto-
matique conforme a l'invention, il faut prévoir que, soitla
face avant du péne, soit la face arriére de la partie su-
périeure de la gache, soit les deux faces précitées, soient
inclinées de haut en bas, de I'avant vers l'arriére. Une
telle construction permet en effet le glissement du péne
contre la partie supérieure de la gache. Toutefois, dans
une construction simplifiée, choisie a titre préférentiel,
quirespecte les formes traditionnelles d’une serrure élec-
trique, seule la face avant du péne est inclinée de haut
en bas, de I'avant vers I'arriére, cette face avantinclinée
étant apte a venir au contact de I'extrémité arriere de la
premiere branche de I'équerre de verrouillage et a glisser
ainsi vers le bas et vers l'arriére contre cette extrémité
lorsque ladite équerre est revenue dans sa position de
travail.

[0027] Selon encore une autre forme préférentielle de
réalisation, le péne est percé de plusieurs lumiéres lon-
gitudinales dont trois au moins coopérent chacune avec
des moyens de guidage du déplacement en translation
horizontale du péne, et dont une au moins est dotée de
moyens élastiques tendant en permanence a ramener
ledit péne de sa position de repos vers sa position de
travail.

[0028] Afin de pallier a toute panne du dispositif auto-
matique de déverrouillage électrique du tablier, il est
avantageusement prévu de pouvoir lui associer, a titre
de secours, un dispositif de déverrouillage mécanique
solidaire du tablier, commandé manuellement. A cette
fin, le péne mobile du dispositif de verrouillage automa-
tique, qui permet donc par ailleurs le déverrouillage mé-
canique du tablier, est doté d’'une dent formant une ex-
croissance sur son chant supérieur et il est en outre pré-
vu, au-dessus dudit péne, un bras doté d’un retour tourné
vers le péne et apte a venir en appui contre la face avant
de la dent, empéchant ainsi le péne de passer de sa
position de repos a sa position de travalil, ledit bras étant
monté pivotant autour d’'un axe perpendiculaire au plan
du tablier.

[0029] Idéalement, le dispositif mécanique de déver-
rouillage précité peut comprendre également une bas-
cule montée pivotante autour de I'axe de pivotement du
bras pourvu du retour, ladite bascule étant dotée de
moyens élastiques tendant a éloigner sa branche arriere
dupéne, etle bras pourvu du retour étant doté de moyens
élastiques tendant a le rapprocher de la branche arriere
de la bascule.

[0030] Dans cette derniere construction, il sera inté-
ressant de prévoir que la branche avant de la bascule
soit en appui contre la face supérieure de la premiere
branche de I'’équerre de verrouillage lorsque le tablier est
verrouillé, et de méme lorsque le tablier est en fin de
course avant son verrouillage ou en début de course pour
son relévement.

[0031] A titre d’exemple de construction, le moyen de
commande manuel du déverrouillage du dispositif mé-
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canique est un barillet, de préférence de type européen,
dont le rotor est doté a sa périphérie de dents qui coo-
pérent avec deux crémailléres prévues chacune dans
'organe qui commande le déplacement en translation
horizontale de chaque péne.

[0032] Selon une autre variante garantissant une
meilleure sécurité et une meilleure ergonomie, le rotor
du barillet ne peuttourner que sur 3/4 de tour, n’autorisant
ainsi la sortie de la clé qui provoque la rotation du rotor
du barillet que dans une seule position, a savoir celle
dans laquelle les organes commandant les déplace-
ments en translation horizontale des pénes sont en po-
sition de travail.

[0033] Dans le cas ou le tablier équipé du dispositif
automatique selon l'invention est celui d’'un rideau ou ce-
lui d’'un volet roulant, le dispositif de verrouillage et de
déverrouillage mécanique qui lui est associé est logé
dans un boitier solidaire de la lame extréme basse du
tablier, au voisinage du bord latéral de ladite lame.
[0034] Selon deux variantes, la lame extréme basse
du tablier peut alors étre creuse, auquel cas le boitier est
noyé dans ladite lame, ou profilée afin de former un bos-
sage longitudinal apte a recevoir ledit boitier.

[0035] Dans une variante également avantageuse de
réalisation, la lame extréme basse du tablier présente
deux découpes, chacune formée en partie latérale infé-
rieure de ladite lame.

[0036] Enfin, dans le cas ou le tablier équipé du dis-
positif automatique selon I'invention est celui d’'une porte
sectionnelle, le dispositif de verrouillage et de déver-
rouillage mécanique qui lui est associé est logé dans un
boitier fixé a I'arriere du panneau extréme bas du tablier,
au voisinage du bord latéral dudit panneau.

[0037] Les spécifications détaillées de I'invention sont
données dans la description qui suit en liaison avec les
dessins ci-annexés. Il est a noter que ces dessins nont
d’autre but que celui d'illustrer le texte de la description
et qu’ils ne constituent donc en aucune sorte une limita-
tion de la portée de l'invention.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS
[0038]

La Figure 1 est une vue de face du tablier d’'un rideau
ou d’'un volet roulant équipé du dispositif de ver-
rouillage et de déverrouillage automatique conforme
a linvention.

La Figure 2 est une vue par 'arriere du tablier de la
Figure 1.

La Figure 3 est une vue simplifiée du dispositif de
verrouillage et de déverrouillage automatique con-
forme a l'invention, les couvercles des boitiers de
protection dudit dispositif étant enlevés et le dispo-
sitif étant représenté en position de verrouillage,
c’est-a-dire en position de travail.

La Figure 4 est une vue du dispositif automatique
représenté a la Figure 3 complétée d’un dispositif de
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verrouillage et de déverrouillage mécanique, le ta-
blier étant ici également en position de verrouillage.
La Figure 5 illustre le déverrouillage du dispositif
automatique représenté a la Figure 4.

Les Figures 6 a 8 montrent différentes étapes du
relévement progressif du tablier équipé du dispositif
automatique représenté a la Figure 5.

La Figure 9 illustre I'amorce du verrouillage du dis-
positif automatique représenté aux Figures 5 a 8.
La Figure 10 illustre la premiére phase du déver-
rouillage du dispositif mécanique.

Les Figures 11 a 14 illustrent le fonctionnement du
dispositif mécanique au fur eta mesure de la montée
du tablier que ledit dispositif mécanique équipe.

La Figure 15 est une vue de dessous du dispositif
de verrouillage et de déverrouillage automatique re-
présenté aux Figures 3 a 14.

La Figure 16 est une vue par l'arriere du dispositif
de verrouillage et de déverrouillage représentée aux
Figures 3 a 15, les boitiers de protection dudit dis-
positif étant pourvus de leurs couvercles.

La Figure 17 est une vue, couvercle de protection
enlevé, du boitier enfermant les moyens de com-
mande du dispositif de déverrouillage mécanique.
La Figure 18 représente un sélecteur a clé tradition-
nel.

LaFigure 19 représente en perspective une variante
de réalisation de la lame extréme basse du tablier,
obtenue par profilage d’une téle et présentant ainsi
un bossage longitudinal dans lequel peut étre en-
castrée et fixée la partie mécanique du dispositif
automatique selon l'invention ainsi que, s’ilestavan-
tageusement prévu, le dispositif mécanique auxiliai-
re permettant de déverrouiller le tablier en cas de
panne du dispositif de déverrouillage électrique.

DESCRIPTION DES MODES DE REALISATION PRE-
FERES DE L’INVENTION

[0039] Ledispositifde verrouillage etde déverrouillage
automatique conforme a l'invention peut convenir a dif-
férents tabliers, celui d’'un rideau, métallique ou transpa-
rent, celui d’'un volet roulant ou encore celui d’'une porte
sectionnelle.

[0040] Dans les dessins annexés, il a été choisi de
représenter un tel dispositif automatique dans son appli-
cation aux rideaux ou aux volets roulants, c’est-a-dire
dans son application & des moyens de fermeture dans
lesquels le tablier, lorsqu’il est relevé, est enroulé a sa
partie supérieure autour d’'un tambour, les deux bords
latéraux dudit tablier se déplagant en coulissant dans
deuxglissiéres latérales verticales au cours de lamontée
et au cours de la descente du tablier. Dans ces construc-
tions, le tablier est constitué d’une pluralité de lames de
faible hauteur disposées horizontalement les unes au-
dessus des autres, et pouvant pivoter selon un certain
angle I'une par rapport a l'autre, lesdites lames étant soit
métalliques, auquel cas il n’y a aucune visibilité a travers
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le tablier, soit transparentes, auquel cas le local ou les
objets disposés derriére le tablier demeurent exposés a
la vue des clients potentiels.

[0041] llestclairtoutefois que le dispositif automatique
conforme a l'invention trouve également son application
aux portes sectionnelles, c’est-a-dire aux portes consti-
tuées par la superposition de plusieurs panneaux de plus
grande hauteur articulés deux a deux, les bords latéraux
de ces panneaux, pourvus en général I'un et I'autre de
roulettes, coulissant dans deux glissiéres latérales ver-
ticales, pour ce qui est du panneau ou des panneaux
inférieurs lorsque le tablier est baissé, et coulissant dans
deux glissieres latérales horizontales, pour ce qui est du
ou des panneaux supérieurs lorsque le tablier est relevé.
Puisque, en position de verrouillage du tablier, celui-ci
est alors parfaitement vertical sur toute sa hauteur, com-
me I'est un rideau ou un volet roulant, il suffira en effet,
dans cette application aux portes sectionnelles, de doter
les bords latéraux du panneau inférieur des deux dispo-
sitifs mécaniques de verrouillage conformes al'invention
et de noyer dans les deux glissieres verticales les
moyens automatiques de blocage complémentaires de
tels dispositifs mécaniques, en les plagant dans lesdites
glissieres au méme niveau que les dispositifs mécani-
ques lorsque le tablier est parvenu dans sa position ex-
tréme basse correspondant a sa position de verrouillage.
[0042] Bien évidemment, le dispositif de verrouillage
et de déverrouillage automatique selon I'invention peut
aussis’appliquer aux rideaux métalliques, volets roulants
et portes sectionnelles dits « a guillotine », c’est-a-dire a
tous les systémes de fermeture dont le tablier dans sa
totalité demeure vertical dans ses mouvements de mon-
tée et de descente au lieu de s’enrouler autour d’'un tam-
bour (cas des rideaux et des volets roulants) ou de bas-
culer pour sa grande partie depuis ses glissieres verti-
cales vers ses glissiéres horizontales (cas des portes
sectionnelles). On trouve en effet de tels systémes a
guillotine dans certains batiments de trés grande hau-
teur, 'ouverture a protéger se situant en général au rez-
de-chaussée, les tabliers de tels systémes pouvant ainsi
se déplacer dans des glissiéres verticales qui s’étendent
jusqu’au niveau du premier étage.

[0043] Dans son application illustrée, le tablier 1 com-
prend ainsi une lame finale ou extréme basse 2, les deux
extrémités latérales de cette lame 2, ainsi que les deux
extrémités latérales de toutes les lames qui la superpo-
sent, coulissant dans deux glissiéres latérales verticales
fixées a la menuiserie qui délimitent la vitrine, la devan-
ture, la porte ou la fenétre a protéger, a savoir, en vue
de I'extérieur, une glissiére gauche 3 et une glissiére droi-
te 4, ainsi qu'’il est visible aux Figures 1 et 2. Dans toutes
les vues 3 a 14 qui suivront, les glissiéres seront sché-
matisées par des lignes en traits interrompus.

[0044] Que le tablier du rideau soit constitué de lames
métalliques ou de lames transparentes, la lame finale 2,
pour des raisons de sécurité, est toujours métallique et
elle est préférentiellement creuse. C’est alors pour gran-
de partie a l'intérieur de cette lame creuse que sera pla-
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cée et donc dissimulée la partie mécanique du dispositif
automatique selon l'invention. Toutefois, en variante, la
lame finale 2 pourra aussi étre réalisée a partir d’'une téle
métallique profilée, ainsi qu’il est représenté a la Figure
19, et, dans cette variante de construction, on prévoit
alors en partie extréme basse un bossage 2a qui s’étend
longitudinalement d’'un bord latéral a I'autre de la lame
2, ledit bossage étant d’'une hauteur telle que I'on puisse
y encastrer et y fixer toute la partie mécanique du dispo-
sitif automatique selon l'invention.

[0045] Ledispositif automatique représenté ala Figure
3 comprend essentiellement une composante mécani-
que, a savoir un péne 5 solidaire du fond 6a d’un boitier
6 en U, lui-méme noye et fixé dans la lame finale 2 par
des moyens traditionnels tels que des vis 6b, et une com-
posante électrique noyée dans chaque glissiere 3 et 4,
en partie extréme basse et dans le fond 3a, 4a de celle-ci.
[0046] La composante électrique d’un tel dispositif
automatique est constituée :

- d’'une équerre de verrouillage 7 montée pivotante
autour d’'un axe horizontal 8 perpendiculaire au plan
du tablier, la premiere branche 7a de I'équerre 7
constituant, lorsque le dispositif est en position de
travail, la partie supérieure de la gache dans laquelle
vient s’'insérer I'extrémité du péne 5,

- d’'un doigt fixe 9 parallele a I'axe 8, constituant la
partie inférieure de ladite gache, lequel doigt permet
de limiter volontairement la course du péne 5 vers
le fond de la coulisse,

- d’un électroaimant qui est noyé dans un boitier 10
et qui commande la montée ou la descente d’une
biellette 11 pourvue a sa partie supérieure de deux
axes latéraux 12, cet électroaimant étant alimenté
en basse tension par un circuit électrique relié au
local a protéger ainsi qu’au moyen (en général un
sélecteur a clé) commandant les déplacements de
montée et de descente du tablier. |l est prévu a cette
fin, en partie basse du boitier 19 enfermant tout le
dispositif automatique, une ouverture 49 pour le pas-
sage des cables électriques.

- d’un taquet 13 monté pivotant autour d’'un axe 14
paralléle a I'axe 8, ledit taquet formant a son extré-
mité une fourche dont les deux ailes sont dotées
chacune d’une lumiére 15 apte chacune a recevoir
un axe 12 de la biellette 11.

[0047] Lorsque ce dispositif automatique est en posi-
tion de travail, c’est-a-dire verrouillé, I'électroaimant est
lui aussi en position de travail, relevé, la biellette 11 est
également relevée au maximum, la deuxiéme branche
7b de I'’équerre 7 est essentiellement verticale et I'extré-
mité active 16 du taquet 13 est en vis-a-vis de ladite
deuxiéme branche 7b, de telle sorte que I'équerre 7 ne
peut pivoter et que sa branche 7a, alors essentiellement
horizontale, forme ainsi la partie supérieure fixe de la
gache dans laquelle pénétre le péne 5.

[0048] Pour une bonne compréhension de la descrip-
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tion qui va suivre, et dans un souci de simplification, la
gache 7a-9, qu’elle soit ou non en position verrouillée,
sera également définie dans toute cette description par
la référence 50 correspondant a son ouverture.

[0049] Pour déverrouiller le dispositif automatique qui
vient d’étre décrit, on alimente électriquement I'élec-
troaimant d’'une maniére qui sera décrite ultérieurement,
et I'électroaimant descend et quitte ainsi sa position de
travail pour passer a sa position de repos, abaissé.
[0050] En se reportant a la Figure 5, on voit que la
descente de I'électroaimant a pour effet de provoquer la
descente de la biellette 11, et cette descente de la biel-
lette provoque elle-méme le pivotement vers le bas du
taquet 13 du fait de la coopération des deux axes 12 et
des deux lumiéres 15.

[0051] Ainsi, le taquet 13 n’est plus en vis-a-vis de la
deuxiéme branche 7b de I'équerre 7 et cette derniére est
désormais libre de pivoter autour de son axe 8.

[0052] L’alimentation électrique de I'électroaimant est
assurée au moyen d’'un sélecteur a clé 52 (voir Figure
18) disposé dans I'encadrement du rideau ou du volet
roulant, ou au moyen d’un simple bouton marche/arrét,
ou encore au moyen d’'une télécommande. Dans I'exem-
ple du sélecteur a clé, on commande, dans le sens de la
montée repéré par l'indicateur 53, la mise en marche du
moteur d’entrainement du tambour supérieur du tablier
dudit rideau ou dudit volet roulant et 'on commande si-
multanément la descente de I'électroaimant. La partie
supérieure de la gache passe ainsi de sa position de
blocage a sa position autorisant son escamotage. On
comprend que le péne 5, entrainé vers le haut en méme
temps que le tablier 1, provoque alors le pivotement de
I'équerre 7 puisqu’il tend a relever la premiére branche
7a de ladite équerre (voir Figure 6).

[0053] Au fur et a mesure du relévement du tablier 1,
le basculement de I'équerre 7 se poursuit (voir Figure 7)
jusqu’a ce que I'extrémité du péne 5 soit entierement
dégagée de la premiére branche 7a de ladite équerre
(voir Figure 8) et le tablier peut désormais étre ainsi to-
talement remonté puisque, dorénavant, il ne se présente
aucune piece dans les glissieres latérales 3 et 4 qui soit
susceptible d’entraver la poursuite du déplacement ver-
tical du péne 5.

[0054] Idéalement, I'alimentation de I'électroaimant ne
sera assurée qu’un temps infime, pour commander sa
descente et pour permettre également au péne 5 de se
dégager totalement vers le haut, relativement a I'équerre
de verrouillage. Pour cela, il sera prévu une temporisa-
tion de quelques secondes de 'action de I'électroaimant,
le temps que, sous la commande dudit sélecteur 52 (ou
du bouton marche/arrét), le tablier ait donc été relevé
d’'une hauteur telle que le péne 5 se trouve alors a un
niveau supérieur a celui de la premiére branche 7a de
I'équerre 7. Ainsi, 'organe de temporisation va hiérarchi-
ser les ordres : il commande la descente de I'élec-
troaimant, puis le démarrage de la montée du tablier sur
quelques centimétres, puis la remontée automatique de
I'électroaimant qui reprend aussitot sa position de travail
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alors que le tablier continue son mouvement de remontée
aussi longtemps que I'utilisateur maintient la clé orientée
vers l'indicateur 53.

[0055] Le verrouillage automatique du tablier 1 est en
revanche obtenu a I'aide de moyens exclusivement mé-
caniques.

[0056] On prévoit avantageusement qu’un ressort de
torsion 17, dont le noyau est constitué de quelques spi-
res, est monté sur I'axe 8 de I'équerre 7, 'une des pattes
17b de ce ressort 17 étant bloquée derriere un arrét 18
placé sur les faces latérales du boitier 19 enfermant toute
la composante commandée électriquement du dispositif
automatique, tandis que l'autre patte 17a du ressort 17
est en appui sur la face supérieure de la premiére bran-
che 7adel’équerre 7 ; enoutre, le péne 5 est alors monté
mobile en translation horizontale tout en étant rappelé
en permanence vers 'avant (a ce propos, dans toute la
description qui va suivre, le terme "avant" d’'un élément
est réservé a la partie la plus proche du fond 3a, 4a de
chaque glissiére 3 et 4 tandis que le terme "arriére" est
réservé a la partie la plus proche de I'axe longitudinal
vertical du tablier 1) ; a cette fin, le péne 5 est percé de
plusieurs lumiéres longitudinales dont trois au moins (les
lumieres 20) cooperent chacune avec des moyens fixes
de guidage 21 solidaires du fond 6a du boitier 6 qui regoit
le péne 5 et dont une au moins (la lumiere 22) est dotée
de moyens élastiques tendant en permanence aramener
ledit péne de sa position arriére, ou position de repos,
vers sa position avant, ou position de travail ; pour cela,
il est prévu un ressort de traction 23 dont une extrémité
est fixée sur un ergot 24 qui est soudé dans le fond 6a
du boitier 6 et qui émerge dans la lumiére 22 et dont
I'autre extrémité est fixée a un ergot 25 qui est soudé sur
le péne, a l'arriére de la lumiére 22. Chaque boitier 19
est fixé par son fond a I'une des ailes des glissieres 3 et
4, par exemple au moyen de vis 19a, dont l'une peut
d’ailleurs constituer I'arrét 18 du ressort de torsion 17, et
chaque boitier 10 enfermant|’électroaimant estlui-méme
fixé par des moyens tels que des vis 10a dans le fond
d’un boitier 19.

[0057] Le verrouillage automatique du tablier 1 s’ob-
tient a I'évidence de la maniére suivante, sans qu'il soit
besoin cette fois de prévoir une quelconque temporisa-
tion, ni une quelconque action de la part de I'élec-
troaimant.

[0058] Le tablier 1, alors entierement enroulé autour
de son tambour placé en partie supérieure de I'ouverture
a protéger, commence sa descente, cette derniére ayant
été commandée par le sélecteur a clé latéral 52, en tour-
nant la clé 54 dans le sens inverse de celui des aiguilles
d’une montre, en direction de I'indicateur 55, ou par le
bouton marche/arrét ou par la télécommande.

[0059] L’équerre de verrouillage 7 est alors dans sa
position de travail, c’est-a-dire que, étanten permanence
rappelée par sonressortde torsion 17, la deuxi€éme bran-
che 7b de I'équerre est essentiellement verticale et la
premiére branche 7a de I'équerre est essentiellement
horizontale ; la projection verticale du péne 5 chevauche
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alors la premiére branche 7a de I'équerre 7 ; en outre, si
le dispositif selon I'invention est associé a un organe de
temporisation, son action visant a engager le processus
de déverrouillage du tablier 1 a cessé depuis longtemps,
ce qui a amené I'électroaimant a remonter et a entrainer
la biellette 11 dans le méme mouvement de montée. Ain-
si, le taquet a pivoté et son extrémité active 16 est en
vis-a-vis de la deuxiéme branche 7b de I'équerre de ver-
rouillage 7.

[0060] Autrement dit, tous les éléments de la compo-
sante électrique du dispositif selon l'invention noyée
dans une glissiére 3, 4 ont repris leur position de travail,
a savoir celle qu’ils occupaient avant le déverrouillage
du tablier.

[0061] Lorsque, en fin de sa descente, le péne 5 vient
abuter contre ladite premiére branche 7a, il glisse d’avant
en arriere afin de passer le long de la face active 7c de
ladite branche 7a puis, aprés franchissement de la pre-
miere branche 7a, le péne 5 est rappelé automatique-
ment vers I'avant sous I'effet du ressort de traction 23 et
il pénétre dans I'ouverture 50 de la gache constituée de
ladite premiére branche 7a et du doigt fixe 9.

[0062] Afin de faciliter le glissement du péne 5 le long
de laface active 7c de la premiére branche 7a de I'équer-
re, la face avant 5a dudit péne est avantageusement in-
clinée de haut en bas, de I'avant vers l'arriére.

[0063] Tantque l'électroaimant ne sera pas a nouveau
commandé dans son mouvement de descente, I'équerre
de verrouillage 7 demeurera fixe, de méme par consé-
quent que la gache 7a, 9, et le tablier 1 ne pourra donc
pas étre remonté.

[0064] On note que ledit tablier s’est verrouillé auto-
matiquement de lui-méme, et que ce verrouillage a été
obtenu par des moyens exclusivement mécaniques.
[0065] Une panne du dispositif de déverrouillage auto-
matique conforme a l'invention pouvant toujours surve-
nir, il a été prévu d’associer au dispositif précité un dis-
positif mécanique de secours qui assurera par lui-méme
le déverrouillage du tablier, et qui pourra aussi assurer
un nouveau verrouillage aussi longtemps que la panne
subsistera.

[0066] Un tel dispositif mécanique, ainsi qu'il a été re-
présenté ala Figure 17, comprend d’abord un barillet 26,
de préférence de type européen, c’est-a-dire manoeu-
vrable depuis I'extérieur et de l'intérieur du local a proté-
ger au moyen de la clé appropriée. Dans un souci de
simplification, cette clé seralaméme quelaclé 54 utilisée
pour faire fonctionner le sélecteur 52.

[0067] Pour améliorer la sécurité dans I'utilisation du
dispositif mécanique de déverrouillage, le barillet euro-
péen pourra étre du type de ceux commercialisés par la
société PREFER, c’est-a-dire un barillet dont le rotor,
sous la commande de la clé 54, ne peut tourner que sur
3/4 de tour, ce qui a pour effet de rendre impossible la
sortie de la clé dans une position qui serait autre que
celle de l'introduction de ladite clé.

[0068] Le rotor 27 de ce barillet européen est doté a
sa périphérie de dents 28 qui coopérent avec deux cré-
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mailléres, respectivement haute 29 et basse 30, prévues
chacune a I'extrémité de I'organe 31 qui commande le
déplacement en translation horizontale de chaque péne
5. A cette fin, 'autre extrémité 32 de I'organe de com-
mande 31 comprend idéalement 'un des trois moyens
fixes de guidage 21 qui coopérent avec les lumiéres lon-
gitudinales. Chaque organe 31 peut avantageusement
étre réalisé sous la forme d’une plaque allongée dont les
deux extrémités sont partiellement découpées, formant
ainsi une partie saillante dont I'une présente une cré-
maillére et dont I'autre porte un moyen fixe de guidage
21.L’organe 31 peut également étre réalisé sous la forme
de plusieurs sous-organes, par exemple plusieurs pla-
ques, ou un ensemble de tringlerie, pour autant que les
extrémités de ces ensembles comprennent, d’'une part,
une crémaillére et, d’autre part, un moyen 21 de guidage
du péne 5.

[0069] Le péne 5, toujours rappelé vers I'avant, de sa
position de repos vers sa position de travail, par le ressort
de traction 23, est pourvu sur son chant supérieur d'une
excroissance sous la forme d'une dent 33. Eventuelle-
ment, il est prévu un creux 34 entre la dent 33 et I'extré-
mité avant du péne 5.

[0070] Unbras 35, prolongé d’'unretour 36 orienté vers
le péne 5 et dont I'extrémité est prévue de forme avan-
tageusement complémentaire de la dent 33, est monté
pivotant autour d’'un axe 37 perpendiculaire au plan du
tablier 1. Le bras 35 surplombe le péne 5 et il est tourné
vers l'arriére, son axe de pivotement 37 étant situé ap-
proximativement au tiers de la distance séparant le som-
met de la dent 33 de I'extrémité du péne 5 compté du
sommet de ladite dent.

[0071] Sur 'axe 37, il est monté également pivotante
une bascule 38 ayant la forme générale d’'un S a deux
branches tres allongées. La branche arriére 38a de la
bascule 38 est dotée de moyens élastiques 39, par exem-
ple un ressort travaillant en traction, ressort dont une
extrémité est engagée dans une encoche 40 taillée prés
du bout de la branche 38a et dont 'autre extrémité 41
est fixée au retour horizontal supérieur, ou aile supérieu-
re, du boitier 6, lequel retour peut étre lui-méme avanta-
geusement surmonté d’une plaque 42 en forme de T qui
vient en recouvrement du boitier 6 (la plaque 42 en T, si
elle est présente en recouvrement dudit boitier, aura
I'avantage d’assurer une fonction anti-arrachement qui
sera décrite ultérieurement).

[0072] |l est prévu des moyens élastiques 43, par
exemple un ressort de traction, entre le bras 35 et la
branche arriere 38a de la bascule 38. Ce dernier ressort
43 est accroché entre deux encoches taillées respecti-
vement dans la face supérieure du bras 35 et dans la
face inférieure de la branche 38a de la bascule.

[0073] Ainsi,labranchearriére de la bascule 38 acons-
tamment tendance a s’éloigner du péne 5 et le bras 35
a constamment tendance a se rapprocher de la branche
arriere 38a de ladite bascule 38, donc a se rapprocher
du péne 5. La branche avant 38b de la bascule 38 dé-
borde I[égérement vers I'avant le péne et elle est pourvue
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a son extrémité d’un retour 44 orienté vers le bas, retour
quivienten appuicontre laface supérieure de la premiére
branche 7a de I'’équerre de verrouillage 7 lorsque le ta-
blier est verrouillé et également lorsque le tablier est en
fin de course avant son verrouillage ou en début de cour-
se pour son reléevement. Une butée 51 prévue sur le re-
tour 36 du bras 35, a peu prés au 1/4 de la hauteur dudit
bras, limite le rapprochement entre la premiére branche
38adelabascule 38 etle bras 35 de sorte que, en position
verrouillée, telle que représentée a la Figure 4, les élé-
ments 35 et 38a sont sensiblement paralléles et horizon-
taux.

[0074] Le fonctionnement du dispositif mécanique de
déverrouillage, exploitable lorsque le dispositif électrique
de déverrouillage automatique ne peut étre mis en ser-
vice, est le suivant.

[0075] Pourillustrer ce fonctionnement, on se référera
en particulier a la Figure 4, sur laquelle le rideau est ver-
rouillé, et aux Figures 10 a 14 qui montrent le déver-
rouillage a I'aide du dispositif mécanique et la remontée
progressive du tablier.

[0076] En premier lieu, I'utilisateur (ou le réparateur)
déverrouille le dispositif mécanique en faisant tourner de
3/4 de tour le rotor 27 du barillet 26 a I'aide de sa clé
spécifique. La rotation du rotor a pour effet de déplacer
d’avant en arriére les deux organes 31, donc a déplacer
d’avanten arriére les pénes 5, et ce afin d’amener la dent
33 de chaque péne en arriére de I'extrémité du retour 36
prolongeant le bras 35 (voir Figure 10). Pour franchir la
dent 33, le bras 35 s’est progressivement relevé par pi-
votement autour de I'axe 37, lorsque son retour est venu
au contact de la face arriére de la dent 33, et ledit bras
35 a brusquement basculé vers le bas, sous I'effet du
ressort43, aprés franchissement par le retour 36 du som-
met de ladite dent.

[0077] L'utilisateur reverrouille alors le barillet 26 a
I'aide de sa clé, ce qui a pour effet de déplacer les orga-
nes 31 de l'arriére vers I'avant, mais pas les pénes 5 qui
ne font qu’avancer d’une distance infime puisqu’ils de-
meurent bloqués dans leur mouvement vers I'avant par
le retour 36 prolongeant chaque bras 35, leur dent 33
étant alors en effet en appui contre ledit retour 36 (voir
Figure 11).

[0078] Dans cette position de blocage vers I'avant de
chaque péne 5, ce dernier occupe sa position de repos,
c'est-a-dire qu'il est entierement libéré relativement a la
premiére branche 7a de I'équerre de verrouillage 7, la-
quelle en revanche est en position de travail puisque le
dispositif de déverrouillage automatique est en panne.
[0079] L'utilisateur ou le réparateur retire alors la clé
du barillet et I'introduit dans l'orifice correspondant du
sélecteur 52. Aucun obstacle ne pouvant a cet instant
empécher le relévement du tablier 1, I'utilisateur ou le
réparateur commande ce relévement, en tournant la clé
dans le sens rétrograde, en direction de l'indicateur 53,
en vue, pour le second, d’accéder au dispositif automa-
tique en panne pour pouvoir le remettre en fonctionne-
ment ou, pour le premier, d’accéder a I'intérieur de son
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local.

[0080] Dans ce mouvement de remontée dont le dé-
marrage est illustré a la Figure 12, la bascule 38, qui
jusqu’alors avait ses deux branches 38a et 38b paralléles
au péne 5 du fait de I'appui du retour 44 de sa branche
avant 38b sur la premiere branche 7a de I'équerre, a en
effet tendance a pivoter dans le sens des aiguilles d’'une
montre (sur la Figure 12) puisque ladite bascule est, par
sa partie arriére, constamment rappelée dans ce sens
par le ressort 39.

[0081] En basculant dans le sens des aiguilles d’'une
montre, la bascule 38 a simultanément pour effet de faire
pivoter le bras 35 vers le haut, puisque ce dernier est
rappelé constamment par le ressort 43.

[0082] Ainsi, alors que I'extrémité du péne 5 se trouve
dorénavant face a I'extrémité active 7c de la premiere
branche 7a de I'équerre de verrouillage 7, du fait du léger
relevement du tablier, le retour 36 du bras 35 se dégage
progressivement de la dent 33, jusqu’a brusquement li-
bérer dans son mouvement vers I'avant le péne 5 alors
que ce dernier n’est plus susceptible de s’engager dans
la gache 50 (voir Figure 13).

[0083] La montée du tablier 1 commandée électrique-
ment se poursuit, alors méme que le péne 5 reprend sa
position de travail dans laquelle sa projection verticale
chevauche la premiére branche 7a de I'équerre de ver-
rouillage 7 (voir Figure 14).

[0084] Si I'utilisateur (ou le réparateur si celui-ci n’a
pas encore achevé sa mission de réparation) a besoin
de verrouiller a nouveau le tablier, il lui suffit de comman-
der la descente en orientant la clé 54 vers l'indicateur 55
eten maintenantladite clé dans cette position aussilong-
temps que la descente doit s’effectuer.

[0085] Le péne 5 étant libre de tout mouvement vers
I'arriére, il va progressivement reculer au fur et a mesure
deladescente dutablier dés que saface avant 5a viendra
au contact de la premiére branche 7a de I'équerre 7 et
glissera le long de celle-ci, puis, lorsque le tablier se trou-
vera en position extréme basse, le verrouillage mécani-
que se réalisera automatiquement dés lors que le péne
5 se trouvera en regard de I'ouverture 50 de la gache et
qu’il s’engagera dans ladite ouverture du fait qu’il est
constamment rappelé vers I'avant par le ressort de trac-
tion 23.

[0086] Il est a noter que le dispositif de déverrouillage
mécanique peut également étre utilisé dans le cas ou ce
serait le moteur d’entrainement du tambour autour du-
quel le tablier s’enroule qui serait en panne. Dans ce cas,
la montée de méme que la descente du tablier se fera
manuellement ou, s’il existe, a l'aide du systéme de se-
cours du rideau en lui-méme.

[0087] Afin de sécuriser 'ensemble du dispositif auto-
matique décrit ci-dessus, il est possible de prévoir un
systéeme anti-arrachement. On peut par exemple prévoir
en recouvrement total du boitier 6 et en recouvrement
partiel ou total du boitier 19, une plague 42 en T dont
I'ame s’étend au-dessus et sur toute la longueur du boi-
tier 6, ladite ame du T débordant le boitier 6 de sorte a
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s’étendre jusqu’a proximité du fond 3a, 4a de la glissiére
correspondante 3,4.

[0088] Le boitier 19 présente dans cet exemple une
découpe supérieure 45 sur chacune de ses deux faces
latérales et les ailes 42a de la plaque en T 42, perpen-
diculaires a son ame, s’étendent au-dessus des décou-
pes 45 (Figure 16) et viennent ainsi au plus prés de la
face intérieure des ailes latérales 46 de chaque glissiére
3, 4, lesquelles sont traditionnellement profilées en U,
les deux ailes latérales 46 de ces profilés en U étant
chacune dotées d’'un double retour 47, 48. Le boitier 6
du dispositif mécanique peut ainsi étre partiellement en-
castré entre les derniers retours 48 (Figure 15).

[0089] Comme il va de soi, l'invention ne se limite pas
aux seuls modes d’exécution préférentiels décrits ci-des-
sus.

[0090] Elle embrasse au contraire toutes les variantes
possibles de réalisation, pour autant que ces derniéres
ne sortent pas du cadre délimité par les revendications
ci-jointes qui définissent la présente invention.

[0091] Ainsi, les parties creuses (ou, selon, les parties
profilées) des lames finales 2 peuvent étre d’'une lon-
gueur égale ou, en variante, d’'une longueur inférieure a
celle des lames qui surmontent la lame finale 2. Dans
'exemple illustré sur les Figures 3 a 14, la lame finale 2
présente ainsi deux découpes 56 effectuées chacune en
partie latérale inférieure de ladite lame.

[0092] Pour autre exemple, la plaque en T 42 peut étre
plus ou moins longue et ne recouvrir ainsi qu’une partie
du boitier 19 enfermant le dispositif automatique. On peut
voir ainsi sur la Figure 16 que la plaque en T 42 est plus
longue que celle représentée sur les Figures 3 a 14 et
qu’ainsi les ailes 42a d’une telle plaque 42 sont davan-
tage rapprochées du bord vertical arriere de la découpe
45.

Revendications

1. Dispositif de verrouillage et de déverrouillage auto-
matique du tablier (1) d’un rideau, métallique ou
transparent, d’'un volet roulant ou d’une porte sec-
tionnelle, ledit tablier étant encadré par deux glissie-
res verticales (3, 4) fixées a la menuiserie délimitant
la vitrine, la devanture, la porte ou la fenétre que le
rideau, le volet roulant ou la porte sectionnelle doit
protéger apres son verrouillage, chaque bord latéral
vertical dudit tablier coulissant dans I'une des glis-
sieres (3, 4) de cet encadrement, ledit dispositif étant
du type connu constitué de deux verrous disposés
respectivement en partie basse de chacune des
deux glissiéres et en partie basse de chacun des
deux bords latéraux du tablier, chaque verrou com-
prenant un péne (5) mobile en translation horizon-
tale, solidaire du tablier, et une gache agencée dans
la glissiere verticale, en regard dudit péne lorsque
le tablier est totalement abaissé, donc en place pour
son verrouillage, l'ouverture (50) de cette gache
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étant apte a recevoir ledit péne (5) afin de réaliser
le verrouillage du tablier dans les glissiéres, ledit dis-
positif étant caractérisé en ce que la partie supé-
rieure (7a) de la gache est escamotable, ladite gache
pouvant ainsi occuper deux positions, I'une dite de
travail dans laquelle sa partie supérieure (7a) est
bloquée, empéchant ainsi le relévement du tablier,
et l'autre dite de repos dans laquelle ladite partie
supérieure (7a) de la gache est escamotée, permet-
tantainsiautablier de pouvoir étrerelevé, le passage
de la position de blocage de la partie supérieure (7a)
de la gache a sa position autorisant son escamotage
étant réalisé grace au déplacement d'un élec-
troaimant commandé par l'utilisateur, en ce qu’il est
prévu des moyens élastiques ramenant automati-
quement la partie supérieure (7a) de la gache de sa
position escamotée vers sa position de blocage, en
ce que le péne mobile (5) est apte a occuper deux
positions, I'une dite de travail dans laquelle son ex-
trémité avant, ou la projection de celle-ci, chevauche
la partie supérieure (7a) de la gache, lorsque cette
derniére est en position de travalil, et I'autre dite de
repos dans laquelle ledit péne (5), ou la projection
de celui-ci, est entierement dégagé vers l'arriére re-
lativement a la partie supérieure (7a) de la gache
occupant la position précitée, et en ce que la face
avant (5a) du péne (5) et/ou la face arriére de la
partie supérieure (7a) de la gache est inclinée de
haut en bas, de I'avant vers I'arriere, de sorte que,
en fin de la descente du tablier, lorsque I'extrémité
avant du péne vient au contact de I'extrémité arriere
de la partie supérieure (7a) de la gache, le péne (5)
puisse glisser vers le bas et vers I'arriere tout au long
de son mouvement de descente au contact avec la
face arriére de la partie supérieure (7a) de la gache.

Dispositif automatique selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que la partie supérieure (7a) de la
gache est constituée par la premiere branche d’'une
équerre de verrouillage (7) montée pivotante autour
d’'un axe horizontal (8), perpendiculaire au plan du
tablier (1), la seconde branche (7b) de cette équerre,
lorsque la gache est en position de travail, étant blo-
quée en rotation par des moyens mobiles dont le
déplacement, en vue de libérer ladite seconde bran-
che (7b) de I'équerre de verrouillage (7), est com-
mandé par I'électromaiment.

Dispositif automatique selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que les moyens mobiles assurant
le blocage en rotation de la seconde branche (7b)
de I'’équerre de verrouillage (7) sont constitués par
un taquet (13) monté pivotant autour d’'un axe (14)
parallele a I'axe (8) de I'équerre (7), la rotation dudit
taquet étant elle-méme commandée par la montée
ou la descente de I'électroaimant de sorte que, lors-
que I'électroaimant est en position de travail, releve,
le taquet est en vis-a-vis de ladite seconde branche
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de I'équerre et bloque sa rotation et que, lorsque
I'électroaimant est en position de repos, abaissé, le
taquet n’est plus en vis-a-vis de la seconde branche
de I'’équerre, permettant ainsi le libre pivotement de
I'équerre (7) et, par suite, le relevement du tablier (1).

Dispositif automatique selon I'une quelconque des
revendications 2 et 3, caractérisé en ce que les
moyens élastiques ramenant automatiquement la
partie supérieure (7a) de la gache de sa position
escamotée vers sa position de blocage agissent sur
I'équerre de verrouillage (7).

Dispositif automatique selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que l'axe (8) de pivotement de
I'équerre de verrouillage (7) est doté d’un ressort de
torsion (17) dont 'une des pattes (17b) est mainte-
nue fixement par un arrét (18) solidaire du boitier
(19) dudispositif automatique tandis que l'autre patte
(17a) est en appui sur la face supérieure de la pre-
miéere branche (7a) de I'équerre (7).

Dispositif automatique selon I'une quelconque des
revendications 2 a 5, caractérisé en ce que seule
la face avant (5a) du péne (5) est inclinée de haut
en bas, de l'avant vers l'arriére, cette face avant in-
clinée étant apte a venir au contact de I'extrémité
arriere (7¢) de la premiére branche (7a) de I'équerre
de verrouillage (7) et a glisser ainsi vers le bas et
vers l'arriere contre cette extrémité arriére (7c) lors-
que ladite équerre (7) est revenue dans sa position
de travail.

Dispositif automatique selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce que le péne
(5) est percé de plusieurs lumieres longitudinales
(20, 22) dont trois (20) au moins cooperent chacune
avec des moyens (21) de guidage du déplacement
en translation horizontale du péne, et dont une (22)
au moins est dotée de moyens élastiques (23) ten-
dant en permanence a ramener ledit péne de sa po-
sition de repos vers sa position de travail.

Dispositif automatique selon I'une quelconque des
revendications 1 a 7, caractérisé en ce qu’il com-
prend en outre un dispositif de déverrouillage méca-
nique solidaire du tablier (1), le péne (5) étant alors
doté d’une dent (33) formant excroissance sur son
chant supérieur et en ce qu'il est prévu, au-dessus
dudit péne, un bras (35) doté d’un retour (36) tourné
vers le péne et apte a venir en appui contre la face
avant de la dent (33), empéchant ainsi le péne de
passer de sa position de repos a sa position de tra-
vail, ledit bras (35) étant monté pivotant autour d’'un
axe (37) perpendiculaire au plan du tablier (1).

Dispositif automatique selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend également une bas-
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cule (38) montée pivotante autour de I'axe (37) de
pivotement du bras (35) pourvu du retour (36), ladite
bascule étant dotée de moyens élastiques (39) ten-
dant a éloigner sa branche arriére (38a) du péne (5),
etle bras (35) pourvu du retour étant doté de moyens
élastiques (43) tendant ale rapprocher de la branche
arriere (38a) de la bascule (38).

Dispositif automatique selon la revendication 9, ca-
ractérisé en ce que la branche avant (38b) de la
bascule (38) est en appui contre la face supérieure
de la premiere branche (7a) de I'équerre de ver-
rouillage (7) lorsque le tablier (1) est verrouillé, et de
méme lorsque le tablier est en fin de course avant
son verrouillage ou en début de course pour son
reléevement.

Dispositif automatique selon 'une quelconque des
revendications 8 a 10, caractérisé en ce que le
moyen de déverrouillage du dispositif mécanique est
un barillet (26), de préférence de type européen,
dont le rotor (27) est doté a sa périphérie de dents
(28) qui coopérent avec deux crémailléres (29, 30)
prévues chacune dans I'organe (31) qui commande
le déplacement en translation horizontale de chaque
péne (5).

Dispositif automatique selon la revendication 11, ca-
ractérisé en ce que le rotor du barillet (26) ne peut
tourner que sur 3/4 de tour, n’autorisant ainsila sortie
de la clé qui provoque la rotation du rotor du barillet
que dans une seule position, a savoir celle dans la-
quelle les organes commandant les déplacements
en translation horizontale des pénes sont en position
de travail.

Dispositif automatique selon 'une quelconque des
revendications 1 a 12, caractérisé en ce que le dis-
positif de verrouillage et de déverrouillage mécani-
que est logé dans un boitier (6) solidaire de la lame
extréme basse (2) du tablier (1), au voisinage du
bord latéral de ladite lame, dans le cas ou le tablier
équipé dudit dispositif automatique est celui d’un ri-
deau ou celui d'un volet roulant.

Dispositif automatique selon la revendication 13, ca-
ractérisé en ce que la lame extréme basse (2) du
tablier (1) est soit creuse, auquel cas le boitier (6)
est noyé dans ladite lame (2), soit profilée afin de
former un bossage longitudinal apte a recevoir ledit
boitier (6).

Dispositif automatique selon 'une quelconque des
revendications 13 et 14, caractérisé en ce que la
lame extréme basse (2) du tablier (1) présente deux
découpes, chacune formée en partie latérale infé-
rieure de ladite lame.
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16. Dispositif automatique selon I'une quelconque des

revendications 1 a 12, caractérisé en ce que le dis-
positif de verrouillage et de déverrouillage mécani-
que est logé dans un boitier (6) fixé a I'arriere du
panneau extréme bas du tablier (1), au voisinage du
bord latéral dudit panneau, dans le cas ou le tablier
équipé dudit dispositif automatique est celui d’'une
porte sectionnelle.
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