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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Schalenverschließmaschine mit einer Siegelstation gemäß dem Oberbegriff
des Anspruchs 1, sowie auf ein Verfahren zum Transportieren von Schalen mittels eines Transportsystems zu, in
und/oder von einer die Schalen mit einer Deckelfolie versiegelnden Schalenverschließmaschine.
[0002] Bei aus der Praxis bekannten Schalenverschließmaschinen werden Schalen in der Regel mittels eines Trans-
portsystems bis zu einer Siegelstation transportiert. In dieser Siegelstation werden die zuvor mit einem Produkt gefüllten
Schalen mittels einer Deckelfolie versiegelt und damit verschlossen. Gegebenenfalls können die Schalen zuvor evakuiert
und/oder mit einem Austauschgas oder Gasgemisch begast werden. Zum Überführen der Schalen von einem Zuführband
in die Siegelstation wird häufig ein Greifersystem verwendet, wie dies beispielsweise aus der DE 10 2010 027 211.6
hervorgeht.
[0003] Bei einem anderen, gattungsgemäßen Typ von Schalenverschließmaschinen befinden sich die Schalen auf
einer Transportstrecke und werden dort von Mitnehmern erfasst und vorwärts transportiert. Bei diesen Mitnehmern
handelt es sich häufig um sich quer über die Transportstrecke erstreckende Querstäbe, die an ihren beiden Enden
jeweils in eine Transportkette eingespannt sind. Dadurch haben sie notwendigerweise einen konstanten Abstand von-
einander, der meist größer ist als die Länge einer Schale in Transportrichtung. Eine solche Schalenverschließmaschine
geht bspw. aus der US 3,908,342 hervor. Bei ihr ist ein zum Trennen der versiegelten Schalen voneinander vorgesehenes
Schneidmesser synchronisiert mit den äquidistant zwischen zwei Ketten vorgesehenen Mitnehmern. Durch diese Syn-
chronisierung kann das Schneidmesser in eine Nut auf den Mitnehmern eintauchen.
[0004] Die DE 10 2008 040 204 A1 beschreibt eine Vorrichtung, mit der Produkte einer Schlauchbeutelverschließma-
schine zugeführt werden können. Die Aufgabe dieser Vorrichtung ist es, einen chaotisch eintreffenden Produktstrom in
eine geordnete Produktfolge zu überführen.
[0005] Aus der US 2005/0256774 A1 ist ein System zum Zusammenstellen von Menüs bspw. für ein Pizzarestaurant
bekannt. Für einen Einsatz an einer Verpackungsmaschine ist dieses System jedoch weder gedacht noch geeignet.
[0006] Umlaufende Transfersysteme für eine Beförderung von Produkten, nicht jedoch zum Einsatz in einer Schalen-
verschließmaschine, sind aus der WO 00/48908 A1, der DE 10 2009 003 080 A1 oder der DE 10 2010 028 333 A1 bekannt.
[0007] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Schalenverschließmaschine und ein Verfahren zum Trans-
portieren von Schalen hinsichtlich ihrer Effizienz zu verbessern.
[0008] Diese Aufgabe wird gelöst durch eine Schalenverschließmaschine mit den Merkmalen des Anspruchs 1 bzw.
durch ein Verfahren mit den Merkmalen des Anspruchs 9 Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in den Unter-
ansprüchen angegeben.
[0009] Die erfindungsgemäße Schalenverschließmaschine (englisch: Traysealer) zeichnet sich dadurch aus, dass
die zum Mitnehmen mindestens einer Schale konfigurierten Mitnehmer unabhängig voneinander entlang der Mitneh-
merbahn bewegbar sind. Mit anderen Worten haben damit zwei beliebige Mitnehmer nicht mehr zwingend einen kon-
stanten Abstand voneinander und dieselbe Geschwindigkeit. Vielmehr können die Abstände und Geschwindigkeiten
zwischen beliebigen, insbesondere auch benachbarten Mitnehmern voneinander abweichen. Überraschenderweise
erhöht dies die Effizienz der Schalenverschließmaschine beträchtlich. Denn damit wird es beispielsweise auch ohne
den Einsatz von aufwendig miteinander synchronisierten Transportbändern möglich, die Abstände der Schalen entlang
ihrer Transportstrecke zu variieren, um diese Abstände beispielsweise an sich entlang derTransportstrecke verändernde
Anforderungen anzupassen. Beispielsweise könnten die Schalen entlang einer Füllstrecke eine langsamere Geschwin-
digkeit erhalten, um besser befüllt werden zu können, während sie schnell zu einer Siegelstation transportiert werden
können. Die variablen Abstände zwischen benachbarten Mitnehmern ermöglichen es dort, die Abstände zwischen den
Schalen besonders gut an die Abmessungen eines Siegelwerkzeugs anzupassen.
[0010] In einer vergleichsweise einfachen Variante sind die Geschwindigkeitsprofile der unterschiedlichen Mitnehmer
entlang der Mitnehmerbahn gleich, auch wenn sich zu jedem Zeitpunkt verschiedene Mitnehmer auf verschiedenen
Punkten ihrer Geschwindigkeitsprofile befinden. In einer eleganteren Ausführungsform ist jedoch jeder Mitnehmer mit
einem individuellen Geschwindigkeitsprofil entlang der Mitnehmerbahn bewegbar, um die Flexibilität des Einsatzes der
Schalenverschließmaschine weiter zu verbessern. Beispielsweise kann das Transportsystem der
Schalenverschließmaschine so auf unregelmäßig eintreffende Schalen reagieren und sogar aus unregelmäßig einge-
troffenen Schalen eine regelmäßige Anordnung von Schalen erzeugen.
[0011] Üblicherweise wird die Mitnehmerbahn einen der Transportstrecke für die Schalen zugeordneten Transport-
abschnitt und einen Rückführabschnitt aufweisen. Günstig ist es, wenn die Mitnehmer auf dem Rückführabschnitt mit
höherer Geschwindigkeit, zumindest mit höherer mittlerer Geschwindigkeit, als auf dem Transportabschnitt bewegbar
sind. Dies erlaubt es, die nach dem Transport einer Schale freigewordenen Mitnehmer schnell wieder zum Ausgangs-
punkt des Transportabschnitts zurückzuführen, sodass insgesamt eine geringere Anzahl von Mitnehmern benötigt wird.
[0012] Vorzugsweise ist entlang der Mitnehmerbahn mindestens ein Linearmotor zum Antreiben der Mitnehmer vor-
gesehen. Ein solcher Linearmotor ist aus der Praxis bekannt. Er verfügt über eine Abfolge von Elektromagneten, die
entlang der endlosen, d.h. geschlossenen Mitnehmerbahn angeordnet sind. Der Mitnehmer selbst oder ein Schlitten,
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an dem der Mitnehmer befestigt ist, dienen als Läufer des Linearmotors und sind entlang der Strecke des Linearmotors
durch sich ändernde Magnetfelder bewegbar. Um einen Abstand zwischen den Wicklungen der Elektromagneten und
dem Läufer zu erzeugen, könnten Räder, Luftkissen oder eine elektromagnetisch erzeugte Schwebewirkung eingesetzt
werden.
[0013] Erfindungsgemäß ist mindestens ein Positionssensor zum Erfassen der Position einer Schale und/oder der
Position eines Mitnehmers vorgesehen ist. Ein solcher Positionssensor steigert die Effizienz der Schalenverschließma-
schine. Mittels des Signals des Positionssensors kann sichergestellt werden, dass eine Schale sicher von einem Mit-
nehmer erfasst wird, und dass auch bei unregelmäßig eintreffenden Schalen jeweils ein Mitnehmer zu einem geeigneten
Zeitpunkt zur Verfügung steht.
[0014] In einer Weiterbildung der Erfindung kann entlang der Transportstrecke ein Pufferabschnitt zum Puffern meh-
rerer Schalen vorgesehen sein. Ein solcher Pufferabschnitt zeichnet sich dadurch aus, dass die Schalen dort im Mittel
eine geringere Geschwindigkeit aufweisen und/oder geringere Abstände voneinander aufweisen. Der Pufferabschnitt
ermöglicht es, nachfolgende Stationen wie beispielsweise die Siegelstation der Schalenverschließmaschine möglichst
gleichmäßig mit einem Strom von Schalen zu beliefern, um so einen gleichmäßigen Betrieb der Schalenverschließma-
schine sicherzustellen.
[0015] Möglich ist ferner, dass das Transportsystem nicht nur eine, sondern zwei, drei oder allgemein mehrere Spuren
zum Transportieren mehrerer nebeneinander liegender Spuren von Schalen aufweist. Gegenüber einer einspurigen
Ausführung der Schalenverschließmaschine steigert dies den Durchsatz, d.h. die Zahl der pro Zeiteinheit entlang eines
bestimmten Streckenabschnitts transportierbaren Schalen.
[0016] Wenn das Transportsystem mehrere Spuren aufweist, ist es möglich, dass die Mitnehmer unterschiedlicher
Spuren unabhängig voneinander bewegbar sind. Dies ermöglicht es, auch unregelmäßig auf benachbarten Spuren
eintreffende Schalen zu erfassen und weiter zu transportieren.
[0017] In einer weiteren Variante ist es möglich, dass nebeneinander liegende Mitnehmer unterschiedlicher Spuren
abschnittsweise entlang der Transportstrecke in ihrer Geschwindigkeit koppelbar sind. Insbesondere könnte diese Kopp-
lung der Geschwindigkeiten erfolgen, wenn die Mitnehmer genau dieselbe Position entlang der Transportstrecke ein-
genommen haben, sodass die von ihnen erfassten Schalen genau nebeneinander liegen. Auf diese Weise können die
Schalen besonders gut beispielsweise durch ein Siegelwerkzeug bearbeitet werden.
[0018] Erfindungsgemäß sind außerdem wenigstens einige oder sogar alle Mitnehmer jeweils an einem entlang der
Mitnehmerbahn bewegbaren Schlitten relativ zu diesem Schlitten beweglich montiert. Dies ermöglicht es, die Mitnehmer
aus dem Bereich der sich um eine Schale schließenden Siegelwerkzeuge zu entfernen, sodass die Siegelwerkzeuge
eine hermetisch geschlossene Siegelkammer bilden können, ohne dabei mit dem Mitnehmer zu interferieren.
[0019] Beispielsweise könnte der Mitnehmer schwenkbar und/oder translatorisch bewegbar an dem Schlitten vorge-
sehen sein. Z.B. könnte er einfach horizontal und quer zur Transportrichtung der Schalen nach außen bewegbar sein.
Möglich wäre es auch, dass der Mitnehmer zu diesem Zweck eine veränderbare Länge hat und beispielsweise teles-
kopisch aufgebaut ist.
[0020] Die Erfindung bezieht sich auch auf ein Verfahren zum Transportieren von Schalen mittels eines Transport-
systems. Erfindungsgemäß werden bei diesen Verfahren die Mitnehmer unabhängig voneinander entlang einer Mitneh-
merbahn des Transportsystems bewegt, um die oben geschilderten Vorteile zu ermöglichen.
[0021] Bereits erläutert wurde, dass die Mitnehmer vorzugsweise entlang eines Rückführabschnitts des Transport-
systems schneller bewegt werden als entlang eines Transportabschnitts des Transportsystems, und dass die Schalen
gegebenenfalls entlang der Transportstrecke nicht nur einspurig, sondern in mehreren nebeneinander liegenden Spuren
transportieren werden können. Üblicherweise werden diese Spuren dabei parallel zueinander angeordnet sein. Möglich
ist es dabei insbesondere, dass nebeneinander liegende Mitnehmer unterschiedlicher Spuren abschnittsweise entlang
der Transportstrecke mit gleicher Geschwindigkeit bewegt werden.
[0022] Erfindungsgemäß sind wenigstens einige Mitnehmer jeweils an einem entlang der Mitnehmerbahn bewegbaren
Schlitten montiert, und zwar relativ zu diesem Schlitten beweglich, sodass sie vor dem Schließen eines Siegelwerkzeugs
aus dem Bereich dieses Siegelwerkzeugs herausbewegt werden können.
[0023] Im Folgenden werden vorteilhafte Ausführungsbeispiele der Erfindung anhand einer Zeichnung näher erläutert.
Im Einzelnen zeigen:

Figur 1 ein Ausführungsbeispiel einer erfindungsgemäßen Schalenverschließmaschine in sche-
matischer Darstellung,

Figuren 2 - 5, 6a, 6b und 6c in schematischer Darstellung unterschiedliche Varianten des Transportsystems für die
erfindungsgemäße Schalenverschließmaschine und

Figur 7 in Draufsicht eine weitere Variante des Transportsystems für die erfindungsgemäße
Schalenverschließmaschine.
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[0024] Gleiche Komponenten sind in den Figuren durchgängig mit gleichen Bezugszeichen versehen.
[0025] Figur 1 zeigt in schematischer Darstellung eine erfindungsgemäße Schalenverschließmaschine 1 mit einer
Siegelstation 2, in der Schalen 3, insbesondere Kunststoffschalen, mit einer Deckelfolie 4 verschlossen werden können.
Die Deckelfolie 4 wird von einer Folienrolle 5 abgerollt und über eine Umlenkrolle 6 in die Siegelstation 2 geführt. Jenseits
der Siegelstation 2 lenkt eine weitere Umlenkrolle 7 das Restfoliengitter der Deckelfolie 4 auf einen Restfolienaufwickler 8.
[0026] Die Siegelstation 2 verfügt in üblicher Weise über ein Unterwerkzeug 9 und ein Oberwerkzeug 10. Diese
Werkzeuge 9, 10 der Siegelstation 2 sind in Figur 1 in einer geöffneten Stellung dargestellt. Sie können jedoch in eine
geschlossene Position überführt werden, in der sie zwischen sich eine hermetisch geschlossene Siegelkammer 11
bilden, in denen die mit einem Produkt 12 gefüllten Schalen 3 vor ihrem Versiegeln evakuiert und/oder begast werden
können.
[0027] Die Schalenverschließmaschine 1 verfügt über eine Transportstrecke 13, entlang welcher die Schalen 3 in
einer Transportrichtung T zur Siegelstation 2, durch die Siegelstation 2 und von der Siegelstation 2 fort transportiert
werden. Die Transportstrecke 13 kann beispielsweise in Form einer Auflage oder Gleitebene ausgebildet sein, auf der
die Schalen 3 aufliegen. Insbesondere wäre es denkbar, dass die als Auflage ausgebildete Transportstrecke 13 einen
Schlitz oder eine Unterbrechung aufweist, damit ein unterhalb der Transportstrecke 13 angeordnetes Transportsystem
14 die Schalen 3 erfassen und entlang der Transportstrecke 13 transportieren kann.
[0028] Alternativ wäre es möglich, dass das Transportsystem 14 die Transportstrecke 13 seitlich umgreift.
[0029] Das Transportsystem 14 weist eine endlose Mitnehmerbahn 15 auf. Diese Mitnehmerbahn 15 weist ihrerseits
einen ersten, gradlinigen, der Transportstrecke 13 zugeordneten und direkt unterhalb dieser Transportstrecke 13 be-
findlichen Transportabschnitt 16 auf, sowie einen ebenfalls geradlinigen, unter oder neben dem Transportabschnitt 16
befindlichen Rückführabschnitt 17 und zwei die beiden vorstehend genannten Abschnitte 16, 17 verbindende, gekrümmte
Verbindungsabschnitte 18, 19. Auf der Mitnehmerbahn 15 befindet sich eine endliche Anzahl von Schlitten 20, die
entlang der Mitnehmerbahn 15 bewegbar sind. Jeder Schlitten 20 verfügt über einen Mitnehmer 21, der bezüglich seiner
Größe und Stabilität zum Mitnehmen mindestens einer Schale 3 ausgebildet ist und im vorliegenden Ausführungsbeispiel
zu diesem Zwecke von unten durch einen Schlitz in der Transportstrecke 13 hindurchragt, sodass der nach oben über
die Transportstrecke 13 hinaus vorstehende Abschnitt des Mitnehmers 21 eine Schale 3 erfassen und mitnehmen kann.
Beispielsweise kann der Mitnehmer 21 zu diesem Zweck als Stab, als Platte oder als Bügel ausgebildet sein.
[0030] Um die Schlitten 20 und damit die Mitnehmer 21 zu bewegen, ist die Mitnehmerbahn 15 insgesamt als Line-
armotor 22 ausgebildet. Damit bildet die Mitnehmerbahn 15 den stationären Teil des Linearmotors 22, dessen beweg-
licher Teil bzw. Läufer durch die Schlitten 20 gebildet sind. Die Mitnehmerbahn 15 ist dabei in feine Abschnitte 23
unterteilt, die der Übersichtlichkeit halber nur in einem kurzen Bereich dargestellt sind. An die einzelnen Abschnitte 23
kann mittels einer geeignet programmierten oder programmierbaren Steuerung 24 ein veränderbares Magnetfeld derart
angelegt werden, dass dieses Magnetfeld die Schlitten 20 entlang der Mitnehmerbahn 15 bewegt. Dabei bewegen sich
die auf dem Transportabschnitt 16 befindlichen Schlitten 20 und Mitnehmer 21 in Transportrichtung T der Schalen,
während sie sich auf den Rückführabschnitt 17 in umgekehrter Richtung bewegen.
[0031] Die Abschnitte 23 des Linearmotors 22 sind so konfiguriert, dass sie individuell mittels der Steuerung 24
ansteuerbar sind. Dies ermöglicht es gemäß der Erfindung, die einzelnen Mitnehmer 21 unabhängig voneinander,
insbesondere unabhängig von den jeweils benachbarten Schlitten und Mitnehmern 21, entlang der Mitnehmerbahn 15
zu bewegen. Damit wird es sogar möglich, dass jeder Mitnehmer 21 entlang der Mitnehmerbahn 15 sein eigenes,
individuelles Geschwindigkeitsprofil erhält.
[0032] Positionssensoren 25, 26, beispielsweise in Form von Lichtschranken oder Kameras, dienen zum Erfassen
einer Position einer Schale 3 oder eines Mitnehmers 21. Ein erster Positionssensor 25 ist dabei am Beginn der Trans-
portstrecke 13 angeordnet, um dort die Position und das Vorhandensein einer Schale 3 zu erfassen. Der Positionssensor
25 kann sich über, unter oder neben der Transportstrecke 13 befinden. Ein zweiter Positionssensor 26 ist am Ende des
Rückführabschnitts 17 der Mitnehmerbahn 15 angeordnet, um dort das Vorhandensein und die Position eines Schlittens
20 mit einem Mitnehmer 21 und/oder den Zustand und insbesondere mögliche Defekte des Mitnehmers 21 zu erfassen.
Die von den Positionssensoren 25, 26 erfassten Daten gelangen in Form von Signalen über Datenleitungen 27 an die
Steuerung 24. Unabhängig von diesen Positionssensoren 25, 26 kann das Transportsystem 14 ein eigenes Positions-
erfassungssystem zur Echtzeit-Erfassung der Position jedes einzelnen Schlittens 20 aufweisen.
[0033] Im Folgenden werden eine Ausführungsform des erfindungsgemäßen Verfahrens bzw. der Betrieb der Scha-
lenverschließmaschine 1 erläutert.
[0034] In einem Einsetzbereich 28 der Transportstrecke 13 werden dem Transportsystem 14 Schalen 3 zur Verfügung
gestellt, beispielsweise manuell oder von einem Entstapler. Die Anordnung der Schalen 3 kann in dem Einsetzbereich
28 unregelmäßig sein. Die Position jeder einzelnen Schale 3 wird durch den Positionssensor 25 erfasst und an die
Steuerung 24 übermittelt. Diese sorgt durch entsprechende Ansteuerung des Linearmotors 22 der Mitnehmerbahn 15
dafür, dass jeder Schale 3 ein Schlitten 20 mit einem Mitnehmer 21 zur Verfügung gestellt wird. Dieser Mitnehmer 21
erfasst die jeweilige Schale 3 und sorgt für ihren Transport entlang der Transportstrecke 13.
[0035] Die leeren Schalen 3 gelangen entlang der Transportstrecke 13 zu einer Füllstrecke 29. Entlang der Füllstrecke
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29 werden die Schalen 3 mit einem Produkt 12 befüllt. Dieses Befüllen kann automatisch oder manuell erfolgen. Die
individuelle Ansteuerung der Mitnehmer 21 erlaubt es, dass die Mitnehmer 21 und die von ihnen erfassten Schalen 3
die Füllstrecke 29 äquidistant erreichen, auch wenn sie ursprünglich in unregelmäßiger Anordnung eingesetzt wurden.
[0036] Die Ansteuerung der Mitnehmer 21 erfolgt ferner so, dass die Schalen 3 entlang der Füllstrecke 29 einen
minimalen Abstand voneinander einnehmen. Dies verringert die Wahrscheinlichkeit, dass ein Produkt zwischen den
Schalen 3 hindurch auf die Transportstrecke 13 gelangt. Zudem erleichtern die geringen Abstände zwischen den Schalen
3 das Befüllen der Schalen. Die Füllstrecke 29 kann zu diesem Zweck als Pufferabschnitt der Transportstrecke 13
ausgebildet sein, der zum Puffern einer variablen Anzahl von Schalen 3 ausgebildet ist. Der Pufferabschnitt kann jedoch
auch getrennt von der Füllstrecke 29 ausgebildet sein. Entlang der Füllstrecke 29 wird die Geschwindigkeit der Schlitten
20 und damit der Mitnehmer 21 und der Schalen 3 verringert.
[0037] In einem nachfolgenden Abschnitt 30 der Transportstrecke 13 werden die Schalen 3 wieder auf eine höhere
Geschwindigkeit beschleunigt und auf gegenseitige Abstände A voneinander gebracht, die den Abständen der Schalen
3 in einem Siegelwerkzeug 31 der Siegelstation 2 entsprechen. Die Geschwindigkeit der Mitnehmer 21 und der Schalen
3 entlang des Abschnitts 30 kann genau so angesteuert werden, dass eine geeignete Gruppe von Schalen 3 unmittelbar
nach dem Öffnen des Unter- und Oberwerkzeugs 9, 10 der Siegelstation 2 in die Siegelstation 2 hinein gelangt.
[0038] In der Siegelstation 2 werden die Schlitten 20 und damit die Schalen 3 angehalten. Gegebenenfalls werden
Schlitten 20 aus der Siegelstation 2 heraus zurück bewegt oder die Mitnehmer 21 aus dem Bereich der Siegelstation 2
entfernt. Unter- und Oberwerkzeug 9, 10 der Siegelstation 2 schließen sich. Die Siegelkammer 11 wird evakuiert und
gegebenenfalls begast, bevor das Siegelwerkzeug 31 die Deckelfolie 4 an die Schalen 3 ansiegelt. Nach dem Öffnen
der Siegelstation 2 werden die verschlossenen Schalen 3 aus der Siegelstation 2 heraustransportiert und abgeführt.
Die von den Schalen 3 befreiten Schlitten 20 und Mitnehmer 21 werden beschleunigt und entlang des Rückführabschnitts
17 mit höherer Geschwindigkeit als auf dem Transportabschnitt 16 bis zum Ende des Rückführabschnitts 17 gefahren.
Dort stauen sich die freien und zur Verfügung stehenden Mitnehmer 21 in einem Staubereich 32. Die Position des
vordersten Mitnehmers 21 wird mittels des Positionssensors 26 überwacht. Sobald der Positionssensor 25 ein entspre-
chendes Signal gibt, wird der vorderste Mitnehmer 21 über den Verbindungsabschnitt 19 beschleunigt, um eine neue
Schale 3 zu erfassen.
[0039] Figur 2 zeigt die Ausführungsform nach Figur 1 noch einmal in stärker abstrahierter Form. Auf dem Einsetz-
bereich 28 werden die leeren Schalen 3 auf die Transportstrecke 13 gesetzt und dort von freien Mitnehmern 21 erfasst.
Auf der Pufferstrecke 29 werden die Abstände zwischen benachbarten Schalen 3 minimalisiert, um dort auf möglichst
kurzer Strecke möglichst viele Schalen 3 puffern zu können. Auf dem nachfolgenden Gruppierungsabschnitt 30 werden
die Schalen 3 beschleunigt und ihre Abstände an die Abmessungen des Siegelwerkzeugs 31 angepasst.
[0040] Figur 3 zeigt in ebenso abstrahierter Form eine Variante des Transportsystems 14. Es unterscheidet sich
dadurch von dem ersten Ausführungsbeispiel, dass die Schalen 3 im Einsetzbereich 28 von einem vorgeschalteten
Förderband 33 auf die Transportstrecke 13 übernommen werden. Der Positionssensor 25 erfasst dabei die Position der
gegebenenfalls unregelmäßig eintreffenden Schalen 3.
[0041] Figur 4 zeigt eine ebenso abstrahierte Darstellung einer weiteren Variante des Transportsystems 14, diesmal
jedoch in der Draufsicht. Im Einsetzbereich 28 werden die Schalen 3 auf die Transportstrecke 13 gesetzt und von den
Mitnehmern 21 erfasst. Im Pufferbereich 29 werden die Schalen 3 gepuffert und können dort gegebenenfalls befüllt
werden. Im Gruppierungsabschnitt 30 vergrößern sich die Abstände zwischen den Schalen 3. Im vorliegenden Ausfüh-
rungsbeispiel werden dort Gruppen von jeweils drei Schalen gebildet, die als Gruppe gemeinsam der Siegelstation 2
zugeführt werden. Die Siegelstation 2 ist so konfiguriert, dass sie jeweils eine Gruppe von in diesem Beispiel drei Schalen
3 gemeinsam versiegeln kann. Jenseits der Siegelstation 2 umfasst die Transportstrecke 13 einen Vereinzelungsab-
schnitt 34. Durch geeignete, individuelle Ansteuerung der Mitnehmer 21 werden auf dem Vereinzelungsabschnitt 34 die
Abstände zwischen benachbarten Schalen 3 vergrößert, um die Schalen voneinander zu vereinzeln. Dies erleichtert
ein individuelles Entnehmen der gefüllten und versiegelten Schalen 3 sowie ebenfalls individuelle Prozessschritte wie
ein Wiegen, Prüfen und/oder Etikettieren der fertigen Schalen 3.
[0042] Figur 5 zeigt ebenfalls in Draufsicht und ebenfalls in abstrakter Form eine weitere Ausführungsform des Trans-
portsystems 14. In diesem Fall weist das Transportsystem entlang der Transportstrecke 13 drei nebeneinander liegende
Spuren S1, S2, S3 auf. Auf jeder der parallelen Spuren S1, S2, S3 können Schalen 3 transportiert werden. Zu diesem
Zweck ist unter jeder der drei Spuren S1 bis S3 jeweils eine eigene Mitnehmerbahn 15 mit eigenen Mitnehmern 21 wie
in Figur 1 vorgesehen.
[0043] Entlang des Einsetzbereichs 28 müssen die Schalen 3 nicht notwendigerweise in regelmäßiger Form eingesetzt
werden. Die individuelle Ansteuerung der Mitnehmer 21 ermöglicht es trotzdem, die Schalen 3 auf den einzelnen Spuren
S1 bis S3 so zu bewegen, dass ab einer Position 35 Schalen 3 auf allen drei Spuren S1 bis S3 direkt und auf gleicher
Höhe nebeneinander liegen.
[0044] Die Figuren 6a bis 6c zeigen unterschiedliche Betriebsvarianten, die sich mit einem mehrspurigen Transport-
system 14 ergeben. Figur 6 entspricht dabei der bereits anhand von Figur 5 geschilderten Situation, bei der eine unre-
gelmäßige Anordnung von Schalen 3 entlang der drei Spuren S1 bis S3 in eine regelmäßige Anordnung mit unmittelbar
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und auf gleicher Höhe nebeneinander liegenden Schalen 3 überführt wird. Dabei befindet sich auf jeder der drei Spuren
S1, S2, S3 jeweils eine Schale 3.
[0045] In Figur 6b wird eine größere Schale 3’, die sich in Querrichtung über alle drei Spuren S1 bis S3 erstreckt,
entlang der Transportstrecke 13 transportiert. Bei solchen breiten Schalen 3’ genügt es, wenn gegebenenfalls nur zwei
der Mitnehmer 21 auf den drei Spuren S1 bis S3 an der Schale 3’ angreifen.
[0046] Figur 6c zeigt eine weitere Variante. Bei dieser wird entlang der ersten Spur S1 eine Schale 3 mit der gleichen
Abmessung wie ursprünglich transportiert. Eine weitere Schale 3" ist jedoch breiter und wird auf den beiden anderen
Spuren S2, S3 transportiert. Bei geeigneter Stabilisierung der Schale 3" genügt es, wenn an der bereiteren Schale 3" nur
einer der beiden Mitnehmer 21 der beiden Spuren S2, S3 angreift.
[0047] Figur 7 zeigt schematisch eine Draufsicht auf eine weitere Variationsmöglichkeit, die sich für alle Ausführungs-
formen der erfindungsgemäßen Schalenverschließmaschine 1 anbietet, in denen bedingt durch die Abmessungen der
Siegelstation 2 in Transportrichtung T hintereinander mehrere Schalen 3 gleichzeitig versiegeln lassen. In diesem Aus-
führungsbeispiel verfügt die Transportstrecke 13 über zwei Spuren S1, S2. Die Siegelstation 2 bzw. ihr Siegelwerkzeug
31 sind groß genug, um eine Gruppe von vier Schalen gleichzeitig zu erfassen und zu versiegeln, d.h. jeweils zwei
Schalen 3 auf jeder der beiden parallelen Spuren S1, S2.
[0048] Die Mitnehmerbahnen 15 für die Schlitten 20, an denen die Mitnehmer 21 montiert sind, befinden sich in diesem
Ausführungsbeispiel jeweils neben den beiden Spuren S1, S2. Die Mitnehmer 21 ragen in einer Transportstellung derart
über die Transportstrecke 13, dass sie jeweils eine Schale 3 erfassen.
[0049] Sobald eine Gruppe von in diesem Ausführungsbeispiel vier Schalen 3 in der Siegelstation 2 angekommen ist,
werden sie dort angehalten. Dies geschieht, indem durch die individuelle Ansteuerung der Schlitten 20 entlang der
Mitnehmerbahnen 15 der Vortrieb dieser Schlitten 20 beendet wird. Die Schlitten 20 und Mitnehmer 21 der in Transpor-
trichtung T hinteren beiden Schalen 3 können nun ihre gestrichelt dargestellte Position verlassen und um eine kurze
Strecke Z zurückbewegt werden, bis sich ihre Mitnehmer 21 außerhalb des Bereichs der Siegelstation 2 befinden und
daher eine Schließbewegung der Werkzeuge 9, 10 der Siegelstation 2 nicht mehr behindern.
[0050] Für die Schlitten 20 und Mitnehmer 21 der vorderen beiden Schalen 3 ist dies jedoch offensichtlich unmöglich,
weil sie bei einer Rückwärtsbewegung Z die hinteren beiden Schalen 3 wieder verschieben würden. Bei der vorliegenden
Ausführungsvariante sind jedoch die Mitnehmer 21 bewegbar an ihren zugeordneten Schlitten 20 montiert. Konkret sind
die Mitnehmer 21 hier dazu konfiguriert, sich linear, horizontal durch die Schlitten 20 nach außen zu bewegen, bis sie
sich vollständig außerhalb des Bereichs der Siegelstation 2 befinden. Alternativ wäre es denkbar, dass die Mitnehmer
21 teleskopisch ausgebildet sind und ihre Länge verkürzen können und/oder das sie schwenkbar an den Schlitten 20
montiert sind und sich so aus dem Bereich der Siegelstation 2 entfernen können. Auf diese Weise behindert keiner der
Mitnehmer 21 mehr die Siegelwerkzeuge 9, 10, wenn sich diese zum Bilden der Siegelkammer 11 schließen.
[0051] Diese Möglichkeiten zum Herausbewegen von Mitnehmern aus einer Siegelstation 2 können auch allgemein
bei Schalenverschließmaschinen vorgesehen und vorteilhaft sein, unabhängig von den in diesem Dokument erläuterten,
erfindungsgemäßen Formen des Transportsystems 14.
[0052] Ausgehend von den dargestellten Ausführungsbeispielen können die efindungsgemäße
Schalenverschließmaschine 1 und das erfindungsgemäße Verfahren in vielfacher Hinsicht abgewandelt werden. Bei-
spielsweise ist es denkbar, die Mitnehmer 21 auch bei einspurigen Schalenverschließmaschinen und Transportsystemen
14 bewegbar an den zugeordneten Schlitten 20 zu montieren.
[0053] Denkbar wäre es auch, dass die Siegelstation 2 pro Spur S1, S2, S3 jeweils eine unabhängig von den anderen
Spuren betreibbare Gruppe aus Unterwerkzeug 9, Oberwerkzeug 10 und Siegelwerkzeug 31 aufweist. Für jede dieser
Gruppen können eine eigene Folienrolle 5 und ein Restfolienaufwickler 8 vorgesehen sein.

Patentansprüche

1. Schalenverschließmaschine (1) mit einer Siegelstation (2) zum Verschließen von Schalen (3) mit einer Deckelfolie
(4), ferner mit einem Transportsystem (14) zum Transportieren der Schalen (3) entlang einer Transportstrecke (13),
wobei das Transportsystem (14) mehrere Mitnehmer (21) aufweist, die jeweils zum Mitnehmen mindestens einer
Schale (3) ausgebildet sind und entlang einer endlosen Mitnehmerbahn (15) bewegbar sind,
dadurch gekennzeichnet, dass die Mitnehmer (21) unabhängig voneinander entlang der Mitnehmerbahn (15)
bewegbar sind und mindestens ein Positionssensor (25, 26) zum Erfassen der Position einer Schale (3) und/oder
der Position eines Mitnehmers (21) vorgesehen ist, wobei wenigstens einige Mitnehmer (21) jeweils an einem
entlang der Mitnehmerbahn (15) bewegbaren Schlitten (20) relativ zu diesem Schlitten (20) beweglich montiert sind,
damit diese Mitnehmer (21) aus dem Bereich von sich um eine Schale (3) schließenden Siegelwerkzeugen (9, 10)
entfernbar sind, sodass die Siegelwerkzeuge (9, 10) eine hermetisch geschlossene Siegelkammer bilden können,
ohne dabei mit einem Mitnehmer (21) zu interferieren.
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2. Schalenverschließmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass jeder Mitnehmer (21) mit einem
individuellen Geschwindigkeitsprofil entlang der Mitnehmerbahn (15) bewegbar ist.

3. Schalenverschließmaschine nach einem der vorangehenden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass die Mit-
nehmerbahn (15) einen der Transportstrecke (13) zugeordneten Transportabschnitt (16) und einen Rückführab-
schnitt (17) aufweist, und dass die Mitnehmer (21) auf dem Rückführabschnitt (17) mit höherer Geschwindigkeit als
auf dem Transportabschnitt (16) bewegbar sind.

4. Schalenverschließmaschine nach einem der vorangehenden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass entlang
der Mitnehmerbahn (15) mindestens ein Linearmotor (22) zum Antreiben der Mitnehmer (21) vorgesehen ist.

5. Schalenverschließmaschine nach einem der vorangehenden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass entlang
der Transportstrecke (13) ein Pufferabschnitt (29) zum Puffern mehrerer Schalen (3) vorgesehen ist.

6. Schalenverschließmaschine nach einem der vorangehenden Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Transportsystem (14) mehrere Spuren (S1, S2, S3) zum Transportieren mehrerer nebeneinander liegender Spuren
von Schalen (3) aufweist.

7. Schalenverschließmaschine nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Mitnehmer (21) unterschiedli-
cher Spuren (S1, S2, S3) des Transportsystems (14) unabhängig voneinander bewegbar sind.

8. Schalenverschließmaschine nach einem der Ansprüche 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass nebeneinander
liegende Mitnehmer (21) unterschiedlicher Spuren abschnittsweise entlang der Transportstrecke (13) in ihrer Ge-
schwindigkeit koppelbar sind.

9. Verfahren zum Transportieren von Schalen (3) mittels eines Transportsystems (14) zu, in und/oder von einer die
Schalen (3) mit einer Deckelfolie (4) versiegelnden Schalenverschließmaschine (1),
wobei Mitnehmer (21) des Transportsystems (14) entlang einer endlosen Mitnehmerbahn (15) bewegbar sind die
Schalen (3) von den Mitnehmern (21) erfasst und entlang einer Transportstrecke (13) transportiert werden,
dadurch gekennzeichnet, dass die Mitnehmer (21) unabhängig voneinander entlang der Mitnehmerbahn (15)
bewegt werden und dass mindestens ein Positionssensor (25, 26) die Position einer Schale (3) und/oder die Position
eines Mitnehmers (21) erfasst, wobei wenigstens einige Mitnehmer (21) jeweils an einem entlang der Mitnehmerbahn
(15) bewegbaren Schlitten (20) relativ zu diesem Schlitten (20) beweglich montiert sind und vordem Schließen eines
Siegelwerkzeuges (9, 10) aus dem Bereich dieses Siegelwerkzeugs (9, 10) heraus bewegt werden.

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Mitnehmer (21) entlang eines Rückführabschnitts
(17) des Transportsystems (14) schneller bewegt werden als entlang eines Transportabschnitts (16) des Transport-
systems (14).

11. Verfahren nach einem der Ansprüche 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Schalen (3) entlang der
Transportstrecke (13) in mehreren nebeneinander liegenden Spuren (S1, S2, S3) transportiert werden.

12. Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass nebeneinander liegende Mitnehmer (21) unter-
schiedlicher Spuren abschnittsweise entlang der Transportstrecke (13) mit gleicher Geschwindigkeit bewegt werden.

Claims

1. A tray sealer (1) comprising a sealing station (2) for sealing trays (3) with a cover film (4), and comprising a conveyor
system (14) for conveying the trays (3) along a conveying path (13), wherein the conveyor system (14) includes a
plurality of pushers (21) each configured for carrying along at least one tray (3) and movable along an endless
pusher path (15),
characterized in that the pushers (21) are movable independently of one another along the pusher path (15), and
at least one position sensor (25, 26) is provided for detecting the position of a tray (3) and/or the position of a pusher
(21), wherein at least some of the pushers (21) are mounted on a respective slide (20), which is movable along the
pusher path (15), these pushers being adapted to be moved relative to said slide (20), such that the pushers (21)
are removable from an area of sealing tools (9, 10) closing around a tray (3) so that the sealing tools (9, 10) can
form a hermetically closed sealing chamber without interfering with a pusher (21).
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2. A tray sealer according to claim 1, characterized in that each pusher (21) can be moved along the pusher path
(15) with an individual speed profile.

3. A tray sealer according to one of the preceding claims, characterized in that the pusher path (15) comprises a
conveying section (16), associated with the conveying path (13), and a return section (17), and that the pushers
(21) are movable on the return section (17) at a speed which is higher than the speed at which they move on the
conveying section (16).

4. A tray sealer according to one of the preceding claims, characterized in that at least one linear motor (22) used
for driving the pushers (21) is provided along the pusher path (15).

5. A tray sealer according to one of the preceding claims, characterized in that a buffer section (29) for buffering a
plurality of trays (3) is provided along the conveying path (13).

6. A tray sealer according to one of the preceding claims, characterized in that the conveyor system (14) comprises
a plurality of tracks (S1, S2, S3) for conveying a plurality of juxtaposed tracks of trays (3).

7. A tray sealer according to claim 6, characterized in that the pushers (21) of different tracks (S1, S2, S3) of the
conveyor system (14) are adapted to be moved independently of one another.

8. A tray sealer according to claim 6 or 7, characterized in that juxtaposed pushers (21) of different tracks are adapted
to be coupled with respect to their speeds in certain sections along the conveying path (13).

9. A method of conveying trays (3) by means of a conveyor system (14) up to, into and/or from a tray sealer (1) sealing
the trays (3) with a cover film (4),
wherein pushers (21) of the conveyor system (14) are movable along an endless pusher path (15), the trays (3) are
taken hold of by the pushers (21) and conveyed along a conveying path (13),
characterized in that the pushers (21) are moved independently of one another along the pusher path (15), and
in that at least one position sensor (25, 26) detects the position of a tray (3) and/or the position of a pusher (21),
wherein at least some of the pushers (21) are mounted on a respective slide (20), which is movable along the pusher
path (15), such that they are adapted to be moved relative to said slide (20), and that, prior to closing a sealing tool
(9, 10), they are removed from the area of said sealing tool (9, 10).

10. A method according to claim 9, characterized in that the pushers (21) are moved along a return section (17) of
the conveyor system (14) at a speed which is higher than the speed at which they are moved along a conveying
section (16) of the conveyor system (14).

11. A method according to one of the claims 9 or 10, characterized in that the trays (3) are conveyed along the
conveying path (13) on a plurality of juxtaposed tracks (S1, S2, S3).

12. A method according to claim 11, characterized in that juxtaposed pushers (21) of different tracks are moved at
the same speed in certain sections along the conveying path (13).

Revendications

1. Machine de fermeture de barquettes (1), comprenant un poste de scellage (2) pour assurer la fermeture de barquettes
(3) avec une feuille de couvercle (4), la machine comprenant par ailleurs un système de transport (14) pour transporter
les barquettes (3) le long d’un parcours de transport (13), le système de transport (14) présentant plusieurs entraî-
neurs (21), qui sont conçus chacun pour entraîner au moins une barquette (3), et sont déplaçables le long d’une
voie d’entraîneurs (15) sans fin,
caractérisée en ce que les entraîneurs (21) peuvent être déplacés indépendamment les uns des autres le long de
la voie d’entraîneurs (15), et il est prévu au moins un capteur de position (25, 26) pour relever la position d’une
barquette (3) et/ou la position d’un entraîneur (21), au moins quelques entraîneurs (21) étant montés chacun sur
un chariot (20) respectif, de manière mobile par rapport à ce chariot (20) qui peut être déplacé le long de la voie
d’entraîneurs (15), pour que ces entraîneurs (21) puissent être éloignés de la zone d’outillages de scellage (9, 10)
se fermant autour d’une barquette (3) pour que les outillages de scellage (9, 10) soient en mesure de former une
chambre de scellage fermée hermétiquement, sans interférer à cette occasion avec un entraîneur (21).
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2. Machine de fermeture de barquettes selon la revendication 1, caractérisée en ce que chaque entraîneur (21) peut
être déplacé avec un profil de vitesse individuel le long de la voie d’entraîneurs (15).

3. Machine de fermeture de barquettes selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que la voie
d’entraîneurs (15) présente un tronçon de transport (16) associé au parcours de transport (13), et un tronçon de
retour (17), et en ce que les entraîneurs (21) peuvent être déplacés sur le tronçon de retour (17) avec une vitesse
plus grande que sur le tronçon de transport (16).

4. Machine de fermeture de barquettes selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le long
de la voie d’entraîneurs (15) est prévu au moins un moteur linéaire (22) pour entraîner les entraîneurs (21).

5. Machine de fermeture de barquettes selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le long
du parcours de transport (13) est prévu un tronçon formant tampon (29), pour assurer un stockage tampon de
plusieurs barquettes (3).

6. Machine de fermeture de barquettes selon l’une des revendications précédentes, caractérisée en ce que le système
de transport (14) présente plusieurs voies (S1, S2, S3) pour le transport de plusieurs voies de barquettes (3), placées
côte à côte.

7. Machine de fermeture de barquettes selon la revendication 6, caractérisée en ce que les entraîneurs (21) de voies
(S1, S2, S3) différentes du système de transport (14) peuvent être déplacés indépendamment les uns des autres.

8. Machine de fermeture de barquettes selon l’une des revendications 6 ou 7, caractérisée en ce que des entraîneurs
(21) de voies différentes, situés côte à côte, peuvent être couplés quant à leur vitesse sur des tronçons partiels le
long du parcours de transport (13).

9. Procédé pour transporter des barquettes (3) au moyen d’un système de transport (14), vers, dans et/ou à partir
d’une machine de fermeture de barquettes (1) assurant le scellage des barquettes (3) avec une feuille de couvercle
(4),
d’après lequel des entraîneurs (21) du système de transport (14) peuvent être déplacés le long d’une voie d’entraî-
neurs (15) sans fin, et les barquettes (3) sont saisies par les entraîneurs (21) et transportées le long d’un parcours
de transport (13),
caractérisé en ce que les entraîneurs (21) sont déplacés indépendamment les uns des autres le long de la voie
d’entraîneurs (15), et en ce qu’au moins un capteur de position (25, 26) relève la position d’une barquette (3) et/ou
la position d’un entraîneur (21), au moins quelques entraîneurs (21) étant montés chacun sur un chariot (20) respectif
de manière mobile par rapport à ce chariot (20) qui peut être déplacé le long de la voie d’entraîneurs (15), lesdits
entraîneurs étant déplacés, avant la fermeture d’un outillage de scellage (9, 10), hors de la zone de cet outillage
de scellage (9, 10).

10. Procédé selon la revendication 9, caractérisé en ce que les entraîneurs (21) sont déplacés plus rapidement le
long d’un tronçon de retour (17) du système de transport (14), que le long d’un tronçon de transport (16) du système
de transport (14).

11. Procédé selon l’une des revendications 9 ou 10, caractérisé en ce que les barquettes (3) sont transportées le long
du parcours de transport (13), dans plusieurs voies (S1, S2, S3) situées côte à côte.

12. Procédé selon la revendication 11, caractérisé en ce que des entraîneurs (21) de voies différentes, qui sont situés
côte à côte, sont déplacés avec la même vitesse sur des tronçons partiels le long du parcours de transport (13).
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